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IT

Noi, DAB Pumps S.p.A. - Via M.Polo, 14 - Mestrino (PD) - ltaly,
dichiariamo sotto la nostra esclusiva responsabilita che il prodotto
al quale questa dichiarazione si riferisce & conforme alle seguenti
direttive:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

ed alle seguenti norme:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

GB

We, DAB Pumps S.p.A. - Via M.Polo, 14 - Mestrino (PD) - Italy,
declare under our responsibility that the product to which this
declaration refers is in conformity with the following directives:
2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

and with the following standards:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

FR

Nous, DAB Pumps S.p.A. - Via M.Polo, 14 - Mestrino (PD) - Italie,
déclarons sous notre responsabilité exclusive que le produit
auquel la présente déclaration fait référence est conforme aux
directives:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

ainsi qu'aux normes suivantes:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

DE

Wir, DAB Pumps S.p.A. - Via M.Polo, 14 — Mestrino (PD) — ltaly,
erklaren unter unserer ausschlieRlichen Verantwortlichkeit, dass
die Produkte auf die sich diese Erklarung bezieht, den folgenden
Richtlinien:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

sowie den folgenden Normen entsprechen:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

NL

Wij, DAB Pumps S.p.A. - Via M.Polo, 14 — Mestrino (PD) — Italy,
verklaren uitsluitend voor eigen verantwoordelijkheid dat de
producten waarop deze verklaring betrekking heeft, conform de
volgende richtlijnen zijn:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

en conform de volgende normen:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

RU

Mbl, DAB Pumps S.p.A. - Via M.Polo, 14 - Mestrino (PD) - Italy,
3asiBrsieM Noz Hally UCKIIOYNTENbHYI0 OTBETCTBEHHOCTb, YTO
usaenve, siBRsiioLLeecs NpegMeToM HacTosiLLel feknapaumu,
COOTBETCTBYET CrefyoLLVM AUPEKTUBaM:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

U criedyoLLmM HopMam:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08
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Me, DAB Pumps S.p.A. - Via M. Polo 14 - Mestrino (PD) - Italia,
vakuutamme ottaen tdyden vastuun, etté tuote, jota tdméa vakuutus
koskee, on seuraavien direktiivien:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

ja seuraavien standardien mukainen:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

SE

Me, DAB Pumps S.p.A. - Via M. Polo 14 - Mestrino (PD) - Italia,
vakuutamme ottaen téyden vastuun, etta tuote, jota tama vakuutus
koskee, on seuraavien direktiivien:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

och foljande standarder:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

RO

Noi, DAB Pumps S.p.A. - Via M.Polo, 14 - Mestrino (PD) - Italy,
declardam asumandu-ne raspunderea exclusiva ca produsul la
care se refera prezenta declaratie este conform cu urmatoarele
directive:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

si cu urmatoarele norme:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08



GR

H DAB Pumps S.p.A. - Via M.Polo, 14 - Mestrino (PD) - ItaAia,
SNAWVEN UTTO TNV aTTOKAEIOTIKN TNG €UBUVN &TI TO TTPOIGV OTO OTIoI0
ava@épeTal n Tapolod SHAWCN CUUHOPPUVETAI UE TIG TTAPAKATW
odnyieg:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

Kal PE TO TTAPAKATW TTPOTUTTA:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

ES

DAB Pumps S.p.A. - Via M. Polo, 14 - Mestrino (PD) - Italia, decla-
ra bajo su propia responsabilidad que el producto al que se refiere
esta declaracion es conforme a las siguientes Directivas:
2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

y a las siguientes Normas:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

TR

Via M.Polo, 14 - Mestrino (PD) — Italya adresinde yerlesik DAB
Pumps S.p.A. Sirketi, sadece kendi sorumlulugu altinda s6zi
gecen Urliniin asagidaki yonetmeliklere:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

ve asagidaki standartlara uygun oldugunu beyan etmektedir
EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

DECLARATION OF CONFORMITY

PL

Nasze przedsiebiorstwo, DAB Pumps S.p.A. — Via M.Polo, 14
— Mestrino (PD) — Wiochy os$wiadczamy na naszg wytaczng od-
powiedzialnos¢, ze produkt, ktérego dotyczy niniejsza deklaracja
spetnia wymogi nastepujacych dyrektyw:

2006/95/CE

2004/108/CE

2009/125/EC ErP

2011/65/EU

oraz nastgpujgcych przepisow:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

cz

Firma DAB Pumps S.p.A. - Via M.Polo, 14 - Mestrino (PD) - Italy,
prohlasuje na svou vyluénou odpovédnost, Ze vyrobek, jehoz se
tyka toto prohlaseni spliiuje pozadavky nasledujicich smérnic:
2006/95/ES

2004/108/ES

2009/125/ES ErP

2011/65/EU

a nasledujicich norem:

EN 60335-2-41:10

EN 60335-1:10

EN 55014-1:06

EN 55014-2:08

Mestrino (PD) 01/01/2013

IT - Ultime due cifre dell’anno di apposizione della marcatura: 13

GB - Last two figures of the year in which the mark was applied: 13

FR - Deux derniers chiffres de I'année d’apposition du marquage:13

DE - Die letzten beiden Zahlen des Jahrs der Kennzeichnung: 13

NL - Laatste twee cijfers van het jaar voor het aanbrengen van de markering: 13
RU - Mocnearue age umdpbl roga B mapkvposke: 13

FI - Merkinnan kiinnittdmisvuoden kaksi viimeistd numeroa: 13

SE - De tva sista siffrorna i det artal da méarkningen har anbringats: 13

RO - Ultimele doua cifre ale anului de aplicare a marcajului: 13

GR - Ta teAeuTaia U0 wneia avagépovtal aTo £70G TOTTOBETNONG TNG orjpavong: 13
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LEGENDA

Nella trattazione sono stati usati i seguenti simboli:

= B> B>

Situazione di pericolo generico. Il mancato rispetto delle
prescrizioni che lo seguono pud provocare danni alle
persone e alle cose.

Situazione di pericolo shock elettrico. Il mancato rispetto
delle prescrizioni che lo seguono puo provocare una
situazione di grave rischio per I'incolumita delle persone.

Note

AVVERTENZE

A

A

Prima di procedere all'installazione leggere attentamente
questa documentazione.

L'installazione ed il funzionamento dovranno essere conformi
alla regolamentazione di sicurezza del paese di installazione
del prodotto. Tutta 'operazione dovra essere eseguita a regola
d’arte.

I mancato rispetto delle norme di sicurezza, oltre a creare peri-
colo per I'incolumita delle persone e danneggiare le apparec-
chiature, fara decadere ogni diritto di intervento in garanzia.

Personale Specializzato

E consigliabile che l'installazione venga eseguita da personale
competente e qualificato, in possesso dei requisiti tecnici richi-
esti dalle normative specifiche in materia.

Per personale qualificato si intendono quelle persone che per
la loro formazione, esperienza ed istruzione, nonché le cono-
scenze delle relative norme, prescrizioni provvedimenti per la
prevenzione degli incidenti e sulle condizioni di servizio, sono
stati autorizzati dal responsabile della sicurezza dell'impianto
ad eseguire qualsiasi necessaria attivita ed in questa essere in

mauano (L

grado di conoscere ed evitare qualsiasi pericolo.

(Definizione per il personale tecnico IEC 364)

L’apparecchio non & destinato ad essere usato da persone
(bambini compresi) le cui capacita fisiche sensoriali e mentali
siano ridotte, oppure con mancanza di esperienza o di
conoscenza, a meno che esse abbiano potuto beneficiare,
attraverso 'intermediazione di una persona responsabile della
loro sicurezza, di una sorveglianza o di istruzioni riguardanti
I'uso dell’apparecchio. | bambini devono essere sorvegliati per
sincerarsi che non giochino con I'apparecchio.

Sicurezza

L'utilizzo & consentito solamente se I'impianto elettrico &
contraddistinto da misure di sicurezza secondo le Normative
vigenti nel paese di installazione del prodotto (per I'ltalia CEI
64/2).

Liquidi Pompati

La macchina & progettata e costruita per pompare acqua, priva
di sostanze esplosive e particelle solide o fibre, con densita
pari a 1000 Kg/m3 e viscosita cinematica uguale ad 1mm2/s e
liquidi non chimicamente aggressivi.

trasportare o per spostare la pompa.
Non staccare mai la spina dalla presa tirando il cavo.
Se il cavo di alimentazione € danneggiato, esso deve essere

sostituito dal costruttore o dal suo servizio assistenza tecnica
autorizzato, in modo da prevenire ogni rischio.

A Il cavo di alimentazione non deve mai essere utilizzato per

Una mancata osservanza delle avvertenze puo creare situazioni di peri-
colo per le persone o le cose e far decadere la garanzia del prodotto.
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RESPONSABILITA’

Il costruttore non risponde del buon funzionamento delle
A elettropompe o di eventuali danni da queste provocati,
qualora le stesse vengano manomesse, modificate e/o fatte
funzionare fuori dal campo di lavoro consigliato o in
contrasto con altre disposizioni contenute in questo
manuale.
Declina inoltre ogni responsabilita per le possibili inesattezze
contenute nel presente manuale istruzioni, se dovute ad errori
di stampa o di trascrizione. Si riserva il diritto di apportare ai
prodotti quelle modifiche che riterra necessarie od utili, senza
pregiudicarne le caratteristiche essenziali.

1- GENERALITA

Il prodotto € un sistema integrato composto da un’elettropompa cen-
trifuga del tipo multistadio autoadescante, un circuito elettronico che la
comanda e un vaso di espansione.

Applicazioni

impianti idrici di approvvigionamento e pressurizzazione impieghi domes-
tici o industriali.

Esternamente il prodotto si presenta come un parallelepipedo che si
sviluppa sulle 6 facce come da Fig.1

E

Faccia A: uno sportello da accesso al Vano Tecnico. Lo sportello pud es-
sere tolto inserendo 2 dita nelle prese in gomma, stringendo e ruotando
lo sportello attorno alle cerniere sul lato opposto alle prese (vedere Fig.2).
Per rimettere lo sportello in sede, inserire le cerniere nei propri alloggia-
menti e chiudere lo sportello fino allo scatto.

All'interno del vano tecnico si ha accesso a (vedere Fig.3):

1. Valvola del vaso di espansione;

2. Targa tecnica;

3. Guida Rapida;

4. Albero motore;

5. Utensile accessorio;

6. Tappo di carico (solo per configurazione
verticale).

Figura 3

Faccia B: un tappo rimovibile a vite da accesso alla valvola-di-non-ritorno
(vedi par. 10.3). Rimuovere solo in caso di manutenzione da parte di
personale specializzato.

Faccia C: le 4 filettature in ottone realizzano la sede per i 4 piedini di
appoggio nel caso di installazione verticale. | 2 tappi a vite da 1” possono
essere rimossi per realizzare le connessioni verso I'impianto, a seconda
della configurazione di installazione che si intenda adottare. Nel caso,
alla connessione con l'indicazione “IN” collegare I'impianto da cui si
intende prelevare I'acqua (pozzo, cisterna,...) e alla connessione con
l'indicazione “OUT” collegare I'impianto di mandata. E’ inoltre presente
una griglia per I'areazione.
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Faccia D: rimuovendo il tappo da 1” si ha accesso ad una seconda
connessione di mandata che puo essere utilizzata contemporaneamente
o alternativamente a quella indicata con “OUT” sulla faccia C. Il cavo di
alimentazione serve per il collegamento alla rete elettrica.

Faccia E: le 4 filettature in ottone realizzano la sede per i 4 piedini di ap-
poggio nel caso di installazione orizzontale. Il tappo da 1” ha la funzione
principale di svuotamento del sistema. Sono inoltre presenti 2 griglie per
I'areazione.

Faccia F: come indicato dall’etichetta da rimuovere, il tappo da 1” ha
una duplice funzione: in caso di installazione orizzontale, la bocca che
viene chiusa dal tappo ha funzione di porta di carico del sistema (vedere
nel seguito “operazione di carico”, par. 2.2.3); nel caso di installazione
verticale, la stessa bocca puo avere funzione di connessione idraulica di
ingresso (esattamente come quella indicata con “IN” sulla faccia C ed in
alternativa alla stessa). Il pannello di interfaccia utente &€ composto da un
display ed una tastiera ed ha la funzione di impostare il sistema, inter-
rogarne lo stato e comunicare eventuali allarmi.

Il sistema puod essere installato in 2 diverse configurazioni: orizzontale
(Fig.4) o verticale (Fig.5).

1.1 Descrizione dell’Inverter Integrato

Il controllo elettronico integrato nel sistema & del tipo ad Inverter e si
avvale dell’'utilizzo di sensori di flusso, di pressione e di temperatura

mauano (L

anch’essi integrati nel sistema.

Per mezzo di questi sensori il sistema si accende e si spenge automati-
camente a seconda della necessita dell’'utenza, ed € in grado di rilevare
condizioni di malfunzionamento, prevenirle e segnalarle.
Il controllo tramite Inverter assicura diverse funzionalita, le piu importanti
delle quali, per i sistemi di pompaggio, sono il mantenimento di un valore
di pressione costante in mandata e il risparmio energetico.
* L'inverter & in grado di mantenere costante la pres-
sione di un circuito idraulico variando la velocita di rotazi-
one dell’elettropompa. Con il funzionamento senza inverter
I'elettropompa non riesce a modulare e all’'aumentare della por-
tata richiesta diminuisce necessariamente la pressione, o vicev-
ersa; avendo cosi pressioni troppo elevate alle basse portate o
pressioni troppo basse all’laumentare della richiesta di portata.
« Variando la velocita di rotazione in funzione della richiesta
istantanea dell’'utenza, l'inverter limita la potenza concessa
all’elettropompa a quella minima necessaria ad assicurare la
soddisfazione della richiesta. Il funzionamento senza inverter pre-
vede invece il funzionamento dell’elettropompa sempre e soltanto
in potenza massima.

Il sistema & configurato dal costruttore per soddisfare la maggior parte
dei casi di installazione, ovvero:

. Funzionamento a pressione costante;

. Set-Point (valore della pressione costante desiderato): SP = 3.0 bar
. Riduzione della pressione per la ripartenza: RP = 0.3 bar
. Funzione Anti-cycling: Disabilitata

Questi ed altri parametri sono comunque impostabili a seconda
dell'impianto. Nel par. 5-6-7 sono illustrate tutte le grandezze impostabili:
pressione, intervento di protezioni, velocita di rotazione, ecc.

Le altre modalita di funzionamento e le opzioni accessorie sono molte-
plici. Tramite le diverse impostazioni possibili e la disponibilita di canali
di ingresso e di uscita configurabili, € possibile adattare il funzionamento
dellinverter alle esigenze di vari impianti. Vedere par. 5-6-7.
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1.2 Vaso di Espansione Integrato

Il sistema & completo di un vaso di espansione integrato della capacita
complessiva di 2 litri. Le funzioni principali del vaso di espansione sono:
« rendere elastico il sistema in modo da preservarlo dai colpi
d’ariete;
« assicurare una riserva di acqua che, in caso di piccole perdite,
mantenga la pressione nell'impianto piu a lungo e distanzi le
ripartenze inutili del sistema che altrimenti sarebbero continue;
« all'apertura dell’'utenza, assicurare la pressione dell’acqua per
quei secondi che il sistema impiega accendendosi a raggiungere
la corretta velocita di rotazione.

Non & una funzione del vaso di espansione integrato quella di assicurare
una riserva di acqua tale per cui si riducano gli interventi del sistema
(richiesti dall’'utenza, non da una perdita nell'impianto). E’ possibile aggi-
ungere all'impianto un vaso di espansione della capacita che si preferisce
collegandolo ad un punto sull'impianto di mandata (non di aspirazione!).
In caso di installazione orizzontale & possibile connettersi alla bocca

di mandata non utilizzata. Nella scelta del serbatoio tener conto che la
quantita di acqua rilasciata sara funzione anche dei parametri SP ed RP
impostabili sul sistema (par. 6-7).

Il vaso di espansione € pre-caricato con aria in pressione attraverso la
valvola accessibile dal vano tecnico (Fig.3, punto.1). Il valore di pre-cari-
ca con cui il vaso di espansione viene fornito dal costruttore & in accordo
con i parametri SP ed RP impostati di default, e comunque soddisfa la
seguente relazione:

Pair = SP - RP - 0.7 bar Dove:

- Pair = valore della pressione dell’aria in bar
- SP = Set Point (7.3) in bar

- RP = Riduzione della pressione per la
ripartenza (7.5.1) in bar

Quindi, dal costruttore: Pair=3-0.3-0.7 =2.0 bar

Qualora si impostino valori diversi per i parametri SP e/o RP, agire sulla

valvola del vaso di espansione rilasciando o immettendo aria fino a sod-
disfare nuovamente la relazione di cui sopra (es: SP=2.0bar; RP=0.3bar;
rilasciare aria dal vaso di espansione fino al raggiungimento della pres-
sione di 1.0 bar sulla valvola).

Il non rispetto della relazione sopra impostata pud portare a
malfunzionamenti del sistema o alla rottura precoce della mem-
brana all'interno del vaso di espansione.

Data la capacita del vaso di espansione di soli 2 litri, 'eventuale
operazione di controllo della pressione dell’aria deve essere
eseguita innestando il manometro molto rapidamente: su pic-
coli volumi anche la perdita di una quantita d’aria limitata pud
causare una sensibile caduta di pressione. La qualita del vaso
di espansione assicura il mantenimento del valore di pressione
dell’aria impostato, procedere con il controllo solo alla taratura o
se si & sicuri di un malfunzionamento.

E[ﬂ L'eventuale operazione di controllo e/o di ripristino della pres-

sione dell’aria deve essere effettuata con impianto di mandata
non in pressione: scollegare la pompa dall’alimentazione ed
aprire I'utilizzo piu vicino alla pompa mantenendolo aperto sino
a quando non eroga piu acqua.
La struttura speciale del vaso di espansione ne assicura la
qualita e la durata nel tempo, specialmente della membrana
che tipicamente & il componente cedevole ad usura per questo
tipo di componenti. Tuttavia, in caso di rottura, deve essere
sostituito I'intero vaso di espansione ed esclusivamente da
personale autorizzato.

1.3 Elettropompa Integrata

Il sistema integra un’elettropompa centrifuga del tipo multigirante. Nello

specifico I'elettropompa porta un gruppo idraulico a 5 giranti azionato da

un motore elettrico trifase raffreddato ad acqua. Il raffreddamento del mo-

tore ad acqua e non ad aria assicura una minore rumorosita del sistema

e la possibilita di collocarlo anche in recessi non areati.

Il grafico riportato in Fig.6 mostra in rosso la curva caratteristica delle

prestazioni idrauliche dell’elettropompa alla velocita di rotazione massima
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(pompa non pilotata da inverter). Se ne ricava:
. portata massima = 120 I/min;
. prevalenza massima = 65 m => circa 6.5 bar di pressione massima.

3000 pm(impostat)

1500 o mpostat)

s

, .

0w ® m w m e wm w wm  w m w m Figura 6
awny

Nello stesso grafico di Fig.6, in verde sono indicate altre curve caratter-
istiche corrispondenti a velocita di rotazione ridotte della stessa elettro-
pompa. Linverter, modulando automaticamente la velocita di rotazione
dell’elettropompa, consente alla stessa di spostare il proprio funzion-
amento da una delle sue curve caratteristiche all’altra mantenendo il
valore di pressione costante impostato (SP). In pratica la curva risultante
del sistema pilotato da inverter diviene quella riportata in Fig.7 (conside-
rando il valore SP di default = 3.0 bar).

Se ne ricava che, con SP = 3.0 bar, il sistema ¢ in grado di assicurare
alle utenze che richiedano portate comprese fra 0 e 90 litri/minuto la
pressione costante impostata. Per portate superiori il sistema lavora

consumo energetico.

ITALIANO

secondo la curva caratteristica dell’elettropompa a velocita di rotazione
massima. Per portate inferiori ai 90 litri/minuto, oltre ad assicurare la
pressione costante, il sistema riduce la potenza assorbita e quindi il

Le prestazioni sopra riportate sono da intendersi misurate alla

temperatura ambiente e dell’acqua di 20°C circa, durante i primi

10 minuti di funzionamento del motore, con livello d’acqua in
aspirazione ad una profondita non superiore ad 1metro.

diminuzione delle prestazioni dell’elettropompa.

Dﬂ All'aumentare della profondita di aspirazione corrisponde una

1.4 Caratteristiche tecniche

ALIMENTAZIONE
ELETTRICA

Tensione 1 x 220/240 ~ VAC
Frequenza 50/60 Hz

Corrente massima 10A

Potenza massima 1550 W

Dimensioni di ingombro

565x265x352 mm senza
piedi di appoggio

esercizio

Peso a vuoto (imballo 24,8 kg
CARATTERISTICHE | escluso)
COSTRUTTIVE

Classe di protezione IP x4

Classe di isolamento del F

motore

Prevalenza massima 65m
PRESTAZIONI Portata massima 120 I/min
IDRAULICHE Adescamento <5min a 8m

Massima pressione di 8 bar
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Temperatura Max del liquido 40 °C
CONDIZIONI DI Temperatura Max ambiente 50 °C
ESERCIZIO Temperatura ambiente di -10+60 °C
magazzino

Pressione costante

Comunicazione wireless

Protezione contro marcia a secco

FUNZIONALITA E Protezione antifreeze

PROTEZIONI Protezione anticycling

Protezione amperometrica verso il motore

Protezione da tensioni di alimentazione anomale

Protezioni da sovratemperatura

2- INSTALLAZIONE

Il sistema & studiato per uso “al chiuso™: non prevedere
installazioni del sistema all'aperto e/o direttamente esposto agli
agenti atmosferici.

Il sistema & studiato per poter lavorare in ambienti la cui
temperatura resta compresa fra 0°C e 50°C (salvo assicurare
I'alimentazione elettrica: vedere par.7.6.14 “funzione anti-
freeze”).

A Il sistema & adatto per trattare acqua potabile.

Il sistema non puo essere impiegato per pompare acqua salata,
liquami, liquidi infiammabili, corrosivi o esplosivi (es. petrolio,
benzina, diluenti), grassi, oli o prodotti alimentari.

Il sistema puo aspirare acqua il cui livello non superi 8m di
profondita (altezza fra il livello dell’acqua e la bocca di aspira-
zione della pompa).

Non collegare nessuna tubazione sulla bocca da 1” 4 che
ospita la valvola di non ritorno vedi fig. 28

domestica, rispettare le normative locali delle autorita respon-
sabili della gestione delle risorse idriche.

c Scegliendo il sito di installazione verificate che:

2 In caso di utilizzo del sistema per I'alimentazione idrica

« |l voltaggio e la frequenza riportati sulla targhetta tecnica
della pompa corrispondano ai dati dell'impianto elettrico di
alimentazione.

* Il collegamento elettrico avvenga in luogo asciutto, al riparo
di eventuali allagamenti.

« L'impianto elettrico sia provvisto di interruttore differenziale
da | An < 30 mA e che I'impianto di terra sia efficiente.

Qualora non si sia certi dell’'assenza di corpi estranei nel’acqua da pom-
pare, prevedere l'installazione di un filtro in ingresso al sistema che sia
adatto a fermare le impurita.

[13]

Scegliere il tipo di configurazione che si intende adottare (verticale o oriz-
zontale) tenendo conto delle connessioni verso I'impianto, della posizione
del pannello di interfaccia utente, degli spazi a disposizione secondo
quanto indicato nel seguito. Altri tipi di configurazione di installazione
sono possibili con I'adozione di interfacce accessorie DAB: vedere para-
grafo dedicato (par. 9.2, 9.3).

Linstallazione di un filtro in aspirazione comporta una diminuzi-
one delle prestazioni idrauliche del sistema proporzionale alla
perdita di carico indotta dal filtro stesso (generalmente mag-
giore ¢ il potere filtrante, maggiore & la caduta di prestazioni).

2.1 - Configurazione Verticale

Togliere i 4 piedi di appoggio dal vassoio inferiore dell'imballo ed avvitarli
a battuta nelle relative sedi in ottone della faccia C. Posizionare il sistema
in loco tenendo conto degli ingombri in Fig.8.
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» La distanza di almeno 10mm fra la Faccia E del sistema

ed un’eventuale parete & obbligatoria per assicurare

I'areazione attraverso le apposite griglie.

» La distanza di almeno 270mm fra la Faccia B del sistema ed

un ingombro € consigliata per poter effettuare un’eventuale
intervento di manutenzione della valvola di non ritorno senza
scollegare il sistema dall'impianto.

» La distanza di almeno 200mm fra la Faccia A del sistema ed un
ingombro & raccomandata per poter togliere lo Sportello ed avere
accesso al Vano tecnico.

In caso di superficie non piana, svitare il piede che non appoggia rego-
landone I'altezza fino al contatto con la superficie stessa in modo da assi-
curare la stabilita del sistema. Il sistema deve infatti essere posizionato in
modo sicuro e stabile garantendo la verticalita dell’asse: non posizionare
il sistema inclinato.

ITALIANO

2.1.1 Connessioni Idrauliche

Realizzare la connessione in ingresso al sistema attraverso la bocca
sulla Faccia F indicata con “IN” in Fig.8 (connessione di aspirazione).
Rimuovere quindi il relativo tappo con l'ausilio dell’'utensile accessorio o
di un cacciavite.
Realizzare la connessione in uscita dal sistema attraverso la bocca sulla
Faccia F indicata con “OUT” in Fig.8 (connessione di mandata). Rimuo-
vere quindi il relativo tappo con l'ausilio dell’'utensile accessorio o di un
cacciavite.
Tutte le connessioni idrauliche del sistema verso I'impianto a cui pud
essere collegato sono del tipo filetto femmina da 1” GAS, realizzate in
ottone.
Qualora si intenda collegare il prodotto all'impianto tramite dei
A raccordi che presentino un ingombro diametrale eccedente al
normale ingombro del tubo da 1” (ad esempio la ghiera nel
caso dei raccordi a 3 pezzi), assicurarsi che la filettatura
maschio 1"GAS del raccordo stesso sporga di almeno 25mm
dall'ingombro di cui sopra (vedere Fig.9)

<25 mm > 25 mm

Con riferimento alla posizione rispetto all’acqua da pompare,
l'installazione del sistema puo essere definita “soprabattente” o “sottobat-
tente”. In particolare I'installazione si definisce “soprabattente” quando la
pompa € posta ad un livello superiore rispetto all’acqua da pompare (es.
pompa in superficie e acqua nel pozzo); viceversa “sottobattente” quando
la pompa & posta ad un livello inferiore rispetto all’'acqua da pompare (es.
cisterna sospesa e pompa sotto).
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nel tratto di impianto in aspirazione; questo al fine di permettere
I'operazione di carico del sistema (par. 2.1.2).

Qualora I'installazione sia di tipo “soprabattente”, installare il
tubo d’aspirazione dalla sorgente d’acqua alla pompa in modo
ascendente evitando la formazione di “colli d’oca” o sifoni. Non
collocare il tubo di aspirazione sopra il livello della pompa (per
evitare formazione di bolle d’aria nel tubo di aspirazione). Il
tubo di aspirazione deve pescare al suo ingresso ad almeno
30cm di profondita sotto al livello dell’'acqua e deve essere
a tenuta stagna per tutta la sua lunghezza, fino all'ingresso
nell’elettropompa.
| condotti di aspirazione e mandata devono essere montati in
A modo che non esercitino alcuna pressione meccanica sulla
pompa.

Qualora l'installazione verticale del sistema sia di tipo “sopra-
battente”, si raccomanda di prevedere una valvola di non ritorno

2.1.2.0perazioni di carico
Installazione soprabattente e sottobattente

Installazione “soprabattente” (par. 2.1.1): accedere al vano tecnico e,

con l'ausilio dell'utensile accessorio (Fig.3_punto 5) o di un cacciavite,
rimuovere il tappo di carico (Fig.3_punto 6). Attraverso la porta di carico,
riempire il sistema con acqua pulita, facendo attenzione a lasciar uscire
I'aria. Se la valvola di non ritorno sul condotto di aspirazione (raccoman-
data nel paragrafo par. 2.1.1) € stata predisposta in prossimita della porta
di ingresso del sistema, la quantita d’acqua con cui riempire il sistema
stesso dovrebbe essere di 2.2 litri. Si consiglia di predisporre la valvola di
non ritorno all’estremita del tubo di aspirazione (valvola di fondo) in modo
da poter riempire completamente anche questo durante I'operazione di
carico. In questo caso la quantita di acqua necessaria per I'operazione di
carico sara dipendente dalla lunghezza del tubo di aspirazione (2.2 litri +
)

Installazione “sottobattente” (par. 2.1.1): se fra il deposito di acqua ed il
sistema non sono presenti valvole di intercetto (o sono aperte), questo

si carica automaticamente non appena gli si consente di far uscire I'aria

intrappolata. Quindi allentando il tappo di carico (Fig.3_punto 6) quanto
basta per far sfiatare I'aria intrappolata, si consente al sistema di caricarsi
completamente. Occorre sorvegliare I'operazione e chiudere la porta di
carico non appena l'acqua fuoriesce (si suggerisce comunque di preve-
dere un valvola di intercetto nel tratto di condotto in aspirazione ed utiliz-
zarla per comandare I'operazione di carico a tappo aperto). In alternativa,
nel caso in cui il condotto di aspirazione fosse intercettato da una valvola
chiusa, pud essere eseguita I'operazione di carico in maniera analoga a
quella descritta per l'installazione soprabattente.

2.2 - Configurazione Orizzontale

Togliere i 4 piedi di appoggio dal vassoio inferiore dell'imballo ed avvitarli
a battuta nelle relative sedi in ottone della faccia E. Posizionare il sistema
in loco tenendo conto degli ingombri in Fig.10.

200 mm
‘\A 2‘7/”@

& &

o

370 mm

Figura 10

* La distanza di almeno 270mm fra la Faccia B del sistema ed un
ingombro € consigliata per poter effettuare un’eventuale interven-
to di manutenzione della valvola di non ritorno senza scollegare il
sistema dall'impianto.

* La distanza di almeno 200mm fra la Faccia A del sistema ed un
ingombro & raccomandata per poter togliere lo Sportello ed avere
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accesso al Vano tecnico.

« La distanza di almeno 10mm fra la Faccia D del sistema ed un
ingombro € obbligatoria per assicurare I'uscita del cavo di alimen-
tazione.

In caso di superficie non piana, svitare il piede che non appoggia rego-
landone I'altezza fino al contatto con la superficie stessa in modo da assi-
curare la stabilita del sistema. Il sistema deve infatti essere posizionato in
modo sicuro e stabile garantendo la verticalita dell’asse: non posizionare
il sistema inclinato.

2.2.1 Connessioni Idrauliche

Realizzare la connessione in ingresso al sistema attraverso la bocca sulla
Faccia C indicata con “IN” in Fig.10 (connessione di aspirazione). Rimuovere
quindi il relativo tappo con l'ausilio dell'utensile accessorio o di un cacciavite.
Realizzare la connessione in uscita dal sistema attraverso la bocca sulla
Faccia C indicata con “OUT 1” in Fig.10 e/o attraverso la bocca sulla
Faccia D indicata con “OUT 2” in Fig.10 (connessione di mandata). In
questa configurazione le 2 bocche possono essere infatti utilizzate indif-
ferentemente I'una in alternativa all’altra (a seconda della convenienza
dell'installazione), oppure contemporaneamente (sistema a doppia man-
data). Rimuovere quindi il/i tappo/i dalla/e porta/e che si intende utilizzare
con l'ausilio dell’'utensile accessorio o di un cacciavite.

Tutte le connessioni idrauliche del sistema verso I'impianto a cui pud
essere collegato sono del tipo filetto femmina da 1” GAS, realizzate in
ottone.

A Vedere AVVERTENZA relativa alla Fig.9.

mauano (L

2.2.2 Orientamento del Pannello di Interfaccia

Il Pannello di Interfaccia € studiato in modo da poter essere orientato
nella direzione piu comoda per la lettura da parte dell’'utente: la forma
quadrata ne consente infatti la rotazione di 90° in 90° (Fig.11).

Figura 11

» Disimpegnare le 4 viti agli angoli del pannello utilizzando
I'apposita chiave esagonale fornita con I'utensile accessorio.

» Non togliere le viti, € consigliato disimpegnarle dalla filettatura
sulla carena del prodotto.

* Fare attenzione a non far cadere le viti all'interno del sistema
« Distanziare il pannello facendo attenzione a non mettere in
tensione il cavo di trasmissione segnale

* Riposizionare il pannello nella propria sede con I'orientamento
preferito avendo cura di non pizzicare il cavo

* Avvitare le 4 viti con I'apposita chiave
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2.2.3 Operazione di carico

Installazione soprabattente e sottobattente

Con riferimento alla posizione rispetto allacqua da pompare, l'installazione
del sistema puo essere definita soprabattente o sottobattente. In particolare
l'installazione si definisce “soprabattente” quando la pompa € posta ad un liv-
ello superiore rispetto allacqua da pompare (es. pompa in superficie e acqua
nel pozzo); viceversa “sottobattente” quando la pompa € posta ad un livello
inferiore rispetto allacqua da pompare (es. cisterna sospesa e pompa sotto).

Installazione “soprabattente”: con I'ausilio dell’'utensile accessorio (Fig.3_
punto 5) o di un cacciavite, rimuovere il tappo di carico che, per la configu-
razione orizzontale, & quello sulla Faccia F (Fig.1). Attraverso la porta di
carico, riempire il sistema con acqua pulita, facendo attenzione a lasciar
uscire I'aria. La quantita d’acqua con cui riempire il sistema deve essere
di 1.5 litri almeno. Si consiglia di predisporre una valvola di non ritorno
all'estremita del tubo di aspirazione (valvola di fondo) in modo da poter
riempire completamente anche questo durante I'operazione di carico. In
questo caso la quantita di acqua necessaria per I'operazione di carico
sara dipendente dalla lunghezza del tubo di aspirazione (1.5 litri + ...).

Installazione “sottobattente”: se fra il deposito di acqua ed il sistema non
sono presenti valvole di intercetto (o sono aperte), questo si carica auto-

maticamente non appena gli si consente di far uscire I'aria intrappolata.
Quindi allentando il tappo di carico (Faccia F — Fig.1) fino a far sfiatare
I'aria si consente al sistema di caricarsi completamente. Per allentare

il tappo, utilizzare I'utensile accessorio (Fig.3_punto 5) o un cacciavite.
Occorre sorvegliare I'operazione e chiudere la porta di carico non appena
I'acqua fuoriesce (si suggerisce comunque di prevedere un valvola di in-
tercetto nel tratto di condotto in aspirazione ed utilizzarla per comandare
I'operazione di carico a tappo allentato). In alternativa, nel caso in cui il
condotto di aspirazione fosse intercettato da una valvola chiusa, puo es-
sere eseguita I'operazione di carico in maniera analoga a quella descritta
per l'installazione soprabattente.

3 - MESSA IN FUNZIONE

La pressione in ingresso pompa non deve essere superiore a 2
bar.

La profondita di aspirazione non deve eccedere gli 8 m.

> >

3.1 - Collegamenti Elettrici

Per migliorare 'immunita al possibile rumore radiato verso altre apparec-
chiature si consiglia di utilizzare una conduttura elettrica separata per
I'alimentazione del prodotto.

Attenzione: osservare sempre le norme di sicurezza!
L'installazione elettrica deve essere effettuata da un elettricista
esperto, autorizzato che se ne assume tutte le responsabilita.

Si raccomanda un corretto e sicuro collegamento a terra
dell'impianto come richiesto dalle normative vigenti in materia

La tensione di linea pud cambiare all'avvio dell’elettropompa.
La tensione sulla linea pud subire variazioni in funzione di altri
dispositivi ad essa collegati e alla qualita della linea stessa.
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essere correttamente dimensionato e deve essere di tipo
“Classe A”. L'interruttore differenziale automatico dovra essere
contrassegnato dai due simboli seguenti:

]

c L'interruttore magnetotermico di protezione deve essere

c Linterruttore differenziale a protezione dell'impianto deve

correttamente dimensionato (vedi Caratteristiche Elettriche)

3.2 Configurazione dell’Inverter Integrato

Il sistema & configurato dal costruttore per soddisfare la maggior parte
dei casi di installazione, ovvero:

D funzionamento a pressione costante;

. Set-Point (valore della pressione costante desiderato): SP = 3.0 bar
. Riduzione della pressione per la ripartenza: RP = 0.3 bar
. Funzione Anti-cycling: Disabilitata

Tutti questi parametri sono comunque impostabili dall’'utente assieme

a molti altri. Le altre modalita di funzionamento e le opzioni accessorie

sono molteplici. Tramite le diverse impostazioni possibili e la disponibilita

di canali di ingresso e di uscita configurabili, & possibile adattare il funzi-

onamento dell'inverter alle esigenze di vari impianti. Vedere par. 5-6-7
Per la definizione dei parametri SP ed RP, si ottiene che la
pressione alla quale il sistema si avvia ha valore:

Pstart = SP - RP Esempio: 3.0 - 0.3 = 2.7 bar
nella configurazione di default

Il sistema non funziona se I'utenza si trova ad un’altezza superiore
all'equivalente in metri-colonna-acqua della Pstart (considerare 1 bar =
10 m.c.a.): per la configurazione di default, se I'utenza si trova ad almeno
27m di altezza il sistema non parte.

mauano (L

3.3 - Adescamento

Si definisce adescamento di una pompa la fase durante la quale la mac-
china cerca di riempire di acqua il corpo ed il condotto di aspirazione. Se
I'operazione va a buon fine la macchina puo lavorare regolarmente.

Una volta che la pompa é stata riempita (par. 2.1.2, 2.2.3) e il disposi-
tivo & stato configurato (par. 3.2), € possibile collegare I'alimentazione
elettrica dopo aver aperto almeno un’utenza in mandata.

Il sistema si accende e controlla la presenza di acqua in mandata per i
primi 10 secondi.

Se viene rilevato un flusso di acqua in mandata, la pompa & adescata e
inizia il suo lavoro regolare. Questo € il caso tipico dell'installazione sot-
tobattente (par. 2.1.2, 2.2.3). L'utenza aperta in mandata da cui adesso
esce I'acqua pompata puo essere chiusa.

Se dopo 10 secondi non viene rilevato un flusso regolare in mandata, il
sistema chiede la conferma per entrare nella procedura di adescamento
(caso tipico di installazioni soprabattente par 2.1.2, 2.2.3). Ovvero:

Riempire la pompa

¥ &)

Uscita Adescamento

Premendo “+” questo entra nella procedura di adescamento: inizia a
lavorare per un tempo massimo di 5 minuti durante i quali il blocco di
sicurezza per marcia a secco non interviene. Il tempo di adescamento
dipende da diversi parametri, i pit influenti dei quali sono la profondita
del livello dellacqua da aspirare, il diametro del condotto di aspirazione,
la tenuta stagna del condotto di aspirazione. Fatto salvo di utilizzare un
condotto di aspirazione di misura non inferiore ad 1” e che questo sia
ben sigillato (non presenti fori o giunzioni da cui possa aspirare aria), il
prodotto & stato studiato per riuscire ad adescarsi in condizioni di acqua
fino a 8m di profondita in un tempo inferiore ai 5 minuti. Non appena

il prodotto rileva flusso regolare in mandata, esce dalla procedura di
adescamento ed inizia il suo lavoro regolare. L'utenza aperta in mandata
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da cui adesso esce I'acqua pompata pud essere chiusa. Se dopo i 5
minuti della procedura il prodotto non risulta ancora adescato, il dis-

play di interfaccia restituisce un messaggio di fallimento. Disconnettere
I'alimentazione, caricare il prodotto aggiungendo nuova acqua, attendere
10 minuti e ripetere la procedura dall'inserimento della spina di alimen-
tazione in poi.

Premendo “-* si conferma di non voler far partire la procedura di adesca-
mento. Il prodotto rimane in allarme.

Funzionamento

Una volta che I'elettropompa & adescata, il sistema inizia il suo funzion-
amento regolare secondo quelli che sono i parametri configurati: si avvia
automaticamente all’apertura del rubinetto, fornisce acqua alla pressione
impostata (SP), mantiene la pressione costante anche aprendo altri rubi-
netti, si arresta automaticamente dopo il tempo T2 una volta raggiunte le
condizioni di spegnimento (T2 & impostabile dall’'utente, valore di fabbrica
10 sec).

4 - SISTEMI DI PROTEZIONE

Il dispositivo & dotato di sistemi di protezione atti a preservare la pompa,
il motore, la linea di alimentazione e l'inverter. Qualora intervengano una
0 piu protezioni, viene subito segnalato sul display quella con priorita piu
alta. A seconda del tipo di errore, il motore pud fermarsi, ma al ripristinarsi
delle normali condizioni, lo stato di errore pud annullarsi automatica-
mente da subito o annullarsi dopo un certo tempo in seguito ad un riarmo
automatico.

Nei casi di blocco per mancanza acqua (BL), di blocco per sovracorrente
nel motore (OC), blocco per corto circuito diretto tra le fasi del motore
(SC), si puo tentare di uscire manualmente dalle condizioni di errore
premendo e rilasciando contemporaneamente i tasti + e -. Qualora la
condizione di errore perduri, occorre fare in modo di eliminare la causa
che determina 'anomalia.

In caso di blocco per uno degli errori interni E18, E19, E20, E21 & neces-
sario attendere 15 minuti con macchina alimentata affinché si ripristini
automaticamente lo stato di blocco.

Allarme nello storico dei fault

Indicazione .

display Descrizione
PD Spegnimento non regolare
FA Problemi sul sistema di raffreddamento

Condizioni di blocco
Indicazione .

display Descrizione
PH Blocco per surriscaldamento pompa
BL Blocco per mancanza acqua
BP1 Blocco per errore di lettura sul sensore di pressione interno
PB Blocco per tensione di alimentazione fuori specifica
oT Blocco per surriscaldamento dei finali di potenza
ocC Blocco per sovracorrente nel motore
SC Blocco per corto circuito tra le fasi del motore
ESC Blocco per corto circuito verso terra
HL Fluido caldo
NC Blocco per motore scollegato

Ei Blocco per errore interno i-esimo

Vi Blocco per tensione interna i-esima fuori tolleranza
EY Blocco per ciclicita anomala rilevata sul sistema
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4.1 - Descrizione dei blocchi

4.1.1 - “BL"” Anti Dry-Run (Protezione contro la marcia a secco)

Nella situazione di mancanza d’acqua la pompa viene arrestata automati-
camente dopo il tempo TB. Questo viene indicato dal led rosso “Alarm” e

dalla scritta “BL” sul display.

Dopo aver ripristinato il corretto afflusso di acqua si puo tentare di uscire

manualmente dal blocco di protezione premendo contemporaneamente i

tasti “+” e “-“ e quindi rilasciandoli.

Se permane lo stato di allarme, ovvero I'utente non interviene ripristinan-

do l'afflusso d’acqua e resettando la pompa, il re-start automatico prova a
riavviare la pompa.

Se il parametro SP non & settato correttamente la protezione
per mancanza acqua puo non funzionare correttamente.

4.1.2 - Anti-Cycling (Protezione contro cicli continui senza richiesta
di utenza)

Se nella sezione di mandata dell'impianto sono presenti perdite, il
sistema si avvia e si arresta ciclicamente anche se non si sta prel-
evando acqua consapevolmente: una pur piccola perdita (pochi ml)
provoca una caduta di pressione che a sua volta provoca I'avviamento
dell’elettropompa.

Il controllo elettronico del sistema € in grado di rilevare la presenza della
perdita sulla base della sua periodicita.

La funzione anticycling puo essere esclusa oppure attivata in modalita
Basic o Smart (par 7.6.12).

La modalita Basic prevede che una volta rilevata la condizione di peri-
odicita la pompa si arresti e rimanga in attesa di un ripristino manuale.
Questa condizione viene comunicata all’'utente con I'accensione del led
rosso “Alarm” e la comparsa dalla scritta “ANTICYCLING” sul display.
Dopo aver rimosso la perdita, si puo forzare manualmente la ripartenza
premendo e rilasciando i tasti “+” e “-“ contemporaneamente.

La modalita Smart prevede che una volta rilevata la condizione di perdita,
si aumenti il parametro RP per diminuire il numero di accensioni nel
tempo.

mauano (L

4.1.3 - Anti-Freeze (Protezione contro congelamento dell’acqua nel
sistema)

Il cambiamento di stato dell’acqua da liquido a solido comporta un
aumento di volume. Occorre quindi evitare che il sistema rimanga pieno
d’acqua con temperature prossime a quelle di congelamento al fine

di evitare rotture dello stesso. Questa la ragione per la quale si racco-
manda di svuotare una qualsiasi elettropompa quando rimane inutilizzata
durante il periodo invernale. Tuttavia questo sistema & dotato di una
protezione che impedisce il formarsi di ghiaccio all'interno azionando
I'elettropompa nel caso in cui la temperatura scenda a valori prossimi a
quelli di congelamento. In questo modo 'acqua all'interno viene scaldata
ed il congelamento inibito

La protezione Anti-Freeze funziona solamente se il sistema &
regolarmente alimentato: con spina disconnessa o mancanza di
corrente la protezione non pud funzionare.

E’ comunque consigliabile non lasciare il sistema carico durante
lunghi periodi di inattivita: svuotare accuratamente il sistema dal
tappo di scarico (Fig.1 Faccia E) e riporlo in luogo riparato.

4.1.4 - “BP1” Blocco per guasto sul sensore di pressione interno
In caso il dispositivo rilevi una anomalia sul sensore di pressione la
pompa rimane bloccata e si segnala I'errore “BP1”. Tale stato inizia non
appena viene rilevato il problema e termina automaticamente al ripristi-
narsi delle corrette condizioni.

4.1.5 - “PB” Blocco per tensione di alimentazione fuori specifica
Entra quando la tensione di linea al morsetto di alimentazione permessa
assume valori fuori specifica. Il ripristino avviene solo in modo automatico
quando la tensione al morsetto rientra nei valori consentiti.

4.1.6 - “SC” Blocco per corto circuito tra le fasi del motore

Il dispositivo & dotato di una protezione contro il corto circuito diretto che
si puo verificare tra le fasi del motore. Quando questo stato di blocco
viene segnalato si puo tentare un ripristino del funzionamento tramite la
pressione contemporanea dei tasti + e — che comunque non ha effetto
prima che siano trascorsi 10 secondi dall'istante in cui il corto circuito si
e’ presentato.
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4.2 - Reset manuale delle condizioni di errore

In stato di errore, I'utilizzatore pud cancellare I'errore forzando un nuovo
tentativo mediante pressione e successivo rilascio dei tasti + e -.

4.3 - Autoripristino delle condizioni di errore

Per alcuni malfunzionamenti e condizioni di blocco, il sistema esegue dei
tentativi di ripristino automatico.
Il sistema di auto ripristino riguarda in particolare:

“BL” Blocco per mancanza acqua

“PB” Blocco per tensione di linea fuori specifica

“‘oT” Blocco per surriscaldamento dei finali di potenza
“oc” Blocco per sovracorrente nel motore

“BP” Blocco per anomalia sul sensore di pressione

Se, ad esempio il sistema va in blocco per mancanza acqua, il dispositivo
inizia automaticamente una procedura di test per verificare che effettiva-
mente la macchina & rimasta a secco in modo definitivo e permanente.
Se durante la sequenza di operazioni, un tentativo di ripristino va a buon
fine (ad esempio € tornata I'acqua), la procedura si interrompe e si torna
al funzionamento normale.

La Tabella 21 mostra le sequenze delle operazioni eseguite dal disposi-
tivo per i diversi tipi di blocco.

Ripristini automatici sulle condizioni di errore
Indl.cazmne Descrizione Sequenza di ripristino automatico
display
- Un tentativo ogni 10 minuti per un totale;
di 6 tentativi
Blocco per mancanza | - Un tentativo ogni ora per un totale di
BL -
acqua 24 tentativi
- Un tentativo ogni 24 ore per un totale di
30 tentativi
PB Blocco per tensione di | - Si ripristina quando si torna ad una
linea fuori specifica | tensione in specifica

Blocco per surriscal- | - Si ripristina quando la temperatura dei
oT damento dei finali di | finali di potenza rientra in specifica
potenza
- Un tentativo ogni 10 minuti per un totale;
di 6 tentativi
Blocco per sovracor- | - Un tentativo ogni ora per un totale di
ocC -
rente nel motore 24 tentativi
- Un tentativo ogni 24 ore per un totale di
30 tentativi

Tabella 3: Autoripristino dei blocchi

5- CONTROLLO ELETTRONICO INVERTER E INTERFACCIA
UTENTE

(1]

Linverter fa lavorare il sistema a pressione costante. Questa
regolazione viene apprezzata se I'impianto idraulico a valle del
sistema & opportunamente dimensionato. Impianti eseguiti con
tubazioni di sezione troppo piccola introducono delle perdite

di carico che I'apparecchiatura non pudé compensare; il risultato
€ che la pressione € costante sui sensori ma non sull’'utenza.

Impianti eccessivamente deformabili possono creare
l'insorgenza di oscillazioni; qualora dovesse verificarsi tale
evento, si puo risolvere il problema agendo sui parametri di
controllo “GP” e “GI” (vedi par 7.6.4 - GP: Coefficiente di gua
dagno proporzionale e 7.6.5 - Gl: Coefficiente di guadagno
integrale)

(1]

5.1 - Funzionamento con centralina di controllo

e.sybox, da solo o in gruppo di pompaggio, pud essere connesso tramite
comunicazione wireless ad una unita esterna denominata di seguito
come centralina di controllo. La centralina di controllo, a seconda del
modello, mette a disposizione varie funzionalita.
Le possibili centraline di controllo sono:

* e.sylink
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* PWM IO
* PWM Com

L’abbinamento di uno o piu e.sybox ad una centralina di controllo, con-
sente di utilizzare:

* Ingressi digitali

* Uscite arele

» Sensore di pressione remoto

» Connessione verso la rete ethernet
Nel prosieguo indicheremo con il termine di funzionalita da centralina di
controllo, I'insieme delle funzioni elencate sopra e messe a disposizione
dai vari tipi di centralina.

5.1.1 - Funzionalita disponibili da centralina di controllo
Le funzionalita disponibili a seconda del tipo di centralina sono indicate
nella tabella 4 Funzionalita disponibili da centralina di controllo.

Funzionalita e.sylink PWM IO PWM Com
Ingressi digitali optoisolati ° ° °
Relé di uscita con contatto NO ° ° °
Relé di uscita con contatto NO - C - NC °
Sensore di pressione remoto ° °

Connessione di rete °

Tabella 4: Funzionalita disponibili da centralina di controllo.

5.1.2 - Collegamenti elettrici ingressi e uscite utenti
Vedi manuale della centralina di controllo
5.1.3 — Funzionamento in modalita sicurezza

Nel caso si utilizzino le funzionalita ingressi o sensore remoto, in caso di
perdita di comunicazione o errore da centralina, I'e.sybox e la centralina

ITALIANO

di controllo si portano in modalita sicurezza adottando la configurazione
ritenuta meno dannosa. Quando entra in funzione la modalita sicurezza,
compare sul display un’icona lampeggiante raffigurante una croce
all'interno di un triangolo.

Il comportamento dell’e.sybox in caso di perdita comunicazione € illus-
trato in tabella seguente.

Comportamento e.sybox

Nessuna Centralina associata
centralina

associata

Impostazione c o c 0
e.sybox entralina rilevata entralina
K - non rilevata o
Funzione Funzione non :
. ) in errore
attivata attivata
(da ingresso (da ingresso Modalita
o da menu) o da menu) sicurezza

In=0 Funzione
ingresso diasa-
bilitata

In®@=1, 2
Mancanza
acqua segnalata
da galleggiante

Sistema in
stop"

Sistema in
stop F1

in®=3, 4 Attivazione Attivazione
Setpoint ausilia- setpoint della pressio-
rio Pauxn ausiliario cor- ne minore tra i
rispondente setpoint ausi-

liari impostati

in®=5, 6
Disable sistema

Sistema in
stopt"

Sistema in
stop F3
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in®=7,8

Sistema in Sistema in

Disable sistema stop F3 + stop™"
+ azzeramento azzeramento
fault e warn. fault e warn

Azzeramento
fault e warn.

in =9
Azzeramento
fault e warn.

in®=10, 11, 12,
13 Funzionalita
Kiwa (segnale
bassa pressione
in ingresso)

PR=0
Sensore di pres-
sione remoto
disabilitato

Sistema in
stop™"

Sistema in
stop F4

PR=1 Setpoint Si trascura
Utilizzo sensore Su sensore il setpoint
di pressione remoto remoto

remoto

Tabella 5: Intervento della modalita sicurezza.

@ attivazione della funzione relativa a questa cella + qualunque altra
funzione in modalita sicurezza provoca lo stop del sistema. In questo
caso il sistema visualizza la causa di arresto piu prioritaria.

@ | numeri separati da virgola indicano i possibili valori impostabili cor-
rispondenti alla funzione in oggetto

Per quanto riguarda invece la centralina di controllo, In caso di perdita
comunicazione, questa accende il relé 1.

5.1.4 - Connessione verso piu centraline di controllo
E’ consentito usare al massimo 2 centraline di controllo contempora-
neamente a patto che una sia di tipo PWM Com e ['altra di tipo e.sylink

oppure PWM IO.
Non & consentito usare contemporaneamente due centraline di tipo

e.sylink e PWM 10.
Nel caso si utilizzino 2 centraline contemporaneamente, gli ingressi da
connettere sono quelli indicati nella tabella sotto

Centraline connesse al sistema di Dispositivo sul quale connettere gli
e.sybox Ingressi

PWM Com+e.sylink e.sylink

PWM Com+PWM IO PWM 10

Tabella 6: Centralina a cui connettere gli ingressi (caso di utilizzo

box con 2 centraline di controllo

NOTA: la centralina PWM Com non dispone dell'ingresso pressione, h
pertanto utilizzando solo questa non & possibile utilizzare la funzione di
setpoint remoto. )

5.1.5 - Impostazione delle funzionalita da centralina di controllo

Il valore di default di tutti gli ingressi e del sensore di pressione remoto

e DISABLE, dunque per poterle utilizzare, dovranno essere attivate
dall'utente vedi par 7.6.15 - Setup degli ingressi digitali ausiliari IN1, IN2,
IN3, IN4, par sensore press 7.5.6 - PR: Sensore di pressione remoto.

Le uscite sono abilitate di default, vedi funzioni uscite par 7.6.16 - Setup
delle uscite OUT1, OUT2.

Se non ¢ stato associato nessuna centralina di controllo, le funzioni
ingressi, uscite e sensore di pressione remoto, vengono trascurate e non
hanno alcun effetto qualunque sia la loro impostazione.

| parametri legati alla centralina di controllo (ingressi, uscite e sensore di
pressione) possono essere impostati anche se la connessione € assente
o addirittura non effettuata.

Se la centralina di controllo & associata (fa parte della rete wireless dell’
e.sybox), ma per problemi & assente o non visibile, quando i parametri
legati alle funzionalita vengono impostati ad un valore diverso da disable,
lampeggiano ad indicare che non potranno espletare la loro funzione.
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5.1.6 - Associazione e dissociazione e.sybox con centralina di
controllo

Per effettuare I'associazione tra e.sybox e centralina di controllo si pro-
cede alla stessa maniera dell’associazione di un e.sybox:

dalla pagina AS del menu installatore premere per 5 sec. il tasto “+” fino
a quando non inizia a lampeggiare il led blu (sia che I'esybox sia da solo
0 in gruppo). Fatto questo, sulla centralina, premere il tasto » per 5 sec.
fino a quando non inizia a lampeggiare il led blu della comunicazione.
Appena la connessione si € instaurata lo stesso led rimane acceso fisso
e nella pagina AS dell'esybox compare il simbolo dell’e.sylink.

La dissociazione dell’e.sylink & analoga all’e.sybox: dalla pagina AS del
menu installatore premere per 5 sec il tasto “-”; questo eliminera tutte le
connesioni wireless presenti.

6 - LA TASTIERA E IL DISPLAY

Figura 13: Aspetto dell'interfaccia utente

Linterfaccia utente & composta brendolada un tastierino con display LCD
128x240 pixel e led di segnalazione POWER, COMM, ALARM come si
pud vedere in Figura 13.

Il display visualizza le grandezze e gli stati del dispositivo con indicazioni
sulla funzionalita dei vari parametri.

ITALIANO

Le funzioni dei tasti sono riassunte nella Tabella 4.

Il tasto MODE consente di passare alle voci successive all’interno dello
stesso menu. Una pressione prolungata per almeno 1 sec consente di
saltare alla voce di menu precedente.

Il tasto SET consente di uscire dal menu corrente.

Decrementa il parametro corrente (se € un parametro modificabile).

Incrementa il parametro corrente (se & un parametro modificabile).

Tabella 7: Funzioni tasti

Una pressione prolungata del tasto “+” o del tasto “-” consente
incremento/decremento automatico del parametro selezionato. Trascorsi
3 secondi di pressione del tasto “+” o del tasto “-” la velocita di incre-
mento/decremento automatico aumenta.

(1]
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Alla pressione del tasto + o del tasto - la grandezza selezio-
nata viene modificata e salvata immediatamente in memoria
permanente (EEprom). Lo spegnimento anche accidentale della
macchina in questa fase non causa la perdita del parametro
appena impostato.

Il tasto SET serve soltanto per uscire dal menu attuale e non &
necessario per salvare le modifiche fatte. Solo in particolari casi
descritti nel capitolo 0 alcune grandezze vengono attuate alla
pressione di “SET” o “MODE”.

25



ITALIANO

Led di segnalazione

26

Menu

* Power

Led di colore bianco. Acceso fisso quando la macchina & alimen-
tata. Lampeggiante quando la macchina é disabilitata (vedere
par. 5.5).

« Allarme

Led di colore rosso. Acceso fisso quando la macchina & bloccata
da un errore.

» Comunicazione

Led di colore blu. Acceso fisso quando la comunicazione wireless
¢ utilizzata e funziona correttamente. Lampeggiante a frequenza
lenta se quando configurata per lavorare in comunicazione, la

comunicazione non & disponibile, non & rilevata o ha problemi.
Lampeggiante a frequenza veloce durante I'associazione con altri

dispositivi wireless. Spento se la comunicazione non é utilizzata.

La completa struttura di tutti i menu e di tutte le voci che li compongono &
mostrata nella Tabella 9.

Accesso ai menu
Dal menu principale si puo accedere ai vari menu in due modi:

1 - Accesso diretto con combinazione di tasti
2 - Accesso per nome tramite menu a tendina

6.1 Accesso diretto con combinazione di tasti

Si accede direttamente al menu desiderato premendo contemporanea-
mente la combinazione di tasti per il tempo richiesto (ad esempio MODE
SET per entrare nel menu Setpoint) e si scorrono le varie voci di menu
con il tasto MODE.

La Tabella 8 mostra i menu raggiungibili con le combinazioni di tasti.

ugmﬁ DEL TASTI DI ACCESSO DIRETTO TEMPO DI PRESSIONE
Utente Al rilascio del pulsante
Monitor 2 Sec

Setpoint 2 Sec

Manuale 5 Sec

Installatore 5 Sec

A53|_stenza 5 Sec

tecnica

Rlpn_stmo dei 2 Sec all'accensione
valori dell'apparecchio

di fabbrica pp

Reset 2 Sec

Tabella 8: Accesso ai menu
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Menu ridotto ( visibile )

Menu esteso ( accesso diretto o password )

Menu Principale

Menu Utente

Menu Monitor

Menu Setpoint Menu Manuale Menu Installatore Menu Ass. Tecnica

mode set-meno mode-set set-meno-piu mode-set-meno mode-set-piu
STATO
MAIN RS cT STQTO
(Pagina Principale) Giri al minuto Contrasto Impostazione velocita
VP VP
Pressione Pressione
Selezione Menu VF S VF
Visualizzazione del Retroilluminazione Visualizzazione del
flusso flusso
PO PO AD )
Potenza erogata alla Potenza erogata alla Configurazione
pompa pompa indirizzo
C1 C1
Corrente di Corrente di
fase pompa fase pompa
TE RS

Ore di accensione
Ore di lavoro

Temperatura
dissipatore

Giri al minuto

TE
i avvii PR
Numero diawi Temperatura Sensore di pressione
dissipatore remoto
Pl

Istogramma della

potenza

Sistema

multi pompa

Flusso erogato

IC
Configurazione
dispositivo
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VE
Informazioni
HW e SW

FF
Fault & Warning
(Storico)

AY
Anti Cycling

FW
Aggiornamento
Firmware

RF
Azzeramento
fault & warning

PW
Modifica Password

28
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Legenda

Colori identificativi

Modifica dei parametri nei gruppi multi pompa

Insieme dei parametri sensibili. Questi parametri
devono essere allineati affinché il sistema muilti
pompa possa partire. La modifica di uno di questi su
un qualunque dispositivo comporta I'allineamento in
automatico su tutti gli altri dispositivi senza alcuna
domanda.

Parametri dei quali si consente I'allineamento in
maniera facilitata da un solo dispositivo propagan-
dolo a tutti gli altri. E’ tollerato che siano diversi da

dispositivo a dispositivo.

Parametri di impostazione significativi solo local-
mente.

Parametri in sola lettura.

Tabella 9: Struttura dei menu

6.2 - Accesso per nome tramite menu a tendina

Si accede alla selezione dei vari menu secondo il loro nome. Dal menu
principale si accede alla selezione menu premendo uno qualunque dei
tasti + o —.

Nella pagina di selezione dei menu compaiono i nomi dei menu ai quali
si pud accedere ed uno tra i menu appare evidenziato da una barra (vedi
Figura 14). Con i tasti + e - si sposta la barra evidenziatrice fino a selezi-
onare il menu di interesse e vi si entra premendo MODE.

ITALIANO

SELEZIONE MENUO

MEMU MOMNITOR

GO 2000 rpm

Figura 14: Selezione dei menu a tendina

Le voci disponibili sono sono MAIN, UTENTE, MONITOR, di seguito
compare una quarta voce MENU ESTESO; questa voce permette di

3,0 bar

estendere il numero dei menu visualizzati. Selezionando MENU ESTESO

comparira una pop-up che comunica di inserire una chiave di accesso
(PASSWORD) . La chiave di accesso (PASSWORD) coincide con la
combinazione di tasti usata per I'accesso diretto (come da Tabella 8) e
consente di espandere la visualizzazione dei menu dal menu corrispon-
dente alla chiave di accesso a tutti quelli con priorita inferiore.

L'ordine dei menu é: Utente, Monitor, Setpoint, Manuale, Installatore,
Assistenza Tecnica.

Selezionata una chiave di accesso, i menu sbloccati rimangono
disponibili per 15 minuti o fino a che non si disabilitano manualmente at-
traverso la voce “Nascondi menu avanzati” che compare nella selezione
menu quando si usa una chiave di accesso.

Nella Figura 15 & mostrato uno schema del funzionamento per la selezi-
one dei menu.

Al centro della pagina si trovano i menu, dalla destra vi si arriva attra-
verso la selezione diretta con combinazione di tasti, dalla sinistra si arriva
invece attraverso il sistema di selezione con menu a tendina.
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: Schema dei possibili accessi ai menu

6.3 - Struttura delle pagine di menu

All'accensione si visualizzano alcune pagine di presentazione in cui
compare il nome del prodotto ed il logo per poi passare ad un menu
principale. Il nome di ogni menu qualunque esso sia compare sempre

nella parte alta del display.

Nella pagina principale compaiono sempre

Stato: stato di funzionamento (ad es. standby, go, Fault, funzioni ingressi)

Giri motore: valore in [rpm]

Pressione: valore in [bar] o [psi] a seconda dell’'unita di misura impostata.
Potenza: valore in [kW] della potenza assorbita dal dispositivo.

Nel caso in cui si verifichi I'evento possono comparire:
Indicazioni di fault

Indicazioni di Warning
Indicazione delle funzioni associate agli ingressi
Icone specifiche

Le condizioni errore sono indicate nella Tabella 2 pag.20. Le altre visual-
izzazioni sono indicate in Tabella 10.

Condizioni di errore e di stato visualizzate nella pagina principale

Identificatore

Descrizione

GO

Motore in marcia

SB

Motore fermo

DIS

[Stato motore disabilitato manualmente

F1

[Stato / allarme Funzione galleggiante

F3

[Stato / allarme Funzione disabilitazione del sistema

F4

[Stato / allarme Funzione segnale di bassa pressione

P1

[Stato di funzionamento con setpoint ausiliario 1

P2

[Stato di funzionamento con setpoint ausiliario 2

P3

IStato di funzionamento con setpoint ausiliario 3

P4

IStato di funzionamento con setpoint ausiliario 4

Icona com.
con numero

IStato di funzionamento in comunicazione multi pompa con l'indirizzo
indicato

Icona com.
con E

IStato di errore della comunicazione nel sistema multi pompa

EE

[Scrittura e rilettura su EEprom delle impostazioni di fabbrica

WARN.
Tensione
bassa

Warning per mancanza della tensione di alimentazione

Tabella 10: Messaggi di stato ed errore nella pagina principale
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Le altre pagine di menu variano con le funzioni associate e sono descritte
successivamente per tipologia di indicazione o settaggio. Una volta
entrati in un qualunque menu la parte bassa della pagina mostra sempre
una sintesi dei parametri principali di funzionamento (stato di marcia o
eventuale fault, velocita attuata e pressione).

Questo consente di avere una costante visione dei parametri fondamen-
tali della macchina.

HENU SETPOINT

Pressione

SP di setpoint
3,0 bar

GO 2000 rpm

3,0 bar

Figura 16: Visualizzazione di un parametro di menu

Indicazioni nella barra di stato in basso ad ogni pagina

Identificatore Descrizione
GO Motore in marcia
SB Motore fermo
Disabilitato Stato motore disabilitato manualmente
rpm Giri/min del motore
bar Pressione dell'impianto
FAULT Presenza di un errore che impedisce il pilotaggio dell’elettropompa

Tabella 11: Indicazioni nella barra di stato

Nelle pagine che mostrano parametri possono comparire: valori num-
erici e unita di misura della voce attuale, valori di altri parametri legati
allimpostazione della voce attuale, barra grafica, elenchi; vedi Figura 16.

ITALIANO

6.4 - Blocco impostazione parametri tramite Password

Il dispositivo ha un sistema di protezione tramite password. Se si imposta
una password i parametri del dispositivo saranno accessibili e visibili, ma
non sara possibile modificarli.

Il sistema di gestione della password si trova nel menu “assistenza tec-
nica” e si gestisce tramite il parametro PW

6.5 - Abilitazione disabilitazione motore

In condizioni di funzionamento normale, la pressione ed il successivo
rilascio di entrambi i tasti “+” e “-” comporta il blocco/sblocco del motore
(ritentivo anche in seguito a spegnimento). Qualora fosse presente un
fault allarme I'operazione sopra descritta resetta I'allarme stesso.
Quando il motore & disabilitato questo stato € evidenziato dal LED bianco
lampeggiante.

Questo comando ¢ attivabile da qualsiasi pagina di menu, eccetto RF e
PW.

7 - SIGNIFICATO DEI SINGOLI PARAMETRI

7.1 - Menu Utente

Dal menu principale premendo il tasto MODE (oppure usando il menu di
selezione premendo + o - ), si accede al MENU UTENTE. All'interno del
menu il tasto MODE consente di scorrere le varie pagine del menu. Le
grandezze visualizzate sono le seguenti.

7.1.1 - Stato:
Visualizza lo stato della pompa.

7.1.2 - RS: Visualizzazione della velocita di rotazione
Velocita di rotazione attuata dal motore in rpm.

7.1.3 - VP: Visualizzazione della pressione
Pressione dell'impianto misurata in [bar] o [psi] a seconda del sistema di
misura utilizzato.
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7.1.4 - VF: Visualizzazione del flusso
Visualizza il flusso istantaneo in [litri/min] o [gal/min] a seconda dell’unita
di misura impostata.

7.1.5 - PO: Visualizzazione della potenza assorbita

Potenza assorbita dall’elettropompa in [kW].

Sotto al simbolo della potenza misurata PO pud comparire un simbolo
circolare lampeggiante. Tale simbolo sta ad indicare il preallarme di
superamento della potenza massima consentita.

7.1.6 - C1: Visualizzazione della corrente di fase

Corrente di fase del motore in [A].

Sotto al simbolo della corrente di fase C1 pud comparire un simbolo
circolare lampeggiante. Tale simbolo sta ad indicare il preallarme di
superamento della corrente massima consentita. Se il simbolo lampeggia
ad istanti regolari significa che sta entrando la protezione da sovracor-
rente sul motore e molto probabilmente entrera la protezione.

7.1.7 - Ore di funzionamento e numero di avvii
Indica su tre righe le ore di alimentazione elettrica del dispositivo, le ore
di lavoro della pompa e il numero di accensioni del motore.

7.1.8 - Pl: Istogramma della potenza

Visualizza un istogramma della potenza erogata su 5 barre verticali.
L'istogramma indica per quanto tempo la pompa € stata accesa a un dato
livello di potenza. Sull'asse orizzontale sono situate le barre ai vari livelli
di potenza; sull’asse verticale figura il tempo per il quale la pompa ¢ stata
accesa allo specifico livello di potenza (% di tempo rispetto al totale).

MENU UTEMTE
PI T%: 8 21 5
Saving
P =
42 % P 20 40 60 80 100
GO 2000 rprn 3,0 bar

Figura 17: Visualizzazione dell'istogramma della potenza

7.1.9 - Sistema multi pompa

Visualizza lo stato del sistema quando siamo in presenza di una instal-
lazione multi pompa. Se la comunicazione non & presente, si visualizza
un’icona raffigurante la comunicazione assente o interrotta. Se sono pre-
senti piu dispositivi connessi tra loro, si visualizza un’icona per ciascuno
di essi. L'icona ha il simbolo di una pompa e sotto di questa compaiono
dei caratteri di stato della pompa.

A seconda dello stato di funzionamento si visualizza quanto in Tabella 12.

Visualizzazione del sistema

Informazione di stato sotto

Stato Icona €
all’icona
Motore in | gimholo della pompa che ruota | velocita attuata su tre cifre
marcia
Motore fermo Simbolo della pompa statico SB
Dlsp;);l:tlivo n Simbolo della pompa statico E

Tabella 12: Visualizzazione del sistema multi pompa

Se il dispositivo & configurato come riserva I'icona raffigurante la pompa
appare di colore scuro, la visualizzazione rimane analoga alla Tabella 9
con I'eccezione che in caso di motore fermo si visualizza F anziché SB.

7.1.10 - Flusso erogato

La pagina mostra due contatori del flusso. Il primo indica il flusso totale
erogato dalla macchina. Il secondo mostra un contatore parziale azzera-
bile dall’utente.

Il contatore parziale puo essere azzerato da questa pagina, premendo
per 2 sec il pulsante “ - “.

7.1.11 - VE: Visualizzazione della versione
Versione hardware e software di cui & equipaggiato I'apparecchio.
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7.1.12- FF: Visualizzazione fault & warning (storico)
Visualizzazione cronologica dei fault verificatisi durante il funzionamento
del sistema.

Sotto al simbolo FF compaiono due numeri x/y che stanno ad indicare
rispettivamente x il fault visualizzato e y il numero totale di fault presenti;
a destra di questi numeri compare un’indicazione sul tipo di fault visualiz-
zato.

| tasti + e — scorrono I'elenco dei fault: premendo il tasto - si va indietro
nella storia fino a fermarsi sul piu vecchio fault presente, premendo il
tasto + si va in avanti nella storia fino a fermarsi sul piu recente.

| fault sono visualizzati in ordine cronologico a partire da quello comparso
piu indietro nel tempo x=1 a quello piu recente x=y. Il numero massimo

di fault visualizzabili & 64; arrivati a tale numero si inizia a sovrascrivere i
piu vecchi.

Questa voce di menu visualizza I'elenco dei fault, ma non consente il
reset. |l reset pud essere fatto solo con 'apposito comando dalla voce RF
del MENU ASSISTENZA TECNICA.

Né un reset manuale né uno spegnimento dell'apparecchio, né un ripris-
tino dei valori di fabbrica, cancella la storia dei fault se non la procedura
descritta sopra.

7.2 - Menu Monitor

Dal menu principale tenendo premuti contemporaneamente per 2 sec i
tasti “SET” e “-“ (meno), oppure usando il menu di selezione premendo +
o0 -, si accede al MENU MONITOR.

All'interno del menu, premendo il tasto MODE, si visualizzano le seguenti
grandezze in successione.

7.2.1 - CT: Contrasto display

Regola il contrasto del display.

7.2.2 - BK: Luminosita display
Regola la retroilluminazione del display su una scala da 0 a 100.

7.2.3 - TK: Tempo di accensione della retroilluminazione

Imposta il tempo di accensione della backlight dall’'ultima pressione di un
tasto.

Valori permessi: da 20 sec a 10 min oppure ‘ sempre accesa ‘.

mauano (L

Quando la retroilluminazione & spenta la prima pressione di qualunque
tasto ha il solo effetto di ripristinare la retroilluminazione.

7.2.4-LA: Lingua
Visualizzazione in una delle seguenti lingue:
. Italiano

. Inglese

o Francese

o Tedesco

. Spagnolo

o Olandese

o Svedese

o Turco

o Slovacco

o Rumeno

7.2.5 - TE: Visualizzazione della temperatura del dissipatore
7.3 - Menu Setpoint

Dal menu principale tenere premuti contemporaneamente i tasti “MODE”
e “SET” fino a quando non appare “SP” sul display (oppure usare il menu
di selezione premendo + o - ).

| tasti + e - consentono rispettivamente di incrementare e decrementare
la pressione di pressurizzazione dell'impianto.

Per uscire dal menu corrente e tornare al menu principale premere SET.
Il range di regolazione & 1-6 bar (14-87 psi).

7.3.1 - SP: Impostazione della pressione di setpoint
Pressione alla quale si pressurizza I'impianto se non sono attive funzioni
di regolazione di pressione ausiliarie.

7.3.2 - Impostazione delle pressioni ausiliarie

Il dispositivo ha la possibilita di variare la pressione di setpoint in funzione
dello stato degli ingressi, si possono impostare fino 4 pressione ausiliarie
per un totale di 5 setpoint differenti. Per i collegamenti elettrici vedere il
manuale della centralina di controllo. Per le impostazioni software vedere
paragrafo 7.6.15.3 - Impostazione funzione ingresso setpoint ausiliario.
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D:ﬂ Se sono attive contemporaneamente piu funzioni pressione
ausiliarie associate a piu ingressi, il dispositivo realizzera la
pressione minore di tutte quelle attivate.
| setpoint ausiliari sono utilizzabili solo attraverso la centralina
di controllo.

7.3.2.1 - P1: Impostazione del setpoint ausiliario 1
Pressione alla quale si pressurizza I'impianto se viene attivata la funzione
setpoint ausiliario sull'ingresso 1.

7.3.2.2 - P2: Impostazione del setpoint ausiliario 2
Pressione alla quale si pressurizza I'impianto se viene attivata la funzione
setpoint ausiliario sull'ingresso 2.

7.3.2.3 - P3: Impostazione del setpoint ausiliario 3
Pressione alla quale si pressurizza I'impianto se viene attivata la funzione
setpoint ausiliario sull'ingresso 3.

7.3.2.4 - P4: Impostazione del setpoint ausiliario 4
Pressione alla quale si pressurizza I'impianto se viene attivata la funzione
setpoint ausiliario sull'ingresso 4.

La pressione di ripartenza della pompa € legata oltre che alla pres-
sione impostata (SP, P1, P2, P3, P4) anche ad RP. RP esprime
la diminuzione di pressione, rispetto a “SP” (o ad un setpoint
ausiliario se attivato), che causa la partenza della pompa.
Esempio: SP = 3,0 [bar]; RP = 0,3 [bar]; nessuna funzione setpoint ausil-
iario attivo:
Durante il normale funzionamento I'impianto & pressurizzato a 3,0 [bar].

La ripartenza dell’elettropompa avviene quando la pressione scende
sotto ai 2,5 [bar].

L'impostazione di una pressione (SP, P1, P2, P3, P4) troppo

D:i:] alta rispetto alle prestazioni della pompa, pu¢ causare falsi
errori di mancanza acqua BL; in questi casi abbassare la pres-
sione impostata.

7.4 - Menu Manuale

Dal menu principale tenere premuto contemporaneamente i tasti “SET” &
“+” & “-* fino a quando non appare la pagina del menu manuale (oppure
usare il menu di selezione premendo + o - ).

Il menu permette di visualizzare e modificare vari parametri di configu-
razione: il tasto MODE consente di scorrere le pagine di menu, i tasti +

e - consentono rispettivamente di incrementare e decrementare il valore
del parametro in oggetto. Per uscire dal menu corrente e tornare al menu
principale premere SET.

L'ingresso al menu manuale con la pressione dei tasti SET + - porta la
macchina nella condizione di STOP forzato. Questa funzionalita pud
essere utilizzata per imporre I'arresto alla macchina. All'interno della mo-
dalita manuale, indipendentemente dal parametro visualizzato, & sempre
possibile eseguire i seguenti comandi:

Avviamento temporaneo dell’elettropompa

La pressione contemporanea dei tasti MODE e + provoca I'avviamento
della pompa alla velocita Rl e lo stato di marcia perdura fino quando i due
tasti rimangono premuti.

Quando il comando pompa ON o pompa OFF viene attuato, viene data
comunicazione a display.

Avviamento della pompa

La pressione contemporanea dei tasti MODE - + per 2 S provoca
I'avviamento della pompa alla velocita RI. Lo stato di marcia rimane fino a
quando non viene premuto il tasto SET. La successiva pressione di SET
comporta l'uscita dal menu manuale.

Quando il comando pompa ON o pompa OFF viene attuato, viene data
comunicazione a display.

In caso di funzionamento in questa modalita per piu di 5’ senza presenza
di flusso idraulico, la macchina dara allarme per surriscaldamento comu-
nicando I'errore PH. Una volta entrato I'errore PH il riarmo avviene esclu-
sivamente in maniera automatica. Il tempo di riarmo € di 15’; se I'errore
PH avviene per piu di 6 volte consecutive, il tempo di riarmo aumenta ad
1h. Una volta riarmatasi in seguito a questo errore, la pompa rimane in
stop fino che I'utente non la riavvia con i tasti “MODE” “-” “+” .
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7.4.1 - Stato:
Visualizza lo stato della pompa.

7.4.2 - RI: Impostazione velocita
Imposta la velocita del motore in rpm. Consente di forzare il numero di
giri ad un valore prefissato.

7.4.3 - VP: Visualizzazione della pressione
Pressione dell'impianto misurata in [bar] o [psi] a seconda del sistema di
misura utilizzato.

7.4.4 - VF: Visualizzazione del flusso
Visualizza il flusso nell’'unita di misura scelta. L'unita di misura puo essere
[I/min] o [gal/min] vedi par. 7.5.4 - MS: Sistema di misura.

7.4.5 - PO: Visualizzazione della potenza assorbita

Potenza assorbita dall’elettropompa in [kW].

Sotto al simbolo della potenza misurata PO pud comparire un simbolo
circolare lampeggiante. Tale simbolo sta ad indicare il preallarme di
superamento della potenza massima consentita.

7.4.6 - C1: Visualizzazione della corrente di fase

Corrente di fase del motore in [A].

Sotto al simbolo della corrente di fase C1 pud comparire un simbolo
circolare lampeggiante. Tale simbolo sta ad indicare il preallarme di
superamento della corrente massima consentita. Se il simbolo lampeggia
ad istanti regolari significa che sta entrando la protezione da sovracor-
rente sul motore e molto probabilmente entrera la protezione.

7.4.7 - RS: Visualizzazione della velocita di rotazione
Velocita di rotazione attuata dal motore in rpm.

7.4.8 - TE: Visualizzazione della temperatura del dissipatore
7.5 - Menu Installatore

Dal menu principale tenere premuti contemporaneamente i tasti “MODE”
& “SET” & “-* fino a quando non appare il primo parametro del menu in-
stallatore sul display (oppure usare il menu di selezione premendo + o - ).
Il menu permette di visualizzare e modificare vari parametri di configu-
razione: il tasto MODE consente di scorrere le pagine di menu, i tasti +

e - consentono rispettivamente di incrementare e decrementare il valore
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del parametro in oggetto. Per uscire dal menu corrente e tornare al menu
principale premere SET.

7.5.1 - RP: Impostazione della diminuzione di pressione per ri-
partenza

Esprime la diminuzione di pressione rispetto al valore di SP che causa la
ripartenza della pompa.

Ad esempio se la pressione di setpoint & di 3,0 [bar] e RP € 0,5 [bar] la
ripartenza avviene a 2,5 [bar].

RP puo essere impostato da un minimo di 0,1 ad un massimo di 1 [bar].
In condizioni particolari (nel caso ad esempio di un setpoint piu basso
del’'RP stesso) pud essere automaticamente limitato.

Per facilitare I'utente, nella pagina di impostazione di RP compare anche
evidenziata sotto al simbolo RP, I'effettiva pressione di ripartenza vedi
Figura 18. MEN INSTALLATORE

Dirninuzione press

RP per ripartenza

2000 rpm

Figura 18: Impostazione della pressione di ripartenza

7.5.2 - OD: Tipologia di impianto

Valori possibili 1 e 2 relativamente ad impianto rigido ed impianto elastico.
Il dispositivo esce di fabbrica con modalita 1 adeguata alla maggior
parte degli impianti. In presenza di oscillazioni sulla pressione che non

si riescono a stabilizzare agendo sui parametri Gl e GP passare alla
modalita 2.

3,0 bar

( IMPORTANTE: Nelle due configurazioni cambiano anche i valori dei )
parametri di regolazione GP e Gl. Inoltre i valori di GP e Gl impostati
in modalita 1 sono contenuti in una memoria diversa dai valori di GP
e Gl impostati in modalita 2. Per cui, ad esempio, il valore di GP della
modalita 1, quando si passa alla modalita 2, viene sostituito dal valore
di GP della modalita 2 ma viene conservato e lo si ritrova se si ritorna
in modalita 1. Uno stesso valore visto sul display, ha un peso diverso
nell'una o nell’altra modalita perché I'algoritmo di controllo & diverso. )
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7.5.3 - AD: Configurazione indirizzo

Assume significato solo in connessione multi pompa. Imposta l'indirizzo
di comunicazione da assegnare al dispositivo. | valori possibili sono:
automatico (default), o indirizzo assegnato manualmente.

Gli indirizzi impostati manualmente, possono assumere valori da 1 a 4.
La configurazione degli indirizzi deve essere omogenea per tutti i disposi-
tivi che compongono il gruppo: o per tutti automatica, o per tutti manuale.
Non & consentito impostare indirizzi uguali.

Sia in caso di assegnazione degli indirizzi mista (alcuni manuale ed
alcuni automatica), sia in caso di indirizzi duplicati, si segnala errore. La
segnalazione dell’errore avviene visualizzando una E lampeggiante al
posto dell'indirizzo di macchina.

Se I'assegnazione scelta & automatica, ogni volta che si accende il siste-
ma vengono assegnati degli indirizzi che possono essere diversi dalla
volta precedente, ma cid non implica niente sul corretto funzionamento.

7.5.4 - MS: Sistema di misura
Imposta il sistema di unita di misura tra internazionale e anglosassone.
Le grandezze visualizzate sono mostrate in Tabella 13.

N
NOTA: Il flusso in unita di misura anglosassone (gal/ min) viene
indicato adottando un fattore di conversione pari a un 1 gal = 4.0 litri,

\corrispondente al gallone metrico. )

Unita di misura visualizzate

Unita di misura Unita di misura
Grandezza B
Internazionale Anglosassone
Pressione bar psi
Temperatura °C °F
Flusso I/ min gal / min

7.5.5 - AS: Associazione dispositivi
Permette di entrare in modalita connessione/disconnessione con i
seguenti dispositivi:

. e.sy Altra pompa e.sybox per funzionamento in gruppo di
pompaggio formato al max da 4 elementi

. COM Centralina di comunicazione PWM Com

. TERM Terminale remoto PWM Term

. e.sylink  Centralina di input output e.sylink

. DEV Altri eventuali dispositivi compatibili

Nella pagina AS si visualizzano le icone dei vari dispositivi collegati con
sotto un acronimo identificativo e la relativa potenza di ricezione.

Un’ icona accesa fissa significa dispositivo connesso e correttamente
funzionante;

un’ icona barrata significa dispositivo configurato come facente parte
della rete ma non rilevato.

nell’etere ma solamente i dispositivi che sono stati associati alla
nostra rete.

Vedere solo i dispositivi della propria rete, consente il funzi-
onamento di piu reti analoghe coesistenti nel raggio 'azione

del wireless senza creare ambiguita, in questo modo 'utente
non visualizza gli elementi che non appartengono al sistema di
pompaggio.

Da questa pagina di menu si permette di associare e dissociare un
elemento dalla rete wireless personale.

All'avvio della macchina la voce di menu AS non presenta alcuna con-
nessione perché nessun dispositivo & associato. In queste condizioni
viene visualizzata la scritta “No Dev” ed il led COMM é spento. Solo
un’azione dell'operatore permette di aggiungere o togliere dispositivi con
le operazioni di associazione e dissociazione.

Em In questa pagina non si visualizzano tutti i dispositivi presenti

Associazione dispositivi
La pressione di ‘+’ per 5 sec mette la macchina nello stato di ricerca per

Tabella 13: Sistema di unita di misura
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associazione wireless comunicando questo stato con un lampeggio del
led COMM ad intervalli regolari. Non appena due macchine in campo
utile di comunicazione vengono messe in questo stato, se possibile, si
associano tra loro. Se I'associazione non & possibile per una o entrambe
le macchine, la procedura termina e su ogni macchina compare una pop
up che comunica “associazione non effettuabile”. Un’associazione pud
non essere possibile perché il dispositivo che si cerca di associare € gia
presente nel numero massimo o perché il dispositivo da associare non &
riconosciuto. In quest'ultimo caso ripetere la procedura dall’inizio.

Lo stato di ricerca per associazione rimane attivo fino al rilevamento del
dispositivo da associare (indipendentemente dall’esito dell’associazione);
se non si riesce a vedere nessun dispositivo nell’arco di 1 minuto, si esce
automaticamente dallo stato di associazione. Si pud uscire dallo stato di
ricerca per associazione wireless in qualsiasi momento premendo SET o

MODE.
-

IMPORTANTE: Una volta effettuata I'associazione tra 2 o piu dispo-
sitivi, sul display pud comparire una pop-up che richiede la propaga-
zione della configurazione. Questo accade nel caso in cui i dispositivi
risultino avere dei parametri di configurazione diversi (es. setpoint SP,
RP ecc.). Premendo + su una pompa si attiva la propagazione della
configurazione di quella stessa pompa verso le altre pompe associate.
Una volta premuto il tasto + compariranno delle pop-up con la scritta
“Attendere...”, ed una volta terminata questa fase, le pompe inizier-
anno a lavorare regolarmente con i parametri sensibili allineati; fare
riferimento al paragrafo 9.4.5 per maggiori informazioni.

&

Dissociazione dispositivi

Per dissociare un dispositivo appartenente ad un gruppo gia esistente,
andare nella pagina AS (menu installatore), del dispositivo stesso e pre-
mere il tasto — per almeno 5 secondi.

In seguito a questa operazione tutte le icone relative ai dispositivi con-
nessi verranno sostituite dalla scritta “No Dev” ed il LED COMM. rimarra
spento.

mauano (L

Sostituzione dispositivi

Per sostituire un dispositivo in un gruppo esistente ¢ sufficiente dis-
sociare il dispositivo da sostituire e associare il nuovo dispositivo come
descritto nelle procedure sopra.

Qualora non fosse possibile dissociare I'elemento da sostituire (guasto
o non disponibile) si dovra effettuare la procedura di dissociazione da
ciascun dispositivo e ricreare un nuovo gruppo.

7.5.6 - PR: Sensore di pressione remoto

Il parametro PR permette di selezionare un sensore di pressione remoto.
L'impostazione di default € sensore assente.

Per assolvere alle proprie funzioni, Il sensore remoto va collegato ad una
centralina di controllo e questa associata all’e.sybox, vedi par 5.1 - Funzi-
onamento con centralina di controllo

Appena si & stabilito una connessione tra e.sybox e centralina, ed il sen-
sore di pressione remoto € stato connesso, il sensore inizia a lavorare.
Quando il sensore ¢ attivo compare sul display un’icona che mostra un
sensore stilizzato con una P al suo interno.

Il sensore di pressione remoto, lavora in sinergia con il sensore interno
facendo in modo che la pressione non scenda mai sotto alla pressione di
setpoint nei due punti dell'impianto (sensore interno e sensore remoto).
Questo consente di compensare eventuali perdite di carico.

NOTA: per mantenere la pressione di setpoint nel punto a pressione
minore, la pressione nell’altro punto potra essere piu alta della pressione
di setpoint.

7.6 - Menu Assistenza Tecnica

Impostazioni avanzate da effettuare solo da parte di personale specializ-
zato o sotto diretto controllo della rete di assistenza.

Dal menu principale tenere premuti contemporaneamente i tasti “MIODE”
& “SET” & “+“ fino a quando non appare “TB” su display (oppure usare

il menu di selezione premendo + o - ). Il menu permette di visualizzare

e modificare vari parametri di configurazione: il tasto MODE consente di

scorrere le pagine di menu, i tasti + e - consentono rispettivamente di in-
crementare e decrementare il valore del parametro in oggetto. Per uscire
dal menu corrente e tornare al menu principale premere SET.
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7.6.1 - TB: Tempo di blocco mancanza acqua

L'impostazione del tempo di latenza del blocco mancanza acqua con-
sente di selezionare il tempo (in secondi) impiegato dal dispositivo per
segnalare la mancanza acqua.

La variazione di questo parametro puo diventare utile qualora sia noto
un ritardo tra il momento in cui il motore viene acceso e il momento in
cui effettivamente inizia I'erogazione. Un esempio puo essere quello di
un impianto dove il condotto di aspirazione & particolarmente lungo ed
ha qualche piccola perdita. In questo caso pud accadere che il condotto
in questione si scarichi, e anche se I'acqua non manca, I'elettropompa
impieghi un certo tempo per ricaricarsi, erogare flusso e mandare in pres-
sione l'impianto.

7.6.2 - T1: Ritardo bassa pressione (funzione kiwa)

Imposta il tempo di spegnimento dell'inverter a partire dalla ricezione del

segnale di bassa pressione (vedi Impostazione della rilevazione di bassa
pressione par 7.6.15.5). |l segnale di bassa pressione pud essere ricevu-
to su ognuno dei 4 ingressi configurando l'ingresso opportunamente (vedi
Setup degli ingressi digitali ausiliari IN1, IN2, IN3, IN4 par 7.6.15).

T1 puod essere impostato tra 0 e 12 s. L'impostazione di fabbrica & di 2 s.

7.6.3 - T2: Ritardo di spegnimento

Imposta il ritardo con il quale si deve spegnere l'inverter da quando

si sono raggiunte le condizioni di spegnimento: pressurizzazione
dellimpianto e flusso & inferiore al flusso minimo.

T2 puo essere impostato tra 2 e 120 s. L'impostazione di fabbrica &€ di 10 s.

7.6.4 - GP: Coefficiente di guadagno proporzionale

Il termine proporzionale in genere deve essere aumentato per sistemi
caratterizzati da elasticita (ad esempio tubazioni in PVC) ed abbassato in
caso di impianti rigidi (ad esempio tubazioni in ferro).

Per mantenere costante la pressione nell'impianto, I'inverter realizza un
controllo di tipo Pl sull’errore di pressione misurato. In base a questo
errore l'inverter calcola la potenza da fornire al motore. Il comportamento
di questo controllo dipende dai parametri GP e Gl impostati. Per venire
incontro ai diversi comportamenti dei vari tipi di impianti idraulici dove il
sistema puo lavorare, I'inverter consente di selezionare parametri diversi

da quelli impostati dalla fabbrica. Per la quasi totalita degli impianti,

i parametri GP e Gl di fabbrica sono quelli ottimali. Qualora pero si
verificassero dei problemi di regolazione, si pud intervenire su queste
impostazioni.

7.6.5 - Gl: Coefficiente di guadagno integrale

In presenza di grandi cadute di pressione all’aumentare repentino del
flusso o di una risposta lenta del sistema aumentare il valore di Gl. In-
vece al verificarsi di oscillazioni di pressione attorno al valore di setpoint,
diminuire il valore di GI.

IMPORTANTE: Per ottenere regolazioni di pressione soddisfacenti, in
generale si deve intervenire sia su GP, sia su Gl.

7.6.6 - RM: Velocita massima
Impone un limite massimo al numero di giri della pompa.

7.6.7 - Impostazione del numero di dispositivi e delle riserve

7.6.8 - NA: Dispositivi attivi

Imposta il numero massimo di dispositivi che partecipano al pompaggio.
Puod assumere valori tra 1 e ed il numero di dispositivi presenti (max 4). Il
valore di default per NA & N, cioé il numero dei dispositivi presenti nella
catena; questo significa che se si inseriscono o si tolgono dispositivi dalla
catena, NA assume sempre il valore pari al numero di dispositivi presenti
rilevati automaticamente. Impostando un valore diverso da N si fissa sul
numero impostato il massimo numero di dispositivi che possono parte-
cipare al pompaggio.

Questo parametro serve nei casi in cui si abbia un limite di pompe da
potere o voler tenere accese e nel caso ci si voglia preservare uno o piu
dispositivi come riserva (vedi 7.6.10 IC: Configurazione della riserva e gli
esempi a seguire).

In questa stessa pagina di menu si possono vedere (senza poterli modi-
ficare) anche gli altri due parametri del sistema legati a questo, cioé N,
numero di dispositivi presenti rilevato in automatico dal sistema, e NC,
numero massimo di dispositivi contemporanei.

7.6.9 NC: Dispositivi contemporanei

Imposta il numero massimo di dispositivi che possono lavorare contem-
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poraneamente.

Pud assumere valori tra 1 e NA. Come default NC assume il valore NA,
questo significa che comunque cresca NA, NC assume il valore di NA.
Impostando un valore diverso da NA ci si svincola da NA e si fissa sul nu-
mero impostato il massimo numero di dispositivi contemporanei. Questo
parametro serve nei casi in cui si ha un limite di pompe da potere o voler
tenere accese (vedi 7.6.10 IC: Configurazione della riserva e gli esempi
a seguire).

In questa stessa pagina di menu si possono vedere (senza poterli
modificare) anche gli altri due parametri del sistema legati a questo cioe
N, numero di dispositivi presenti letto in automatico dal sistema e NA,
numero di dispositivi attivi.

7.6.10 IC: Configurazione della riserva

Configura il dispositivo come automatico o riserva. Se impostato su auto
(default) il dispositivo partecipa al normale pompaggio, se configurato
come riserva, gli viene associato la minima priorita di partenza, ovvero il
dispositivo su cui si effettua tale impostazione partira sempre per ultimo.
Se si imposta un numero di dispositivi attivi inferiore di uno rispetto al
numero di dispositivi presenti e si imposta un elemento come riserva,
I'effetto che si realizza & che se non ci sono inconvenienti, il dispositivo
riserva non partecipa al regolare pompaggio, nel caso invece uno dei
dispositivi che partecipano al pompaggio abbia un guasto (pud essere

la mancanza di alimentazione, I'intervento di una protezione etc), parte il
dispositivo di riserva.

Lo stato di configurazione riserva ¢ visibile nei seguenti modi: nella pa-
gina Sistema Multi pompa, la parte superiore dell'icona compare colorata;
nelle pagine AD e principale, I'icona della comunicazione raffigurante
I'indirizzo del dispositivo appare con il numero su sfondo colorato. | dispo-
sitivi configurati come riserva posso essere anche piu di uno all'interno di
un sistema di pompaggio.

| dispositivi configurati come riserva anche se non partecipano al normale
pompaggio vengono comunque tenuti efficienti dall’algoritmo di anti rist-
agno. L’algoritmo antiristagno provvede una volta ogni 23 ore a scambi-
are la priorita di partenza e far accumulare almeno un minuto continuativo
di erogazione del flusso ad ogni dispositivo. Questo algoritmo mira ad

mauano (L

evitare il degrado dell’acqua all’interno della girante e mantenere effici-
enti gli organi in movimento; & utile per tutti i dispositivi ed in particolare
per i dispositivi configurati come riserva che in condizioni normali non
lavorano.

7.6.10.1 - Esempi di configurazione per impianti multi pompa
Esempio 1:

Un gruppo di pompaggio composto da 2 dispositivi (N=2 rilevato au-
tomaticamente) di cui 1 impostato attivo (NA=1), uno contemporaneo
(NC=1 oppure NC=NA poiché NA=1) e uno come riserva (IC=riserva su
uno dei due dispositivi).

L’effetto che si avra ¢ il sequente: il dispositivo non configurato come
riserva partira e lavorera da solo (anche se non riesce a sostenere

il carico idraulico e la pressione realizzata € troppo bassa). Nel caso
questo abbia un guasto entra in funzione il dispositivo di riserva.

Esempio 2:

Un gruppo di pompaggio composto da 2 dispositivi (N=2 rilevato
automaticamente) in cui tutti i dispositivi sono attivi e contemporanei (im-
postazioni di fabbrica NA=N e NC=NA) e uno come riserva (IC=riserva su
uno dei due dispositivi).

L'effetto che si avra € il seguente: parte per primo sempre il dispositivo
che non e configurato come riserva, se la pressione realizzata e troppo
bassa parte anche il secondo dispositivo configurato come riserva. In
questo modo si cerca sempre e comungue di preservare I'utilizzo di un
dispositivo in particolare (quello configurato riserva), ma questo ci puo
venire in soccorso in caso di necessita quando si presenta un carico
idraulico maggiore.

Esempio 3:

Un gruppo di pompaggio composto da 4 dispositivi (N4 rilevato automati-
camente) di cui 3 impostati attivi (NA=3), 2 contemporanei (NC=2) e 1
come riserva (IC=riserva su due dispositivi).

L'effetto che si avra € il seguente: 2 dispositivi al massimo partiranno
contemporaneamente. Il funzionamento dei 2 che possono lavorare
contemporaneamente avverra a rotazione tra 3 dispositivi in modo da
rispettare il tempo massimo di scambio (ET) di ciascuno. Nel caso uno
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dei dispositivi attivi abbia un guasto non entra in funzione alcuna riserva
perché piu 2 dispositivi per volta (NC=2) non possono partire e 2 disposi-
tivi attivi continuano ad essere presenti. La riserva interviene non appena
un altro dei 2 rimasti va in fault.

7.6.11 - ET: Max tempo di scambio

Imposta il tempo massimo di scambio continuativo di un dispositivo
all'interno di un gruppo. Ha significato solamente su gruppi di pompaggio
con dispositivi interconnessi tra loro. Il tempo pud essere impostato tra
1min e 9 ore; 'impostazione di fabbrica € di 2 ore.

Quando il tempo ET di un dispositivo € scaduto si riassegna I'ordine

di partenza del sistema in modo da portare il dispositivo con il tempo
scaduto alla priorita minima. Questa strategia ha lo scopo di utilizzare di
meno il dispositivo che ha gia lavorato ed equilibrare il tempo di lavoro tra
le varie macchine che compongono il gruppo. Se nonostante il disposi-
tivo sia stato messo all’'ultimo posto come ordine di partenza, il carico
idraulico necessita comunque dell'intervento del dispositivo in questione,
questo partira per garantire la pressurizzazione dell’impianto.

La priorita di partenza viene riassegnata in due condizioni in base al
tempo ET:

1- Scambio durante il pompaggio: quando la pompa sta accesa
ininterrottamente fino al superamento del tempo massimo as
soluto di pompaggio.

2- Scambio allo standby: quando la pompa € in standby ma si
e superato il 50% del tempo ET.

Nel caso in cui venga impostato ET uguale 0, si ha lo scambio allo
standby. Ogni volta che una pompa del gruppo si ferma al successivo
riavvio partira un pompa diversa.

ha lo scambio ad ogni ripartenza, indipendentemente dal tempo
di lavoro effettivo della pompa.
7.6.12 - AY: Anti Cycling
Come descritto al paragrafo 9 questa funzione serve ad evitare ac-
censioni e spegnimenti frequenti nel caso di perdite del'impianto. La

Em Se il parametro ET (tempo massimo di scambio), & posto a 0, si

funzione pud essere abilitata in 2 diverse modalita normale e smart. In
modalita normale il controllo elettronico blocca il motore dopo N cicli di
start stop identici. In modalita smart invece agisce sul parametro RP per
ridurre gli effetti negativi dovuti alle perdite. Se impostata su “Disabilitato”
la funzione non interviene.

7.6.13 - AE: Abilitazione della funzione antibloccaggio

Questa funzione serve ad evitare blocchi meccanici in caso di lunga inat-
tivita; agisce mettendo periodicamente la pompa in rotazione.

Quando la funzione ¢é abilitata, la pompa compie ogni 23 ore un ciclo di
sbloccaggio della durata di 1 min.

7.6.14 - AF: Abilitazione della funzione antifreeze

Se questa funzione & abilitata la pompa viene messa automaticamente
in rotazione quando la temperatura raggiunge valori prossimi a quella di
congelamento al fine di evitare rotture della pompa stessa.

7.6.15 - Setup degli ingressi digitali ausiliari IN1, IN2, IN3, IN4

In questo paragrafo sono mostrate le funzionalita e le possibili configu-
razioni degli ingressi della centralina di controllo, connessa via wireless
al dispositivo, tramite i parametri I1, 12, 13, 14. Per i collegamenti elettrici
vedi manuale della centralina di controllo.

Gli ingressi IN1..IN4 sono uguali tra loro ed a ciascuno di essi possono
essere associate tutte le funzionalita. Tramite i parametri 11, 12, 13, 14 si
associa la funzione desiderata all'ingresso corrispondente (IN1, IN2, IN3,
IN4).

Ogni funzione associata agli ingressi € spiegata piu approfonditamente
nel seqguito di questo paragrafo. La Tabella 15 riassume le funzionalita e
le varie configurazioni.

Le configurazioni di fabbrica sono visibili in Tabella 14.

Configurazioni di fabbrica degli ingressi
digitali IN1, IN2, IN3, IN4

Ingresso Valore
1 0 (disabilitato)
2 0 (disabilitato)
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0 (disabilitato)

0 (disabilitato)

Tabella 14: Configurazioni di fabbrica degli ingressi

Tabella riassuntiva delle possibili configurazioni degli ingressi
digitali IN1, IN2, IN3, IN4 e del loro funzionamento

Funzione associata all'ingresso

Visualizzazione della funzione

Ingresso segnale di bassa pres-
sione NC, ripristino automatico e

1 F4
manuale
Ingresso bassa pressione NO solo
12 ripristino manuale F4

Ingresso bassa pressione NC solo
13 ripristino manuale F4

Valore INx attiva associata all'ingresso
0 Funzioni ingresso disabilitate
Mancanza acqua da galleggiante ) ) Tabella 15: Configurazioni degli ingressi
1 esteno (NO) Simbolo galleggiante (F1)
Mancanza acqua da galleggiante ) . 7.6.15.1 - Disabilitazione delle funzioni associate all'ingresso
2 Simbolo galleggiante (F1) . . . . ) .
esterno (NC) Impostando O come valore di configurazione di un ingresso, ogni funzi-
Setpoint ausiliario Pi (NO) relativo one associata all'ingresso risultera disabilitata indipendentemente dal
3 allingresso utilizzato Px segnale presente sui morsetti dell'ingresso stesso.
4 Setpoint ausiliario Pi (NC) relativo Px 7.6.15.2 - Impostazione funzione galleggiante esterno
allingresso utilizzato Il galleggiante esterno pud essere collegato a qualunque ingresso, per
Disabilitazione generale del motore i collegamenti elettrici vedere il manuale della centralina di controllo. Si
5 da segnale esterno (NO) F3 ottiene la funzione galleggiante, impostando sul parametro Ix, relativo
. Disabilitazione generale del motore o $Ilt|)nglglrejzo, dove é stato collegato il galleggiante, uno dei valori della
da segnale esterno (NC) abella 10o.
Disabilitazione generale del motore L'attlva2|one dellg fun;lone gal!egglante esterno"genera il blocco del
7 da segnale esterno (NO) + Reset F3 sistema. La funzione & concepita per collegare I'ingresso ad un segnale
dei blocchi ripristinabili proveniente da un galleggiante che segnala la mancanza di acqua.
Disabilitazione generale del motore Quando é attiva questa funzione si visualizza il simbolo del galleggiante
8 da segnale esterno (NC) + Reset F3 nella pagina principale.
dei blocchi ripristinabili
Affinché il sistema si blocchi e segnali I'errore F1, I'ingresso deve essere
9 Reset dei blocchi ripristinabili NO . 9 9
attivato per almeno 1sec.
Ingresso segnale di bassa pres- Quando si & nella condizione di errore F1, I'ingresso deve essere disat-
10 sione NO, ripristino automatico e F4

manuale

tivato per almeno 30sec, prima che il sistema si sblocchi. Il comporta-
mento della funzione é riassunto in Tabella 16.
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Qualora siano configurate contemporaneamente piu funzioni galleggiante
su ingressi diversi, il sistema segnalera F1 quando almeno una funzione
viene attivata e togliera I'allarme quando nessuna é attivata.

Comportamento della funzione galleggiante esterno in funzione INx e dell’in-
gresso
Valore Para- X . ) . .
Configurazione B Visualizzazione
metro ) Stato Ingresso| Funzionamento .
Ix ingresso adisplay
Assente Normale Nessuna
Attivo con Blocco del
1 segpale alto sistema per
sullingresso Presente  |mancanza acqua F1
(NO) da galleggiante
esterno
Blocco del
Attivo con sistema per
2 segnale basso Assente mancanza acqua F1
sullingresso da galleggiante
(NC) esterno
Presente Normale Nessuna

Tabella 16: Funzione galleggiante esterno

7.6.15.3 - Impostazione funzione ingresso setpoint ausiliario

Il segnale che abilita un setpoint ausiliario pud essere fornito su uno
qualunque dei 4 ingressi, (per i collegamenti elettrici vedere il manuale
della centralina di controllo). La funzione setpoint ausiliario, si ottiene
impostando il parametro Ix relativo allingresso sul quale & stato fatto il
collegamento, in accordo alla Tabella 17. Esempio:. per utilizzare Paux 2
si dovra impostare 12 su 3 o0 4, ed utilizzare I'ingresso 2 sulla centralina
di controllo; in questa condizione se sara energizzato I'ingresso 2, verra
realizzato la pressione Paux 2 e sul display verra visualizzato P2.

La funzione setpoint ausiliario modifica il setpoint del sistema dalla
pressione SP (vedi par. 7.3 - Menu Setpoint) alla pressione Pi, dove i
rappresenta l'ingresso utilizzato. In questo modo oltre ad SP si rendono

disponibili altre quattro pressioni P1, P2, P3, P4.

Quando ¢ attiva questa funzione si visualizza il simbolo Pi nella riga
STATO della pagina principale.

Affinché il sistema lavori con setpoint ausiliario, I'ingresso deve essere
attivo per almeno 1sec.

Quando si sta lavorando con setpoint ausiliario, per tornare a lavorare
con setpoint SP, I'ingresso deve non essere attivo per almeno 1sec. |l
comportamento della funzione é riassunto in Tabella 17.

Qualora siano configurate contemporaneamente piu funzioni setpoint
ausiliario su ingressi diversi, il sistema segnalera Pi quando almeno una
funzione viene attivata. Per attivazioni contemporanee, la pressione re-
alizzata sara la piu bassa tra quelle con 'ingresso attivo. L'allarme viene
tolto quando nessun ingresso ¢ attivato.

Comportamento della funzione setpoint ausiliario in funzione
di Ix e dell’ingresso
Valore . . - . .
Configurazione } Visualizzazione
Parametro ) Stato Ingresso|Funzionamento }
Ix ingresso a display
Attivo con Setpoint ausiliario
Assente oo . Nessuna
segnale alto iesimo non attivo
3 sull'ingresso - .
(NO) Presente Sero_lnt aUSllllaI‘IO Px
iesimo attivo
Attivo con Assente Sero_mt aUS.I|IarI0 Px
4 segnale basso iesimo attivo
sullingresso Setpoint ausiliario
(NC) Presente [ " : Nessuna
iesimo non attivo

Tabella 17: Setpoint ausiliario

7.6.15.4 - Impostazione disabilitazione del sistema e azzeramento
fault

Il segnale che abilita il sistema pud essere fornito ad un qualunque
ingresso (per i collegamenti elettrici vedere il manuale della centralina di
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controllo). La funzione disabilitazione del sistema, si ottiene impostando
su uno dei valori della Tabella 18, il parametro Ix, relativo all'ingresso
sul quale ¢ stato collegato il segnale con il quale si vuol disabilitare il
sistema.

Quando la funzione é attiva si disabilita completamente il sistema e si
visualizza il simbolo F3 nella pagina principale.

Qualora siano configurate contemporaneamente piu funzioni disabilitazi-
one sistema su ingressi diversi, il sistema segnalera F3 quando almeno
una funzione viene attivata e togliera I'allarme quando nessuna ¢ attivata.
Affinché il sistema renda effettiva la funzione disabilitato, I'ingresso deve
essere attivo per almeno 1sec.

Quando il sistema & disabilitato, affinché la funzione sia disattivata (riabili-
tazione del sistema), I'ingresso deve non essere attivo per almeno 1sec.
Il comportamento della funzione & riassunto in Tabella 18.

Qualora siano configurate contemporaneamente piu funzioni disabilitato
su ingressi diversi, il sistema segnalera F3 quando almeno una funzione
viene attivata. L'allarme viene tolto quando nessun ingresso € attivato.
Questa funzione consente di azzerare anche gli eventuali fault presenti,
vedi tabella 18.

Comportamento della funzione disabilitazione sistema e azzeramento fault
in funzione di Ix e dell’ingresso
Valore . . ) . .
Configurazione ) Visualizzazione a
Parametro B Stato Ingresso | Funzionamento .
Ix ingresso display
Attivo con Assente Motore Abilitato Nessuna
segnale alto
sullingresso
5 Motore
(NO) Presente Disabilitato F3
Attivo con Assente Motor_e Disabi- F3
6 segnale basso litato
sullingresso
(NC) Presente Motore Abilitato Nessuna
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Attivo con Assente Motore Abilitato Nessuna
segnale alto
7 sull'ingresso Motore disabilita-
(NO) Presente to + azzeramento F3
fault
Attivo con Motore disabilita-
segnale basso Assente to + azzeramento F3
8 i fault
sullingresso
(NC) Presente Motore Abilitato Nessuna
Attivo con Assente Motore Abilitato Nessuna
segnale alto
? sullingresso Presente Azzeramento Nessuna
(NO) fault

Tabella 18: Disabilitazione sistema e ripristino dei fault

7.6.15.5 - Impostazione della rilevazione di bassa pressione (KIWA)
Il pressostato di minima che rileva la bassa pressione puo essere col-
legato ad un qualunque ingresso (per i collegamenti elettrici vedere il
manuale della centralina di controllo). La funzione rilevazione di bassa
pressione, si ottiene impostando su uno dei valori della Tabella 18, il
parametro Ix, relativo all'ingresso sul quale ¢ stato collegato il segnale di
abilitazione.

L'attivazione della funzione di rilevazione bassa pressione genera il
blocco del sistema dopo il tempo T1 (vedi 7.6.2 - T1: Ritardo bassa
pressione). La funzione & concepita per collegare I'ingresso al segnale
proveniente da un pressostato che segnala una pressione troppo bassa
sull’aspirazione della pompa.

Quando é attiva questa funzione si visualizza il simbolo F4 nella riga
STATO della pagina principale.

Lintervento di questa funzionalita provoca un blocco della pompa che
puo essere rimosso in maniera automatica o manuale. |l ripristino auto-
matico prevede che per uscire dalla condizione di errore F4, I'ingresso
sia disattivato per almeno 2 sec, prima che il sistema si sblocchi.
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Per ripristinare il blocco in maniera manuale € necessario premere con-
temporaneamente e rilasciare i tasti “+” e “-".
Il comportamento della funzione & riassunto in Tabella 19.

Qualora siano configurate contemporaneamente piu funzioni di rilevazi-
one di bassa pressione su ingressi diversi, il sistema segnalera F4
quando almeno una funzione viene attivata e togliera I'allarme quando
nessuna ¢ attivata.

Comportamento della funzione rilevazione di bassa pressione (KIWA) in
funzione di Ix e dell’ingresso

Valore . - ’ .
parametro |CONfigurazione|  Stato Funzionamento | Visualizzazione a
Ix ingresso Ingresso display

Assente Normale Nessuna
Attivo con Blocco del siste-
seﬁpale alto ma per bassa
sullingresso ressione sull'a-
10 (NO) Presente | P'ESS! o F4
spirazione, Ripri-
stino automatico
+ manuale
Blocco del siste-
) ma per bassa
Attivo con Assente pressione sull’a- Fa
" segnale basso spirazione, Ripri-
sullingresso stino automatico
(NC) + manuale
Presente Normale Nessuna
Assente Normale Nessuna
Attivo con Blocco del
seqpale alto sistema per
12 sullingresso bassa pressione
(NO) Presente I F4
sull’aspirazione.
Solo ripristino
manuale

Blocco del
sistema per
Attivo con Assente bassa pressione F4
13 segnale basso sull'aspirazione.
sullingresso Solo ripristino
(NC) manuale
Presente Normale Nessuna

Tabella 19: Rilevazione del segnale di bassa pressione (KIWA)

7.6.16 - Setup delle uscite OUT1, OUT2

In questo paragrafo sono mostrate le funzionalita e le possibili configu-
razioni delle uscite OUT1 e OUT2 della centralina di I/O, connessa via
wireless al dispositivo, tramite i parametri O1 e O2.

Per i collegamenti elettrici veder e il manuale della centralina di controllo.

Le configurazioni di fabbrica sono visibili in Tabella 20.

Configurazioni di fabbrica delle uscite

Uscita Valore
OUT1 2 (fault NO si chiude)
OouT 2 2 (Pompa in marcia NO si chiude)

Tabella 20: Configurazioni di fabbrica delle uscite

7.6.17 - O1: Impostazione funzione uscita 1

L'uscita 1 comunica un allarme attivo (indica che € avvenuto un blocco
del sistema). L'uscita consente I'utilizzo di un contatto pulito normalmente
aperto.

Al parametro O1 sono associati i valori e le funzionalita indicate in Tabella 21.

7.6.18 - O2: Impostazione funzione uscita 2
L'uscita 2 comunica lo stato di marcia del motore. L'uscita consente

DAB

WATERCTECHNOLOGY



I'utilizzo di un contatto pulito normalmente aperto.
Al parametro O2 sono associati i valori e le funzionalita indicate in Tabella
21.

Configurazione delle funzioni associate alle uscite
OouT1 ouT2
Configurazion
delluscita |Condizione di| Stato del contatto | Condizione di | Stato del contatto
attivazione di uscita attivazione di uscita
Nes§una Contatto sempre Ness_,una Contatto sempre
0 funzione funzione
] aperto . aperto
associata associata
Nesguna Contatto sempre Ness_una Contatto sempre
1 funzione ) funzione )
} chiuso ! chiuso
associata associata
Presenza di | In caso di errori Att[vaz!ong Quando il motore €|
: i dell'uscita in |; L
2 errori bloc- |bloccanti il contat- ) . |in marcia il contat-
. R caso di errori A
canti to si chiude ) to si chiude
bloccanti
. . . | Attivazione . R
Presenza di | In caso di errori . .- |Quando il motore €|
: o dell'uscita in |; L
3 errori bloc- bloccanti il ) . |in marcia il contat-
. . caso di errori :
canti contatto si apre . to si apre
bloccanti

Tabella 21: Configurazione delle uscite

7.6.19 FW: Aggiornamento firmware
Questa pagina di menu permette di aggiornare il firmware degli e.sybox.
Per la procedura consultare il cap 11.

7.6.20 - RF: Azzeramento dei fault e warning

Tenendo premuti contemporaneamente per almeno 2 secondi i tasti +
e — si cancella la cronologia dei fault e warning. Sotto al simbolo RF sono
riassunti il numero di fault presenti nello storico (max 64).
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Lo storico & visionabile dal menu MONITOR alla pagina FF.
7.6.21 - PW: Modifica password

Il dispositivo ha un sistema di protezione tramite password. Se si imposta
una password i parametri del dispositivo saranno accessibili e visibili, ma
non sara possibile modificarli.

Quando la password (PW) & “0” tutti i parametri sono sbloccati e si pos-
sono modificare.

Quando viene utilizzata una password (valore di PW diverso da 0) tutte le
modifiche sono bloccate e nella pagina PW si visualizza “XXXX”.

Se impostata la password, si consente di navigare in tutte le pagine, ma
a un qualunque tentativo di modifica di un parametro si visualizza una
pop-up che chiede I'inserimento della password. Quando viene inserita

la giusta password i parametri rimangono sbloccati e modificabili per 10’
dall’'ultima pressione di un tasto.

Se si desidera annullare il timer della password basta andare nella pa-
gina PW e premere contemporaneamente + e — per 2”.

Quando si inserisce una password giusta si visualizza un lucchetto che
si apre, mentre se si inserisce la password sbagliata si visualizza un luc-
chetto che lampeggia.

Dopo un ripristino dei valori di fabbrica la password viene riportata a “0”.

Ogni cambiamento della password ha effetto alla pressione di Mode o
Set ed ogni successiva modifica di un parametro implica il nuovo inseri-
mento della nuova password (es. I'installatore fa tutte le impostazioni
con il valore di PW default = 0 e per ultimo imposta la PW cosi da essere
sicuro che senza nessun’altra azione la macchina & gia protetta).

In caso smarrimento della password ci sono 2 possibilita per modificare i
parametri del dispositivo:

* Annotarsi i valori di tutti i parametri, ripristinare il dispositivo
con i valori di fabbrica, vedi paragrafo 0. L'operazioni di
ripristino cancella tutti i parametri del dispositivo compreso la
password.

» Annotarsi il numero presente nella pagina della password,
spedire una mail con tale numero al proprio centro di assisten-
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za, nel giro di qualche giorno vi verra inviata la password per
sbloccare il dispositivo.

7.6.21.1 - Password sistemi multi pompa

Il parametro PW fa parte dei parametri sensibili, quindi perché il disposi-
tivo funzioni & necessario che PW sia uguale per tutti i dispositivi. Se c’'eé
gia una catena con PW allineata ed a questa si aggiunge un dispositivo
con PW=0, viene formulata la richiesta di allineamento parametri. In
queste condizioni il dispositivo con PW=0 pud recepire la configurazione
compresa la Password, ma non puo propagare la propria configurazione.
Nel caso di parametri sensibili non allineati, per aiutare I'utente a capire
se una configurazione & propagabile, nella pagina di allineamento
parametri, si visualizza il parametro key con relativo valore.

Key rappresenta una codifica della password. In base alla corrisponden-
za delle key si puo capire se i dispositivi di una catena possono essere
allineati.

Key uguale a - -

. il dispositivo pud ricevere la configurazione da tutti
. pud propagare la propria configurazione a dispositivi con key
uguale a - -

. non pud propagare la propria configurazione a dispositivi con
key diversa da - -

Key maggiore o uguale a0
. il dispositivo puo ricevere la configurazione solo da dispositivi
che hanno la stessa Key
. puo propagare la propria configurazione a dispositivi con la
stessa key o con key = - -
. non pud propagare la propria configurazione a dispositivi con
key diversa.
Quando si inserisce la PW per sbloccare un dispositivo di un gruppo, tutti
i dispositivi vengono sbloccati.

Quando si modifica la PW su un dispositivo di un gruppo, tutti i dispositivi
recepiscono la modifica.

Quando si attiva la protezione con PW su un dispositivo di un gruppo

(+ e — nella pagina PW quando la PW#0), su tutti i dispositivi si attiva la

protezione (per effettuare qualunque modifica si richiede la PW).
8 - RESET E IMPOSTAZIONI DI FABBRICA
8.1 - Reset generale del sistema

Per effettuare un reset del sistema tenere premuto i 4 tasti contempo-
raneamente per 2 Sec. Questa operazione € equivalente a scollegare
I'alimentazione, attendere il completo spegnimento e fornire nuova-
mente alimentazione. Il reset non cancella le impostazioni memorizzate
dall'utente.

8.2 - Impostazioni di fabbrica

Il dispositivo esce dalla fabbrica con una serie di parametri preimpostati
che possono essere cambiati a seconda delle esigenze dell’utilizzatore.
Ogni cambiamento delle impostazioni viene automaticamente salvato in
memoria e qualora si desideri, € sempre possibile ripristinare le con-
dizioni di fabbrica (vedi Ripristino delle impostazioni di fabbrica par 8.3
- Ripristino delle impostazioni di fabbrica).

8.3 - Ripristino delle impostazioni di fabbrica

Per ripristinare i valori di fabbrica, spegnere il dispositivo, attendere
'eventuale completo spegnimento del display, premere e tenere premuti

i tasti “SET” e “+” e dare alimentazione; rilasciare i due tasti soltanto
quando compare la scritta “EE”.

In questo caso si esegue un ripristino delle impostazioni di fabbrica (una
scrittura e una rilettura su EEPROM delle impostazioni di fabbrica salvate
permanentemente in memoria FLASH).

Esaurita 'impostazione di tutti i parametri, il dispositivo torna al normale
funzionamento.

NOTA: Una volta fatto il ripristino dei valori di fabbrica sara necessario
reimpostare tutti i parametri che caratterizzano I'impianto (guadagni,
pressione di setpoint, etc.) come alla prima installazione.
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Impostazioni di fabbrica RS Velocita massima [rpm] 3050
NA Dispositivi attivi N
Identificatore Descrizione Valore Promemoria NC Dispositivi contemporanei NA
Installazione ;
- : . Ic Conﬁgurazmne della 1 (Auto)
TK T. accensione backlight 2 min riserva
LA Lingua ENG ET Max tempo di scambio [h] 2
SP Pressione di setpoint [bar] 3,0 AE Funzione antibloccaggio 1(Abilitato)
P1 Setpoint P1 [bar] 2,0 AF Antifreeze 1(Abilitato)
P2 Setpoint P2 [bar] 2,5 1 Funzione 11 0 (disabilitato)
P3 Setpoint P3 [bar] 3,5 12 Funzione 12 0 (disabilitato)
P4 Setpoint P4 [bar] 4,0 13 Funzione 13 0 (disabilitato)
RI Giri al minuto in modalita 2400 14 Funzione 14 0 (disabilitato)
manuale [rpm] o1 Funzione uscita 1 2
oD Tipologia di Impianto 1 (Rigido) 02 Funzione uscita 2 2
RP Diminuzjone di pressione 03 PW Modifica Password 0
per ripartenza [bar] ’
- - — AY Funzione Anticycling AY 0 (Disabilitato)
AD Configurazione Indirizzo 0 (Auto)
PR Sensore di pressione Disabilitato Tabella 22: Impostazioni di fabbrica
remoto
MS Sistema di misura 0 (Internazionale) 9 - INSTALLAZIONI PARTICOLARI
T8 Tempo del blocco man- 10 9.1 - Inibizione dell’Autoadescante
canza acqua [s] . . . .
- Il prodotto viene costruito e fornito con la capacita di essere autoades-
T Ritardo bassa pr. (KIWA) 2 cante. Con riferimento al par. 6, il sistema & in grado di adescare e quindi
[s] di funzionare qualsiasi sia la configurazione di installazione prescelta:
T2 Ritardo di spegnimento [s] 10 sottobattente o soprabattente. Esistono perd dei casi in cui la capacita
Coefficiente di guadagno 0 d! auto-adescamento non & necess.aria o delle zone in cui & fatto divieto
GP proporzionale 5 di adoperare pompe autoadescanti. Durante 'adescamento la pompa
Coefficiente di quad obbliga una parte dell’acqua gia in pressione a tornare nella parte in
Gl oefliciente di guadagno 1,2 aspirazione fino al raggiungimento di un valore di pressione in mandata

integrale

DAB

WATERCTECHNOLOGY

tale per cui il sistema puo dirsi adescato. A quel punto il canale di ricircolo

47



ITALIANO

48

si chiude automaticamente. Questa fase si ripete ad ogni accensione, an-
che a pompa adescata, fin quando non si raggiunge il medesimo valore
di pressione di chiusura del canale di ricircolo (1 bar circa).
Laddove I'acqua arrivi all'aspirazione del sistema gia pressurizzata (mas-
simo ammissibile 2 bar) o che l'installazione sia sempre e comunque
sottobattente, & possibile (obbligatorio laddove regolamenti di zona lo
impongano) forzare la chiusura del condotto di ricircolo perdendo la
capacita di auto-adescamento. Cosi facendo si ottiene il vantaggio di
eliminare il rumore di scatto dell’otturatore del condotto ad ogni accen-
sione del sistema.
Per forzare la chiusura del condotto autoadescante, seguire i seguenti
passi:
1 - disconnettere I'alimentazione elettrica;
2 - svuotare il sistema (se non si sceglie di inibire 'adescamento alla
prima installazione);
3 - togliere comunque il tappo di scarico avendo cura di non far
cadere la guarnizione O-Ring (Fig.19);
4 - con l'ausilio di una pinza estrarre I'otturatore dalla propria sede.
L'otturatore verra estratto assieme alla guarnizione O-Ring e alla
molla metallica con cui & assemblato;
5 - togliere la molla dall’otturatore; inserire nuovamente in sede
I'otturatore con la relativa guarnizione O-Ring (lato con guarnizione
verso l'interno della pompa, stelo con alette a croce verso I'esterno);
6 - avvitare il tappo avendoci posizionato la molla metallica all'interno
in modo che risulti compressa fra il tappo stesso e le alette a croce
dello stelo dell’otturatore. Nel riposizionare il tappo aver cura che la
relativa guarnizione O-ring sia sempre correttamente in sede;
7 - caricare la pompa, connettere I'alimentazione elettrica, avviare il
sistema.

G-#-c;;'
:

9.2 - Installazione a parete

Questo prodotto & gia predisposto per poter essere installato anche sos-
peso a parete tramite Kit accessorio DAB da acquistare separatamente.
L'installazione a parete si presenta come in Fig.20.
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Figura 20

9.3 - Installazione con Connessione Rapida

DAB fornisce un Kit accessorio per la Connessione Rapida del sistema.
Si tratta di una base ad innesto rapido sulla quale realizzare le con-
nessioni verso I'impianto e dalla quale poter connettere/disconnettere il
sistema in maniera semplice.
Vantaggi:
* possibilita di realizzare I'impianto sul cantiere, di testarlo,
ma di togliere il sistema vero e proprio fino al momento della
consegna evitando possibili danni (colpi accidentali, sporcizia,
furto,...);
» semplicita da parte del servizio Assistenza di rimpiazzare il
sistema con uno “muletto” in caso di manutenzione straordi
naria.
Il sistema montato sulla sua interfaccia di connessione rapida si pre-
senta come in Fig.21.
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Figura 21

9.4 - Gruppi Multipli

9.4.1 - Introduzione ai sistemi multi pompa
Per sistema multi pompa si intende un gruppo di pompaggio formato
da un insieme di pompe le cui mandate confluiscono su un collettore
comune. | dispositivi comunicano tra loro attraverso I'apposita connes-
sione (wireless).
Il numero massimo di dispositivi che si possono inserire a formare il
gruppo € 4.
Un sistema multi pompa viene utilizzato principalmente per:
» Aumentare le prestazioni idrauliche rispetto al singolo dispositivo
* Assicurare la continuita di funzionamento in caso di guasto ad
un dispositivo
* Frazionare la potenza massima

9.4.2 - Realizzazione di un impianto multi pompa

L'impianto idraulico deve essere realizzato in maniera piu simmetrica
possibile per realizzare un carico idraulico uniformemente distribuito su
tutte le pompe.
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Le pompe devono essere connesse tutte ad un unico collettore di mandata.

Per il buon funzionamento del gruppo di pressurizzazione
devono essere uguali per ogni dispositivo:

« i collegamenti idraulici
* la velocita massima (parametro RM)

| firmware degli e.sybox connessi devono essere tutti uguali.

Una volta realizzato I'impianto idraulico, & necessario creare il gruppo di
pompaggio effettuando I'associazione wireless dei dispositivi (vedi par
7.5.5.)

9.4.3 - Comunicazione wireless
| dispositivi comunicano tra loro e propagano i segnali di flusso e pres-
sione attraverso comunicazione wireless.

9.4.4 - Collegamento e impostazione degli ingressi foto accoppiati
Gli ingressi della centralina di controllo servono per poter attivare le
funzioni galleggiante, setpoint ausiliario, disabilitazione sistema, bassa
pressione in aspirazione. Le funzioni sono segnalate rispettivamente dai
simboli galleggiante (F1), Px, F3, F4. La funzione Paux se attivata real-
izza una pressurizzazione dell'impianto alla pressione impostata vedi par
7.6.15.3 - Impostazione funzione ingresso setpoint ausiliario. Le funzioni
F1, F3, F4 realizzano per 3 diverse cause un arresto della pompa vedi
par7.6.15.2,7.6.15.4, 7.6.15.5.

| parametri di impostazione degli ingressi 1, 12, 13, 14 fanno parte dei

parametri sensibili, quindi I'impostazione di uno di questi su un qualunque

dispositivo, comporta I'allineamento automatico su tutti i dispositivi.
Parametri legati al funzionamento multi pompa

| parametri visualizzabili a menu, nell’ottica del multi pompa, sono clas-
sificati come segue:

» Parametri in sola lettura

» Parametri con significato locale

» Parametri di configurazione sistema multi pompa
a loro volta suddivisibili in

» Parametri sensibili
» Parametri con allineamento facoltativo

9.4.5 Parametri di interesse per il multi pompa

Parametri con significato locale

Sono parametri che possono essere diversi tra i vari dispositivi ed in
alcuni casi & proprio necessario che siano diversi. Per questi parametri
non & permesso allineare automaticamente la configurazione tra i vari
dispositivi. Nel caso ad esempio di assegnazione manuale degli indirizzi,
questi dovranno obbligatoriamente essere diversi 'uno dall’altro.

Elenco dei parametri con significato locale al dispositivo:

*CT Contrasto

* BK Luminosita

*« TK Tempo di accensione retroilluminazione
*RI Giri/min in modalita manuale

*AD Configurazione indirizzo

«IC Configurazione riserva

*RF Azzeramento fault e warning

Parametri sensibili

Sono dei parametri che devono necessariamente essere allineati su tutta
la catena per ragioni di regolazione.

Elenco dei parametri sensibili:

*«SP Pressione di Setpoint

*P1 Setpoint ausiliario ingresso 1

* P2 Setpoint ausiliario ingresso 2

*P3 Setpoint ausiliario ingresso 3

P4 Setpoint ausiliario ingresso 4

*RP Diminuzione di pressione per ripartenza
< ET Max tempo di scambio

* AY Anticycling

* NA Numero di dispositivi attivi

*NC Numero di dispositivi contemporanei

- TB Tempo di dry run

*T1 Tempo di spegnimento dopo il segnale
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bassa pressione

°T2 Tempo di spegnimento

* Gl Guadagno integrale

* GP Guadagno proporzionale

* 11 Impostazione ingresso 1

« 12 Impostazione ingresso 2

« 13 Impostazione ingresso 3

- 14 Impostazione ingresso 4

- OD Tipo di impianto

PR Sensore di pressione Remoto

- PW Modifica password

Allineamento automatico dei parametri sensibili

Quando viene rilevato un sistema multi pompa, viene fatto un controllo
sulla congruenza dei parametri impostati. Se i parametri sensibili non
sono allineati tra tutti i dispositivi, sul display di ogni dispositivo compare
un messaggio in cui si chiede se si desidera propagare a tutto il sistema
la configurazione di quel particolare dispositivo. Accettando, i parametri
sensibili del dispositivo su cui si & risposto alla domanda, vengono distri-
buiti a tutti i dispositivi della catena.

Nei casi in cui ci siano configurazioni incompatibili con il sistema, non si
consente da questi dispositivi la propagazione della configurazione.
Durante il normale funzionamento, la modifica di un parametro sensibile
su un dispositivo, comporta I'allineamento automatico del parametro su
tutti gli altri dispositivi senza richiedere conferma.

NOTA: L'allineamento automatico dei parametri sensibili non ha alcun
effetto su tutti gli altri tipi di parametri.

Nel caso particolare di inserzione nella catena di un dispositivo con
impostazioni di fabbrica (caso di un dispositivo che sostituisce uno
esistente oppure un dispositivo che esce da un ripristino della configura-
zione di fabbrica), se le configurazioni presenti eccetto le configurazioni
di fabbrica sono congruenti, il dispositivo con configurazione di fabbrica
assume automaticamente i parametri sensibili della catena.

Parametri con allineamento facoltativo
Sono parametri per i quali si tollera che possano essere non allineati
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tra i diversi dispositivi. Ad ogni modifica di questi parametri, arrivati alla
pressione di SET o MODE, si chiede se propagare la modifica all'intera
catena in comunicazione. In questo modo se la catena & uguale in tutti
suoi elementi, si evita di impostare gli stessi dati su tutti i dispositivi.

Elenco dei parametri con allineamento facoltativo:

* LA Lingua

*MS Sistema di misura
*AE Antibloccaggio

* AF AntiFreeze

* 01 Funzione uscita 1
*« 02 Funzione uscita 2
*RM Velocita Massima

9.4.6 Primo avvio sistema multi pompa

Eseguire i collegamenti elettrici ed idraulici di tutto il sistema come de-
scritto al par 2.1.1, 2.2.1 e al par 3.1.

Accendere i dispositivi e creare le associazioni come descritto al para-
grafo 7.5.5 - AS: Associazione dispositivi.

9.4.7 Regolazione multi pompa

Quando si accende un sistema multi pompa viene fatto in automatico
un’assegnazione degli indirizzi e tramite un algoritmo viene nominato un
dispositivo come leader della regolazione. Il leader decide la velocita e
I'ordine di partenza di ogni dispositivo che fa parte della catena.

La modalita di regolazione € sequenziale (i dispositivi partono uno alla
volta). Quando si verificano le condizioni di partenza, parte il primo
dispositivo, quando questo & arrivato alla sua velocita massima, parte il
successivo e cosi via tutti gli altri. L'ordine di partenza non & necessaria-
mente crescente secondo I'indirizzo della macchina, ma dipende dalle
ore di lavoro effettuate vedi 7.6.11 - ET: Max tempo di scambio.

9.4.8 - Assegnazione dell’ordine di partenza
Ad ogni accensione del sistema viene associato ad ogni dispositivo un
ordine di partenza. In base a questo si generano le partenze in succes-
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sione dei dispositivi.

L'ordine di partenza viene modificato durante I'utilizzo secondo la neces-
sita da parte dei due algoritmi seguenti:

» Raggiungimento del tempo massimo di scambio
» Raggiungimento del tempo massimo di inattivita

9.4.9 - Tempo massimo di scambio

In base al parametro ET (tempo massimo di scambio), ogni dispositivo
ha un contatore del tempo di lavoro, ed in base a questo si aggiorna
I'ordine di ripartenza secondo il seguente algoritmo:

se si € superato almeno meta del valore di ET si attua lo scambio di prior-
ita al primo spegnimento dell’inverter (scambio allo standby).

se si raggiunge il valore di ET senza mai arrestarsi, si spegne incondizio-
natamente l'inverter e si porta questo alla priorita minima di ripartenza
(scambio durante la marcia).

Se il parametro ET (tempo massimo di scambio), € posto a 0, si
ha lo scambio ad ogni ripartenza.

Vedi 7.6.11 - ET: Max tempo di scambio.

9.4.10 - Raggiungimento del tempo massimo di inattivita

Il sistema multi pompa dispone di un algoritmo di antiristagno che ha
come obiettivo quello di mantenere in perfetta efficienza le pompe e
mantenere l'integrita del liqguido pompato. Funziona permettendo una ro-
tazione nell'ordine di pompaggio in modo da far erogare a tutte le pompe
almeno un minuto di flusso ogni 23 ore. Questo avviene qualunque sia

la configurazione del dispositivo (enable o riserva). Lo scambio di priorita
prevede che il dispositivo fermo da 23 ore venga portato a priorita massi-
ma nell’ordine di partenza. Questo comporta che appena si renda neces-
sario I'erogazione di flusso sia il primo ad avviarsi. | dispositivi configurati
come riserva hanno la precedenza sugli altri. L’algoritmo termina la sua
azione quando il dispositivo ha erogato almeno un minuto di flusso.

Terminato l'intervento dell’antiristagno, se il dispositivo € configurato
come riserva, viene riportato a priorita minima in modo da preservarsi
dall’'usura.

9.4.11 - Riserve e numero di dispositivi che partecipano al pompaggio
Il sistema multi pompa legge quanti elementi sono connessi in comunica-
zione e chiama questo numero N.

In base poi ai parametri NA ed NC decide quanti e quali dispositivi
devono lavorare ad un certo istante.

NA rappresenta il numero di dispositivi che partecipano al pompaggio.
NC rappresenta il massimo numero di dispositivi che possono lavorare
contemporaneamente.

Se in una catena ci sono NA dispositivi attivi e NC dispositivi contempo-
ranei con NC minore di NA significa che al massimo partiranno contem-
poraneamente NC dispositivi e che questi dispositivi si scambieranno tra
NA elementi. Se un dispositivo & configurato come preferenza di riserva,
sara messo per ultimo come ordine di partenza, quindi se ad esempio ho
3 dispositivi e uno di questi configurato come riserva, la riserva partira
per terzo elemento, se invece imposto NA=2 |a riserva non partira a
meno che uno dei due attivi non vada in fault.

Vedi anche la spiegazione dei parametri
7.6.8 - NA: Dispositivi attivi;

7.6.9 NC: Dispositivi contemporanei;
7.6.10 IC: Configurazione della riserva.
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DAB fornisce a catalogo un Kit per realizzare in maniera integrata un
gruppo booster di 2 sistemi. Il booster realizzato con il Kit DAB si pre-
senta come in Fig.22.

Figura 22

9.4.12 - Controllo WireLess

Come riportato nel par. 9.4.3, il dispositivo si puo collegare con altri
dispositivi attraverso il canale wireless proprietario. Esiste quindi la pos-
sibilita di pilotare funzionamenti particolari del sistema attraverso segnali
ricevuti in remoto: ad esempio in funzione del livello di una cisterna
fornito tramite un galleggiante € possibile comandare il riempimento della
stessa; con il segnale proveniente da un timer € possibile variare il set-
point da SP a P1 per alimentare un’irrigazione.

Questi segnali in ingresso o in uscita dal sistema, sono gestiti da una
centralina di controllo acquistabile separatamente a catalogo DAB.

mauano (L

10. MANUTENZIONE

Prima di iniziare un qualsiasi intervento sul sistema, disconnett-
ere |'alimentazione elettrica.

Il sistema & esente da operazioni di manutenzione ordinaria.

Tuttavia nel seguito sono riportate le istruzioni per eseguire quelle opera-
zioni di manutenzione straordinaria che potrebbero essere necessarie in
casi particolari (es. svuotare il sistema per riporlo durante un periodo di
inattivita).

10.1 - Utensile Accessorio

DAB fornisce a corredo del prodotto un utensile accessorio utile per
effettuare le operazioni sul sistema previste durante l'installazione ed
eventuali operazioni di manutenzione straordinaria.
L'utensile trova alloggio nel vano tecnico. E’ composto da 3 chiavi:

1 - chiave metallica a sezione esagonale (Fig.23 — 1);

2 - chiave plastica piatta (Fig.23 — 2);

3 - chiave plastica cilindrica (Fig.23 — 3).

La chiave “1” & a sua volta inserita nell’estremita “D” della chiave “3”. Al
primo utilizzo occorre separare le 2 chiavi plastiche “2” e "3”, che ven-
gono fornite unite da un ponticello (Fig.23 — A):

della troncatura dalle 2 chiavi in modo da non lasciare taglienti

2 spezzare il ponticello “A” avendo cura di asportare i residui
che possano causare ferite.

DA B

WATERCTECHNOLOGY

53



ITALIANO

= B 3 D Em Per utilizzare la chiave a croce occorre riporre la chiave “1” in-
utilizzata in luogo sicuro in modo che non venga perduta, salvo
poi inserirla nuovamente nella propria sede all'interno della
chiave “3” al termine delle operazioni.

Utilizzo estremita “C”:
€ in pratica un cacciavite a lama piatta della dimensione corretta per la
manovra dei tappi delle principali connessioni del sistema (1” e 171/4).
Da utilizzarsi alla prima instal-
lazione per la rimozione dei
tappi dalle bocche sulla quali si
desidera connettere I'impianto;
per I'operazione di carico in caso
E A 5 ] di installazione orizzontlale; pgr
Figurai23 accedere alla valvola di non ritor-

no,... Nel caso in cui la chiave

venga perduta o danneggiata,

le stesse operazioni possono

essere eseguite utilizzando un

. . wan , . cacciavite a lama piatta delle
Utilizzare la chiave “1” per 'operazione ) L
dimensioni opportune.

di orientamento del pannello di interfac-

cia descritta nel par. 2.2.2. Nel caso in cui
la chiave venga perduta o danneggiata,

I'operazione pud essere eseguita utilizzan-

do una chiave esagonale standard da 2mm.
Utilizzo estremita “D”:

Una volta separate, le 2 chiavi plastiche impronta esagonale incassata adatta
possono essere utilizzate inserendo la alla rimozione del tappo per effettuare
“2” attraverso uno dei fori “B” della chiave I'operazione di carico in caso di instal-
“3”: quello che risulta piu conveniente a lazione verticale. Nel caso in cui la
seconda dell'operazione. A questo punto si chiave venga perduta o danneggiata, la
ottiene una chiave a croce multifunzione, in stessa operazione pud essere eseguita
cui ad ognuna delle 4 estremita corrisponde con un cacciavite con punta a croce delle
un utilizzo. dimensioni opportune.

Figura 24 Figura 26
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Utilizzo estremita “E™:

€ in pratica un cacciavite a lama piatta
della dimensione corretta per la manovra
del tappo di accesso all’albero motore e,
qualora si abbia installata I'interfaccia per
la connessione rapida del sistema (par.
9.3), per I'accesso alla chiave di disim-
pegno della connessione. Nel caso in cui
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defluire al momento della disconnessione del sistema stesso o
togliendo il tappo della seconda mandata (qualora non utilizzata).

ad espellere tutta 'acqua che ha all'interno. Durante la manipo
lazione del sistema successiva allo svuotamento, € probabile
che piccole quantita d’acqua possano uscire dal sistema
stesso.

Em Pur rimanendo essenzialmente scarico, il sistema non riesce

la chiave venga perduta o danneggiata, 10.3 - Valvola di Non Ritorno

le stesse operazioni possono essere
eseguite con un cacciavite a lama piatta
delle dimensioni opportune.

Il sistema porta una valvola di non ritorno integrata che & necessaria per
il corretto funzionamento. La presenza nell’acqua di corpi solidi o sabbia

potrebbe causare il malfunzionamento della valvola e quindi del sistema.
Utilizzo estremita “F”: Figura 27 Nonostante sia raccomandato di utilizzare acqua chiara ed eventual-

la funzione di questo utensile & dedicata alla manutenzione della valvola
di non ritorno ed € meglio specificata nel paragrafo 10.3 relativo.

mente di predisporre filtri in ingresso, qualora si accerti il funzionamento
anomalo della valvola di non ritorno, questa puo essere estratta dal

sistema e pulita e/o sostituita procedendo come segue:

10.2 - Svuotamento del Sistema

Qualora si intenda svuotare il sistema dall’acqua che si trova all’interno,
procedere come segue:
1 - disconnettere I'alimentazione elettrica;
2 - aprire il rubinetto in mandata piu vicino al sistema in modo da
togliere pressione all'impianto e svuotarlo il pit possibile;
3 - se € presente una valvola di intercetto subito a valle del
sistema (sempre consigliato averla) chiuderla in modo da non far
defluire la quantita d’acqua nell'impianto fra il sistema ed il primo
rubinetto aperto;
4 - interrompere il condotto di aspirazione nel punto piu vicino
al sistema (& sempre consigliato avere una valvola di intercetto
subito a monte del sistema) in modo da non scaricare anche tutto
'impianto di aspirazione;
5 - togliere il tappo di scarico (fig.1 faccia E) e far defluire 'acqua
che si trova all'interno (circa 2.5 litri);
6 - 'acqua che si trova intrappolata nell'impianto di mandata
a valle della valvola di non ritorno integrata nel sistema, pud
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1- rimuovere il tappo di accesso alla valvola (Fig.28);

2- inserire la chiave a croce accessoria nella sua estremita

“F” (par. 10.1) in modo da agganciare la linguetta forata con gli
arpioni a scatto (Fig.28);

3- estrarre senza ruotare: I'operazione potrebbe richiedere una
certa forza. Viene estratta una cartuccia che porta anche la val-
vola da manutenere. La cartuccia rimane sulla chiave (Fig.28);
4- disimpegnare la cartuccia dalla chiave: spingendole una contro
I'altra vengono rilasciati gli arpioni, a questo punto sfilare la car-
tuccia lateralmente (Fig.28);

5- pulire la valvola sotto acqua corrente, assicurarsi che non sia
danneggiata ed eventualmente sostituirla;

6- inserire nuovamente la cartuccia completa nella propria sede:
'operazione richiede la forza necessaria alla compressione

delle 2 guarnizioni O-Ring. Eventualmente aiutarsi utilizzando
I'estremita “D” della chiave a croce come spintore. Non utilizzare
I'estremita “F” altrimenti gli arpioni si impegnano nuovamente
nella linguetta della cartuccia senza possibilita di essere rilasciati
(Fig.28);
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7- Avvitare il tappo fino a battuta: qualora la cartuccia non fosse
stata spinta correttamente in sede, I'avvitatura del tappo prov-
vede a completarne il posizionamento (Fig.28).

—

Figura 28

cartuccia in sede e/o della presenza di sedimenti, la forza di
estrazione della cartuccia sia tale da danneggiare I'utensile
accessorio. Nel caso, la cosa & voluta in quanto & preferibile
danneggiare I'utensile piuttosto che la cartuccia. Qualora la
chiave venga perduta o danneggiata, la stessa operazione pud
essere eseguita con una pinza.

c Se durante le operazioni di manutenzione della valvola di non

D:i] Potrebbe succedere che a causa della lunga permanenza della

ritorno una o piu guarnizioni O-Ring vengono perdute o
danneggiate, & necessario che siano sostituite. In caso
contrario il sistema non puo funzionare correttamente.

10.4 - Albero Motore

Il controllo elettronico del sistema assicura partenze senza strappi
onde evitare sollecitazioni eccessive agli organi meccanici ed allungare
conseguentemente la vita del prodotto. Questa caratteristica, in casi ec-
cezionali potrebbe comportare un problema nell’avvio dell’elettropompa:
dopo un periodo di inattivita, magari con svuotamento del sistema, i sali
disciolti nell’acqua potrebbero essersi depositati a formare calcificazioni
fra la parte in rotazione (albero motore) e quella fissa dell’elettropompa
aumentando cosi la resistenza all’avvio. In questo caso puo essere suf-
ficiente aiutare manualmente 'albero motore a distaccarsi dalle calci-
ficazioni. In questo sistema I'operazione & possibile avendo garantito
I'accesso dall’esterno all’albero motore ed avendo previsto una traccia di
trascinamento all’estremita dell’albero stesso. Procedere come segue:

1- rimuovere il tappo di accesso all’albero motore come da Fig.28;

2- inserire un cacciavite a taglio nella traccia dell’albero motore e

manovrare nei 2 sensi di rotazione;

3- se la rotazione é libera il sistema pud essere messo in moto;

4- se il blocco della rotazione non & rimovibile manualmente,

chiamare il servizio di assistenza.

10.5 - Vaso di Espansione

Vedere paragrafo 1.2 per le operazioni di controllo e regolazione della
pressione dell’aria nel vaso di espansione e per la sostituzione dello
stesso in caso di rottura.
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11 - AGGIORNAMENTO DEL FIRMWARE E.SYBOX
11.1 - Generalita

Questo capitolo descrive come poter aggiornare uno o piu e.sybox dispo-
nendo di un e.sybox o un e.sylink con un firmware piu recente.

Secondo quanto gia illustrato nel manuale par. 9.4.2, per I'utilizzo dell’e.
sybox in gruppo di pompaggio con connessione wireless, &€ necessario
che le versioni firmware degli e.sybox, siano tutte uguali.

Nel caso in cui le versioni firmware degli e.sybox facenti parte del gruppo
da creare, siano diverse, si rende necessario I'aggiornamento per al-
lineare tutte le versioni.

L’aggiornamento puo essere utile anche per poter disporre di nuovi firm-
ware che aggiungono funzionalita o risolvono problemi.

Definizioni utilizzate di seguito:

Master: dispositivo dal quale si preleva un firmware per riversarlo in un
e.sybox. La funzione pud essere assolta da un e.sybox, un e.sylink o un qual-
siasi altro dispositivo abilitato al download del firmware verso un e.sybox.
Slave: e.sybox nello stato di ricezione di un firmware di aggiornamento.

11.2 - Aggiornamento del firmware

L’aggiornamento del firmware pud essere realizzato tramite un’altro
e.sybox o tramite e.sylink.

A seconda delle versioni firmware presenti e del device a disposizione
per la programmazione (e.sybox o e.sylink) si possono utilizzare differenti
procedure.

Durante I'aggiornamento firmware gli e.sybox e gli e.sylink coinvolti non
potranno assolvere alle funzioni di pompaggio.

Durante la fase di aggiornamento, I'e.sybox Slave visualizza la scritta
“LV LOADER v2.x” ed una barra che indica lo stato di avanzamento
dell’aggiornamento.

L’aggiornamento impiega circa 1 minuto. Al termine di questa fase, l'e.
sybox si riavviera.

Una volta riavviato I'e.sybox & opportuno controllare che sia stato instal-
lato il firmware che ci si aspetta. Per fare questo, controllare il campo
versione firmware “SW V.” nella “pagina VE” del “Menu Utente”.

Nel caso siano occorsi problemi ed il firmware non sia stato corretta-
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mente installato, comportarsi come indicato nella risoluzione problemi

delle varie procedure descritte.

11.2.1 - Aggiornamento tra e.sybox
L’aggiornamento tra e.sybox & possibile solo se uno degli e.sybox ha una

versione firmware maggiore o uguale di 4.00.

L’aggiornamento puod essere fatto secondo 3 modalita:
* Manuale: sempre possibile se il Master ha una versione firmware
maggiore o uguale di 4.00. Non necessario associare gli e.sybox.
* Automatico: possibile solo se entrambe gli e.sybox da aggiornare
hanno versioni firmware maggiori o uguali di 4.00. Necessario associ-
are gli e.sybox.
» Semiautomatico: sempre possibile se il Master ha una versione
firmware maggiore o uguale di 4.00 e lo Slave ha una versione firm-
ware minore di 4.00. Necessario associare gli e.sybox.

11.2.1.1 - Aggiornamento manuale

Requisiti
« Viene eseguita tra 2 e.sybox alla volta
* L'e.sybox utilizzato come Master deve avere versione firmware mag-
giore o uguale di 4.00
« L'e.sybox utilizzato come Slave puo avere qualunque versione firm-
ware
« La versione firmware del Master deve essere maggiore o uguale della
versione dello Slave
 Associazione tra dispositivi non necessaria
« In caso di piu e.sybox da aggiornare la procedura va ripetuta ogni volta

Procedura
1. Togliere alimentazione all’e.sybox da aggiornare ed attendere lo
spegnimento del display
2. Andare alla pagina FW nel menu ASSISTENZA TECNICA dell’e.
sybox che si intende utilizzare come Master e premere il tasto [+].
3. Sull’e.sybox da aggiornare, fornire alimentazione tenendo premuti
contemporaneamente i tasti [MODE] e [-] fino a quando non appare la
schermata di aggiornamento.
4. Attendere che I'aggiornamento vada a buon fine ed entrambe le
macchine facciano un riavvio.
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Risoluzione problemi

Se I'aggiornamento non va a buon fine, ripetere la procedura.

11.2.1.2 - Aggiornamento automatico

Requisiti
« Viene eseguita tra 2 e.sybox alla volta
* L'e.sybox utilizzato come Master deve avere versione firmware mag-
giore o uguale di 4.00
* L'e.sybox utilizzato come Slave deve avere versione firmware mag-
giore o uguale di 4.00
« La versione firmware del Master deve essere maggiore o uguale della
versione dello Slave
* Necessario aver associato tra loro i dispositivi
« In caso di piu e.sybox da aggiornare la procedura va ripetuta ogni volta

Procedura

1. Eseguire I'associazione tra dispositivi (vedi par. 7.5.5). | due e.sybox
faranno comparire a display una pop up che comunica:

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update

Dove al posto di x.y comparira la versione firmware dell’e.sybox.

2. Premere il tasto [+] su entrambe le macchine.
3. Attendere che I'aggiornamento vada a buon fine ed entrambe le
macchine facciano un riavvio.

Risoluzione problemi

Se I'aggiornamento non va a buon fine, la macchina che si stava
tentando di aggiornare (Slave) va in uno stato inconsistente che non con-
sente un nuovo aggiornamento automatico. In questo caso € necessario
eseguire la procedura manuale di aggiornamento.

11.2.1.3 - Aggiornamento semiautomatico

Requisiti
« Viene eseguita tra 2 e.sybox alla volta

* L'e.sybox utilizzato come Master deve avere versione firmware mag-
giore o uguale di 4.00
* L'e.sybox utilizzato come Slave deve avere versione firmware minore
di 4.00
* Necessario aver associato tra loro i dispositivi
« In caso di piu e.sybox da aggiornare la procedura va ripetuta ogni
volta

Procedura
1. Eseguire I'associazione tra dispositivi.

L’e.sybox con firmware piu vecchio (Slave) visualizzera la schermata:

Wait

L’e.sybox con versione firmware maggiore o uguale di 4.00 visualizzera
la schermata:

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update

Dove al posto di x.y comparira la versione firmware dell’e.sybox.

2. Premere il tasto [+] sulla macchina Master (quella con versione
firmware maggiore o uguale di 4.00)

3. Togliere alimentazione all’e.sybox Slave ed attendere lo spegni-
mento del display

4. Sull’e.sybox Slave, fornire alimentazione tenendo premuti con-

temporaneamente i tasti [MODE] e [-] fino a quando non appare la
schermata di aggiornamento.

5. Attendere che I'aggiornamento vada a buon fine ed entrambe le
macchine facciano un riavvio.
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Risoluzione problemi

Se I'aggiornamento non va a buon fine, la macchina che si stava tentan-
do di aggiornare (Slave) va in uno stato inconsistente che non consente
un nuovo aggiornamento semiautomatico. In questo caso € necessario
eseguire la procedura manuale di aggiornamento.

11.2.2. Aggiornamento dell’ e.sybox tramite e.sylink
L’aggiornamento di un e.sybox pud essere effettuato anche da e.sylink.
Per la procedura fare riferimento al manuale e.sylink.

12 - RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

A\

Risoluzione dei problemi tipici

Prima di iniziare la ricerca guasti € necessario interrompere il
collegamento elettrico della pompa (togliere la spina dalla
presa).

ITALIANO

Anomalia LED Probabili Cause Rimedi
Rosso: spento | Mancanza di alimen- | Controllare che ci sia tensione nella
La pompa . . . . R -
Bianco: spento | tazione elettrica. presa ed inserire nuovamente la
non parte. X -
Blu: spento spina.
Rosso: acceso .
La pompa Bianco: acceso| Albero bloccato. Vedere paragrafo 10.4 (manutenzi-
non parte. X one alberomotore).
Blu: spento
Utenza ad un livello
Rosso: spento | superiore a quello Aumentare il valore di pressione di
La pompa X . . . X
non parte Bianco: acceso| equivalente alla pres- | ripartenza del sistema aumentando
parte. | gy, spento sione di ripartenza del| SP o diminuendo RP.
sistema (par. 3.2).

1. Perdita Verificare I'impianto, individuare la
nell'impianto. perdita ed eliminarla.
2. Girante o parte Smontare il sistema e rimuovere le
La pompa | Rosso: spento idraulica ostruita. | occlusioni (servizio assistenza).
non si ar- | Bianco: acceso| 3. Ingresso di aria Verificare il condotto di aspirazione,
resta. Blu: spento nella tubazione in | individuare la causa dell'ingresso di
aspirazione. aria ed eliminarla.
4. Sensore di flusso | Contattare il centro assistenza.
guasto
1. Al'aumentare della profon-
dita di aspirazione diminuis-
cono le prestazioni idrauliche
Sa del prodotto (par. Descrizione
1. Profondita di p (P e
- dell’Elettropompa). Verificare se
aspirazione troppo P - A
la profondita di aspirazione pud
elevata. . .
. ) ) essere ridotta. Adottare un tubo di
Mandata | Rosso: spento | 2. Condotto di aspi- o S ;
. . . . ) aspirazione di diametro maggiore
insuffici- Bianco: acceso razione ostruito o e ,,
. A . (comunque mai inferiore ad 1”).
ente Blu: spento di diametro insuf- i ) . X
- 2. Verificare il condotto di aspira-
ficiente. . T
. zione, individuare la causa della
3. Girante o parte o N X
. . N parzializzazione (ostruzione,
idraulica ostruita. X
curva secca, tratto in contropen-
denza,...) e rimuoverla.
3. Smontare il sistema e rimuovere
le occlusioni (servizio assistenza).
La pompa . - T T
pomp . 1. Perdita 1. Verificare I'impianto, individuare Ia|
parte Rosso: spento PR . L
. nell'impianto. perdita ed eliminarla.
senza Bianco: acceso ] .
- . 2. Valvola di Non 2. Manutenere la Valvola di Non
richiesta di | Blu: spento X . N
Ritorno difettosa. Ritorno come da paragrafo 10.3.
utenza
La pres- Verificare la pressione dell’aria at-
sione . . traverso la valvola nel vano tecnico.
, . Vaso di espansione ) .
dell'acqua | Rosso: spento X ; Se al controllo esce acqua, il vaso &
\ ) scarico (pressione . : . )
all'apertura| Bianco: acceso| _ " } rotto: servizio assistenza. Altrimenti
. aria insufficiente), o - ) s
dell'utenza | Blu: spento ripristinare la pressione dell'aria
L con membrana rotta. :
non € im- secondo la relazione (par. 1.2).
mediata.
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All'apertural Il display
Qell utenza . Pressione dell'aria nel| Tarare la pressione del vaso di mostra: . Uno o piu disposi- Premere il tasto + sul dispositivo del
il flusso Rosso: spento - - . ) : . Premere | Rosso: spento |, . X . . N ] -
. . vaso di espansione | espansione o configurare i parametri . . tivi hanno i parametri | quale siamo sicuri che abbia la pit
va a zero | Bianco: acceso : . . . ! + per Bianco: acceso - S ) ) .
. X superiore a quelladi | SP e/o RP in modo che sia soddis- X sensibili non allineati. | recente e corretta configurazione dei
prima che | Blu: spento . . propagare | Blu: spento !
partenza del sistema. | fatta la relazione (par. 1.2). parametri.
la pompa questa
parta config
1. Mancanza acqua. | 1-2. Adescare la pompa e verificare
2. Pompa non che non ci sia aria nella tubazione. 13 - SMALTIMENTO
Il display | Rosso: acceso |~ adescata. Controllare che l'aspirazione o even- Questo prodotto o parti di esso devono essere smaltite nel rispetto
mostra Bianco: acceso| 3. Setpoint non tuali filtri non siano ostruiti. K . . R .
BL Blu: spento raggiungibile con | 3. Impostare un valore di RM che dell a\_mblente_e _confo_rmem_ente aII_e_norrr_1at|\_/e I_ocall delle norme _ambl—
il valore di RM consenta il raggiungimento del entali; Usare i sistemi locali, pubblici o privati, di raccolta dei rifiuti.
impostato setpoint
14 - GARANZIA
Qualsiasi impiego di materiale difettoso o difetto di fabbricazione
mft':;ay ;;;Sc%j’;icc‘izz 1. Sensoredipres | oo dell'apparecchio sara eliminato durante il periodo di garanzia previsto
BP1 Blu: spénto sione guasto. : ) dalla legge in vigore nel paese di acquisto del prodotto tramite, a nostra
' scelta, riparazione o sostituzione.
La garanzia copre tutti i difetti sostanziali imputabili a vizi di fabbricazione
o di materiale impiegato nel caso in cui il prodotto sia stato adoperato in
modo corretto e conforme alle istruzioni.
I displa ROSSO: ACCESO 1. Eccessivo assorbi-| 1. Fluido troppo denso. Non utiliz- ) : . .
play | Rosso: mento. zare la pompa per fluidi diversi La garanzia decade nei seguenti casi:
mostra Bianco: acceso 2 P bl t d s . s .
oc Blu: spento - Fompa bloccata. aacqua. ) « tentativi di riparazione sull’'apparecchio,
p
2. Contattare il centro assistenza. . . , .
» modifiche tecniche dell’apparecchio,
« impiego di ricambi non originali,
* manomissione.
1. Tensione di * impiego non appropriato, per es. impiego industriale.
ldisplay | Rosso: acceso alimentazione 1. Venﬂcare Ig presenza della giusta Sono esclusi dalla garanzia:
mostra Bianco: acceso bassa. tensione di linea. ) s )
e 2. Eccessiva caduta | 2. Verificare la sezione dei cavi di * particolari di rapida usura.
PB Blu: spento . . - .
di tensione sulla alimentazione. L . L. . . .
linea. In caso di richiesta di garanzia, rivolgersi ad un centro di assistenza
tecnica autorizzato con la prova di acquisto del prodotto.
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KEY

The following symbols have been used in the discussion:

Situation of general danger. Failure to respect the instruc-
tions that follow may cause harm to persons and property.

instructions that follow may cause a situation of grave risk for
personal safety.

Notes

A Situation of electric shock hazard. Failure to respect the

WARNINGS

Installation and operation must comply with the local safety reg-
ulations in force in the country in which the product is installed.
Everything must be done in a workmanlike manner.

Failure to respect the safety regulations not only causes risk to
personal safety and damage to the equipment, but invalidates
every right to assistance under guarantee.

2 Read this documentation carefully before installation.

Skilled personnel

It is advisable that installation be carried out by competent,
skilled personnel in possession of the technical qualifications
required by the specific legislation in force.

The term skilled personnel means persons whose training,
experience and instruction, as well as their knowledge of the
respective standards and requirements for accident prevention
and working conditions, have been approved by the person in
charge of plant safety, authorizing them to perform all the nec-
essary activities, during which they are able to recognize and
avoid all dangers. (Definition for technical personnel IEC 364).

>

The appliance is not intended to be used by persons (including

A children) with reduced physical, sensory or mental capacities,
or who lack experience or knowledge, unless, through the
mediation of a person responsible for their safety, they have
had the benefit of supervision or of instructions on the use of
the appliance. Children must be supervised to ensure that they
do not play with the appliance.

Safety

Use is allowed only if the electric system is in possession of
safety precautions in accordance with the regulations in force in
the country where the product is installed (for Italy CEl 64/2).

Pumped liquids

The machine has been designed and made for pumping water,
free from explosive substances and solid particles or fibres,
with a density of 1000 Kg/m?, a kinematic viscosity of 1mm?/s
and non chemically aggressive liquids.

pump.
Never pull on the cable to detach the plug from the socket.

A The power supply cable must never be used to carry or shift the
If the power cable is damaged, it must be replaced by the

A manufacturer or by their authorised technical assistance
service, so as to avoid any risk.

Failure to observe the warnings may create situations of risk for persons

or property and will void the product guarantee.
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RESPONSIBILITY

The Manufacturer does not vouch for correct operation of
A the electropumps or answer for any damage that they may
cause if they have been tampered with, modified and/or run
outside the recommended work range or in contrast with
other indications given in this manual.
The Manufacturer declines all responsibility for possible
errors in this instructions manual, if due to misprints or
errors in copying. The Manufacturer reserves the right to
make any modifications to products that it may consider
necessary or useful, without affecting their essential char-
acteristics.

1- GENERAL

The product is an integrated system composed mainly of a self-priming
multi-stage centrifugal electropump, an electronic circuit that controls it
and an expansion vessel.

Applications

Water systems supply and pressure boosting domestic use or industrial
use.

On the outside the product appears as a parallelepiped that presents 6
faces as shown in Fig.1.

Face A: a door allows access to the Technical Compartment. The door
can be removed by inserting 2 fingers in the rubber grips, squeezing and
rotating the door around the hinges on the side opposite the grips (see
Fig.2). To put the door back in place, insert the hinges in their slots and
close the door until it clicks.

Inside the technical compartment you can access (see Fig.3):

1. Valve of the expansion vessel;
2. Technical data plate;

3. Rapid Guide;

4. Motor shaft;

5. Accessory tool;

6. Filling cap (only for vertical
configuration)

Figure 3

Face B: a removable screw cap gives access to the non return valve (see
par. 10.3). Remove it only in the case of maintenance by skilled personnel.

Face C: the 4 brass threads form the seat for the 4 support feet in the
case of vertical installation. The two 1” screw caps can be removed to
make the connections towards the system, depending on the installation
configuration you want to adopt. If applicable, connect to the connec-
tion marked “IN” the system from which you want to draw water (well,
cistern,...) and connect the delivery system to the connection marked
“OUT”. There is also a ventilation grid.

Face D: removing the 1” cap allows access to a second delivery con-
nection which can be used at the same time or alternatively to the one
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marked "OUT” of face C. The power supply cable is for connection to the
power mains.

Face E: the 4 brass threads form the seat for the 4 support feet in the
case of horizontal installation. The 1” cap has the main function of empty-
ing the system. There are also 2 ventilation grids.

Face F: as indicated by the label to be removed, the 1” cap has a dual
function: in the case of horizontal installation, the outlet that is closed by
the cap acts as the system’s loading door (see below “loading opera-
tions”, par. 2.2.3); in the case of vertical installation, the same outlet can
act as the input hydraulic connection (exactly like the one marked “IN” on
face C and as an alternative to it). The user interface panel is composed
of a display and a keyboard and its function is to set the system, query its
status and communicate any alarms.

The system can be installed in 2 different configurations: horizontal
(Fig.4) or vertical (Fig.5).

1.1 Description of the Integrated Inverter

The electronic control integrated in the system is of the type with inverter
and it makes use of flow, pressure and temperature sensors, also inte-
grated in the system.

By means of these sensors the system switches on and off automati-
cally according to the utility’s needs and it is able to detect conditions of
malfunction, to prevent and indicate them.

The Inverter control ensures different functions, the most important of
which, for pumping systems, are the maintaining of a constant pressure
value in delivery and energy saving.
* The inverter is able to keep the pressure of a hydraulic circuit
constant by varying the rotation speed of the electropump.
In operation without an inverter the electropump is unable to
modulate and, when there is an increase of the request for flow,
the pressure necessarily decreases, or vice versa; this means the
pressures are too high at low flow rates or too low when there is
an increased request for flow.
* By varying the rotation speed according to the instantaneous
request of the utility, the inverter limits the power supplied to the
electropump to the minimum necessary to ensure that the re-
quest is satisfied. Instead, operation without an inverter contem-
plates operation of the electropump always and only at maximum
power.

The system is configured by the manufacturer to satisfy the majority of
installation cases, that is:

o Operation at constant pressure;

. Set-Point (desired value of constant pressure:SP = 3.0 bar

. Reduction of pressure to restart: RP = 0.3 bar

. Anti-cycling function: Disabled

However, these parameters and others can be set according to the
system. All the settable values are illustrated in the par. 5-6-7: pressure,
intervention of protections, rotation speed, etc.

There are many other operating modes and accessory functions. Thanks
to the different possible settings and the availability of configurable input
and output channels, it is possible to adapt the inverter operation to the
requirements of various systems. See 5-6-7.

1.2 Integrated Expansion Vessel

The system is complete with an integrated expansion vessel with a total
capacity of 2 litres. The main functions of the expansion vessel are:

DA B

WATERCTECHNOLOGY

67



ENGLISH

68

* to make the system elastic so as to protect it against water
hammer;

« to ensure a water reserve which, in the case of small leaks,
maintains the pressure in the system for a longer time and
spreads out needless restarts of the system which otherwise
would be continuous;

» when the utility is turned on, ensure the water pressure for the
seconds that the system takes to switch on and reach the correct
rotation speed.

It is not a function of the integrated expansion vessel to ensure a water
reserve such as to reduce interventions of the system (requests from the
utility, not from a leak in the system). It is possible to add an expansion
vessel with the capacity you prefer to the system, connecting it to a point
on the delivery system (not a suction point!). In the case of horizontal
installation it is possible to connect to the unused delivery outlet. When
choosing the tank, consider that the quantity of water released will also
depend on the parameters SP and RP that can be set on the system
(par.6-7).

The expansion vessel is preloaded with pressurised air through the valve
accessible from the technical compartment (Fig.3, point 1). The preload
value with which the expansion vessel is supplied by the manufacturer is
in agreement with the parameters SP and RP set as default, and anyway
it satisfies the following equation:

Pair = SP — RP - 0.7bar Where:
- Pair = air pressure value in bar
- SP = Set Point (par.7.3) in bar
- RP = Reduction of pressure to restart
(par. 7.5.1) in bar
So, by the manufacturer: Pair= 3.0-0.3-0.7 = 2.0 bar
If different values are set for the parameters SP and/or RP, regulate the
valve of the expansion vessel releasing or letting in air until the above
equation is satisfied again (e.g.: SP=2.0bar; RP=0.3bar; release air from
the expansion vessel until a pressure of 1.0 bar is reached on the valve).

Failure to respect the above equation may lead to malfunctions
of the system or to premature breakage of the diaphragm inside
the expansion vessel.

necting the pressure gauge very rapidly: on small volumes the
loss of even a limited quantity of air can cause an appreciable
drop in pressure. The quality of the expansion vessel ensures
the maintenance of the set air pressure value, proceed to check
it only at calibration or if you are sure of a malfunction.

Any operation to check and/or reset the air pressure must

be performed with the delivery system not under pressure:
disconnect the pump from the power supply and open the utility
nearest to the pump, keeping it open until it no longer gives any
water.

The special structure of the expansion vessel ensures its quan-
tity and duration over time, especially of the diaphragm which
is typically the component subject to wear for items of this type.
However, in the case of breakage, the entire expansion vessel
must be replaced and exclusively by authorised personnel.
1.3 Integrated electropump
The system has a built-in multi-impeller centrifugal electropump. Specifi-
cally, the electropump comprises a hydraulic assembly of 5 impellers
driven by a water-cooled three-phase electric motor. Cooling of the motor
with water rather than air ensures less noise in the system and the pos-
sibility of locating it even in recesses without ventilation.
The graph in Fig.6 shows in red the characteristic curve of the hydraulic
performance of the electropump at maximum rotation speed (pump not
controlled by the inverter). This gives:

Considering the expansion vessel capacity of only 2 litres, any
E[ﬂ operation to check the air pressure must be performed by con-

. maximum flow rate = 120 I/min;;
. maximum head = 65 m => about 6.5 bar maximum pressure.
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The same graph in Fig.6 shows in green other characteristic curves

corresponding to reduced rotation speeds of the same electropump. By
automatically modulating the rotation speed of the electropump, the in-
verter allows it to move its operation from one of the characteristic curves
to another, maintaining the constant set pressure value (SP). Practically,
the resulting curve of the system controlled by the inverter becomes the

one shown in Fig.7 (considering a default SP value = 3.0 bar).

amm)

This means that, with SP = 3.0 bar, the system is able to ensure the
constant set pressure to utilities that require flow rates between 0 and
90 litres/minute. For higher flow rates the system works according to the
characteristic curve of the electropump at maximum rotation speed. For
flow rates lower than 90 litres/minute, as well as ensuring constant pres-

consumption.

enaLisH (I

sure, the system reduces the absorbed power and therefore the energy

ambient temperature and water at about 20°C, during the first

E@ The above performances are to be considered measured at

10 minutes of motor operation, with water level at suction at a
depth of no more than 1 metre

As the suction depth increases, the performance of the electro-
pump decreases.

1.4 Technical characteristics

Voltage 1 x 220/240 ~ VAC
ELECTRIC POWER Frequency 50/60 Hz
SUPPLY Maximum current 10A

Maximum power 1550 W

Overall dimensions 565x265x352 mm without

feet

CONSTRUCTION Empty weight (excluding 24,8 kg
CHARACTERISTICS packaging)

Protection class IP x4

Motor insulation class F

Maximum head 65 m
HYDRAULI
PERFOgMACNCE Maximum flow rate 120 I/min

Priming <5min at 8m

Maximum working pressure 8 bar

Liquid temperature max 40 °C
WORKING Environment temperature 50 °C
CONDITIONS max

Storage environment -10+60 °C

temperature
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Constant pressure

Wireless communication

Protection against dry running

FUNCTIONALITY Antifreeze protection
AND
PROTECTIONS Anticycling protection

Motor overload protection

Protection against abnormal supply voltages

Protection against excess temperature

2- INSTALLATION

The system is designed for indoor use: do not install the system
outdoors and/or directly exposed to atmospheric agents.

The system is designed to be able to work in environments
where the temperature remains between 0°C and 50°C (on
condition that the electric power supply is ensured: see par.
7.6.14 “anti-freeze function”).

The system is suitable for treating drinking water.

inflammable, corrosive or explosive liquids (e.g. petroleum,
petrol, thinners), greases, oils or food products.

The system can take in water the level of which must not be at
a depth greater than 8m (the height between the water level
and the pump suction mouth).

Do not connect any pipe to the 14” mouth that houses the
non-return valve, see fig. 28

f The system cannot be used to pump salt water, sewage,

If the system is used for the domestic water supply, respect the
local regulations of the authorities responsible for the manage-
ment of water resources.

When choosing the installation site, check that:
* The voltage and frequency on the pump’s technical data
plate correspond to the values of the power supply system.
* The electrical connection is made in a dry place, far from
any possible flooding.
* The electrical system is provvided with a differential switch
with | An < 30 mA and that the earth system is efficient.

If you are not sure of the absence of foreign bodies in the water to be
pumped, install a filter on the system intake that is suitable for catching
impurities.

system’s hydraulic performance proportional to the loss of load
caused by the filter itself (generally the greater the filtering
power, the greater the fall in performance).

D:i:l The installation of a filter on intake causes a decrease of the

Choose the type of configuration you intend to use (vertical or horizontal)
considering the connections to the system, the position of the user inter-
face panel, and the spaces available according to the indications below.
Other types of installation configuration are possible using DAB acces-
sory interfaces: see dedicated paragraph (par.9.2, 9.3).

2.1 - Vertical Configuration

Remove the 4 support feet from the bottom tray of the packaging and
screw them fully into their brass seats on face C. Put the system in place,
taking into account the dimensions in Fig.8.
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580 mm

* The distance of at least 10mm between Face E of the
system and any wall is obligatory to ensure ventilation
through the grids provided.
* The distance of at least 270mm between Face B of the system
and an obstruction is recommended so as to be able to carry out
maintenance on the non-return valve without disconnecting the
system.
* The distance of at least 200mm between Face A of the system
and an obstruction is recommended so as to be able to remove
the door and gain access to the technical compartment.
If the surface is not flat, unscrew the foot that is not touching and adjust
its height until it contacts the surface so as to ensure the stability of the
system. The system must in fact be placed in a safe and stable position,
ensuring that its axis is vertical: it must not be in an inclined position.

2.1.1 Hydraulic connections

Make the connection at input to the system through the mouth on Face
F marked “IN” in Fig.8 (suction connection). Then remove the respective
cap with the aid of the accessory tool or with a screwdriver.

Make the connection at output from the system through the mouth on
Face F marked “OUT” in Fig.8 (delivery connection). Then remove the
respective cap with the aid of the accessory tool or with a screwdriver.

All the hydraulic connections of the system to the plant to which it can be
connected are of the threaded female type 1”7 GAS, made of brass.

If you intend to connect the product to the plant with fittings that
A have a diameter larger than the normal 1” pipe (for example the

ring nut in the case of fittings in 3 pieces), make sure that the 1”

Gas male thread of the coupling protrudes at least 25mm from

the above diameter (see Fig.9)

<25 mm >25mm

With reference to its position with respect to the water to be pumped, the
installation of the system may be defined “above head” or “below head”.
In particular the installation is defined “above head” when the pump is
placed at a level higher than the water to be pumped (e.g. pump on the
surface and water in a well); vice versa it is “below head” when the pump
is placed at a level lower than the water to be pumped (e.g. overhead
cistern and pump below).

If the vertical installation of the system is of the “over head”

E@ type, it is recommended to fit a non-return valve in the suction
section of the system; this is to allow the operation of loading
the system (par. 2.1.2).

If the installation is of the “over head” type, install the suction
E@ pipe from the water source to the pump in such a way as to

avoid the formation of goosenecks or siphons. Do not place the

suction pipe above the pump level (to avoid the formation of air

DA B "

WATERCTECHNOLOGY



ENGLISH

72

bubbles in the suction pipe). The suction pipe must draw at its
entrance at a depth of at least 30cm below the water level and
must be watertight along its whole length, as far as the entrance
to the electropump.

The suction and delivery pipes must be fitted so that they do not
exert any mechanical pressure on the pump.

2.1.2 Loading Operation
Installation above head and below head

Installation “above head” (par. 2.1.1): access the technical compart-
ment and, with the aid of the accessory tool (Fig.3_point 5) or with a
screwdriver, remove the filling cap (Fig.3_point 6). Fill the system with
clean water through the loading door, taking care to let the air out. If the
non-return valve on the suction pipe (recommended in paragraph 2.1.1)
has been placed close to the system entry door, the quantity of water
with which to fill the system should be 2.2 litres. It is recommended to fit
the non-return valve at the end of the suction pipe (foot valve) so as to
be able to fill it quickly too during the loading operation. In this case the
quantity of water necessary for the loading operation will depend on the
length of the suction pipe (2.2 litres + ...).

Installation “below head” (par. 2.1.1): if there are no check valves
between the water deposit and the system (or if they are open), it loads
automatically as soon as it is allowed to let out the trapped air. So slack-
ening the filling cap (Fig.3_point 6) enough to vent the trapped air allows
the system to load completely. You must survey the operation and close
the loading door as soon as the water comes out (however it is recom-
mended to fit a check valve in the section of the suction pipe and to use
it to control the loading operation with the cap open). Alternatively, in the
case where the suction pipe is intercepted by a closed valve, the loading
operation may be carried out in a similar way to the one described for
installation over head.

2.2 - Horizontal Configuration

Remove the 4 support feet from the bottom tray of the packaging and
screw them fully into their brass seats on face E. Put the system in place,
taking into account the dimensions in Fig.10.

200 mm

~

270 mm

370 mm

V'

t

Figure 10

* The distance of at least 270mm between Face B of the system
and an obstruction is recommended so as to be able to carry out
maintenance on the non-return valve without disconnecting the
system.

* The distance of at least 200mm between Face A of the system
and an obstruction is recommended so as to be able to remove
the door and gain access to the technical compartment.

* The distance of at least 10mm between Face D of the system
and an obstruction is obligatory to let out the power supply cable.

If the surface is not flat, unscrew the foot that is not touching and adjust
its height until it contacts the surface so as to ensure the stability of the

system. The system must in fact be placed in a safe and stable position,
ensuring that its axis is vertical: it must not be in an inclined position.
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2.2.1 Hydraulic connections

Make the connection at input to the system through the mouth on Face C
marked “IN” in Fig.10 (suction connection). Then remove the respective cap
with the aid of the accessory tool or with a screwdriver.

Make the connection at output from the system through the mouth on Face C
marked “OUT 1” in Fig.10 and/or through the mouth on Face D marked “OUT
2”in Fig.10 (delivery connection). In this configuration either of the 2 mouths
can be used as an alternative to the other (depending on the convenience

of the installation), or simultaneously (dual delivery system). So remove the
cap(s) from the door(s) you intend to use with the aid of the accessory tool or
with a screwdriver.

All the hydraulic connections of the system to the plant to which it can be con-
nected are of the threaded female type 1” GAS, made of brass.

A See WARNING for Figure 9.

2.2.2 Orientation of the Interface Panel

The Interface Panel has been designed so that it can be oriented in
the direction where it is most convenient for the user to read: its square
shape allows it to be rotated from 90° to 90° (Fig.11).
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Figure 11

+ Disengage the 4 screws at the corners of the panel using the
hex wrench provided with the accessory tool.

» Do not remove the screws, just disengage them from the thread
on the product body.

* Be careful not to drop the screws into the system

» Move the panel away, taking care not to pull on the signal
transmission cable

* Reposition the panel in its seat at the preferred angle taking
care not to pinch the cable.

« Tighten the 4 screws with the wrench
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2.2.3 Loading Operation

Installation above head and below head

With reference to its position with respect to the water to be pumped, the
installation of the system may be defined “above head” or “below head”. In
particular the installation is defined “above head” when the pump is placed
at a level higher than the water to be pumped (e.g. pump on the surface and
water in a well); vice versa it is “below head” when the pump is placed at a
level lower than the water to be pumped (e.g. overhead cistern and pump
below).

Installation “above head”: with the aid of the accessory tool (Fig.3_point 5) or
with a screwdriver, remove the filling cap which, for the horizontal configura-
tion, is the one on Face F (Fig.1). Fill the system with clean water through the
loading door, taking care to let the air out. The quantity of water with which to
fill the system must be at least 1.5 litres. It is recommended to fit a non-return
valve at the end of the suction pipe (foot valve) so as to be able to fill it quickly
too during the loading operation. In this case the quantity of water necessary
for the loading operation will depend on the length of the suction pipe (1.5
litres + ...).

Installation “below head”: if there are no check valves between the water
deposit and the system (or if they are open), it loads automatically as soon as
it is allowed to let out the trapped air. So slackening the filling cap (Face F -
Fig.3) enough to vent the air allows the system to load completely. To slacken
the cap, use the accessory tool (Fig.3_point 5) or a screwdriver. You must
survey the operation and close the loading door as soon as the water comes
out (however it is recommended to fit a check valve in the section of the
suction pipe and to use it to control the loading operation with the cap loose).
Alternatively, in the case where the suction pipe is intercepted by a closed
valve, the loading operation may be carried out in a similar way to the one
described for installation over head.

3 - COMMISSIONING
The pressure at pump input must not be higher than 2 bar.

The suction depth must not exceed 8 m.

>

3.1 - Electrical Connections

To improve immunity to the possible noise radiated towards other appli-
ances it is recommended to use a separate electrical duct to supply the
product.

Attention: always respect the safety regulations!
Electrical installation must be carried out by an expert, autho-
rised electrician, who takes on all responsibility.

the regulations in force.
The line voltage may change when the electropump is started.

The line voltage may undergo variations depending on other
devices connected to it and on the quality of the line.
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The differential switch protecting the system must be correctly
sized and must be of the “Class A” type. The automatic
differential switch must be marked with the following two

symbols: A
vy

A The thermal magnetic circuit breaker must be correctly sized
(see Electrical Characteristics)

3.2 Configuration of the Integrated Inverter

The system is configured by the manufacturer to satisfy the majority of
installation cases, that is:

. operation at constant pressure;

. Set-Point (desired value of constant pressure): SP =3.0 bar
. Reduction of pressure to restart: RP = 0.3 bar
. Anti-cycling function: Disabled

However, all these parameters and many others can be set by the user.
There are many other operating modes and accessory functions. Thanks
to the different possible settings and the availability of configurable input
and output channels, it is possible to adapt the inverter operation to the
requirements of various systems. See par. 5-6-7

For the definition of the parameters SP and RP, the pressure at
which the system starts has the value:

Pstart = SP - RP For example: 3.0 — 0.3 = 2.7 bar
in the default configuration

The system does not work if the utility is at a height higher than the
equivalent in metres of water column of the Pstart (consider 1 bar = 10 m
water column): for the default configuration, if the utility is at a height of at
least 27m the system does not start.

3.3- Priming

The priming of a pump is the phase during which the machine attempts to
fill the body and the suction pipe with water. If the operation is successful
the machine can work regularly.

Once the pump has been filled (par. 2.1.2, 2.2.3) and the device has
been configured (par. 3.2), it is possible to connect the electric power
supply after having opened at least one utility on delivery.

The system starts and checks the presence of water in delivery for the
first 10 seconds.

If a flow of water is detected in delivery, the pump is primed and starts
its regular work. This is the typical case of installation below head (par.
2.1.2, 2.2.3). The utility opened in delivery from which the pumped water
is coming out can be closed.

If a regular flow in delivery is not detected after 10 seconds, the system
asks for confirmation to enter the priming procedure (typical case of
installation above head par. 2.1.2, 2.2.3). Or:

Fill the pump
Escape First priming

When “+” is pressed the pump enters the priming procedure: it starts
working for a maximum time of 5 minutes during which the safety block
for dry operation is not tripped. The priming time depends on various
parameters, the most influential of which are the depth of the water level
from which it is drawing, the diameter of the suction pipe, the water-
tightness of the suction pipe. On condition that a suction pipe is used that
is no smaller than 1” and that it is well sealed (with no holes or joins from
which it can take in air), the product has been studied to manage to prime
in water conditions up to 8m in depth in a time of less than 5 minutes. As
soon as the product detects a regular flow in delivery, it leaves the prim-
ing procedure and starts its regular work. The utility opened in delivery
from which the pumped water is coming out can be closed. If after 5 min-
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utes of the procedure the product is still not primed, the interface display
sends a failure message. Disconnect the power supply, load the product
adding new water, wait 10 minutes and repeat the procedure from the
moment you put the plug in the socket.

Press “-“ to confirm that you do not want to start the priming procedure.
The product remains in alarm status

Operation

Once the electropump is primed, the system starts regular operation ac-
cording to the configured parameters: it starts automatically when the tap
is turned on, supplies water at the set pressure (SP), keeps the pressure
constant even when other taps are turned on, stops automatically after
time T2 once the switching off conditions are reached (T2 can be set by
the user, factory value 10 sec).

4 - PROTECTION SYSTEMS

IThe device is equipped with protection systems to preserve the pump,
the motor, the supply line and the inverter. If one or more protections trip,
the one with the highest priority is immediately notified on the display.
Depending on the type of error the motor may stop, but when normal
conditions are restored the error status may be cancelled immediately or
only after a certain time, following an automatic reset.

In the case of blockage due to water lack (BL), blockage due to motor
overload (OC), blockage due to direct short circuit between the motor
phases (SC), you can try to exit the error conditions manually by simul-
taneously pressing and releasing the + and — keys. If the error condition
remains, you must take steps to eliminate the cause of the fault.

In the event of blocking due to one of the internal errors E18, E19, E20,
E21 it is necessary to wait 15 minutes with the machine powered until the
blocked status is automatically reset.

Alarm in the fault log

Display indication Description
PD Irregular switching off
FA Problems in the cooling system

Table 1: Alarms

Blockage conditions

Display indication Description
PH Cutout due to pump overheating
BL Blockage due to water lack
BP1 Blockage due to reading error on the internal pressure sensor
PB Blockage due to supply voltage outside specifications
oT Blockage due to overheating of the power stages
ocC Blockage due to motor overload
SC Blockage due to short circuit between the motor phases
ESC Blockage due to short circuit to earth
HL Hot liquid
NC Blockage due to motor disconnected
Ei Blockage due to i-th internal error
Vi Blockage due to i-th internal voltage out of tolerance

Table 2: Indications of blockages

4.1 - Description of blockages

4.1.1 - “BL” Anti Dry-Run (Protection against dry running)
In the case of lack of water the pump is stopped automatically after the
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time TB. This is indicated by the red “Alarm” led and by the letters “BL” on
the display.

After having restored the correct flow of water you can try to leave the
protective block manually by pressing the “+” and “-“ keys simultaneously
and then releasing them.

If the alarm status remains, or if the user does not intervene by restoring
the flow of water and resetting the pump, the automatic restart will try to
restart the pump.

If the parameter SP is not correctly set, the protection against
water lack may not work correctly.

4.1.2 - Anti-Cycling (Protection against continuous cycles without

utility request)

If there are leaks in the delivery section of the plant, the system starts
and stops cyclically even if no water is intentionally being drawn: even
just a slight leak (a few ml) can cause a fall in pressure which in turn
starts the electropump.

The electronic control of the system is able to detect the presence of the
leak, based on its recurrence.

The Anti-Cycling function can be excluded or activated in Basic or Smart
mode (par 7.6.12).

In Basic mode, once the condition of recurrence is detected the pump
stops and remains waiting to be manually reset. This condition is commu-
nicated to the user by the lighting of the red “Alarm” led and the appear-
ance of the word “ANTICYCLING” on the display. After the leak has been
removed, you can manually force restart by simultaneously pressing and
releasing the “+” and “-* keys.

In Smart mode, once the leak condition is detected, the parameter RP is
increased to decrease the number of starts over time.

4.1.3 - Anti-Freeze (Protection against freezing of water in the system)

The change of state of water from liquid to solid involves an increase
in volume. It is therefore essential to ensure that the system does not

remain full of water with temperatures close to freezing point, to avoid
breakages of the system. This is the reason why it is recommended to
empty any electropump that is going to remain unused during the winter.
However, this system has a protection that prevents ice formation inside
by activating the electropump when the temperature falls to values close
to freezing point. In this way the water inside is heated and freezing
prevented.

fed: with the plug disconnected or in the absence of current the
protection cannot work.

However, it is advised not to leave the system full during long
periods of inactivity: drain the system accurately through the
drainage cap (Fig.1 Face E) and put it away in a sheltered place.

2 The Anti-Freeze protection works only if the system is regularly

4.1.4 - “BP1" Blockage due to fault of the internal pressure sensor

If the device detects a fault in the pressure sensor the pump remains
blocked and the error signal “BP1” is given. This status begins as soon as
the problem is detected and ends automatically when correct conditions
have been restored.

4.1.5 - “PB” Blockage due to supply voltage outside specifications
This occurs when the allowed line voltage at the supply terminal assumes
values outside the specifications. It is reset only automatically when the
voltage at the terminal returns within the allowed values.

4.1.6 - “SC” Blockage due to short circuit between the motor phases
The device is provided with protection against the direct short circuit
which may occur between the motor phases. When this blockage is
indicated you can attempt to restore operation by simultaneously holding
down the + and — keys, but this will not have any effect until 10 seconds
have passed since the moment the short circuit occurred.
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4.2 - Manual reset of error conditions

In error status, the user can cancel the error by forcing a new attempt,
pressing and then releasing the + and — keys.

4.3 - Self-reset of error conditions

For some malfunctions and blockage conditions, the system attempts
automatic self-reset.
The auto self-reset procedure concerns in particular:

“BL” Blockage due to water lack

“‘PB” Blockage due to line voltage outside specifications
“‘oT Blockage due to overheating of the power stages
“‘oc” Blockage due to motor overload

“‘BP” Blockage due to fault of the pressure sensor

For example, if the system is blocked due to water lack, the device auto-
matically starts a test procedure to check whether the machine is really
left definitively and permanently dry. If during the sequence of operations
an attempted reset is successful (for example, the water comes back),
the procedure is interrupted and normal operation is resumed.

Table 21 shows the sequences of the operations performed by the device
for the different types of blockage.

Automatic resets of error conditions

Display indica-

tion Description

Automatic reset sequence

- One attempt every 10 minutes for a
total of 6 attempts

- One attempt every hour for a total of
24 attempts

- One attempt every 24 hours for a total

Blockage due to water

BL lack

of 30 attempts

Blockage due to line
PB voltage outside speci-
fications

- It is reset when it returns to a specific
voltage

Blockage due to over-

-It is reset when the temperature of

overload

oT heating of the power | the power stages returns within the
stages specifications.
- One attempt every 10 minutes for a
total of 6 attempts
oc Blockage due to motor| - One attempt every hour for a total of

24 attempts
- One attempt every 24 hours for a total
of 30 attempts

Table 3: Self-reset of blockages

5 - INVERTER ELECTRONIC CONTROL AND USER INTERFACE

The inverter makes the system work at constant pressure. This
regulation is appreciated if the hydraulic plant downstream from
the system is suitably sized. Plants made with pipes with too
small a section introduce load losses that the equipment cannot
compensate; the result is that the pressure is constant on the
sensors but not on the utility.

(1]

Plants that are excessively deformable can create the onset
of oscillations; if this occurs, the problem can be solved by
adjusting the control parameters “GP” and “Gl” (see par 7.6.4 -

GP: Proportional gain coefficient and 7.6.5 - Gl: Integral gain

coefficient).
5.1 - Operation with control unit

e.sybox, alone or in a pumping unit, may be connected by means of wire-
less communication to a remote unit referred to below as a control unit.
Depending on the model, the control unit offers a variety of functions.

The possible control units are:
* e.sylink
« PWM IO
* PWM Com
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Combining one or more e.syboxes with a control unit allows the use of:
* Digital inputs
« Relay outputs
* Remote pressure sensor
» Ethernet network connection
Below, the combination of functions listed above, made available by the
various types of control unit, will be referred to as “control unit functions

5.1.1 - Functions made available by control units

The functions made available by each type of control unit are specified in
Table 4, Functions made available by control units

Functions e.sylink PWM IO PWM Com
Opto-isolated digital inputs ° ° °
Output relay with NO contact ° ° °
Output relay with NO - C - NC contact °
Remote pressure sensor ° °

Network connection °

Tab. 4: Functions made available by control units

5.1.2 - Electrical connections of utility inputs and outputs
See control unit manual.

5.1.3 - Safety mode operation

When using the input or remote sensor functions, in the event of a com-
munications downage or control unit error, the e.sysbox and control unit
will switch to safety mode, adopting the configuration considered least
damaging. When safety mode comes into operation, a flashing icon

enaLisH (I

showing a cross inside a triangle appears on the display.
The way in which the e.sysbox responds to a communications downage
is explained in the table below.

e.sybox response

No control Control unit associated
unit asso-
ciated
e.sybox Communication with control | No commu-
setting unit nication with
- - control unit,
Function Function not
. : or control
activated activated :
unit error
(by means (by means
of input or of input or Safety mode
menu) menu)

In=0 Input fun-
ction disabled

In@=1, 2
Low water level
indicated by
float switch

System in
stop status F1

System in
stop status‘"

in®=3, 4 Activation of Activation of
Pauxn auxiliary correspon- lowest auxi-
setpoint ding auxiliary liary setpoint

setpoint pressure set

in®=5, 6
Disable system

System in
stop status F3

System in
stop status‘"

in®=7,8 System in System in
Disable system stop status stop status("
+ fault and F3 + fault and

warning reset warning reset
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in =9 Fault and
Fault and war- warning reset
ning reset
in®=10, 11, 12, System in System in
13 Kiwa function stop status F4 stop status()
(low input pres-
sure signal)
PR=0

Remote pres-
sure sensor
disabled

PR=1
Use of remote
pressure sensor

Remote
setpoint
ignored

Setpoint
on remote
sensor

Tab.5 Triggering of safety mode

@ The activation of the function relating to this box + any other function in
safety mode triggers a system stop. In this case, the system displays the
highest priority stoppage cause.

@ The numbers separated by commas indicate the possible setting values
for the function concerned
In the event of a communication fault, the control unit activates relay 1.

5.1.4 - Connection to more than one control unit

Up to 2 control units may be used simultaneously, provided one of them
is PWM Com type and the other either e.sylink or PWM 10.

An e.sylink and a PWM 1O control unit may not be used simultaneously.
If 2 control units are used simultaneously, the inputs to be connected are
as shown in the table below

Control units connected to the Device to which the Inputs must be
e.sybox system connected
PWM Com+e.sylink e.sylink

PWM Com+PWM IO PWM IO

Tab.6 Control unit to which the inputs must be connected (if the e.sybox is used

with 2 control units)

N.B.: The PWM Com control unit does not have a pressure input, so
if only this control unit is used, the remote setpoint function cannot be
utilised.

5.1.5 - Control unit function setup

The default value of all the inputs and the remote pressure sensor is
DISABLE, so before they can be used, they must be activated by the
user; see point 7.6.15 - Setup of auxiliary digital inputs IN1, IN2, IN3, IN4,
pressure sensor point 7.5.6 - PR: Remote pressure sensor.

The outputs are enabled by default, see output functions point 7.6.16 -
Setup of outputs OUT1, OUT2.

If no control unit has been associated, the input, output and remote pres-
sure sensor functions are ignored and have no effect, regardless of their
setups.

The control unit parameters (inputs, outputs and pressure sensors) can
be set even if the connection is down or even not made.

If the control unit is associated (it is included in the e.sybox’s wireless
network) but is not present or not visible due to problems, when the pa-
rameters related to these functions are set at a value other than disable
they blink to indicate that they will not be able to fulfil their functions.

5.1.6 - Association and disassociation of e.sybox and control unit
The procedure for associating a control unit to an e.sybox is the same as
for associating an e.sybox:

locate the AS page of the installer menu and hold down the “+” key for 5
sec., until the blue LED blinks (whether the e.sybox is stand-alone or in a
group). After this, press the » key for 5 sec. until the blue communication
LED starts to blink. As soon as the connection has been established, the
LED becomes steady and the e.sylink symbol appears on the AS page of
the e.sybox.
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The procedure for disassociating the e.sylink is the same as for the
e.sybox: locate the AS page of the installer menu and hold down the “-”
key for 5 sec; this will eliminate all the wireless connections present.

6 - THE KEYPAD AND THE DISPLAY

Figure 13: Aspect of the user interface

The user interface is composed of a keypad with 128x240 pixel LCD
display and with POWER, COMM, ALARM warning leds as can be seen
in Figure 13.

The display shows the values and the statuses of the device, with indica-
tions on the functionality of the various parameters.

The functions of the keys are summed up in Table 4.

The MODE key allows you to move on to the next items in the same
menu. Holding it down for at least 1 sec allows you to skip to previous
menu item.

enaLisH (I

The SET key allows you to leave the current menu.

Decreases the current parameter (if it is an editable parameter).

Increases the current parameter (if it is an editable parameter).

Table 7: Key functions

Holding down the “+” key or the “-” key allows the automatic increase/
decrease of the parameter selected. After the “+” key or the “-” key has
been held down for 3 seconds, the automatic increase/decrease speed
increases.

When the + key or the - key is pressed the selected value is

l:[ﬂ modified and saved immediately in the permanent memory
(EEprom). If the machine is switched off, even accidentally, in
this phase it does not cause the loss of the parameter that has
just been set.

The SET key is only for leaving the current menu and is not
necessary for saving the changes made. Only in particular
cases described in chapter 0 are some values updated by
pressing “SET” or “MODE”.

Warning leds

» Power

White led. Lit with a fixed light when the machine is powered.
Blinking when the machine is disabled (see par. 5.5).

» Alarm

Red led. Lit with a fixed light when the machine is blocked by an
error.
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» Communication

Blue led. Lit with a fixed light when communication wireless is
used and is working correctly. It blinks with a slow frequency if,
when configured to work in communication mode, communication

is not available, is not detected, or there are problems. It blinks
with a high frequency during association with other wireless

devices. Off if communication is not used.

Menus
The complete structure of all the menus and of all the items of which they
are composed is shown in Table 9.

Access to the menus
The various menus can be accessed from the main menu in two ways:

1 - Direct access with a combination of keys
2 - Access by name with a drop-down menu

6.1 Direct Access with a Combination of Keys

The desired menu can be accessed directly by pressing simultaneously
the appropriate combination of keys for the required time (for example
MODE SET to enter the Setpoint menu) and the various items in the
menu are scrolled with the MODE key.

Table 8 shows the menus that can be reached with the combinations of
keys.

MENU NAME DIRECT ACCESS KEYS HOLD-DOWN TIME
User On releasing the button
Monitor 2 Sec

Setpoint 2 Sec

Manual 5 Sec

Installer 5 Sec

Teqhnical 5 Sec

assistance

Reset factory
values

2 sec after switching on
appliance

Reset

2 Sec
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Reduced menu (visible)

Extended menu (direct access or password)

. User Menu Monitor Menu
Main Menu f
mode set-minus
MAIN STATUS CcT
(Main Page) RS Contrast
Revs per minute
VP
M Select Pressure BK
enu Selection VF Back lighting
Display of flow
PO
Power absorbed by
pump
C1

Pump phase current

Hours switched on

TE
Dissipator temperature

Working hours
Number of starts

Setpoint Menu
mode-set

Manual Menu
set-minus-plus

Tech. Assist. Menu
mode-set-plus

Installer Menu
mode-set-minus

Speed setting
VP
Pressure
VF
Display of flow
PO
Power absorbed by

AD
Address Configuration

Pump phase current

RS
Revs per minute

PR
Remote pressure
sensor

TE
Dissipator temperature

Pl
Power histogram

Multi-pump
system

Output flow meter

IC
Device configuration

VE
Informazioni
HW e SW
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FF
Fault & Warning
(Log)

AY
Anti Cycling

RF
Reset faults and
warnings

PW
Modify Password
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Key

Identifying colours Modification of parameters in multi-pump assemblies

Set of sensitive parameters. These parameters must
be aligned so that the multi-pump system can start.

The modification of one of these on any devices re-

sults in automatic alignment on all the other devices
without any question.

Parameters of which the alignment is allowed in fa-

cilitated mode by only one device, broadcasting it to
Il the others. It is tolerated that they may be different
from one device to another.

Setting parameters that are significant only locally.

Read-only parameters.

Table 9: Menu structure

6.2 - Access by name with a drop-down menu

The selection of the various menus is accessed by name. From the main
menu you access menu selection by pressing either of the + or — keys.
The names of the menus that can be accessed appear on the menu
selection page and one of the menus is highlighted by a bar (see Figure
14). Shift the highlighting bar using the + and — keys to select the menu
you want and enter it by pressing MODE.

enaLisH (I

SELECTION MENU

FAAIN MERLI
USER MEMLU

MOMNITOR MEMU

=0 2000 rpm 2,0 bar

Figure 14: Selection of the drop-down menus

The items available are MAIN, USER, MONITOR, followed by a fourth
item, EXTENDED MENU; this item allows the number of menus dis-
played to be extended. When EXTENDED MENU is selected a pop-up
appears asking you to type in an access key (PASSWORD). The access
key (PASSWORD) coincides with the combination of keys used for direct
access (as in Table 8) and allows the extended display of the menus
from the menu corresponding to the access key to all those with a lower
priority.

The order of the menus is: User, Manual Setpoint, Manual, Installer,
Technical Assistance.

When an access key is selected, the menus released remain available
for 15 minutes or until they are disabled manually by means of the item
“Hide forward menus” which appears on the menu selection when using
an access key.

Figure 15 shows an operating diagram for selecting the menus.

The menus are in the centre of the page, from the right you reach them
by means of direct selection with a combination of keys, while from the
left you reach them by means of the selection system with drop-down
menu.
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Figure 15: Diagram of possible menu accesses

6.3 - Structure of the menu pages

If the case occurs the following may appear:

Fault indications

Warning indications

Indications of the functions associated with the inputs
Specific icons

The error conditions are indicated in Table 2, page 76. The other displays
are indicated in Table 10.

When switched on, some presentation pages are displayed showing the number indicated

name of the product and the logo, after which the main menu appears.
The name of each menu, whichever it may be, is always at the top of the

display.

The following always appear on the main page:

Status: operating status (e.g. standby, go, Fault, input functions)

Revs per minute: value in [rpm]

Error or status conditions shown on the main page
Identifying code Description
GO Motor running
SB Motor stopped
DIsS Motor status manually disabled
F1 Float function status / alarm
F3 System disable function status / alarm
F4 Low pressure signal function status / alarm
P1 Operating status with auxiliary setpoint 1
P2 Operating status with auxiliary setpoint 2
P3 Operating status with auxiliary setpoint 3
P4 Operating status with auxiliary setpoint 4
Com. icon with  [Operating status in multi-pump communication with the address
Com. icon with E [Error status of communication in the multi-pump system
EE riting and reading the factory settings on EEprom
WARN.
Low voltage ‘arning due to lack of supply voltage

Pressure: value in [bar] or [psi] depending on the set unit of measure. LR AW CI Gt Sl DTl

Power: value in [kW] of the power absorbed by the device.
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The other menu pages vary with the associated functions and are
described later by type of indication or setting. Once you have entered
any menu, the bottom of the page always shows a summary of the main
operating parameters (running status or any fault, current speed and
pressure).

This allows a constant view of the machine’s fundamental parameters.

SETPOINT MEMU
Setpoint

S P pressure
3,0 bar

GO 2000 rprm 3,0 har

Figure 16: Display of a menu parameter

Indications on the status bar at the bottom of each page

Identifying code Description
GO Motor stopped
SB Motor stopped
Disable Motor status manually disabled
rpm Motor revs per minute
bar Plant pressure
FAULT Presence of an error preventing operation of the electropump

Table 11: Indications on the status bar

The following may appear on the pages that show parameters: numerical
values and units of measure of the current item, values of other parameters
linked to the setting of the current item, graphic bar, lists; see Figure 16.

enaLisH (I

6.4 - Blocking parameter setting by Password

The device has a password-enabled protection system. If a password is
set, the parameters of the device will be accessible and visible but it will
not be possible to change them.

The password management system is in the “technical assistance” menu
and is managed by means of the parameter PW

6.5 - Enabling and disabling the motor

In normal operating conditions, pressing and then releasing both the “+”
and “-” keys causes the blocking/release of the motor (self-holding even
after switching off). If there is a fault alarm, the operation described above
resets the alarm.

When the motor is disabled this status is shown by the blinking white
LED.

This command can be activated from any menu page except RF and PW.

7 - MEANING OF THE INDIVIDUAL PARAMETERS

7.1 - User Menu

From the main menu, pressing the MODE key (or using the selection
menu and pressing + o - ), gives access to the USER MENU. In the menu
the MODE key allows you to scroll through the various menu pages. The
values shown are the following.

7.1.1 - Status:

Displays the pump status.

7.1.2 - RS: Rotation speed display
Motor rotation speed in rpm.

7.1.3 - VP: Pressure display
Plant pressure measured in [bar] or [psi] depending on the measuring
system used.

7.1.4 - VF: Flow display
Displays the instantaneous flow in [litres/min] or [gal/min] depending on
the set measuring system.
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7.1.5 - PO: Absorbed power display

Power absorbed by the electropump in [kW].

A flashing round symbol may appear under the symbol of the measured
power PO. This symbol indicates the pre-alarm for exceeding the allowed
maximum power

7.1.6 - C1: Phase current display

Motor phase current in [A].

A flashing round symbol may appear under the symbol of the phase cur-
rent C1. This symbol indicates the pre-alarm for exceeding the allowed
maximum current. If it flashes at regular intervals it means that the motor
overload protection is about to trip and it will very probably go into protec-
tion status

7.1.7 - Operating hours and number of starts
Indicates on three lines the hours that the device has been powered up,
the pump working hours and the number of starts of the motor.

7.1.8 - PI: Power histogram

A histogram of the power delivered is displayed on 5 vertical bars. The
histogram indicates how long the pump has been on at a given power
level. On the horizontal axis are the bars at the various power levels; on
the vertical axis, the time for which the pump has been on at the specific
power level (% of the time with respect to the total).

UISER MENU
T%: 8 21 38 28 35

PI

42 %oy 20 a0 e0 80 1m0

GO 2000 rpm

Figura 17: Power histogram display

7.1.9 - Multi-pump system

Displays the system status when in the presence of a multi-pump instal-
lation. If communication is not present, an icon depicting communication
absent or interrupted is displayed. If there are several devices connected
to one another, an icon is shown for each of them. The icon has the sym-
bol of a pump under which are characters indicating the pump status.
Depending on the operating status it will display as in Table 12.

System display

Status information under the

Status .
icon

Icon

Motor running Symbol of pump turning speed in three figures

Motor stopped Symbol of static pump SB

Device faulty Symbol of static pump F

Table 12: View of the multi-pump system

If the device is configured as reserve the icon depicting the pump is dark
in colour, the display remains similar to Table 9 with the exception that, if
the motor is stopped, it shows F instead of SB.

7.1.10 - Output flow meter

The page shows two flow meters. The first shows the total output flow
delivered by the machine. The second shows a partial count and can be
reset by the user.

The partial count can be reset from this page, by holding down the “ - “
button for 2 sec.

7.1.11 - VE: Version display
Hardware and software version with which the appliance is equipped.
7.1.12- FF: Fault log display

Chronological display of the faults that have occurred during system
operation.

Under the symbol FF appear two numbers x/y indicating respectively the
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fault displayed and the total number of faults present; to the right of these
numbers is an indication of the type of fault displayed.

The + and — keys scroll through the list of faults: pressing the — key goes
back through the log and stops at the oldest fault present, pressing the +
key goes forward in the log and stops at the most recent fault.

The faults are displayed in chronological order starting from the one that
appeared farthest back in time x=1 to the most recent x=y. The maximum
number of faults that can be shown is 64; when that number is reached,
the log starts to overwrite the oldest ones.

This item on the menu displays the list of faults, but does not allow reset.
Reset can be carried out only with the dedicated control from item RF on
the TECHNICAL ASSISTANCE MENU.

The fault log cannot be deleted with a manual reset, by switching off
the appliance, or by resetting the factory values, unless the procedure
described above has been followed.

7.2 - Monitor Menu

From the main menu, by holding down simultaneously for 2 sec the keys
“SET” and “-“ (minus), or using the selection menu and pressing + or -,
you can access the MONITOR MENU.

In this menu, by pressing the MODE key, the following values are dis-
played in sequence

7.2.1 - CT: Display contrast
Adjusts the display contrast.

7.2.2 - BK: Display brightness
Adjusts the backlighting of the display on a scale from 0 to 100.

7.2.3 - TK: Backlight switch-on time

Sets the time that the backlight is lit since the last time a key was
pressed.

Values allowed: ‘0’ always off; from 20 sec to 10 min or ‘always on’.
When the backlight is off, the first time any key is pressed has the sole
effect of restoring the backlighting.

7.2.4 - LA: Language

Display in one of the following languages:

o Italian

. English
. French

. German
. Spanish
. Dutch

. Swedish
. Turkish
. Slovak

. Romanian

7.2.5 - TE: Dissipator temperature display
7.3 - Setpoint Menu

From the main menu, hold down simultaneously the “MODE” and “SET”
keys until “SP” appears on the display (or use the selection menu press-
ing + or -).

The + and — keys allow you respectively to increase and decrease the
plant boosting pressure.

Press SET to leave this menu and return to the main menu.

The range of adjustment is 1-6 bar (14-87 psi).

7.3.1 - SP: Setting the setpoint pressure
Pressure at which the plant is pressurised if there are no active auxiliary
pressure regulating functions.

7.3.2 - Setting the auxiliary pressures

The device has the possibility of varying the setpoint pressure accord-
ing to the status of the inputs, up to 4 auxiliary pressures can be set for
a total of 5 different setpoints. For the electrical connections refer to the
control unit manual; for the software settings see paragraph 7.6.15.3 -
Setting the auxiliary point input function.

If several auxiliary functions associated with several inputs are
active at the same time, the device will set the lowest pressure
of all the active ones.
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D:i] The auxiliary setpoints can be used only through the control
unit.

7.3.2.1 - P1: Setting the auxiliary setpoint 1
Pressure at which the system is pressurised if the auxiliary setpoint func-
tion is activated on input 1.

7.3.2.2 - P2: Setting the auxiliary setpoint 2
Pressure at which the system is pressurised if the auxiliary setpoint func-
tion is activated on input 2.

7.3.2.3 - P3: Setting the auxiliary setpoint 3
Pressure at which the system is pressurised if the auxiliary setpoint func-
tion is activated on input 3.

7.3.2.4 - P4: Setting the auxiliary setpoint 4
Pressure at which the system is pressurised if the auxiliary setpoint func-
tion is activated on input 4.

(SP, P1, P2, P3, P4) but also to RP. RP expresses the decrease
in pressure, with respect to “SP” (or to an auxiliary setpoint if acti-
vated), caused by the pump starting.

Dﬂ The pump restarting pressure is linked not only to the set pressure

For example:

SP = 3,0 [bar]; RP = 0,5 [bar]; no active auxiliary setpoint function-
During normal operation the system is pressurised at 3.0 [bar].
The electropump restarts when the pressure falls below 2.5 [bar].

Setting a pressure (SP, P1, P2, P3, P4) that is too high for the
D:ﬂ pump performance may cause false water lack errors BL; in
these cases lower the set pressure
7.4 - Manual Menu

From the main menu, hold down simultaneously the “SET” and “+” and
“-* keys until the manual menu page appears (or use the selection menu
pressing + or -).

The menu allows you to view and modify various configuration param-
eters: the MODE key allows you to scroll through the menu pages, the +

and — keys allow you respectively to increase and decrease the value of
the parameter concerned. Press SET to leave this menu and return to the
main menu.

Entering the manual menu by pressing the SET + - keys puts the ma-
chine into forced STOP condition. This function can be used to force the
machine to stop.

In the main menu, irrespective of the parameter displayed, it is always
possible to perform the following controls:

Temporary starting of the electropump.

Pressing the MODE and + keys at the same time causes the pump to
start at speed RI and this running status remains as long as the two keys
are held down.

When the pump ON of pump OFF command is given, a communication
appears on the display.

Starting the pump

Holding down the MODE - + keys simultaneously for 2 sec. causes the
pump to start at speed RI. The running status remains until the SET key
is pressed. The next time the SET key is pressed the pump leaves the
manual menu.

When the pump ON of pump OFF command is given, a communication
appears on the display.

In case of operation in this mode for more than 5’ with no flow of liquid,
an alarm overheating alarm will be triggered, with the error PH shown on
the display.

Once the PH error condition is no longer present, the alarm will be reset
automatically only. The reset time is 15’; if the PH error occurs more than
6 times consecutively, the reset time increases to 1h. Once it has reset
further to this error, the pump will remain in stop status until the user
restarts it using the “MODE” “-” “+” keys.

7.4.1 - Status:
Displays the pump status.

7.4.2 - RI: Speed setting
Sets the motor speed in rpm. Allows you to force the number of revolu-
tions at a predetermined value.
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7.4.3 - VP: Pressure display
Plant pressure measured in [bar] or [psi] depending on the measuring
system used.

7.4.4 - VF: Flow display
Displays the flow in the chosen unit of measure. The measuring unit may
be [I/min] o [gal/min] vedi par. 7.5.4 - MS: Measuring system.

7.4.5 - PO: Absorbed power display

Power absorbed by the electropump in [kW].

A flashing round symbol may appear under the symbol of the measured
power PO. This symbol indicates the pre-alarm for exceeding the allowed
maximum power.

7.4.6 - C1: Phase current display

Motor phase current in [A].

A flashing round symbol may appear under the symbol of the phase cur-
rent C1. This symbol indicates the pre-alarm for exceeding the allowed
maximum current. If it flashes at regular intervals it means that the motor
overload protection is about to trip and it will very probably go into protec-
tion status.

7.4.7 - RS: Rotation speed display
Motor rotation speed in rpm.

7.4.8 - TE: Dissipator temperature display

7.5 - Installer Menu

From the main menu, hold down simultaneously the “MODE” and “SET”
and “-“ keys until the first parameter of the installer menu appears on the
display (or use the selection menu pressing + or -). The menu allows
you to view and modify various configuration parameters: the MODE key
allows you to scroll through the menu pages, the + and — keys allow you
respectively to increase and decrease the value of the parameter con-
cerned. Press SET to leave this menu and return to the main menu.

7.5.1 - RP: Setting the pressure fall to restart
Expresses the fall in pressure with respect to the SP value which causes
restarting of the pump.

For example if the setpoint pressure is 3.0 [bar] and RP & 0.5 [bar] the
pump will restart at 2.5 [bar].

RP can be set from a minimum of 0.1 to a maximum of 1 [bar]. In particu-
lar conditions (for example in the case of a setpoint lower than the RP) it
may be limited automatically.

To assist the user, on the RP setting page the actual restarting pressure
also appears highlighted under the RP symbol, see Figure 18.

INSTALLER MEMLU

Pressure fall
o restart

2000 rprm 3,0 bar|

Figura 18: Setting the restart pressure

7.5.2 - OD: Type of plant

VPossible values 1 and 2 referring to a rigid system and an elastic system.
The device leaves the factory with mode 1 suitable for the majority of
systems. In the presence of swings in pressure that cannot be stabilised
by adjusting the parameters Gl and GP, change to mode 2.

(IMPORTANT: The regulating parameters GP and Gl also change in the\
two configurations. In addition the GP and Gl values set in mode 1 are
stored in a different memory from the GP and Gl values set in mode
2. So, for example, when passing to mode 2, the GB value of mode 1
is replaced by the GB value of mode 2 but it is kept and will reappear
again when returning to mode 1. The same value shown on the display
has a different weight in one mode or in the other because the control

| algorithm is different. )

7.5.3 - AD: Address configuration

This is significant only in a multi-pump connection. Set the communi-
cation address to be assigned to the device. The possible values are:
automatic (default) or manually assigned address.
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The addresses set manually can have values form 1 to 4. The configura-
tion of the addresses must be the same for all the devices that make up
the group: either all automatic or all manual. Setting the same addresses
is not allowed.

Both in the case of assigning mixed addresses (some manual and some
automatic) and in the case of duplicate addresses, an error signal is
given. The error signal is given by displaying a flashing E in the place of
the machine address.

If the chosen assignment is automatic, whenever the system is switched
on addresses are assigned that may be different from the previous time,
but this does not affect correct operation.

7.5.4 - MS: Measuring system
Set the measuring system, choosing between metric and imperial units.
The quantities displayed are shown in Table 13.

e . . B . R N
NOTE: The flow in English-speaking units (gal/min) is indicated adopt-
ing a conversion factor of 1 gal = 4.0 litres, corresponding to the metric

\gallon. )

Units of measurement displayed

Quantity Metric units Imperial units

Pressure bar psi
Temperature °C °F

Flow rate I/ min gal / min

Table 13: Measuring system

7.5.5 - AS: Association of devices
Allows connection/disconnection with the following devices

. e.sy Other e.sybox pump for operation in a pump set

. composed of max 4 elements
o COM PWM Com communication control unit

. TERM PWM Term remote control terminal
. e.sylink  e.sylink input output control unit
. DEV Any other compatible devices

The icons of the various connected devices are displayed on page AS
with below an identifying acronym and the respective reception power.
An icon lit with a fixed light means that the device is connected and work-
ing correctly; a stroked through icon means the device is configured as
part of the network but is not found.

(1]

All the devices present over the air are not displayed on this
page but only the devices that have been associated with our
network.

Seeing only the devices in your own network allows the opera-
tion of several similar networks existing within the radius of
action of the wireless without creating ambiguity; in this way the
user does not see the elements that do not belong to his pump-
ing system.

From this menu page it is possible to associate and disassociate an ele-
ment from your personal wireless network.

When the machine starts the AS menu item does not show any connec-
tion because no device is associated. In these conditions the message
“No Dev” is shown and the COMM led is off. Only an action by the
operator can allow devices to be added or removed with the operations of
association and disassociation.

Association of devices

Pressing ‘+’ for 5 sec puts the machine into the mode where it searches
for wireless association, communicating this status by the blinking of the
COMM leds at regular intervals. As soon as two machines in a working
communication range are put into this status, if possible, they are associ-
ated with each other. If the association is not possible for one or both
machines, the procedure ends and a pop-up appears on each machine
saying “association not possible”. An association may not be possible
because the device you are trying to associate is already present in the
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maximum number or because the device to be associated is not recog-
nised. In the last case repeat the procedure from the start.

The search status for association remains active until the device to be

associated is detected (irrespective of the result of association); if not

device can be seen within the space of 1 minutes, the machine automati-

cally leaves association status. You can leave the search status for wire-

less association at any time by pressing SET or MODE.

e
IMPORTANT: Once the association has been made between 2 or )
more devices, a pop-up appears on the display asking you to extend
the configuration. This happens in the case where the devices have
different configuration parameters (e.g. setpoint SP, RP etc.). Press-
ing + on a pump extends the configuration of that pump to the other
associated pumps. When the + key is pressed pop-ups appear with the
message “Wait...”, and when this message is finished the pumps will
start to work regularly with the sensitive parameters aligned; refer to
paragraph 9.4.5 for further information.

. J

Disassociation of devices

To dissociate a device belonging to an existing group, go to page AS (in-
staller menu) of the device itself and press the — key for at least 5 seconds.
After this operation all the icons related to the connected devices will be re-
placed the message “No Dev” is shown and the COMM led will remain off.

Replacing devices

To replace a device in an existing group it is sufficient to dissociate the
device to be replaced and to associate the new device as described in
the procedures above.

If it is not possible to dissociate the element to be replaced (faulty or not
available), you will have to carry out the disassociation procedure for
each device and create a new group.

7.5.6 - PR: Remote pressure sensor
The PR parameter is used to select a remote pressure sensor.
The default setting is with no sensor present.

In order to execute its intended functions, the remote sensor must be
connected to a control unit, which in turn must be associated to the
e.sybox, see point 5.1 - Operation with control unit

As soon as a connection is established between the e.sybox and control
unit and the remote pressure sensor has been connected, the sensor
starts operating. When the sensor is active, the display shows an icon of
a stylised sensor with a P inside it.

The remote pressure sensor operates in synergy with the internal sensor
so that the pressure never falls below the setpoint pressure in either of
the two points in the system (internal and remote sensors). This allows
compensation for any pressure drops.

NOTE: in order to maintain the setpoint pressure in the point with lower
pressure, the pressure in the other point may be higher than the setpoint
pressure.

7.6 - Technical Assistance Menu

Advanced settings to be made only by skilled personnel or under the
direct control of the service network.

From the main menu, hold down simultaneously the “MODE” and “SET”
keys until “SP” appears on the display (or use the selection menu press-
ing + or -). The menu allows you to view and modify various configuration
parameters: the MODE key allows you to scroll through the menu pages,
the + and — keys allow you respectively to increase and decrease the
value of the parameter concerned. Press SET to leave this menu and
return to the main menu.

7.6.1 - TB: Water lack blockage time

Setting the reaction time of the water lack blockage allows you to select
the time (in seconds) taken by the device to indicate the lack of water.
The variation of this parameter may be useful if there is known to be a
delay between the moment the motor is switched on and the moment it
actually begins to deliver. One example may be a plant where the suction
pipe is particularly long and there are some slight leaks. In this case the
pipe in question may be discharged and, even though water is not lack-
ing, the electropump will take a certain time to reload, supply the flow and
put the plant under pressure.
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7.6.2 -T1: Low pressure delay (kiwa function)

Sets the time when the inverter switches off after receiving the low
pressure signal (see Setting low pressure detection par. 7.6.15.5). The
low pressure signal can be received on each of the 4 inputs by suitably
configuring the input (see Setup of auxiliary digital inputs IN1, IN2, IN3,
IN4 par 7.6.15).

T1 can be set between 0 and 12 s. The factory setting is 2 s.

7.6.3 - T2: Delay in switching off

Sets the delay with which the inverter must switch off after switch-off
conditions have been reached: plant under pressure and flow rate lower
than the minimum flow.

T2 can be set between 2 and 120 s. The factory setting is 10 s.

7.6.4 - GP: Proportional gain coefficient

Generally the proportional term must be increased for systems charac-
terised by elasticity (for example with PVC pipes) and lowered in rigid
systems (for example with iron pipes).

To keep the pressure in the system constant, the inverter performs a type
Pl control on the measured pressure error. Depending on this error the
inverter calculates the power to be supplied to the motor. The behaviour
of this control depends on the set GP and Gl parameters. To cope with
the different behaviour of the various types of hydraulic plants where the
system can work, the inverter allows the selection of parameters different
from those set by the factory. For nearly all plants the factory-set GP

and Gl parameters are optimal. However, should any problems occur in
adjustment, these settings may be varied.

7.6.5 - Gl: Integral gain coefficient

lIn the presence of large falls in pressure due to a sudden increase of the
flow or a slow response of the system, increase the value of Gl. Instead,
if there are swings in pressure around the setpoint value, decrease the
value of Gl.

IMPORTANT: To obtain satisfactory pressure adjustments, you gener-
ally have to adjust both GP and Gl

7.6.6 - RM: Maximum speed
ISets a maximum limit on the number of pump revolutions.
7.6.7 - Setting the number of devices and of reserves

7.6.8 - NA: Active devices

Sets the maximum number of devices that participate in pumping.

It may have values between 1 and the number of devices present (max
4). The default value for NA is N, that is the number of devices present

in the chain; this means that if devices are added to or removed from

the chain, NA always has the value of the number of devices present,
automatically detected. If a number different from N is set, this fixes

the maximum number of devices that can participate in pumping at the
number set.

This parameter is used in cases where there is a limit on the pumps you
can or want to be able to keep running, and if you want to keep one or
more devices as a reserve (see 7.6.10 IC: Configuration of the reserve
and other examples below).

On the same menu page you can also see (but not change) the other two
system parameters linked to this, that is N, the number of devices pres-
ent, acquired automatically by the system, and NC, the maximum number
of simultaneous devices.

7.6.9 NC: Simultaneous devices

Sets the maximum number of devices that can work at the same time.
It may have values between 1 and NA. The default value of NC is NA,
this means that even if NA increases, NC will have the value NA. If a
number different from NA is set, this releases you from NA and fixes
the maximum number of simultaneous devices at the number set. This
parameter is used in cases where there is a limit on the pumps you can
or want to be able to keep running (see 7.6.10 IC: Configuration of the
reserve and other examples below).

On the same menu page you can also see (but not change) the other
two system parameters linked to this, that is N, the number of devices
present, read automatically by the system, and NA, the number of active
devices.
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7.6.10 IC: Configuration of the reserve

Configures the device as automatic or reserve. If set on auto (default)
the device participates in normal pumping, if configured as reserves,
minimum starting priority is associated with it, this means that the device
with this setting will always start last. If a number of active devices is set
that is one lower than the number of devices present and if one element
is set as reserve, the effect obtained is that, if there are no problems, the
reserve device does not participate in regular pumping; instead, if one of
the devices that participates in pumping develops a fault (maybe loss of
power supply, tripping of a protection, etc.), the reserve device will start.
The state of configuration as a reserve can be seen as follows: on the
Multi-pump System page, the top of the icon is coloured; on the AD and
main pages, the communication icon representing the address of the
device appears with the number on a coloured background. There may
be more than one device configured as reserve in a pumping system.
Even though the devices configured as reserve do not participate in nor-
mal pumping, they are nevertheless kept efficient by the anti-stagnation
algorithm. The anti-stagnation algorithm changes the starting priority
once every 23 hours and allows the accumulation of at least one continu-
ous minute of supply of flow from each device. The aim of this algorithm
is to avoid the deterioration of the water inside the impeller and to keep
the moving parts efficient; it is useful for all devices and especially for
those configured as reserve, which do not work in normal conditions.

7.6.10.1 - Examples of configuration for multipump systems

Example 1:

A pump set composed of 2 devices (N=2 detected automatically) of which
1 set active (NA=1), one simultaneous (NC=1 or NC=NA since NA=1)
and one as reserve (IC=reserve on one of the two devices).

The result obtained is the following: the device not configured as a
reserve will start and work by itself (even though it does not manage to
bear the hydraulic load and the pressure achieved is too low). If it has a
fault, the reserve device steps in.

Example 2:
A pump set composed of 2 devices (N=2 detected automatically) in which

all the devices are active and simultaneous (factory settings NA=N and
NC=NA) and one as reserve (IC=reserve on one of the two devices).
The result obtained is the following: the device that is not configured

as reserve always starts first, if the pressure detected is too low the
second device, configured as reserve, also starts. In this way we always
try to preserve the use of one device in particular (the one configured
as reserve), but this may be useful in case of necessity when a greater
hydraulic load occurs.

Example 3:

A pump set composed of 4 devices (N=4 detected automatically) of which
3 set active (NA=3), 2 simultaneous (NC=2) and 1 as reserve (IC=reserve
on two devices),

The result obtained is the following: at the most 2 devices will start at

the same time. The operation of the 2 that can work simultaneously will
take place in rotation among 3 devices so as to respect the maximum
exchange time of each (ET). If one of the active devices develops a fault
no reserve starts up because more than 2 devices cannot start at one
time (NC=2) and there are still 2 active devices present. The reserve
intervenes as soon as another of the 2 develops a fault.

7.6.11 - ET: Max. switching time

Sets the maximum continuous working time of a device in a set. Itis
significant only on pump sets with interconnected devices. The time can
be set between 1 min and 9 hours; the factory setting is 2 hours.

When the ET of a device has elapsed the system starting order is reas-
signed so as to give minimum priority to the device on which the time

has elapsed. The aim of this strategy is to use less the device that has
already worked and to balance the working time between the various
machines that make up the set. If the hydraulic load still requires the in-
tervention of the device, even though it has been put last in starting order,
it will start to guarantee pressure boosting of the system.

The starting priority is reassigned in two conditions based on the ET time:

1. Exchange during pumping: when the pump remains on without
interruption until the absolute maximum pumping time has been
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exceeded
2. Exchange to standby: when the pump is on standby but 50% of the
ET time has been exceeded

If ET has been set at 0 there will be exchange to standby. Whenever
a pump in the set stops, a different pump will start first next time it is
restarted.

be exchange at each restart, irrespective of the pump’s actual

D:i] If the parameter ET (Max. switching time) is set at 0, there will
work time.

7.6.12 - AY: Anti Cycling

As described in paragraph 9, this function is for avoiding frequent switch-
ing on and off in the case of leaks in the system. The function can be
enabled in 2 different modes, normal and smart. In normal mode the elec-
tronic control blocks the motor after N identical start/stop cycles. In smart
mode it acts on the parameter RP to reduce the negative effects due to
leaks. If set on “Disable”, the function does not intervene.

7.6.13 - AE: Enabling the anti-block function

This function is for avoiding mechanical blocks in the case of long inactiv-
ity; it acts by periodically rotating the pump.

When the function is enabled, every 23 hours the pump performs an
unblocking cycle lasting 1 min.

7.6.14 - AF: Enabling the anti-freeze function

If this function is enabled the pump is automatically rotated when the
temperature reaches values close to freezing point, in order to avoid
breakages of the pump.

7.6.15 - Setup of the auxiliary digitali inputs IN1, IN2, IN3, IN4

This paragraph shows the functions and possible configurations of the
inputs of the control unit, connected by wireless to the device, by means
of the parameters 11, 12, 13, I4. For the electrical connections refer to the
control unit manual.

The inputs IN1..IN4 are all the same and all the functions can be associ-
ated with each of them. Parameters 11, 12, I3 and 14 are used to associate
the function required to the corresponding input (IN1, IN2, IN3 and IN4.).

Each function associated with the inputs is explained in greater detail
below in this paragraph. Table 15 sums up the functions and the various
configurations.

The factory configurations can be seen in Table 14.

Factory configurations of the digital
inputs IN1, IN2, IN3, IN4

Input Value
1 0 (disable)
2 0 (disable)
3 0 (disable)
4 0 (disable)

Table 14: Factory configurations of the inputs

Table summarising the possible configurations of the digital
inputs IN1, IN2, IN3, IN4 and their operation

Value Function associated to input INx Display Pf the a_ctlve fl{nctlon
associated with the input
0 Input functions disabled
1 Water lack from external float (NO) Float switch symbol (F1)
2 Water lack from external float (NC) Float switch symbol (F1)
Auxiliary setpoint Pi (NO) for the
3 : Px
input used
Auxiliary setpoint Pi (NC) for the
4 ; Px
input used
5 General disabling of motor by exter- F3
nal signal (NO)
6 General disabling of motor by exter- F3
nal signal (NC)
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General disabling of motor by
7 external signal (NO) + Reset of F3
resettable blocks

General disabling of motor by

8 external signal (NC) + Reset of F3
resettable blocks
9 Reset of resettable blocks NO
Low pressure signal input NO,
10 : F4
automatic and manual reset
Low pressure signal input NC,
1 ; F4
automatic and manual reset
12 Low pressure input NO only manual Fa
reset
13 Low pressure input NC only manual E4
reset

Table 15: Configurations of the digital inputs

7.6.15.1 - Disabling the functions associated with the input

Setting 0 as the configuration value of an input, each function associated
with the input will be disabled irrespective of the signal present on the
input terminals.

7.6.15.2 - Setting external float function
The external float can be connected to any input, for the electrical con-
nections refer to the control unit manual.

The float function is obtained, setting one of the values in Table 16 on the
parameter Ix, for the input to which the float has been connected.

The activation of the external float function generates the block of the
system. The function is conceived for connecting the input to a signal
arriving from a float which indicates lack of water.

When this function is active the float switch symbol is shown on the STA-
TUS line of the main page.

For the system to block and give the error signal F1, the input must be

ENGLISH
activated for at least 1 sec.

When it is in error condition F1, the input must have been deactivated for
at least 30 sec before the system can be unblocked. The behaviour of
the function is summed up in Table 16.

When several float functions are configured at the same time on different
inputs, the system will indicate F1 when at least one function is activated
and will remove the alarm when none is activated.

Behaviour of the external float function depending on INx and on the input
Value of Input configu- Shown on
Parameter put config Input status Operation .
Ix ration display
Absent Normal None
1 Active with high
signal on input System block
(NO) Present for water lack by F1
external float
) ) System block
2 Active with low Absent  |for water lack by, F1
signal on input external float
(NC)
Present Normal None

Table 16: External float function

7.6.15.3 - Setting auxiliary setpoint input function

The signal that enables an auxiliary setpoint can be supplied on any of
the 4 inputs (for the electrical connections, refer to the control unit manu-
al). The auxiliary setpoint is obtained by setting the Ix parameter relating
to the input on which the connection has been made, in accordance with
Table 17. Example:. to use Paux 2, set 12 on 3 or 4 and use input 2 on the
control unit; in this condition, if input 2 is energized, pressure Paux 2 will
be produced and the display will show P2.

The auxiliary setpoint function modifies the system setpoint from pressure
SP (see par. 7.3 — Setpoint Menu ) to pressure Pi, where is represents
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the input used. In this way, as well as SP, four other pressures are avail-
able, P1, P2, P3, P4.
When this function is active the symbol Pi is shown on the main page.

For the system to work with the auxiliary setpoint, the input must be ac-
tive for at least 1 sec.

When you are working with the auxiliary setpoint, to return to working with
setpoint SP, the input must not be active for at least 1 sec. The behaviour
of the function is summed up in Table 17.

When several auxiliary setpoint functions are configured at the same time
on different inputs, the system will show Pi when at least one function is
activated. For simultaneous activations, the pressure achieved will be the
lowest of those with the active input. The alarm is removed when no input
is activated.

Behaviour of the auxiliary setpoint function depending on Ix and on the

input
Value of Para- Input confiau- Shown on
meter put conrig Input status Operation .
Ix ration display
Active with high|  Apsent i-th auxiliary None
signal on input setpoint not active
3 (NO) Present i-th auxiliary Px
setpoint active
] ) i-th auxiliary
Active with low | Absent setpoint active Px
4 signal on input K .
(NC) Present i-th auxiliary None
setpoint not active

Table 17: Auxiliary setpoint

7.6.15.4 - Setting system disabling and fault reset

The signal that enables the system can be supplied to any input (for the
electrical connections refer to the control unit manual). The system
disabling function is obtained by setting the parameter Ix, relating to the

input to which the signal to be used to disable the system is connected,
on one of the values shown in Table 18.

When the function is active, the system shuts down completely and the
F3 symbol appears on the main page.

When several system disabling functions are configured at the same time
on different inputs, the system will indicate F3 when at least one function

is activated and will remove the alarm when none is activated.

For the system to work with the disable function, the input must be active
for at least 1 sec.

When the system is disabled, for the function to be deactivated (re-
enabling the system), the input must not be active for at least 1 sec. The
behaviour of the function is summed up in Table 18.

When several disable functions are configured at the same time on
different inputs, the system will show F3 when at least one function is
activated. The alarm is removed when no input is activated.

This function also allows the resetting of any faults present, see table 18.

Behaviour of the system disabling and fault reset function depending on Ix
and on the input
Value of .
Parameter | Pt configu- Input status Operation Shown on
Ix ration display
Active with high Absent Motor enabled None
signal on input
5 (NO) Present Motor disabled F3
Active with low Absent Motor disabled F3
6 signal on input
(NC) Present Motor enabled None
Active with high Absent Motor enabled None
7 signal on input -
(NO) Present Motor disabled + £3
fault reset
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Active with low Absent Motor disabled + £3 Response of low pressure detectipn function (KIWA) according to Ix and
8 signal on input fault reset input
(NC) Present Motor enabled None Value of Para-
meter Input cpnﬁgu- Input status Operation Shown on display
Active with high Absent Motor enabled None Ix ration
9 signal on input
(NO) Present Fault reset None Absent Normal None
Active with high Block of system
signal on input for low pressure
matic + Manual
7.6.15.5 - Setting low pressure detection (KIWA) reset
The minimum pressure switch the_lt detects |0YV pressure can be con- Block of system
nected to any input (for the electrical connections refer to the control for low pressure
unit manual). The system disabling function is obtained by setting the Active with low|  Apsent | on intake, Auto- F4
parameter Ix relating to the input to which the signal to be used to disable 11 signal on input matic + Manual
the system is connected on one of the values shown in Table 18. (NC) reset
The activation of the low pressure detecting function generates the block- Present Normal None
ing of the system after the time T1 (see par. 7.6.2 - T1: Low pressure Attivo con Absent Normal None
delay). The function has been conceived to connect the input to the segnale alto Block of
signal arriving from a pressure switch which indicates too low a pressure 12 sullingresso o o system
- or low pressure
on the pump intake. (NO) Present | i take. Manual F4
When this function is active the symbol F4 is shown on the main page. reset only.
Tripping of this function causes the pump to cut out; it may be reset au- Block of system
tomatically or manually. For automatic reset of the F4 error condition, the Attivo con Ab for low pressure 4
input must be deactivated for at least 2 sec. before the system resets. 13 segnale basso Sent 1o intake. Manual
To reset the cut-out in manual mode, press and then release the “+” and sull‘lr;lgéesso reset only.
“-” keys simultaneously (NC) Present Normal None

The behaviour of the function is summed up in Table 19.

When low pressure detection functions are configured at the same time
on different inputs, the system will indicate F4 when at least one function
is activated and will remove the alarm when none is activated.

7.6.16 - Setup of the outputs OUT1, OUT2
This section shows the functions and possible configurations of outputs
OUT1 and OUT2 of the I/O control unit, with wireless connection to the
device, set by means of parameters O1 and O2.
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For the electrical connections, refer to the control unit manual.
The factory configurations can be seen in Table 20.

Factory configurations of the outputs

Uscita Value
OUT 1 2 (fault NO closes)
OouT 2 2 (Pump running NO closes)

Table 20: Factory configurations of the outputs

7.6.17 - O1: Setting output 1 function

Output 1 communicates an active alarm (it indicates that a system block has
occurred). The output allows the use of a normally open clean contact.

The values and functions indicated in Table 21 are associated with the param-
eter O1.

7.6.18 - O2: Setting output 2 function

Output 2 communicates the motor running status. The output allows the
use of a normally open clean contact.

The values and functions indicated in Table 21 are associated with the
parameter O2.

Configuration of the functions associated with the outputs

OouT1 ouT2
Output confi-
guration Activation Output contact Activation Output contact
condition status condition status
0 No associated| Contact always [No associated| Contact always

function open function open

No associated| Contact always |No associated| Contact always

function closed function closed

Presence
2 of blocking
errors

In the case of |Output activa- | When the motor is
blocking errors the| tion in case of [running the contact]
contact closes |blocking errors closes

Presence
3 of blocking
errors

In the case of |Output activa- | When the motor is
blocking errors the| tion in case of [running the contact]
contact opens |blocking errors opens

Table 21: Configuration of the outputs

7.6.19 FW: Firmware update
This menu page allows you to update the e.sybox firmware. For the
procedure see chapter 11.

7.6.20 - RF: Fault and warning reset

Holding down the + and — keys together for at least 2 seconds deletes
the history of faults and warnings. The number of faults present in the log
is indicated under the symbol RF (max 64).

The log can be viewed from the MONITOR menu on page FF.

7.6.21 - PW: Change password

The device has a password-enabled protection system. If a password is
set, the parameters of the device will be accessible and visible but it will
not be possible to change them.

When the password (PW) is “0” all the parameters are unlocked and can
be edited.

When a password is used (value of PW different from 0) all modifications
are blocked and “XXXX” is displayed on the page PW.

If the password is set it allows to navigate through all the pages, but at
any attempt to edit a parameter a pop-up appears, asking you to type in
the password. When the correct password is typed in the parameters are
unlocked and can be edited for 10’ after the last key is pressed.

If you want to cancel the password timer, just go to page PW and hold
down + and — together for 2”.
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When the correct password is typed in a padlock is shown opening, while
if the wrong password is given a flashing padlock appears.

After resetting the factory values the password is set back at “0”.

Each change of the password takes effect when Mode or Set is pressed
and each subsequent change of a parameter implies typing in the new
password again (e.g. the installer makes all the settings with the default
PW value = 0 and lastly sets the PW so as to be sure that the machine is
already protected without any further action).

If the password is lost there are 2 possibilities for editing the parameters
of the device:

» Make a note of the values of all the parameters, reset the
device with the factory values, see paragraph 0. The reset
operation cancels all the parameters of the device, including the
password.

» Make a note of the number present on the password page,
send a mail with this number to your service centre, in a few
days you will be sent the password to unlock the device.

7.6.21.1 - Password for multipump systems

The PW parameter is one of the sensitive parameters, so for the device

to work it is necessary for PW to be the same for all the devices. If there
is already a chain with an aligned PW and a device is added with PW=0,
the request to align the parameters will be made. In these conditions the
device with PW=0 can assume the configuration including the Password,
but it cannot propagate its own configuration.

In the case of sensitive parameters that are not aligned, to help the user
understand whether a configuration can be propagated, the key param-
eter with respective value is displayed on the parameter alignment page.

The key represents a coding of the password. Depending on the cor-
respondence of the keys, it can be understood whether the devices in a
chain can be aligned.

Key equal to - -
. the device can receive configuration from all

. it can propagate its own configuration to devices with key equal
to--
. it cannot propagate its own configuration to devices with key
different from - -
Key greater than or equal to 0
. the device can receive configuration only from devices that have
the same key
. it can propagate its own configuration to devices with the same
key or with key = - -
. it cannot propagate its own configuration to devices with a differ-
ent key.
When the PW is typed in to unlock a device in a set, all the devices are
unlocked.

When the PW is changed on a device in a set, all the devices receive the
change.

When activating protection with a PW on a device in a set (+ and — on
page PW when PW#0), the protection is activated on all the devices (to
make any change you are asked for the PW).

8 - RESET AND FACTORY SETTINGS
8.1 - General system reset

To reset the system, hold down the 4 keys simultaneously for 2 sec. This
operation is the same as disconnecting the power, waiting for it to close
down completely and supplying power again. The reset does not delete
the settings saved by the user.

8.2 - Factory settings

The device leaves the factory with a series of preset parameters which
may be changed according to the user’s requirements. Each change of
the settings is automatically saved in the memory and, if desired, it is al-
ways possible to restore the factory conditions (see Restoring the factory
settings par 8.3 — Restoring the factory settings).

8.3 - Restoring the factory settings

To restore the factory values, switch off the device, wait until the display
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and turn on the power; release the two keys only when the letters “EE”
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appear.

This restores the factory settings (a message and a rereading on EE-
PROM of the factory settings permanently saved in the FLASH memory).
Once all the parameters have been set, the device returns to normal

operation.

NOTE: Once the factory values have been restored it will be necessary
to reset all the parameters that characterise the system (gains, setpoint

pressure, etc.) as at the first installation.

Blockage time for water

Factory settings

e lack [s] 10
T1 Low pr. delay (KIWA) [s] 2
T2 Delay in switching off [s] 10
cP Proportion_al gain 05
coefficient
Gl Integral gain coefficient 1,2
RS Maximum speed [rpm] 3050
NA Active devices N
NC Simultaneous devices NA
Ic Configuration of the 1 (Auto)
reserve
ET Max. switching time [h] 2
AE Anti-blocking function 1(Abilitato)
AF Antifreeze 1(Abilitato)
1 Function 11 0 (Disable)
12 Function 12 0 (Disable)
13 Function 13 0 (Disable)
14 Function 14 0 (Disable)
o1 Function output 1 2
02 Function output 2 2
PW Change Password 0
AY Anticycling Function AY 0 (Disabled)

Idegélcfi)gng Description Value Installation Memo
TK Backlight lighting T 2 min
LA Language ENG
SP Setpoint pressure [bar] 3,0
P1 Setpoint P1 [bar] 2,0
P2 Setpoint P2 [bar] 2,5
P3 Setpoint P3 [bar] 3,5
P4 Setpoint P4 [bar] 4,0
RI Revs penrqcr)rljigu[trzgl manual 2400
oD Type of plant 1 (Rigido)
RP Pressr:ztea?te[cbr:gse to 03
AD Address configuration 0 (Auto)
PR Remote pressure sensor Disabilitato
MS Measuring system 0 (Internazionale)
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9 - PARTICULAR INSTALLATIONS that the respective O-Ring is always correctly in its seat.

9.1 - Inhibiting self-priming 7 - fill the pump, connect the power supply, start the system.
The product is made and supplied with the capacity of being self-priming.
With reference to par. 6, the system is able to prime and therefore oper-
ate in whatever installation configuration chosen: below head or above
head. However there are cases in which the self-priming capacity is not
necessary, or areas where it is forbidden to use self-priming pumps.
During priming the pump obliges part of the water already under pressure
to return to the suction part until a pressure value is reached at delivery
whereby the system can be considered primed. At this point the recircu-
lating channel closes automatically. This phase is repeated each time the
pump is switched on, even already primed, until the same pressure value
that closes the recirculating channel is reached (about 1 bar).

When the water arrives at the system intake already under pressure
(maximum allowed 2 bar) or when the installation is always below head,
it is possible (and mandatory where local regulations require it) to force
the closure of the recirculating pipe, losing the self-priming capacity. This
obtains the advantage of eliminating the clicking noise of the pipe shutter
each time the system is switched on.

To force closure of the self-priming pipe, proceed as follows:

1 - disconnect the power supply;

2 - empty the system (unless you decide to inhibit self-priming at the
first installation);

3 - remove the drainage cap anyway, taking care not to drop the O-
ring (Fig.19);

4 - with the aid of pliers take the shutter out of its seat. The shutter
will be extracted together with the O-Ring and the metal spring with
which it is assembled.

5 — remove the spring from the shutter; insert the shutter in its seat
again with the respective O-Ring (side with gasket towards the inside
of the pump, stem with cross-shaped fins towards the outside);

6 — screw on the cap after having positioned the metal spring in side
so that it is compressed between the cap itself and the with cross-
shaped fins of the shutter stem. When repositioning the cap ensure
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9.2 - Wall installation

This product is already set up for installation hanging on the wall with
the DAB accessory kit, to be purchased separately. The wall installation
appears as in Fig.20.

Figure 20

9.3 - Installation with quick connection

DAB supplies an accessory kit for Quick Connection of the system. This
is a quick coupling base on which to make the connections to the plant
and from which the system can be simply connected or disconnected.
Advantages:

« possibility of making up the plant on-site, testing it, but remov
ing the actual system until the moment of delivery, avoiding
possible damage (accidental blows, dirt, theft, ...);

« it is easy for the Assistance service to replace the system with
a “spare” in the event of special maintenance.

The system mounted on its quick connection interface appears as in
Fig.21.

Figure 21

9.4 - Multiple Sets

9.4.1 - Introduction to multipump systems

By multipump systems we mean a pump set made up of a number of
pumps whose deliveries all flow into a common manifold. The devices
communicate with one another by means of the connection provided
(wireless).

The group may be made up of a maximum of 4 devices.

A multipump system is used mainly for:

* Increasing hydraulic performance in comparison with a single
device

 Ensuring continuity of operation in the event of a device devel-
oping a fault

« Sharing out the maximum power

9.4.2 - Making a multipump system
The hydraulic plant must be created as symmetrically as possible to
obtain a hydraulic load uniformly distributed over all the pumps.
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The pumps must all be connected to a single delivery manifold:

must be the same for each device:
* hydraulic connections
* maximum speed (parameter RM)

The firmware of the connected e.sybox units must all be the same. Once
the hydraulic system has been made, it is necessary to create the pump-
ing set by carrying out the wireless association of the devices (see par
7.55.)

D:i] For good operation of the pressure boosting set, the following

9.4.3 - Wireless communication
The devices communicate with each other and send the flow and pres-
sure signals by wireless communication.

9.4.4 - Connection and setting of the inputs

The inputs of the I/O control unit are used to activate the float, auxiliary
setpoint, system disabling and low suction pressure functions. The func-
tions are indicated respectively by the float switch (F1), Px, F3 and F4
symbols. If activated, the Paux function boosts the pressure in the system
to the set pressure see par. 7.6.15.3 - Setting auxiliary setpoint input
function. The functions F1, F3, F4 stop the pump for 3 different reasons,
see par 7.6.15.2, 7.6.15.4, 7.6.15.5.

The parameters for setting the inputs I1, 12, I3, 14 are part of the sensitive
parameters, so setting one of these on any device means that they are
automatically aligned on all the devices.

Parameters linked to multipump operation
The parameters shown on the menu for multipump operation are classi-
fied as follows:

» Read-only parameters

» Parameters with local significance

» Multipump system configuration parameters
which in turn are divided into

» Sensitive parameters
» Parameters with optional alignment

9.4.5 Parameters concerning multipump

Parameters with local significance

These are parameters that can be divided among the various devices
and in some cases it is necessary for them to be different. For these pa-
rameters it is not allowed to align the configuration automatically among
the various devices. For example, in the case of manual assignment of
the addresses, these must absolutely be different one from the other.
List of parameters with local significance for the device:

*CT Contrast
* BK Brightness
* TK Backlight switch-on time

*RI Revs/min in manual mode
*AD Address Configuration
«IC Reserve configuration
*RF Reset fault and warning

- PW Set Password

Sensitive parameters
These are parameters which must necessarily be aligned over the whole
chain for adjustment reasons.
List of sensitive parameters:
* SP Setpoint pressure
* P1 Auxiliary setpoint input 1
P2 Auxiliary setpoint input 2
*P3 Auxiliary setpoint input 3
* P4 Auxiliary setpoint input 4
*RP Pressure decrease to restart
< ET Exchange time
* AY Anticycling
* NA Number of active devices
*NC Number of simultaneous devices
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- TB Dry run time

*T1 Switch-off time after low pressure signal
*T2 Switch-off time

* Gl Integral gain

*GP Proportional gain

° 1 Input 1 setting

« 12 Input 2 setting

* I3 Input 3 setting

- 14 Input 4 setting

+OD Type of system

* PR Remote pressure sensor
* PW Change password

Automatic alignment of sensitive parameters

When a multipump system is detected, the compatibility of the set pa-
rameters is checked. If the sensitive parameters are not aligned among
all the devices, a message appears on the display of each device asking
whether you want to propagate the configuration of that particular device
to the whole system. If you accept, the sensitive parameters of the device
on which you answered the question will be distributed to all the devices
in the chain.

If there are configurations that are not compatible with the system, these
devices are not allowed to propagate their configuration.

During normal operation, changing a sensitive parameter of a device re-
sults in the automatic alignment of the parameter on all the other devices
without asking for confirmation.

NOTE: The automatic alignment of the sensitive parameters has no effect
on all the other types of parameters.

In the particular case of inserting a device with factory settings in the
chain (a device replacing an existing one or a device on which the factory
configuration has been restored), if the present configurations with the
exception of the factory configurations are compatible, the device with
factory configuration automatically assumes the sensitive parameters of
the chain.

Parameters with optional alignment

These are parameters for which it is tolerated that they may not be

aligned among the various devices. At each change of these parameters,
when you come to press SET or MODE, you are asked if you want to
propagate the change to the entire communication chain. In this way, if all
elements of the chain are the same, it avoids setting the same data on all
the devices

List of parameters with optional alignment:

° LA Language

* MS Measuring system
* AE Anti-blocking

* AF AntiFreeze

* O1 Function output 1

02 Function output 2
*RM Maximum speed

9.4.6 First start of the multipump system

Make the electric and hydraulic connections of the whole system as
described in par 2.1.1, 2.2.1 and par 3.1.

Switch on the devices and create the associations as described in para-
graph 7.5.5 — AS: Association of devices.

9.4.7 Multipump adjustment

When a multipump system is switched on, the addresses are automati-
cally assigned and an algorithm selects one device as the adjustment
leader. The leader decides the speed and starting order of each device in
the chain.

The adjustment mode is sequential (the devices start one at a time).
When starting conditions occur, the first device starts, when it has
reached maximum speed the next one starts, and then the others in
sequence. The starting order is not necessarily in ascending order ac-
cording to the machine address, but it depends on the working hours
done see 7.6.11 - ET: Max. switching time
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9.4.8 - Assigning the starting order

Each time the system is switched on a starting order is associated with
each device. Depending on this, the sequential starts of the devices are
decided.

The starting order is modified during use as necessary by the following
two algorithms:

» Reaching the Max. switching time
» Reaching the maximum inactivity time

9.4.9 - Max. switching time
Depending on the parameter ET (Max. switching time), each device has a
working time counter, and depending on this the starting order is updated
with the following algorithm:
- if at least half of the ET value has been exceeded, the priority
is exchanged the first time the inverter switches off (exchange
to standby).
- if the ET value is reached without ever stopping, the inverter is
switched off unconditionally and is taken to minimum restarting
priority (exchange during running).

If the parameter ET (Max. switching time) is set at 0, there is an
exchange at each restart.

See 7.6.11 - ET: Max. switching time.

9.4.10 - Reaching the maximum inactivity time

The multipump system has an anti-stagnation algorithm, the aim of which
is to keep the pumps in perfect working order and to maintain the integrity
of the pumped fluid. It works by allowing a rotation in the pumping order
so as to make all the pumps supply at least one minute of flow every

23 hours. This happens whatever the device configuration (enabled or
reserve). The exchange of priority requires that the device that has been
stopped for 23 hours be given maximum priority in the starting order. This
means that as soon as it is necessary to supply flow, it will be the first to
start. The devices configured as reserve have precedence over the oth-
ers. The algorithm ends its action when the device has supplied at least
one minute of flow.

When the intervention of the anti-stagnation algorithm is over, if the
device is configured as reserve, it is returned to minimum priority to
preserve it from wear.

9.4.11 - Reserves and number of devices that participate in pumping
The multipump system reads how many elements are connected in com-
munication and calls this number N.

Then depending on the parameters NA and NC it decides how many and
which devices must work at a certain time.

NA represents the number of devices that participate in pumping. NC rep-
resents the maximum number of devices that can work at the same time.

If there are NA active devices in a chain and NC simultaneous devices
with NC smaller than NA, it means that at the most NC devices will start
at the same time and that these devices will exchange with NA elements.
If a device is configured with reserve preference, it will be the last in the
starting order, so for example if | have 3 devices and one of these is con-
figured as reserve, the reserve will be the third element to start, whereas
if | set NA=2 the reserve will not start unless one of the two active ones
develops a fault.

See also the explanation of the parameters

7.6.8 - NA: Active devices;
7.6.9 NC: Simultaneous devices;
7.6.10 IC: Configuration of the reserve.
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In the DAB catalogue there is a Kit for the integrated creation of a booster
set of 2 systems. The booster made with the DAB kit appears as in Fig.22

Figura 22

9.4.12 - Wireless Control

As described in par. 9.4.3, the device can be connected to other devices
by means of the proprietary wireless channel. There is therefore the pos-
sibility of controlling particular operations of the system through signals
received in remote mode: for example, depending on a tank level sup-
plied by a float it is possible to order it to be filled; with the signal arriving
from a timer it is possible to vary the setpoint from SP to P1 to supply
irrigation;

These signals entering or leaving the system are managed by a control
unit that can be bought separately from the DAB catalogue.

10. MAINTENANCE

Disconnect the power supply before starting any work on the
system.

The system requires no routine maintenance operations.

However, below are the instructions for performing the special mainte-
nance operations that may be necessary in particular cases (e.g. empty-
ing the system to put it away during a period of inactivity).

10.1 - Accessory tool

With the product DAB supplies an accessory tool that is useful for carry-
ing out the operations contemplated on the system during installation and
any special maintenance operations.
The tool is housed in the technical compartment. It is composed of 3
keys:

1 - metal key with a hexagonal section (Fig.23 — 1);

2 - flat plastic key (Fig.23 — 2);

3 - cylindrical plastic key (Fig.23 — 3).

Key “1” is in turn inserted in the end “D” of key “3”. At the first use you
must separate the 2 plastic keys “2” and "3”, which are supplied joined by
a bridge (Fig.23 — A):
break the bridge “A”, taking care to remove the cutting residue
A from the 2 keys so as not to leave any sharp bits that could
cause injuries.
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F B 3 D To use the cross key you must put the unused key “1” away in
1 DE a safe place so that it does not get lost, or else put it back in its
seat inside key “3” at the end of operations.
Use of end “C™:

this is practically a straight tip screwdriver of the correct size for manoeu-
vring the caps of the main connections of the system (1” and 171/4). To
be used at the first installation
to remove the caps from the
mouths on which you want to
—— C connect the system; for the
filling operation in the case of
A horizontal installation; to access

E 2 the non-return valve, ... If the
key is lost or damaged, the same
operations can be performed
using a straight tip screwdriver of

Use the key “1” for the orientation of the a suitable size.

interface panel as described in par 2.2.2.
If the key is lost or damaged, the operation

can be done using a standard 2mm allen Figure 25
wrench.

Use of end “D™:
Once the 2 plastic keys have been separat- hexagonal socket head suitable for
ed they can be used by inserting “2” in one removing the cap to perform filling in the
of the holes “B” in key “3”: whichever hole is case of vertical installation. If the key is
most convenient, depending on the opera- lost or damaged, the same.

tion. At this point you obtain a multifunction
cross key, with a use corresponding to each
of the 4 ends.

Figure 24
Figura 26

DAB L1

WATERCTECHNOLOGY




ENGLISH

110

Use of end “E™:

this is practically a straight tip screwdriver
of the correct size for manoeuvring the
motor shaft access cap and, if the inter-
face for quick connection of the system
has been installed (par. 15.3), for access
to the key for disengaging the connec-
tion. If the key is lost or damaged, the
same operations can be performed using
a straight tip screwdriver of a suitable
size.

Use of end “F”:
the function of this tool is dedicated to

maintenance of the non-return valve and it is better described in the
respective paragraph 10.3.

10.2 - Emptying the system

If you want to drain the water out of the system, proceed as follows:
1 - disconnect the power supply;
2 - turn on the delivery tap closes to the system so as to remove
pressure from the system and empty it as much as possible;
3 - if there is a check valve immediately downstream from the sys-
tem (always recommended), close it so as not to let out the water
that is in the plant between the system and the first turned on tap;
4 - interrupt the suction pipe in the point closest to the system
(it is always recommended to have a check valve immediately
upstream from the system) so as not to drain the whole suction
system;
5 - remove the drainage cap (fig.1 face E) and let out the water
inside (about 2.5 litres);
6 - the water that is trapped in the delivery system downstream
from the non-return valve integrated in the system can flow out at
the time of disconnecting the system, or on removing the cap of
the second delivery (if not used).

Though essentially drained, the system is unable to expel all the
water that it contains.

During handling of the system after emptying it, some small
amounts of water may probably leak out from the system.

[1i]

10.3 - Non-return valve

The system has an integrated non-return valve which is necessary for
correct operation. The presence of solid bodies or sand in the water could
cause malfunctioning of the valve and therefore of the system. Although

it is recommended to use fresh water and eventually fit filters on input, if
you notice abnormal operation of the non-return valve it can be extracted
from the system and cleaned and/or replaced by proceeding as follows:

1- remove the valve access cap (Fig.28);

2- insert the accessory cross key in end “F” (par. 10.1) so as to
catch the perforated tab with the hooks (Fig.28);

3- extract without rotating: the operation may require a certain
effort. A cartridge is extracted which also holds the valve to be
serviced. The cartridge remains on the key (Fig.28);

4- disengage the cartridge from the key: the hooks are released
by pushing the cartridge and the key against each other, at this
point slip the cartridge off the side (Fig.28);

5- clean the valve under running water, ensure that it is not dam-
aged and replace it if necessary;

6- put the complete cartridge back in its seat: the operation
requires the force necessary to compress the 2 O-rings. If neces-
sary, use end “D” of the cross key to help you push. Do not use
end “F” or the hooks will again engage the tab of the cartridge
and it will be impossible to release them (Fig.28);

7- Screw on the cap till snug: if the cartridge has not been pushed
correctly in place, screwing on the cap will complete its position-
ing (Fig.28).
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Due to the cartridge remaining in its seat for a long time and/
E[ﬂ or to the presence of sediment, the force needed to extract the

cartridge might be such as to damage the accessory tool. In

this case it is intentional, because it is preferable to damage the

tool rather than the cartridge. If the key is lost or damaged, the
same operation can be performed with pliers.

Should one or more O-rings be lost or damaged during
maintenance operations on the non-return valve, they must be
replaced. Otherwise the system might not work correctly.

10.4 - Motor shaft

The electronic control of the system ensures smooth starts so as to avoid
excessive stress on the mechanical parts and thus prolong the life of the
product. In exceptional cases this characteristic could cause problems
in starting the pump: after a period of inactivity, perhaps with the system
drained, the salts dissolved in the water could have settled and formed
calcification between the moving part (motor shaft) and the fixed part of
the pump, thus increasing the resistance on starting. In this case it may
be sufficient to help the motor shaft by hand to detach itself from the
calcifications. In this system the operation is possible because access to
the motor shaft from outside is guaranteed and a groove is provided at
the end of the shaft. Proceed as follows:

1- remove the motor shaft access cap as in Fig.28;

2- insert a straight tip screwdriver in the groove on the motor

shaft and manoeuvre, turning in 2 directions;

3- if it turns freely, the system can be started;

4- if rotation is blocked it cannot be removed by hand, call the

assistance service.

10.5 - Expansion Vessel

See paragraph 1.2 for the operations to check and adjust the air pressure
in the expansion vessel and to replace it if it is broken.

11 - UPDATING THE E.SYBOX FIRMWARE
11.1 - General

This chapter describes how to update one or more e.sybox units when
you have an e.sybox or an e.sylink with more recent firmware.

As already illustrated in the manual par. 9.4.2, to use the e.sybox in a
pumping set with a wireless connection, the e.sybox firmware versions
must all be the same.
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If the e.sybox units in the group to be created have different firmware ver-

sions, it is necessary to make an update in order to align all the versions.
The update may also be useful to have new firmware available which
adds functions or solves problems.

Definitions used below:

Master: device from which a firmware is taken to load it in an e.sybox.
The function may be fulfilled by an e.sybox, an e.sylink or any other
device enabled for downloading firmware to an e.sybox.

Slave: e.sybox in the state of receiving a firmware update.

11.2 - Updating the firmware

The firmware can be updated by means of another e.sybox or by e.sylink.

Depending on the firmware versions present and on the device available
for programming (e.sybox or e.sylink) different procedures may be used.
During the firmware update the e.sybox and the e.sylink involved cannot
carry out pumping functions.

During the update the Slave e.sybox shows the message “LV LOADER
v2.x" and a bar indicating the progress of the update.

The update takes about 1 minute. At the end of this phase the e.sybox
will restart.

Once the e.sybox has restarted it is advisable to check that the expected
firmware has been installed. To do this, check the firmware version field
“SW V.” on “page VE” of the “User Menu”.

If any problems have occurred and the firmware has not been correctly
installed, follow the indications for solving the problems of the various
procedures described.

11.2.1 - Updating between one e.sybox and another
Updating between e.sybox units is possible only if one of them has a
firmware version of 4.00 or more.
Updating can be carried out in 3 ways:
* Manual: always possible if the Master has a firmware version of 4.00
or more. It is not necessary to associate the e.sybox.
» Automatic: possible only if both the e.sybox to be updated have
a firmware version of 4.00 or more. It is necessary to associate the
e.sybox

» Semiautomatic: always possible if the Master has a firmware version
of 4.00 or more and the Slave has a firmware version of less than 4.00.
It is necessary to associate the e.sybox.

11.2.1.1 - Manual updating

Requirements
« It is carried out between 2 e.sybox units at a time
» The e.sybox used as the Master must have a firmware version of 4.00
or more
» The e.sybox used as a Slave can have any firmware version
* The firmware version of the Master must be greater or the same as the
version of the Slave
» Association between devices is not necessary
« If several e.sybox units have to be updated the procedure must be
repeated each time

Procedure
1. Switch off the electric power supply to the e.sybox to be updated and
wait for the display to switch off
2. Go to page FW on the TECHNICAL ASSISTANCE menu of the
e.sybox you want to use as the Master and press the key [+].
3. On the e.sybox to be updated, supply power by holding down simul-
taneously the [MODE] and [-] keys until the update screen appears.
4. Wait for the update to be successfully completed and for both ma-
chines to restart.

Problem solving
If the update has not been successful, repeat the procedure.

11.2.1.2 - Automatic updating

Requirements
« It is carried out between 2 e.sybox units at a time
» The e.sybox used as the Master must have a firmware version of 4.00
or more
» The e.sybox used as the Slave must have a firmware version of 4.00
or more
« The firmware version of the Master must be greater or the same as the
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« It is necessary to have associated the devices with each other

« If several e.sybox units have to be updated the procedure must be
repeated each time

Procedure
1.1.  Associate the devices (see par. 7.5.5). A pop-up will appear on
the display of both e.sybox units saying::

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update

Where in place of x.y the firmware version of the e.sybox will appear.

2. Press the [+] key on both machines.
3. Wait for the update to be successfully completed and for both ma-
chines to restart.

Problem solving

If the update has not been successful, the machine that you were trying
to update (Salve) goes into an inconsistent status which does not allow
a new automatic update. In this case the updating procedure must be
performed manually.

11.2.1.3 - Semiautomatic updating

Requirements
« It is carried out between 2 e.sybox units at a time
» The e.sybox used as the Master must have a firmware version of
4.00 or more
» The e.sybox used as the Slave must have a firmware version of less
than 4.00
« It is necessary to have associated the devices with each other
« If several e.sybox units have to be updated the procedure must be
repeated each time

Procedure

1. Associate the devices.
The e.sybox with the older firmware (Slave) will show the screen:

Wait

The e.sybox with firmware version of 4.00 or more will show the screen:

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update

Where in place of x.y the firmware version of the e.sybox will appear.

2. Press the [+] key on the Master machine (the one with firmware ver-
sion of 4.00 or more)

3. Switch off the electric power supply to the Slave e.sybox and wait for
the display to switch off

4. On the Slave e.sybox, supply power by holding down simultaneously
the [MODE] and [-] keys until the update screen appears.

5. Wait for the update to be successfully completed and for both ma-
chines to restart.

Problem solving

If the update has not been successful, the machine that you were trying
to update (Slave) goes into an inconsistent status which does not allow a
new semiautomatic update. In this case the updating procedure must be
performed manually.

11.2.2. - Updating the e.sybox by e.sylink
An e.sybox can also be updated by e.sylink. For the procedure, refer to
the e.sylink manual.
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12 - TROUBLESHOOTING

A\

Solving typical problems

Before starting to look for faults it is necessary to disconnect the
power supply to the pump (take the plug out of the socket).

1. Suction depth too
high.

1. As the suction depth increases
the hydraulic performance of
the product decreases (De-
scription of the Electropump).
Check whether the suction
depth can be reduced. Use
a suction pipe with a larger

Fault LED Probable Causes Remedies
The pump Req: 9ff . Check whether there is voltage
White: off No electric power. . N
does not i in the socket and insert the plug
Blue: off .
start. again.
The pump | Red: on
does not White: on Shaft blocked. Seg paragraph 10.4 (motor shaft
i maintenance).
start. Blue: off
The pump | Red: off Utility at a level higher Increase the system restarting
L than the system . -
does not White: on ) pressure level by increasing SP or
i restarting pressure .
start. Blue: off decreasing RP.
level (par. 3.2).
1. Check the system, find and
1. Leak in the eliminate the leak.
system. 2. Dismantle the system and
The pump | Red: off 2. Impeller or hydrau- remove the obstructions (as-
does not White: on lic part clogged. sistance service).
stop. Blue: off 3. Air getting into the | 3. Check the suction pipe, find
suction pipe. and eliminate the cause of air
4. Faulty flow sensor getting in.
4. Contact the assistance centre.

Insufficient Req: (_)ﬁ 2. Suction pipe diameter (but never smaller
) White: on clogged or diam- .
delivery i . N than 17).
Blue: off eter insufficient. . . .
2. Check the suction pipe, find the
3. Impeller or hydrau- ; )
lic part clogged cause of choking (obstruction,
. dry bend, counterslope, ...) and
remove it.

3. Dismantle the system and
remove the obstructions (as-
sistance service).

The pump . 1. Leak in the 1. Check the system, find and
. Red: off .
starts with- o system. eliminate the leak.
- White: on .
out utility X 2. Faulty non-return | 2. Service the non-return valve as
Blue: off : X
request. valve. described in par. 10.3.
The water Check the_ air pressure through
. the valve in the technical compart-
pressure . Expansion vessel
Red: off . - ment. If water comes out when
when turn- L empty (insufficient . . .
. White: on . checking, the vessel is broken:
ing on the i air pressure) or has . ; .
RO Blue: off . assistance service. Otherwise
utility is not broken diaphragm. N .
. . restore the air pressure according
immediate. .
to the equation par. 1.2.
When the
utility is . . . .
. Air pressure in the ex-| TCalibrate the expansion ves-
turned on Red: off } ) N
L pansion vessel higher| sel pressure or configure the
the flow White: on
i than the system start- | parameters SP and/or RP so as to
falls to zero | Blue: off ing pressure satisfy the equation par.1.2
before the 9P : q par.1.z.
pump starts
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1. No water.
2. Pump not primed.

1-2. Prime the pump and check
whether there is air in the pipe.

The display Req: (,m 3. Setpoint not reach-| Check whether the suction or any
shows White: on . )
BL Blue: off able with the set filters are blocked.

: RM value 3. Set a RM value that allows the

setpoint to be reached.
The display | Red: on
shows White: on 1. Faulty pressure 1. Contact the assistance centre.
sensor.
BP1 Blue: off
. X 1. Excessive absorp- | 1. Fluid too dense. Do not use

The display Req. (?n tion. the pump for fluids other than
shows White: on
oc Blue: off 2. Pump blocked. water.

: 2. Contact the assistance centre.
The display | Red: on 1. Supply voltage 1. Check the presence of the cor-

L too low. rect supply voltage.

shows White: on . . )

X 2. Excessive drop in | 2. Check the section of the power
PB Blue: off .

voltage on the line. supply cables.
The dl.splay . One or more devices | Press the + key on the device
shows: Red: off " ;
L have sensitive param-| which we are sure has the most

Press +to | White: on X N .

i eters not aligned. recent and correct configuration of
propagate | Blue: off

. . the parameters.

this config

13 - DISPOSAL

This product or its parts must be disposed of in an environment-friendly
manner and in compliance with the local regulations concerning the envi-
ronment; use public or private local waste collection systems.

14 - GUARANTEE

Any use of faulty material or manufacturing defects of the appliance will
be eliminated during the guarantee period contemplated by the law in
force in the country where the product is purchased, by repair or replace-
ment, as we decide.

The guarantee covers all substantial defects that can be assigned to

manufacturing faults or to the material used if the product has been used
correctly, in accordance with the instructions.

The guarantee is void in the following cases:

« attempts to repair the appliance,

« technical alterations to the appliance,

« use of non original spare parts,

« tampering.

« inappropriate use, for example industrial use.
Excluded from the guarantee:

« parts subject to rapid wear.

When making a request under guarantee, apply to an authorised techni-
cal assistance service, presenting proof of purchase of the product.
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7.4.6 C1 : Affichage du courant de phase

7.4.7 RS : Affichage de la vitesse de rotation

7.4.8 TE : Affichage de la température du dissipateur
7.5 Menu installateur
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7.5.1 RP : Paramétrage de la diminution de pression pour redémarrage

7.5.2 OD : Type d’installation

7.5.3 AD : Configuration de I'adresse

7.5.4 MS : Systéme de mesurage

7.5.5 Association de dispositifs

7.5.6 Capteur de pression distant

7.6 Menu Assistance technique

7.6.1 TB : Temps de blocage manque d’eau

7.6.2 T1 : Temporisation basse pression (fonction kiwa)

7.6.3 T2 : Temporisation de I'arrét

7.6.4 G : Coefficient de gain proportionnel

7.6.5 Gl : Coefficient de gain intégral

7.6.6 RM : Vitesse maximum

7.6.7 Réglage du nombre de dispositifs et des réserves

7.6.8 NA: Dispositifs actifs

7.6.9 NC : Dispositifs simultanés

7.6.10 IC : Configuration de la réserve

7.6.10.1 Exemples de configuration pour les systemes a pompes multiples

7.6.11 ET : Temps d’échange max

7.6.12 AY : Anti-Cycling

7.6.13 AE : Habilitation de la fonction d’anti-blocage

7.6.14 AF : Habilitation de la fonction anti-gel

7.6.15 Paramétrage des entrées numériques auxiliaires IN1, IN2, IN3, IN4
7.6.15.1 Désactivation des fonctions associées a I'entrée
7.6.15.2 Paramétrage fonction flotteur extérieur
7.6.15.3 Paramétrage fonction entrée point de paramétrage auxiliaire
7.6.15.4 Paramétrage habilitation du systéme et remise & zéro de la panne
7.6.15.5 Paramétrage du relevage de basse pression (KIWA)

7.6.16 Paramétrage des sorties OUT1, OUT2

7.6.17 O1 : Paramétrage fonction sortie 1

7.6.18 O2 : Paramétrage fonction sortie 2

7.6.19 FW: Mise a jour du firmware

7.6.20 RF: Remise a zéro des pannes et avertissements

7.6.21 PW: Modifiés password
7.6.21.1 Mot de passe systémes a pompes multiples

8. Remise a zéro et paramétres du constructeur

8.1 Remise a zéro générale du systeme
8.2 Parameétres du constructeur
8.3 Remise a zéro des parametres du constructeur

9. Installations spéciales

9.1 Blocage du démarrage automatique
9.2 Installation murale
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9.3 Installation avec branchement rapide

9.4 Groupes multiples
9.4.1 Introduction au systéme a pompes multiples
9.4.2 Réalisation d’'un systéeme a pompes multiples
9.4.3 Communication sans fil
9.4.4 Branchement et paramétrage des entrées photocouplées
9.4.5 Parametres d'intérét pour le systéme a pompes multiples
9.4.6 Premier démarrage du systéme a pompes multiples
9.4.7 Réglage du systéme a pompes multiples
9.4.8 Attribution de I'ordre de démarrage
9.4.9 Temps d’échange max
9.4.10 Atteinte du temps d’inactivité maximum
9.4.11 Réserves et nombre de dispositifs participant au pompage
9.4.12 Contréle sans fil

10. Entretien
10.1 Outil accessoire
10.2 Vidange du systéme
10.3 Clapet de non-retour
10.4 Arbre moteur
10.5 Vase d’expansion

11. Mise a jour du firmware e.Sybox
11.1 Généralités
11.2 Mise a jour du firmware
11.2.1 Mise a jour entre e.sybox
11.2.1.1 Mise a jour manuelle
11.2.1.2 Mise a jour automatique
11.2.1.3 Mise a jour semi-automatique
11.2.2 Mise a jour de I’ e.sybox par e.sylink

12. Résolution des problemes
13. Mise au rebut

14. Garantie
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LEGENDE

Les symboles suivants sont employés dans le présent document:

Situation de danger générique. Le non-respect des
prescriptions suivantes peut provoquer des blessures aux
personnes et des dommages aux choses.

A Danger d’électrocution. Le non-respect des prescriptions
suivantes peut provoquer des blessures aux personnes et
D:i] des dommages aux choses.

Remarques

AVERTISSEMENTS

Avant de procéder a l'installation, lire attentivement la docu-
mentation présente.
L'installation et le fonctionnement devront étre conformes a la
réglementation de sécurité du pays dans lequel le produit est
installé. Toute I'opération devra étre effectuée dans les régles
de l'art.
Le non-respect des normes de sécurité provoque un danger
pour les personnes et peut endommager les appareils. De plus,
il annulera tout droit d’intervention sous garantie.

Personnel spécialisé
Il est conseillé de faire effectuer I'installation par du personnel

compétent et qualifié, disposant des connaissances techniques
requises par les normatives spécifiques en la matiére.

Le terme personnel qualifié entend des personnes qui, par

leur formation, leur expérience et leur instruction, ainsi que par
leur connaissance des normes, prescriptions et dispositions
traitant de la prévention des accidents et des conditions de
service, ont été autorisées par le responsable de la sécurité de
l'installation a effectuer toutes les activités nécessaires et sont

FRANGAIS

donc en mesure de connaitre et d’éviter tout danger.

(Définition du personnel technique CEI 364)

L'appareil n'est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y
A compris les enfants) dont les capacités physiques, sensorielles

et mentales sont réduites, ou ne disposant pas de I'expérience

ou de la connaissance nécessaires, sauf si elles ont pu béné-

ficier, par le biais d’une personne responsable de leur sécurité,

de suivi et d’instructions traitant de I'utilisation de I'appareil. Les

enfants doivent étre surveillés, afin de vérifier qu’ils ne jouent

pas avec I'appareil.

Sécurité

L'utilisation n’est permise que si l'installation électrique est
dotée des mesures de sécurité prévues par les normatives en
vigueur dans le pays d’installation du produit (pour I'ltalie CEIl
64/2).

Liquides pompés

La machine est congue et construite pour pomper de I'eau,
exempte de substances explosives et de particules solides

ou de fibres, d’'une densité de 1000 Kg/m3 et dont la viscosité
cinématique est de 1mm2/s, ainsi que des liquides qui ne sont
pas agressifs du point de vue chimique.

porter ou pour déplacer la pompe.
Ne jamais débrancher la fiche de la prise en tirant sur le cable.
Si le cable d’alimentation est endommagé, il doit étre remplacé

par le constructeur ou par son service d’assistance technique
autorisé, afin de prévenir tout risque.

: Le cable d’alimentation ne doit jamais étre utilisé pour trans-

Le non-respect des avertissements peut engendrer des situ-

ations dangereuses pour les personnes et les choses et annuler la
garantie du produit.
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RESPONSABILITE

Le constructeur ne répond pas du bon fonctionnement des
A électropompes ou des dommages éventuels que celles-ci
peuvent provoquer si celles-ci sont manipulées, modifiées
et/ou si elles fonctionnement en-hors du lieu de travail
conseillé ou dans des conditions qui ne respectent pas les
autres dispositions du présent manuel.
Il décline en outre toute responsabilité pour les imprécisions qui
pourraient figurer dans le présent manuel d’instructions, si elles
sont dues a des erreurs d’'impression ou de transcription. Il se
réserve le droit d’apporter au produit les modifications qu’il es-
timera nécessaires ou utiles, sans qu’elles ne portent préjudice
aux caractéristiques essentielles.

1- GENERALITES

Le produit est un systeme intégré composé d’une électropompe centri-
fuge a étages multiples et démarrage automatique, d’un circuit électron-
ique de commande et d’un vase d’expansion.

Applications

installations hydriques d’approvisionnement et de pressurisation pour
usage domestique ou industriel.

A l'extérieur, le produit se présente comme un parallélépipéde a six pans,
comme l’illustre la Fig. 1

Pan A: porte d’accés au logement technique. Pour démonter la porte,
introduire 2 doigts dans les prises de caoutchouc, serrer et faire pivoter
la porte sur les charniéres du c6té opposé aux prises (voir Fig. 2). Pour
remettre la porte en place, introduire les charniéres dans leur logement et
fermer la porte jusqu’au déclic.

Le logement technique permet d’accéder a (voir Fig.3) :

1. Vanne du vase d’expansion;

2. Plaquette technique;

3. Guide rapide;

4. Arbre moteur;

5. Outil accessoire;

6. Bouchon de chargement (uniquement
pour linstallation verticale).

Figure 3

Pan B: un bouchon amovible a visser donne I'accés au clapet de non-
retour (voir parag. 10.3). Ne le retirer que pour I'entretien effectué par du
personnel spécialisé.

Pan C: les 4 filetages en laiton forment le siege des 4 pieds d’appui pour
l'installation verticale. Les 2 bouchons a visser de 1” peuvent étre élimi-
nés afin de réaliser les branchements vers l'installation, selon la configu-
ration de l'installation que I'on souhaite adopter. Si nécessaire, brancher
le dispositif d’alimentation en eau (puits, citerne, etc.) a la prise « IN »
et le dispositif de distribution a la prise « OUT ». Une grille d’aération est
également présente.
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Pan D: retirer le bouchon de 1” pour accéder a un second raccord de
distribution qui peut étre utilisé simultanément ou en alternative a la prise
marquée « OUT » du pan C. Le cable d’alimentation sert au branche-
ment au réseau électrique.

Pan E: les 4 filetages en laiton forment le siége des 4 pieds d’appui pour
l'installation horizontale. Le bouchon de 1” a pour fonction principale la
vidange du systéme. Deux grilles d’aération sont également présentes.

Pan F: comme l'indique I'étiquette a détacher, le bouchon de 1” a deux
fonctions : pour l'installation horizontale, la bouche qui est fermée par le
bouchon est la porte de chargement du systéme (voir ci-aprés « opéra-
tion de chargement », parag. 2.2.3) ; pour l'installation verticale, cette
méme bouche peut constituer le raccordement hydraulique d’entrée (ex-
actement comme celle qui est marquée « IN » sur le pan C et en alterna-
tive a celle-ci). Le tableau d'interface utilisateur est composé d’'un écran
et d’un clavier. Il a pour fonction de paramétrer le systéme, d’interroger
son état et de communiquer les alarmes éventuelles.

Le systéme peut étre installé en deux 2 configurations : horizontale
(Fig.4) ou verticale (Fig.5).

1.1 Description de I'inverseur intégré

Le contrle électronique intégré dans le systeme est a inverseur et se
base sur I'utilisation de capteurs de débit, de pression et de température,
eux aussi intégrés dans le systeme.

FRANGAIS

Grace a ces capteurs, le systéme s’allume et s’éteint automatiquement
en fonction des nécessités de I'utilisateur ; il peut en outre relever les
conditions de dysfonctionnement, les prévenir et les signaler.

Le contréler par le biais de 'inverseur assure différentes fonctionnali-

tés, dont les plus importantes sont, pour les systéemes de pompage, le

maintien d’une valeur de pression constante en distribution et I'économie

d’énergie.
* L'inverseur est en mesure de maintenir une pression constante
dans le circuit hydraulique, en variant la vitesse de rotation de
I’électropompe. Lorsque le systéme fonctionne sans inverseur,
I’électropompe ne parvient pas a moduler la pression, et lorsque
le débit requis augmente, la pression diminue nécessairement,
et vice versa : il en résulte que la pression est trop élevée a
faible débit ou qu’elle est trop basse lorsque le débit nécessaire
augmente.
* En variant la vitesse de rotation en fonction de la demande in-
stantanée de I'utilisateur, I'inverseur limite la puissance accordée
a I'électropompe au minimum requis pour assurer la réponse a la
demande. Le fonctionnement sans inverseur prévoit en revanche
que I'électropompe soit toujours en fonction, et uniquement a la
puissance maximale.

Le systéme est configuré par le constructeur de telle maniere qu'il

réponde a la plupart des cas d’installation, c’est-a-dire:

. Fonctionnement a pression constante;

. Point de paramétrage (valeur de la pression constante voulue). SP = 3,0 bar

. Réduction de la pression pour le redémarrage: RP = 0,3 bar

. Fonction Anti-cycling: Désactivée

Ces parametres, tout comme d’autres, peuvent toutefois étre réglés

en fonction de l'installation. Le parag. 5-6-7 illustre toutes les valeurs
paramétrables : pression, intervention de protection, vitesse de rota-
tion, etc. Les autres modalités de fonctionnement ainsi que les options
accessoires sont multiples. Les différents paramétrages possibles et la
disponibilité des canaux d’entrée et de sortie configurables permettent
d’adapter le fonctionnement de l'inverseur aux exigences des différentes
installations. Voir le parag. 5-6-7
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1.2 Vase d’expansion intégré
Le systéme comprend un vase d’expansion intégré d’'une capacité
totale de 2 litres. Les principales fonctions du vase d’expansion sont les
suivantes:
* rendre le systeme élastique afin de le préserver du pompage;
« assurer une réserve d’eau qui maintienne plus longtemps
la pression du systéme en cas de fuites faibles et augmenter
l'intervalle entre les redémarrages inutiles du systéme, qui se-
raient sans cela continuels;
« lorsque I'utilisateur est ouvert, assurer la pression de I'eau
durant les secondes nécessaires au systeme pour s’allumer et
atteindre la bonne vitesse de rotation.

Il ne revient pas au vase d’expansion intégré d’assurer une réserve d’eau
suffisante pour réduire les interventions du systeme (requises par les
utilisateurs, non pas suite a des fuites de I'installation). Il est possible
d’ajouter au systéme un vase d’expansion de la capacité voulue en le
raccordant a un point du circuit de distribution (non pas d’aspiration !).
Pour l'installation horizontale, il est possible de se raccorder a la bouche
de distribution inutilisée. Lors du choix du réservoir, tenir compte du fait
que la quantité d’eau fournie dépendra également des parameétres SP et
RP réglables sur le systeme (parag. 6-7).

Le vase d’expansion est pré-chargé d’air sous pression a 'aide de la
vanne accessible depuis le logement technique (Fig.3, point 1). La valeur
de pré-chargement avec laquelle le vase d’expansion est fourni par
le constructeur correspond aux paramétres SP et RP paramétrés par
défaut, et répond en tout cas a la formule suivante:
Pair = SP — RP - 0.7 bar Ou:
- Pair = valeur de la pression de l'air en bar
- SP = point de paramétrage (7.3) en bar
- RP = réduction de la pression pour le
redémarrage (7.5.1) en bar

Ainsi, a la sortie des ateliers du constructeur:Pair = 3-0,3-0,7 = 2,0 bar

Si des valeurs différentes sont sélectionnées pour les paramétres SP

et/ou RP, intervenir sur la vanne du vase d’expansion en libérant ou
introduisant de I'air jusqu’a satisfaire a nouveau la formule ci-dessus (ex.
SP=2,0bar ; RP=0,3bar ; libérer de I'air du vase d’expansion jusqu’a at-
teindre une pression de 1,0 bar sur la vanne).

La non-respect de la formule ci-dessus peut provoquer des
dysfonctionnements du systéme ou la rupture précoce de la
membrane située a l'intérieur du vase d’expansion.

Au vu de la capacité du vase d’expansion, de 2 litres seulement,
I’éventuelle opération de contrdle de la pression de I'air doit étre
effectuée en déclenchant trés rapidement le manometre : sur de
petits volumes, méme la perte d’'une quantité limitée d’air peut
provoquer une baisse sensible de la pression. La qualité du
vase d’expansion assure le maintien de la valeur de la pression
de l'air paramétrée. Procéder au contréle uniguement durant la
phase de calibrage ou si I'on est certain du dysfonctionnement.

L’éventuelle opération de contrdle et/ou de rétablissement de
la pression de I'air doit étre effectuée a circuit de distribution
non pressurisé : débrancher la pompe d’alimentation et ouvrir
I'utilisateur le plus proche de la pompe en le gardant ouvert
jusqu’a ce que I'eau ne s’écoule plus.
La structure spéciale du vase d’expansion assure sa qualité et
sa durée dans le temps, en particulier celles de la membrane :
il s’agit de I'élément le plus sujet aux ruptures par usure de ce
type de composants. En cas de rupture, remplacer 'ensemble
du vase d’expansion. Cette opération doit uniquement étre ef-
fectuée par du personnel autorisé.
1.3 Electropompe intégrée
Le systéme comprend une électropompe centrifuge a rotors multiples.
Dans le cas en question, I'électropompe porte un groupe hydraulique a
5 rotors, actionné par un moteur électrique triphasé refroidi a 'eau. Le
refroidissement du moteur a I'eau, non pas a I'air, assure un niveau de
bruit inférieur du systéme et permet de le placer dans un environnement
non aéré.

Le graphique reporté a la Fig. 6 présente, en rouge, la courbe caracté-

(1]
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ristique des prestations hydrauliques de I'électropompe a la vitesse de
rotation maximale (pompe non pilotée par inverseur). On obtient:

. débit maximal = 120 I/min;

. prévalence maximale = 65 m => 6,5 bar environ de pression maximale.

3000 pm(impostat)

1500 om mpostat)

s

, .

0w ® m w m e wm w m  w m w m Figure 6
awny

Le méme graphique de la Fig. 6 présente, en vert, d’autres courbes
caractéristiques correspondant a des vitesses de rotation réduites de
I'électropompe. L'inverseur module automatiquement la vitesse de
rotation de I'électropompe, permettant a celle-ci de déplacer son fonc-
tionnement de I'une de ses courbes caractéristiques a I'autre en mainten-
ant la valeur de pression paramétrée constante (SP). La courbe résultant
du systéme piloté par I'inverseur devient celle de la Fig.7 (en considérant
la valeur SP par défaut de 3,0 bar).

anm

On obtient qu'avec SP = 3,0 bar le systéme est en mesure d’assurer la
pression constante paramétrée aux utilisateurs qui requierent des débits
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de 0 a 90 litres/minute. Pour des débits supérieurs, le systeme travaille
en fonction de la courbe caractéristique de I'électropompe, a vitesse de
rotation maximale. Pour des débits inférieurs a 90 litres/minute, le sys-

téeme assure la pression constante mais réduit également la puissance

absorbée et donc la consommation d’énergie.

Les prestations décrites ci-dessus doivent étre considérées

comme mesurées a température ambiante, a une température

de I'eau de 20° C environ, durant les 10 premiéres minutes de

fonctionnement du moteur, avec un niveau d’eau en aspiration

et une profondeur maximale de 1 metre.

Lorsque la profondeur d’aspiration augmente, les prestations de
DE] I'électropompe diminuent.

1.4 Caractéristiques techniques

Tension 1 x 220/240 ~ VAC
ALIMENTATION Fréquence 50/60 Hz
ELECTRIQUE Courant maximal 10A

Puissance maximale 1550 W

Encombrement 565x265x352 mm sans

pieds d’appui

CARACTERISTI- Poids & vide (sans embal- 24,8 kg
QUES CONSTRUC- | |age)
TIVES

Classe de protection IP x4

Classe d'isolation du moteur F

Prévalence maximale 65m
HYDRAULIQUES Amorgage <5min a 8m

Pression d’exercice maximale | 8 bar

DAB
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Température max du liquide 40 °C

CONDITIONS Température ambiante max 50 °C

D’EXERCICE

Température ambiante du -10+60 °C

dépot

Pression constante

Communication sans fil

Protection contre la marche a sec

FONCTIONNALITES Protection antigel

ET PROTECTIONS Protection anti-cycling

Protection ampéremétrique vers le moteur

Protection contre les tensions d'alimentation anormales

Protections contre la surchauffe

2- INSTALLATION

Le systéme est congu pour une utilisation « en intérieur » : ne
pas prévoir l'installation du systéme en extérieur et/ou ne pas
I'exposer directement aux agents atmosphériques.

Le systeme est congu pour pouvoir travailler dans des
environnements dont la température est comprise entre 0°C et
50°C (sauf pour assurer I'alimentation électrique : se reporter
au parag.7.6.14 « fonction antigel »).

A Le systéeme est adapté au traitement de I'eau potable..

Le systéme ne peut pas étre utilisé pour pomper de 'eau salée,
du lisier, des liquides inflammables, corrosifs ou explosifs (par
ex. pétrole, essence, diluants), des graisses, des huiles ou
produits alimentaires.

Le systéme peut aspirer de I'eau dont le niveau ne dépasse pas
8 m de profondeur (hauteur entre le niveau de I'eau et la
bouche d’aspiration de la pompe).

Ne raccorder aucun tuyau sur l'orifice 1” ¥4 ou est monté le
clapet anti-retour voir fig. 28
C Si le systeme est utilisé pour I'alimentation hydrique domes-

tique, respecter les normatives locales émises par les autorités
responsables de la gestion des ressources hydriques.

Lors du choix du lieu d’installation, vérifier que:
* la tension et la fréquence reportées sur la plaquette
technique de la pompe correspondent aux données de
l'installation électrique d’alimentation.
* le branchement électrique se situe dans un lieu sec, a I'abri
des inondations éventuelles.
* le systéeme électrique est doté d’un interrupteur différentiel
de | An < 30 mA et la mise a la terre est efficace.

Si 'absence de corps étrangers dans I'eau a pomper n’est pas certaine,
prévoir l'installation d’un filtre adapté pour I'interception des impuretés a
I'entrée du systeme.

Linstallation d’un filtre d’aspiration comporte une diminution des
l:m prestations hydrauliques du systéme proportionnelle a la perte
de charge due au filtre (en général, plus la capacité filtrante est
grande, plus la réduction des prestations est grande).

Choisir le type de configuration que I'on entend adopter (verticale ou
horizontale) en tenant compte des raccordements vers l'installation, de

la position du tableau d’interface utilisateur, des espaces disponibles en
fonction des indications fournies ci-aprées. D’autres types de configuration

d’installation sont possibles lorsque des interfaces accessoires DAB sont
adoptées . Consulter le paragraphe dédié (parag. 9.2, 9.3).

2.1 - Configuration Verticale

Retirer les 4 pieds d’appui du plateau inférieur de I'emballage et les viss-
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er sur leurs sieges en laiton, situés sur le pan C, jusqu’au contact avec la
surface. Mettre I'appareil en place en tenant compte des encombrements

indiqués au parag. 8.

o
IS
IS

« |l est obligatoire de garder une distance de 10 mm au moins
entre le pan E du systéme et un mur éventuel, afin d’assurer
I’aération a travers les grilles prévues.

« |l est conseillé de garder une distance de 270 mm au moins
entre le pan B du systéme et un encombrement, afin de pouvoir
effectuer les éventuelles interventions d’entretien du clapet de
non-retour sans qu'il soit nécessaire de débrancher I'appareil de
l'installation.

« Il est recommandé de garder une distance de 200 mm au moins
entre le pan A du systéme et un encombrement, afin de pouvoir
retirer la porte d’acces au logement technique.

Si la surface n’est pas plane, dévisser le pied qui ne repose pas au sol en
réglant sa hauteur jusqu’a obtenir le contact avec celui-ci, afin d’assurer
la stabilité du systéme. Le systéme doit en effet étre placé de maniére
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sUre et stable. Il doit garantir la verticalité de I'axe : ne pas le placer sur
un systéme incliné.

2.1.1 - Raccords hydrauliques

Reéaliser le raccord en entrée du systéme a travers la bouche du pan

F marquée « IN » sur la Fig. 8 (raccord d’aspiration). Retirer ensuite le
bouchon a I'aide de I'outil accessoire ou d’un tournevis.

Reéaliser le raccord a la sortie du systéme a travers la bouche du pan F
marquée « OUT » sur la Fig. 8 (raccord de distribution). Retirer ensuite le
bouchon a I'aide de I'outil accessoire ou d’un tournevis.

Tous les raccords hydrauliques du systéeme vers linstallation a laquelle il
peut étre connecté comprennent un filetage femelle de 1” GAZ en laiton.

Si I'on souhaite raccorder I'appareil au systeme a I'aide de
raccords dont 'encombrement diamétral est supérieur a
A I'encombrement normal du tuyau de 1” (par exemple un collier
dans le cas de raccords a 3 parties), veiller a ce que le filetage
male 1” GAZ du raccord dépasse de 25 mm au moins de
I’'encombrement indiqué ci-dessus (voir Fig. 9)

<25 mm > 25 mm

En prenant pour référence la position par rapport a 'eau a pomper,
l'installation du systéme peut étre définie « sur niveau » ou « sous
niveau ». L'installation est dite « sur niveau » lorsque la pompe est
placée a un niveau supérieur par rapport a I'eau a pomper (ex. pompe
en surface et eau dans le puits) ; vice versa, elle est dite « sous niveau »
lorsque la pompe est placée a un niveau inférieur par rapport a I'eau a
pomper (ex. pompe sous une citerne suspendue).
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d’aspiration du systéme, afin de permettre le chargement du
systéeme (parag. 2.1.2).
Si l'installation est « sur niveau », installer le conduit
d’aspiration de la source d’eau a la pompe de maniere ascen-
dante, en évitant la formation de cols de cygnes ou de siphons.
Ne pas placer le conduit d’aspiration au-dessus du niveau
de la pompe (pour éviter la formation de bulles d’air dans le
conduit d’aspiration). Le conduit d’aspiration doit prélever, a son
entrée, a 30 cm de profondeur au moins sous le niveau d’eau ;
il doit étre étanche sur toute sa longueur, jusqu’a I'entrée dans
I’électropompe.

: Les conduits d’aspiration et de distribution doivent étre montés

Si l'installation verticale du systéme est « sur niveau », il est
D:i] recommandé de prévoir un clapet de non-retour sur le trongon

de maniére a n’exercer aucun pression mécanique sur la
pompe.

2.1.2 - Opérations de chargement
Installations sur niveau et sous niveau

Installation « sur niveau » (parag. 2.1.1) : accéder au logement technique
et, a 'aide de I'outil accessoire (Fig.3 point 5) ou d’un tournevis, retirer

le bouchon de chargement (Fig.3 point 6). A travers la porte de charge-
ment, remplir le systéme d’eau propre en veillant a laisser sortir I'air. Si

le clapet de non-retour du conduit d’aspiration (recommandé au parag.
2.1.1) a été installé a proximité de la porte d’entrée du systéme, la quan-
tité d’eau nécessaire a remplir le systeme devrait étre de 2,2 litres. Il est
conseillé de prédisposer le clapet de non-retour a I'extrémité du conduit
d’aspiration (vanne de fond) de fagon a pouvoir remplir entierement ce
dernier durant I'opération de chargement. Dans ce cas, la quantité d’eau
nécessaire a I'opération de chargement dépendra de la longueur du
conduit d’aspiration (2,2 litres + ...).

Installation « sous niveau » (parag. 2.1.1) : si aucune vanne
d’interception n’est présente entre le dépét d’eau et le systeme (ou si
elles sont ouvertes), ce dernier se charge automatiquement dés qu'il peut

évacuer 'eau interpolée. Ensuite, en desserrant le bouchon de charge-
ment (Fig.3 point 6) autant que nécessaire pour éventer l'air interpolé,

le systeme peut se charger entiérement. Il faut surveiller I'opération et
fermer la porte de chargement dés que I'eau sort (il est toutefois conseillé
de prévoir une vanne d’'interception sur la partie du conduit en aspiration
et de I'utiliser pour commander I'opération de chargement a bouchon
ouvert). En alternative, si le conduit d’aspiration est intercepté par une
vanne fermée, I'opération de chargement peut étre effectuée de la méme
maniéere que pour l'installation sur niveau.

2.2 - Configuration Horizontale

Retirer les 4 pieds d’appui du plateau inférieur de I'emballage et les viss-
er sur leurs sieges en laiton, situés sur le pan E, jusqu’au contact avec la
surface. Mettre I'appareil en place en tenant compte des encombrements
indiqués a la Fig. 10.

200 mm
\. 2‘7/”@

& &

o

370 mm

Figure 10

* |l est conseillé de garder une distance de 270 mm au moins
entre le pan B du systéme et un encombrement, afin de pouvoir
effectuer les éventuelles interventions d’entretien du clapet de
non-retour sans qu'il soit nécessaire de débrancher I'appareil de
l'installation.
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« Il est recommandé de garder distance de 200 mm au moins
entre le pan A du systéme et un encombrement, afin de pouvoir
retirer la porte d’acces au logement technique.

« |l est obligatoire de garder une distance de 10 mm au moins
entre le pan D du systéme et un encombrement, afin d’assurer la
sortie du cable d’alimentation.

Si la surface n’est pas plate, dévisser le pied qui ne repose pas au sol en
réglant sa hauteur jusqu’a obtenir le contact avec celui-ci, afin d’assurer
la stabilité du systéme. Le systéme doit en effet étre placé de maniere
sUre et stable. Il doit garantir la verticalité de I'axe : ne pas le placer sur
un systéme incliné

2.2.1 - Raccords hydrauliques

Réaliser le raccord en entrée du systéme a travers la bouche du pan C mar-
quée « IN » sur la Fig. 10 (raccord d’aspiration). Retirer ensuite le bouchon a
I'aide de I'outil accessoire ou d’un tournevis.

Réaliser le raccord au systéme a travers la bouche du pan C marquée « OUT
1 » sur la Fig. 10 et/ou a travers la bouche du pan D marquée « OUT 2 » sur
la Fig. 10 (raccord de distribution). Dans cette configuration, les 2 bouches
peuvent en effet étre utilisées 'une en alternative de 'autre (selon ce qui est
le plus pratique pour l'installation) ou simultanément (systémes a double
distribution). Retirer ensuite le/les bouchon(s) du/des débit(s) que I'on entend
utiliser a 'aide de l'outil accessoire ou d’un tournevis.

Tous les raccords hydrauliques du systéme vers l'installation a laquelle il
peut étre connecté comprennent un filetage femelle de 1” GAZ en laiton.

A Voir TAVERTISSEMENT pertinent a la Fig. 9

FRANGAIS

2.2.2 - Orientation du tableau d’interface

Le tableau d’interface est congu de maniere a pouvoir étre orienté dans
la direction la plus pratique pour étre lu par I'utilisateur : la forme carrée
permet en effet de le faire pivoter de 90° en 90° (Fig.11).

Figure 11

» Désengager les 4 vis aux coins du tableau a I'aide de la clé hex-
agonale prévue a cet effet, fournie avec 'outil accessoire.

* Ne pas retirer les vis. |l est conseillé de les désengager du file-
tage de la caréne du produit.

* Faire attention a ne pas faire tomber les vis dans le systeme.

» Séparer le tableau en veillant a ne pas tendre le cable de trans-
mission du signal

» Remettre le tableau en place en 'orientant de la maniere la plus
adaptée en veillant a ne pas pincer le cable

« Serrer les 4 vis a I'aide de la clé spécifique
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2.2.3 - Opération de chargement
Installation sur niveau et sous niveau

En prenant pour référence la position par rapport a 'eau a pomper,
l'installation du systéme peut étre définie « sur niveau » ou « sous niveau ».
Linstallation est dite « sur niveau » lorsque la pompe est placée a un niveau
supérieur par rapport a 'eau a pomper (ex. pompe en surface et eau dans le
puits) ; vice versa, elle est dite « sous niveau » lorsque la pompe est placée a
un niveau inférieur par rapport a I'eau a pomper (ex. pompe sous une citerne
suspendue).

Installation « sur niveau » : a I'aide de I'outil accessoire (Fig. 3 point 5) ou
d’un tournevis, retirer le bouchon de chargement qui se trouve sur le pan
F pour l'installation horizontale (Fig. 19 : a travers la porte de chargement,
remplir le systéme d’eau propre en veillant a laisser sortir I'air. La quantité
d’eau nécessaire pour remplir le systeme doit étre de 1,5 litres au moins.
Il est conseillé de prédisposer un clapet de non-retour a I'extrémité du
conduit d’aspiration (vanne de fond) de fagon a pouvoir remplir entiere-
ment ce dernier durant 'opération de chargement. Dans ce cas, la
quantité d’eau nécessaire a I'opération de chargement dépendra de la
longueur du conduit d’aspiration (1,5 litres + ...).

Installation « sous niveau » : si aucune vanne d’interception n’est présente
entre le dépot d’eau et le systeme (ou si elles sont ouvertes), ce dernier se

charge automatiquement dés qu'’il peut évacuer l'air interpolé. Ensuite, en
desserrant le bouchon de chargement (pan F — Fig.1) autant que néces-
saire pour éventer l'air interpolé, le systéme peut se charger enti€rement.
Pour desserrer le bouchon, utiliser I'outil accessoire (Fig. 3 point 5) ou un
tournevis. Il faut surveiller 'opération et fermer la porte de chargement dés
que 'eau sort (il est toutefois conseillé de prévoir une vanne d’interception
sur la partie du conduit en aspiration et de I'utiliser pour commander
I'opération de chargement a bouchon ouvert). En alternative, si le conduit
d’aspiration est intercepté par une vanne fermée, I'opération de chargement
peut étre effectuée de la méme maniére que pour l'installation sur niveau.

3 - MISE EN ROUTE

La pression a I'entrée de la pompe ne doit pas étre supérieure a
2 bar.

La profondeur d’aspiration ne doit pas étre supérieure a 8 m.

> >

3.1 - Branchement électriques

Pour améliorer 'immunité contre le bruit pouvant étre émis vers les au-
tres appareils, il est conseillé d’utiliser un chemin de cables séparé pour
I'alimentation du produit.

Attention : toujours se tenir aux normes de sécurité !
Linstallation électrique doit étre effectuée par un électricien
expert et autorisé qui en prend toutes les responsabilités.

Il est recommandé de prévoir une mise a la terre correcte et
en la matiere.

La tension de la ligne peut changer lorsque I'électropompe est
mise en route. La tension de la ligne peut subir des variations

en fonction des autres dispositifs qui y sont branchés et de la
qualité de la ligne elle-méme.
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dimensionné correctement et étre de « Classe A ».
Linterrupteur différentiel automatique devra comprendre les
deux marquages suivants:

]

c L'interrupteur magnétothermique doit étre dimensionné

c Linterrupteur différentiel de protection de I'appareil doit étre

correctement (voir les caractéristiques électriques)

3.2 - Configuration de I'inverseur intégré

Le systéme est configuré par le constructeur de telle maniere qu'il
réponde a la plupart des cas d’installation, c’est-a-dire:

D funzionamento a pressione costante;
. Point de paramétrage (valeur de la pression constante voulue): SP = 3,0 bar
. Réduction de la pression pour le redémarrage: RP = 0,3 bar
. Fonction Anti-cycling: Désactivée
Tous ces parameétres, ainsi que bien d’autres, peuvent étre réglés par
I'utilisateur. Les autres modalités de fonctionnement ainsi que les options
accessoires sont multiples. Les différents paramétrages possibles et la
disponibilité des canaux d’entrée et de sortie configurables permettent
d’adapter le fonctionnement de I'inverseur aux exigences des différentes
installations. Voir le parag. 5-6-7
La définition des paramétres SP et RP fournit la valeur suivante
de la pression a laquelle le systeme démarre:
Pstart = SP - RP Exemple : 3,0 - 0,3 = 2,7 bar
dans la configuration par défaut

Le systéme ne fonctionne pas si I'utilisateur se trouve a une hauteur su-
périeure a I'équivalent en métres-colonne-eau de Pstart (considérer 1 bar
=10 m env.) : pour la configuration par défaut, si I'utilisateur se trouve a
27 m de haut au moins, le systéme ne démarre pas.

FRANGAIS

3.3- Amorcage

L’amorgage d’'une pompe est la phase durant laquelle la machine tente
de remplir le corps et le conduit d’aspiration d’eau. Si 'opération est ef-
fectuée correctement, la machine peut travailler normalement.

Lorsque la pompe est remplie (parag. 2.1.2, 2.2.3) et que le dispositif est
configuré (parag. 3.2), I'alimentation électrique peut étre branchée, apres
avoir ouvert au moins un utilisateur de distribution.

Le systéme s’allume et vérifie que de I'eau est présente sur la distribution
pendant les 10 premiéres secondes.

Si un débit est relevé sur la distribution, la pompe est amorcée et com-
mence a travailler normalement. C’est le cas type d’installation sous
niveau (parag. 2.1.2, 2.2.3). L'utilisateur ouvert sur la distribution, d’ou
'eau s’écoule a présent, peut étre fermé.

Si le débit de distribution n’est pas régulier aprés de 10 secondes, le
systeme demande la confirmation pour lancer la procédure d’amorgage
(cas type pour les installations sous niveau aux parag. 2.1.2, 2.2.3).
C’est-a-dire:

Remplir la pompe

@ &

Sortie Amorcage

Appuyer sur « + » pour lancer la procédure d’amorcage : le systeme
commence a travailler pendant 5 minutes au maximum, durant lesquelles
le blocage de sécurité pour marche a sec n’intervient pas. Le temps
d’amorgage dépend de différents paramétres, dont les plus influents

sont la profondeur du niveau d’eau a aspirer, le diametre du conduit
d’aspiration, I'étanchéité du conduit d’aspiration. Si le conduit d’aspiration
utilisé est de de 1” au moins et qu'il est bien étanche (il ne présente ni
trous, ni jonctions d’ou I'eau peut étre aspirée), le dispositif a été congu
pour pouvoir s'amorcer jusqu’a 8 m de profondeur d’eau en moins de

5 minutes. Dés que le dispositif releve un débit de distribution régulier,

il sort de la procédure d’amorgage et commence son travail normal.
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L'utilisateur ouvert sur la distribution, d’ou I'eau s’écoule a présent, peut
étre fermé. Si le produit n’est pas encore amorcé aprés 5 minutes de
procédure, I'écran d’interface affiche un message d’échec. Débrancher
I'alimentation, charger le produit en ajoutant de I'eau, attendre 10 minutes
et relancer la procédure a partir du branchement de la fiche.

Appuyer sur « - » pour confirmer que I'on ne veut pas lancer la procédure
d’amorgage. Le dispositif reste en état d’alarme.

Fonctionnement

Lorsque I'électropompe est amorcée, le systéme commence son fonc-
tionnement normal selon les paramétres configurés : il démarre automa-
tiquement lorsque le robinet est ouvert, il fournit de I'eau a la pression
établie (SP), il maintient la pression constante méme si d’autres robinets
sont ouverts, il s’arréte automatiquement apres la période de temps T2
lorsque les conditions d’arrét (T2 peut étre paramétré par I'utilisateur,
valeur du fabricant 10 sec) sont atteintes.

4 - SYSTEMES DE PROTECTION

Le dispositif est doté de systémes de protection visant a préserver la
pompe, le moteur, la ligne d’alimentation et I'inverseur. Si une ou plus-
ieurs protections sont activées, celle qui a la priorité la plus élevée est
immédiatement affichée a I'écran. Le moteur peut s’arréter en fonction du
type d’erreur, mais lorsque les conditions normales sont rétablies le statut
d’erreur peut se remettre a zéro automatiquement soit immédiatement,
soit apres une certaine période suite a un réarmement automatique.

En cas de blocage di a une manque d’eau (BL), de blocage di a un
courant excessif dans le moteur (OC), de blocage di a un court-circuit
entre les phases du moteur (SC), I'utilisateur peut tenter de sortir manuel-
lement des conditions d’erreur en appuyant ou relachant simultanément
les touches + et -. Si la condition d’erreur perdure, il faut éliminer la cause
de 'anomalie.

En cas de blocage provoqué par I'une des erreurs internes E18, E19,
E20, E21 il faut attendre 15 minutes avec la machine alimentée pour
obtenir le réarmement automatique de I'état de blocage.

Alarme de I'historique des pannes

Ind’i(Eation a Description
I"écran
PD Arrét anormal
FA Problemes du systeme de refroidissement
Conditions de blocage
Indlic':ation a Description
I'écran
PH Blocage pour surchauffe pompe
BL Blocage pour manque d'eau
BP1 Blocage pour erreur de lecture du capteur de pression interne
PB Blocage pour tension d'alimentation hors-spécification
oT Blocage pour surchauffe des bornes de puissance
ocC Blocage pour courant excessif dans le moteur
SC Blocage pour court-circuit entre les phases du moteur
ESC Blocage pour court-circuit vers la mise a la terre
HL Fluide chaud
NC Blocage pour moteur débranché
Ei Blocage pour erreur interne i-eme
Vi Blocage pour tension d'interne i-eme hors-tolérance
EY Blocage pour relevage de cycle anormal du systéme
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4.1 - Description des blocages

4.1.1 - « BL » Anti Dry-Run (protection contre le fonctionnement a
sec)

En cas de manque d’eau, la pompe s’arréte automatiquement aprés le
temps TB. Dans ce cas, le DEL rouge « Alarme » et la mention « BL »
s’affichent a I'écran.

Apres avoir rétabli le débit d’eau nécessaire, I'utilisateur peut tenter de
sortir manuellement du blocage de protection en appuyant simultanément
sur les touches « + » et « - », puis en les relachant.

Si I'état d’alarme persiste, c’est-a-dire que I'utilisateur n’intervient pas en
rétablissant le débit d’eau et en redémarrant la pompe, le redémarrage
automatique tente de relancer la pompe.

Si le parametre SP n’est pas réglé correctement, la protection
pour manque d’eau peut ne pas fonctionner correctement.

4.1.2 - Anti-Cycling (protection contre les cycles continus sans
demande de I'utilisateur)

Si des fuites sont présentes dans le trongon de distribution, le systeme dé-
marre et s’arréte de maniére cyclique, méme si le prélévement d’eau n’est
pas voulu: une fuite méme minime (quelques ml) provoque une chute de
pression qui provoque a son tour le démarrage de I'électropompe.

Le contrdle électronique est en mesure de relever la présence de fuites
sur la base de sa périodicité.

La fonction anti-cycling peut étre exclue ou activée en modalité Basic ou
Smart (parag. 7.6.12).

La modalité Basic prévoit I'arrét de la pompe lorsque la condition de péri-
odicité est relevée ; elle reste alors en attente d’'une remise a zéro manu-
elle. Cette condition est communiquée a I'utilisateur par I'affichage du DEL
rouge « Alarme » et de la mention « ANTICYCLING » a I'écran. Apres
avoir éliminé la fuite, I'utilisateur peut forcer manuellement le redémarrage
en appuyant et relachant simultanément les touches « + » et « - ».

La modalité Smart prévoit I'augmentation du parametre RP lorsque la
condition de fuite est relevée, afin de réduire le nombre d’allumages dans
le temps.

FRANGAIS

4.1.3 - Anti-Freeze (protection contre le gel de I'’eau dans le systeme)

Le passage de I'eau de I'état liquide a I'état solide comporte une aug-
mentation de volume. Il s’agit donc d’éviter que le systéme ne reste plein
d’eau lorsque les températures sont proches de celles du gel afin d’éviter
la rupture de celui-ci. C’est la raison pour laquelle il est recommandé

de vider toute électropompe lorsqu’elle n’est pas utilisée en hiver. Ce
systeme est toutefois doté d’'une protection qui empéche la formation

de glace a l'intérieur : elle actionne I'électropompe lorsque la tempéra-
ture baisse a des valeurs proches de celle du gel. L'eau qui se trouve a
l'intérieur est donc chauffée et la glace ne peut pas se former.

est correctement alimenté : si la fiche est débranchée ou en

c La protection Anti-Freeze fonctionne uniquement si le systéme
'absence de courant, la protection ne peut pas fonctionner.

Il est en tout cas conseillé de ne pas laisser le systéme déchargé durant
des périodes d’inactivité prolongée : vidanger soigneusement le systéme
par le bouchon d’écoulement (Fig. 1 pan E) et le déposer dans un endroit
abrité.

4.1.4 - « BP1 » Blocage pour panne du capteur de pression interne
Si le dispositif releve une anomalie de la sonde de pression, la pompe
reste bloquée et I'erreur « BP1 » est signalée. Cet état commence dés
que le probléme est relevé et se termine automatiquement lorsque les
conditions nécessaires sont rétablies.

4.1.5 - « PB » Blocage pour tension d’alimentation hors-spécifica-
tion

Il a lieu lorsque la tension de ligne a la borne d’alimentation permise
prend des valeurs hors-spécifications. Le rétablissement a lieu automa-
tiquement lorsque la tension a la borne revient aux valeurs admises.

4.1.6 - « SC » Blocage pour court-circuit entre les phases du moteur
Le dispositif est doté d’une protection contre les court-circuits directs

qui peuvent avoir lieu entre les phases du moteur. Lorsque cet état de
blocage est signalé, I'utilisateur peut tenter de rétablir le fonctionnement
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en appuyant simultanément sur les touches + et -. Cette action n’a d’effet
que lorsque 10 secondes ont passé a partir du moment ou le court-circuit
aeu lieu.

4.2 - Remise a zéro manuelle des conditions d’erreur

En état d’erreur, I'utilisateur peut effacer I'erreur en forgcant une nouvelle
tentative, en appuyant puis relachant les touches + et -.

4.3 - Remise a zéro automatique des conditions d’erreur

Pour certains dysfonctionnements et conditions de blocage, le systéme
effectue des tentatives de rétablissement automatique.
Le systéme de rétablissement automatique concerne en particulier :

«BL»  Blocage pour manque d’eau

«PB» Blocage pour tension d’alimentation hors-spécification
« OT »  Blocage pour surchauffe des bornes de puissance

« OC » Blocage pour courant excessif dans le moteur

« BP »  Blocage pour anomalie sur le capteur de pression

Si le systeme se bloque par exemple a cause d’'un manque d’eau, le
dispositif lance automatiquement une procédure d’essai afin de vérifier
que la machine est effectivement a sec de maniere définitive et perma-
nente. Si, durant la séquence d’opérations, une tentative de rétablisse-
ment réussit (par exemple I'eau revient), la procédure s’interrompt et le
dispositif revient au fonctionnement normal.

Le tableau 21 indique les séquences des opérations effectuées par le
dispositif pour les différents types de blocage.

Rétablissements automatiques sur les conditions d’erreur

Indication a Séquence de rétablissement automa-

Description

I’écran tique

- Une tentative toutes les 10 minutes,
pour un total de 6 tentatives
Blocage pour manque | - Une tentative par heure, pour un total
BL ! .
d'eau de 24 tentatives
- Une tentative toutes les 24 heures, pour|
un total de 30 tentatives
Blocage pour tension
PB d’alingenrtjation hors- |~ Se remet a zéro quand la tension de
. spécification est rétablie
spécification
Blocage pour surchauffe| - Se remet a zéro quand la température
oT des bornes de puis- | des bornes de puissance revient dans
sance les valeurs de spécification
- Une tentative toutes les 10 minutes,
pour un total de 6 tentatives
Blocage pour courant | - Une tentative par heure, pour un total
ocC : -
excessif dans le moteur| de 24 tentatives
- Une tentative toutes les 24 heures, pour|
un total de 30 tentatives

Tableau 3 : Rétablissement automatique des blocages

5 - CONTROLE ELECTRONIQUE INVERSEUR ET INTERFACE UTIL-

ISATEUR

(1]

L'inverseur fait travailler le systéme a pression constante. Ce
réglage est apprécié si le circuit hydraulique en aval du
systéme est diment dimensionné. Les installations effectuées

avec des conduits de section trop petite introduisent des pertes de harge
que I'appareil ne peut pas compenser ; il en résulte que la pression est
constante sur les capteurs, mais pas sur l'utilisateur.

[13]

Les installations excessivement déformables peuvent provoquer
des oscillations ; dans ce cas,
le probléme peut étre résolu en agissant sur les paramétres de

contréle « GP » et « Gl » (voir parag. 7.6.4 - GP : Coefficient
de gain proportionnel et 7.6.5 - Gl : Coefficient de gain intégral)
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5.1 - Fonctionnement avec centrale de contrdle
L’e.sybox, seul ou dans un groupe de pompage, peut étre connecté via
communication sans fil a une unité externe qui sera ensuite nommée
centrale de controle. La centrale de contréle offre différentes fonctionnali-
tés en fonction du modéle.
La centrale de contrble peut étre I'une des suivantes:

* e.sylink

« PWM IO

* PWM Com
L’association d’une ou plusieurs e.sybox a une centrale de controle
permet d'utiliser:

» Entrées numériques

* Sorties a relais

« Capteur de pression a distance

» Connexion vers le réseau ethernet
Nous nommerons ensuite « fonctionnalités de la centrale de controle »
'ensemble des fonctions énumérées ci-dessus et mises a disposition des
différents types de centrale.
5.1.1 - Fonctionnalités disponibles sur la centrale de contrdle
Les fonctionnalités disponibles en fonction du type de centrale sont
indiquées au tableau 4 Fonctionnalités disponibles sur la centrale de
contréle.

Fonctionnalité e.sylink PWM IO PWM Com
Entrées numériques opto-isolées ° ° °
Relais de sortie a contact NO ° ° °
Relais de sortie a contact NO - F - NF °
Capteur de pression a distance ° °

Connexion de réseau °

Tableau 4: Fonctionnalités disponibles sur la centrale de controle.

FRANCAIS g

5.1.2 - Branchements électriques entrées et sorties utilisateurs
Se reporter au manuel de la centrale de controle

5.1.3 — Fonctionnement en mode sécurité

En cas d'utilisation des fonctionnalités entrées ou capteur a distance, en
cas de perte de communication ou d’erreur de la centrale, I'e.sybox et la
centrale de controle se placent en mode sécurité en adoptant la configu-
ration jugée la moins dangereuse. Quand le mode sécurité est active,
I’écran affiche une icone clignotant représentant une croix entourée d’un
triangle.

Le comportement de I'e.sybox en cas de perte de communication est
indiqué sur le tableau suivant.

Comportement e.sybox

Aucune Centrale associée
centrale
. associée
Configura- Centrale détecté Central
tion e.sybox entrale détectée entrale non
. - détectée ou
Fonction Fonction non
o o en erreur
activée (sur activée (sur
entrée ou entrée ou Mode
menu) menu) sécurité

In=0 Fonction
entrée désac-
tivée
In@=1, 2
Manque d’eau
signalé par
flotteur

Systeme sur
stop"

Systeme sur
stop F1
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in@=3, 4

re Pauxn

in@=5,6
Désactivation
systeme

in®=7,8
Désactivation
systéme + réini-
tialisation fault
et warn.

in =9
Réinitialisation
fault et warn.
in®=10, 11, 12,
Fonctionnalité
Kiwa (signal
basse pression
en entrée)

PR=0
Capteur de
pression a

distance désac-
tivé

PR=1

Utilisation cap-
teur de pression
a distance

Setpoint auxiliai-

Activation
setpoint
auxiliaire cor-
respondant

Systéme sur
stop F3

Systeme sur
stop F3 +
réinitialisation
fault et warn

Réinitialisa-
tion fault et
warn

Systeme sur
stop F4

Setpoint sur
capteur a
distance

Tableau 5: Intervention du mode sécurité.

@ Lactivation de la fonction relative a cette cellule + toute autre fonction
en mode sécurité entraine I'arrét du systéme. Dans ce cas, le systéme
affiche la cause de I'arrét ayant la priorité la plus haute.

Activation de
la pression
mineure
des setpoint
auxiliaires
configurés

Systéme sur
stop"

Systeme sur
stop™"

Systeme sur
stop"

Setpoint a di-
stance ignoré

@ Les chiffres séparés par une virgule indiquent les valeurs pouvant étre
configurées correspondant a la fonction en objet.

En cas de perte de communication, la centrale de contréle active le
relais 1.

5.1.4 - Connexion avec plusieurs centrales de controle

Il est possible d’utiliser simultanément 2 centrales de contréle maximum,
a condition que I'une soit de type PWM Com et I'autre de type e.sylink ou
PWM IO.

Deux centrales de type e.sylink et PWM IO ne peuvent étre utilisées
simultanément.

En cas d'utilisation simultanée de 2 centrales, les entrées a connecter
sont celles indiquées sur le tableau ci-dessous:

Centrales connectées au systeme Dispositif sur lequel connecter les
e.sybox entrées
PWM Com+e.sylink e.sylink
PWM Com+PWM 10 PWM 10

bleau 6: Centrale a laquelle connecter les entrées (cas

utilisation d’e.sybox avec 2 centrales de contréle)

( A
REMARQUE : la centrale PWM Com ne dispose pas d’entrée pression
\et ne permet donc pas d'utiliser la fonction de setpoint a distance.

5.1.5 - Configuration des fonctionnalités de la centrale de contréle

La valeur par défaut de toutes les entrées et du capteur de pression a
distance est DISABLE et, pour pouvoir les utiliser, ces derniers devront
donc étre activés par I'utilisateur, voir par 7.6.15 - Setup des entrées
numériques auxiliaires IN1, IN2, IN3, IN4, par. capteur press. 7.5.6 - PR :
Capteur de pression a distance.

Les sorties sont activées par défaut, voir fonctions sorties par. 7.6.16 -
Configuration des sorties OUT1, OUT2.

Si aucune centrale de contréle n’est associée, les fonctions entrées, sor-
ties et capteur de pression a distance sont ignorées et leur configuration
est donc sans importance.
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Les parametres de la centrale de contrdle (entrées, sorties et capteur de
pression) peuvent également étre configurés en cas de connexion ab-
sente ou non exécutée. Si la centrale de controle est associée (intégrée
au réseau sans fil de I'e.sybox), mais est absente ou non visible du fait
de problemes, la configuration des parametres associés a la fonction a
une valeur autre que disable entraine leur clignotement pour indiquer que
cette fonctionnalité ne peut étre activée.

5.1.6 - Association et dissociation de I’e.sybox avec la centrale de
contrdle

Pour associer I'e.sybox et la centrale de contrble, procéder comme pour
I'association d’une e.sybox :

sur la page AS du menu installateur, enfoncer durant 5 sec. le bouton
“+” jusqu’au clignotement de la led bleue (esybox seul ou en groupe).
Enfoncer ensuite le bouton » sur la centrale durant 5 sec. jusqu’au
clignotement de la led bleue de communication. Dés que la connexion
est établie, la méme led reste allumée fixe et la page AS de I'esybox af-
fiche le symbole de I'e.sylink. La dissociation de I'e.sylink est analogue a
I'e.sybox : sur la page AS du menu installateur, enfoncer durant 5 sec. le
bouton “-” pour éliminer toutes les connexions sans fil présentes.

6 - LE CLAVIER DE L’ECRAN

FRANGAIS

Linterface utilisateur est composée d’un petit clavier avec écran LCD
128x240 pixel et un DEL de signalisation POWER, COMM, ALARM,
comme l’illustre la Figure 13.

L’écran affiche les valeurs et les états du dispositif, en indiquant la fonc-
tionnalité des différents paramétres.

Les fonctions des touches sont résumées dans le Tableau 4.

La touche MODE permet de passer aux mentions suivantes du méme
menu. Une pression prolongée d'1 sec. au moins permet de passer a la
mention précédente du menu.

La touche SET permet de sortir du menu actuellement a I'écran.

Diminue le parametre actuel (si un parameétre peut étre modifié).

Augmente le parametre actuel (si un paramétre peut étre modifié).

Tableau 7 : Fonction des touches

Une pression prolongée sur la touche « + » ou sur la touche « - » permet
d’augmenter/diminuer automatiquement le parametre sélectionné. Aprés
3 secondes de pression de la touche « + » ou de la touche « - » la
vitesse d’augmentation/diminution automatique augmente.

Lorsque la touche + ou la touche - sont appuyées, la valeur
sélectionnée est modifiée et sauvegardée immédiatement dans

Bi] la mémoire permanente (EEprom). Si la machine est éteinte,
méme accidentellement, durant cette phase, le paramétre qui
vient d’étre réglé n’est pas perdu.

La touche SET sert uniquement a sortir du menu actuel, et elle
n’est pas nécessaire pour sauvegarder les modifications ap-

Figure 13 : Aspect de l'interface utilisateur
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portées. Certaines valeurs ne sont appliquées lorsque « SET »

et « MODE » sont appuyés que dans les cas spécifiques décrits

au chapitre 0.
DEL de signalisation

* Puissance

DEL de couleur blanche. Allumé fixe dans la machine est alimen-
tée. Clignotant quand la machine est désactivée (voir parag. 5.5).
* Alarme

DEL de couleur rouge. Allumé fixe quand la machine est bloquée
pour une erreur.

» Communication

DEL de couleur bleue. Allumé fixe quand la communication sans

fil est utilisée et fonctionne correctement. Clignotant lentement

si la communication n’est pas disponible, n'est pas relevée ou

a des problémes quand la machine est configurée pour tra-
vailler avec la communication. Clignotant rapidement durant

I'association avec d’autres dispositifs sans fil. Eteint si la com-
munication n’est pas utilisée.
Menu
La structure compléte de tous les menus et de toutes les mentions qui
les composent est présentée dans le Tableau 9.

Acces aux menus
Le menu principal permet d’accéder aux différents menus de deux
maniéres:

1 - Acces direct avec combinaison de touches

2 - Accés par nom a I'aide du menu déroulant

6.1 Accés direct avec combinaison de touches

L'utilisateur accede directement au menu voulu en appuyant simultané-
ment sur la combinaison de touches pendant la durée indiquée (par
exemple MODE SET pour entrer dans le menu Setpoint) et en faisant
défiler les différentes mentions du menu a l'aide de la touche MODE.

Le Tableau 8 illustre les menus accessibles par combinaisons de
touches.

u(émUDU TOUCHES D’'ACCES DIRECT TEMPS DE PRESSION
Utilisateur Au relachement du bouton
Ecran 2 Sec

Pom't de pa- 2 Sec

ramétrage

Manuel 5 Sec

Installateur 5 Sec

Asms?ance 5 Sec

technique

Remise a

zéro des 2 Sec avant la mise en
valeurs route de l'appareil

du con- PP

structeur

Remise a

zéro

2 Sec
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Menu réduit (visible)

Menu étendu (acces direct ou mot de passe)

Menu Principale

Menu Utilisateur
mode

Menu Monitor
set-moins

Menu Setpoint
mode-set

PRINCIPAL
(Page Principale)

Sélection menu

STATUT
RS
Tours par minute
VP
Pression
VF
Affichage du flux
PO
Puissance fournie a la

Courant de
phase pompe

CT
Contraste

Heures de fonction-
nement
Heures de travail
Nombre de démar-
rages

) BK
Eclairage de fond

TE
Température
dissipateur

Menu Manuel
set-moins-plus

Menu Installateur
mode-set-moins

STATUT
RI

VP
Pression
VF
Affichage du flux
PO

Courant de
phase pompe

RS
Tours par minute

TE
Température
dissipateur

Paramétrage vitesse

Puissance fournie a la

AD

PR
Capteur de pression
distant

Configuration adresse

Menu Ass. Technique
mode-set-plus

Pl
Histogramme de la
puissance

Systeme
a pompes multiples

Débit

IC
Configuration
dispositif
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VE
Informations
HW et SW

FF
Panne et Avertissement
(Historique)

AY
Anti Cycling

RF
Réinitialisation fault &
Warning

PW
Modification mot de
passe
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Légende

Modification des paramétres dans les groupes a
systéme a pompes multiples

Couleurs d’identification

Ensemble des paramétres sensibles. Ces pa-
ramétres doivent étre alignés, afin que le systéeme
a systéme a pompes multiples puisse démarrer.
Lorsque I'un de ces paramétres est modifié sur un
dispositif, tous les autres dispositifs sont alignés au-
tomatiquement, sans que I'utilisateur ne le demande.

Les paramétres de ceux-ci peuvent étre alignés fa-

cilement a partir d'un seul dispositif, qui les propage

a tous les autres. |l est toléré qu'ils soient différents
d'un dispositif a I'autre.

Parametres de réglage importants uniquement au
niveau local.

Paramétres en lecture seule.

Tableau 9 : Structure des menus

6.2 - Acces par nom al’aide du menu déroulant

L'utilisateur peut accéder aux différents menus d’apres leur nom. Le
menu principal permet d’accéder a la sélection des menus en appuyant
soit sur la touche +, soit sur la touche -.

La page de sélection des menus présente les noms des menus auxquels
il est possible d’accéder ; I'un des menus est indiqué par une barre (voir
Fig. 14). Les touches + et - permettent de déplacer cette barre pour
sélectionner le menu pertinent, dans lequel I'utilisateur entre en appuyant
sur MODE.

FRANCAIS g

SELECTION MENU

IMENL PRINCIPAI
MEMU UTILISATEUR
WENLU AFFICHELR

GO 2000 rpm
Figure 14 : Sélection des menus déroulants

Les mentions disponibles sont MAIN (principal), UTENTE (utilisateur),
MONITOR (écran), suivis de la quatrieme mention MENU ESTESO
(menu étendu) ; cette mention permet d’étendre le nombre de menus af-
fichés. En sélectionnant MENU ESTESO une fenétre pop-up s’affichera,
demandant de saisir un clé d’accés (PASSWORD, mot de passe) . La clé
d’accés (PASSWORD) correspond a la combinaison de touches utilisée
pour I'accés direct (comme illustré au Tableau 8) et permet d’étendre
I'affichage des menus du menu correspondant a la clé d’accés a tous
ceux qui ont une priorité moindre.

3,0 bar

L’ordre des menus est le suivant : Utilisateur, Ecran, Point de Paramé-
trage, Manuel, Installateur, Assistance Technique.

Lorsqu’une clé d’accés est sélectionnée, les menus débloqués restent
disponibles pendant 15 minutes, ou jusqu’a ce qu'ils soient désactivés
manuellement a I'aide de la mention « Nascondi menu avanzati » (cacher
les menus avancés), qui est affichée dans la sélection des menus
lorsque la clé d’acces est utilisée.

La Figure 15 illustre un schéma de fonctionnement pour la sélection des
menus.

Les menus se trouvent au centre de la page ; I'utilisateur y accéde par la
droite en sélectionnant directement une combinaison de touches, par la
gauche a travers le systéme de sélection a menus déroulants.
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Si 'événement a lieu, les mentions suivantes peuvent s’afficher:
Indications de panne

Indications d’avertissement

Indication des fonctions associées aux entrées

Icones spécifiqgues

Les conditions d’erreur sont indiquées dans le Tableau 2 page 130. Les
autres types de messages sont indiqués dans le Tableau 10.

Conditions d’erreur et d’état affichées sur la page principale

Etat d'erreur de la communication dans le systéme a systéme a
Identifiant pompes multiples

GO Erreur Interne 0...16

SB Ecriture et relecture sur EE des paramétrages du fabricant
DIS Etat moteur désactivé manuellement
F1 Etat/Alarme Fonction flotteur
F3 Etat/Alarme Fonction désactivation du systéme
F4 Etat/Alarme Fonction signal de basse pression
P1 Etat de fonctionnement avec point de paramétrage auxiliaire 3
Figure 15: schéma des accés possibles au menu -
P2 Etat de fonctionnement avec point de paramétrage auxiliaire 2
6.3 - Structure des pages de menu P3 Etat de fonctionnement avec point de paramétrage auxiliaire 3
Au démarrage, des pages de présentation sont affichées : elles com- P4 Etat de fonctionnement avec point de paramétrage auxiliaire 4
prennent le nom du produit et le logo, puis passent a un menu principal. Icéne com. [Etat de fonctionnement en communication a systéme & pompes multiples
Le nom de chaque menu, quel qu'il soit, apparait toujours en-haut de avec numéro [avec l'adresse indiquée
I'écran. L . Icone com. [Etat d'erreur de la communication dans le systéme a systéme a pompes
La page principale comprend toujours: avecE  [multiples
- , . . . , EE Ecriture et relecture sur EE des paramétrages du fabricant
Etat: état de fonctionnement (par ex. veille, go, panne, fonctions entrées)
Tours moteur: valeur en [rpm] . AVEF}T-_bI vt » 4o tonsion dialimentati
Pression: valeur en [bar] ou [psi] en fonction de I'unité de mesure para- ension falble fvertissement de manque de tension dalimentation

métrée.
Puissance: valeur en [kW] de la puissance absorbée par le dispositif. Tableau 10 : Messages d'état et erreur sur la page principale
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Les autres pages des menus varient selon les fonctions associées et
sont décrites ci-aprés par type d’indication ou de paramétrage. Aprés
étre entré dans un menu, le bas de la page affiche toujours une synthése
des principaux parameétres de fonctionnement (état de marche ou panne
éventuelle, vitesse sélectionnée et pression).

Cela permet de toujours voir les parametres fondamentaux de la ma-
chine.

MERL PT CONSIGNE

Pression

SP de consigne
3,0 bar

GO 2000 rprm 2,0 bar

Figure 16 : Affichage d’'un parametre de menu

Indications dans la barre d’état au bas de chaque page

Identifiant Description

GO Moteur en marche

SB Moteur arrété
Désactivé Etat moteur désactivé manuellement

rpm Tours/min du moteur

bar Pression de l'installation

FAULT Présence d'une erreur qui empéche de piloter I'électropompe

Tableau 11 : Indications dans la barre d’état

Les pages qui affichent les paramétres peuvent indiquer: les valeurs nu-
meériques et unités de mesure de la mention actuelle, les valeurs d’autres
parameétres liés a la mention actuelle, la barre graphique, les listes: voir
Figure 16;

FRANGAIS

6.4 - Blocage parametres par mot de passe

Le dispositif comprend un systéme de protection par mot de passe Si un
mot de passe est prévu, les parameétres du dispositif seront accessibles
et visibles, mais ils ne pourront pas étre modifiés.

Le systéme de gestion du mot de passe se trouve dans le menu

« assistenza tecnica » (assistance technique) et est géré a I'aide du
parametre PW.

6.5 - Habilitation et désactivation du moteur

Dans des conditions de fonctionnement normal, la pression et le relache-
ment des touches « + » et « - » comporte le blocage/déblocage du
moteur (également mémorisé suite a I'arrét). Si une panne de I'alarme
est présente, cette opération remet également I'alarme a zéro.

Lorsque le moteur est désactivé, cet état est indiqué par le DEL blanc
clignotant.

Cette commande peut étre activée a partir de toutes les pages du menu,
sauf RF et PW.

7 - SIGNIFICATION DES DIFFERENTS PARAMETRES
7.1 - Menu Utilisateur

Depuis le menu principal, appuyer sur la touche MODE (ou utiliser le
menu de sélection, puis appuyer sur + ou - ), pour accéder au MENU
UTILISATEUR. Dans le menu, la touche MODE permet de faire défiler
les différentes pages du menu. Les valeurs affichées sont les suivantes.
7.1.1 - Etat:

Affiche I'état de la pompe.

7.1.2 - RS: Affiche I’état de la pompe
Vitesse de rotation du moteur, en rpm.

7.1.3 - VP: Affichage de la pression
Pression de l'installation mesurée en [bar] ou [psi] en fonction de l'unité
de mesure paramétrée.

7.1.4 - VF: Affichage du flux
Affiche le flux instantané en [litres/min] ou [gal/min], selon I'unité de
mesure paramétrée.
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7.1.5 - PO: Affichage de la puissance absorbée

Puissance absorbée par I'électropompe en [kW].

Sous le symbole de puissance mesurée PO, un symbole circulaire cligno-
tant peut apparaitre. Ce symbole indique la pré-alarme de dépassement
de la puissance maximum autorisée.

7.1.6 - C1: Affichage du courant de phase

Courant de phase du moteur en [A].

Sous le symbole de courant de phase C1, un symbole circulaire cligno-
tant peut apparaitre. Ce symbole indique la pré-alarme de dépassement
du courant maximum autorisé. Si le symbole clignote régulierement, cela
entend que la protection contre le courant excessif du moteur entre en
fonction et que la protection sera probablement activée.

7.1.7 - Heures de fonctionnement et nombre de démarrages

Cette valeur indique, sur trois lignes, le nombre d’heures d’alimentation
électrique du dispositif, les heures de travail de la pompe et le nombre
d’allumages du moteur.

7.1.8 - Pl: Histogramme de la puissance
Affiche un histogramme de la puissance distribuée sur 5 barres ver-
ticales. L’histogramme indique le temps durant lequel la pompe a été
allumée et un niveau de puissance donné. L’axe horizontal comprend
les barres a différents niveaux de puissance ; I'axe vertical représente
le temps durant lequel la pompe a été allumée au niveau de puissance
spécifique (% de temps par rapport au total).
MEMNU UTILISATELUR

28 5

T%: 8 21

P1

o
42 % py: 20 a0 80 @0 1m0

GO 2000 rpm 3,0 bar

Figure 17 : Affichage de I'histogramme de puissance

7.1.9 - Systéeme a pompes multiples
I affiche I'état du systéme en présence d’une installation a systéme a
pompes multiples. Si la communication n’est pas présente, une icéne

illustrant la communication absente ou interrompue est affichée. Si plu-
sieurs dispositifs reliés entre eux sont présents, une icone pour chacun
d’eux est affichée. L'icone reporte le symbole d’une pompe, et sous celle-
ci des caractéres d’état de la pompe sont affichés.

Selon I'état de fonctionnement, les indications illustrées au Tableau 12
sont présentes.

Affichage du systéme

Etat Icone Information d'état sous l'icone
Moteur en Symbole de la pompe qui tourne| vitesse activée sur trois chiffres
marche
Moteur arrété | Symbole de la pompe statique SB
Dispositif en Symbole de la pompe statique F
panne

Tableau 12: Affichage du systéme a pompes multiples

Si le dispositif est configuré comme réserve, 'icone représentant la
pompe est de couleur foncée, I'affichage reste identique au Tableau 9
avec I'exception que, en cas de moteur a l'arrét, la lettre F s’affiche a la
place de SB.

7.1.10 - Débit

La page représente deux fluxmétres, le premier indique le débit total dis-
tribué par la machine, et le second est un compteur partiel qui peut étre
remis a zéro par I'utilisateur.

Le compteur partiel peut étre remis a zéro sur cette page en appuyant
durant 2 sec. sur le bouton “ - “.

7.1.11 - VE: Affichage de la version
Version matérielle et logicielle dont I'appareil est doté.

7.1.12- FF: Affichage pannes et avertissements (historique)
Affichage chronologique des pannes qui sont survenues durant le fonc-
tionnement du systeme.
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Sous le symbole FF figurent deux chiffres, x/y, qui indiquent respective-
ment par x la panne affichée et par y le nombre total de pannes présen-
tes ; a droite de ces chiffres figure une indication sur le type de défaut
affiché.

Les touches + et - font défiler la liste des pannes ; appuyer sur - pour
remonter 'historique jusqu’a la panne la plus ancienne enregistrée, ap-
puyer sur + pour avancer dans I'historique jusqu’a la plus récente.

Les pannes sont affichées en ordre chronologique, a partir de celle qui
s’est affichée il y a le plus longtemps x=1 a la plus récente x=y. Le nom-
bre maximum de pannes affichables est 64 : arrivé a ce chiffre, les plus
anciennes commencent a étre écrasées.

Cette mention du menu affiche la liste des pannes mais ne permet pas
de les remettre a zéro. La remise a zéro ne peut étre faite qu’'a I'aide de
la commande de la mention RF du MENU ASSISTANCE TECHNIQUE.
Ni une remise a zéro manuelle, ni un arrét de I'appareil, ni une remise
a zéro des valeurs du constructeur n’effacent I'historique des pannes.
Seule la procédure décrite ci-dessus permet d’effectuer cette opération.

7.2 - Menu Ecran

Pour accéder au MENU MONITEUR, a partir du menu principal, garder
appuyés simultanément pendant 2 sec les touches « SET » et « - »
(moins) ou a I'aide du menu de sélection appuyer sur + ou -.

Dans le menu, appuyer sur la touche MODE pour afficher en séquence
les valeurs suivantes.

7.2.1 - CT : Contraste écran
Regle le contraste de I'écran.

7.2.2 - BK : Luminosité de I'’écran
Régle I'éclairage de fond de I'écran sur une échelle de 0 a 100.

7.2.3-TK : Temps d’allumage éclairage de fond

Regle le temps d’allumage de I'éclairage de fond depuis la derniere
touche appuyée.

Valeurs admissibles : de 20 sec a 10 min ou “toujours allumeée”.
Lorsque I'éclairage de fond est éteinte, la premiére pression de toute
touche a pour seul effet de rétablir I'éclairage de fond.
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7.2.4-LA: Langue
Affichage de I'une des langues suivantes :
. Italien

. Anglais

. Francgais

. Allemand

. Espagnol

. Hollandais

. Suédois

. Turc

. Slovaque

. Roumain

7.2.5 - TE : Affichage de la température du dissipateur
7.3 - Menu de Paramétrage

Depuis le menu principal, garder appuyées simultanément les touches

« MODE » et « SET » jusqu’a ce que I'écran affiche « SP » (ou utiliser le
menu de sélection en appuyant sur + ou -).

Les touches + et - permettent respectivement d’augmenter et de diminuer
la pression de pressurisation de l'installation.

Pour sortir du menu actuel et revenir au menu principal, appuyer sur SET.
La gamme de réglage est de 1 a 6 bar (14-87 psi).

7.3.1- SP: Réglage de la pression de paramétrage
Pression a laquelle I'installation est paramétrée si les fonctions de ré-
glage de la pression auxiliaire ne sont pas réglées.

7.3.2 - Paramétrage des pressions auxiliaires
Le dispositif a la possibilité de varier la pression de paramétrage en fonc-
tion de I'état des entrées ; il permet de paramétrer jusqu’a 4 pressions
auxiliaires, pour un total de 5 points de paramétrage différents. Pour les
branchements électriques, voir le manuel de la centrale de contrle ; pour
les paramétrages logiciels, se reporter au paragraphe 7.6.15.3 - Paramé-
trage fonction entrée point de paramétrage auxiliaire.
Si plusieurs fonctions de pression auxiliaires sont actives simul-
Em tanément, associées a plusieurs entrées, le dispositif réalisera
la pression la plus basse de toutes celles qui sont activées.
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Les points de paramétrages auxiliaires ne sont utilisables qu’a
E@ travers la centrale de contrdle.

7.3.2.1 - P1 : Paramétrage du point de paramétrage auxiliaire 1

Pression a laquelle I'installation est pressurisée si la fonction de point de

paramétrage auxiliaire est activée sur I'entrée 1.

7.3.2.2 - P2 : Paramétrage du point de paramétrage auxiliaire 2
Pression a laquelle I'installation est pressurisée si la fonction de point de
paramétrage auxiliaire est activée sur I'entrée 2.

7.3.2.3 - P3 : Paramétrage du point de paramétrage auxiliaire 3
Pression a laquelle I'installation est pressurisée si la fonction de point de
paramétrage auxiliaire est activée sur I'entrée 3.

7.3.2.4 - P4 : Paramétrage du point de paramétrage auxiliaire 4
Pression a laquelle I'installation est pressurisée si la fonction de point de
paramétrage auxiliaire est activée sur I'entrée 4.

La pression de redémarrage de la pompe est liée a la pression
Em paramétrée (SP, P1, P2, P3, P4) ainsi que qu’a la valeur de RP.
RP exprime la diminution de pression par rapport a « SP » (ou a
un point de paramétrage auxiliaire, s'il est activé), qui provoque le
démarrage de la pompe.
Exemple :SP = 3,0 [bar] ; RP = 0,5 [bar] ; aucune fonction de paramé-
trage auxiliaire actif:
Durant le fonctionnement normal, I'installation est pressurisée a 3,0 [bar].
Le redémarrage de I'électropompe a lieu quand la pression descend
sous 2,5 [bar].

par rapport aux prestations de la pompe peut provoquer de
fausses erreurs pour manque d’eau BL ; dans ces cas, baisser
la pression paramétrée.

7.4 - Menu Manuel

D:i] Le paramétrage d’une pression (SP, P1, P2, P3, P4) trop élevée

Depuis le menu principal, garder appuyées simultanément les touches
« SET » et « + » ou « - » jusqu’a ce que la page du menu manuel
s’affiche (ou utiliser le menu de sélection en appuyant sur + ou -).

Le menu permet d’afficher et de modifier les différents paramétres de
configuration : la touche MODE permet de faire défiler les pages du
menu, les touches + et - permettent respectivement d’augmenter et de
diminuer la valeur du parameétre en objet. Pour sortir du menu actuel et
revenir au menu principal, appuyer sur SET.

L'entrée dans le menu manuel en appuyant sur les touches SET, + et -,
porte la machine en état de STOP forcé. Cette fonctionnalité peut étre
utilisée pour imposer I'arrét a la machine.

En modalité manuelle, quel que soit le parameétre affiché, il est toujours
possible d’exécuter les commandes suivantes :

Démarrage temporaire de I'électropompe

La pression simultanée des touches MODE et + provoque le démarrage
de la pompe a la vitesse Rl et I'état de marche se poursuit tant que les
touches restent appuyées.

Quand la commande pompe ON ou pompe OFF est actionnée, la com-
munication est donnée a I'écran.

Démarrage de la pompe

La pression simultanée des touches MODE - + pendant 2 sec. provoque
le démarrage de la pompe a la vitesse RI. L'état de marche reste activé
jusqu’a ce que la touche SET soit appuyée. Par la suite, la pression de
SET permet de sortir du menu manuel.

Quand la commande pompe ON ou pompe OFF est actionnée, la com-
munication est donnée a I'écran.

Si ce mode de fonctionnement se prolonge durant plus de 5’ sans flux
hydraulique, la machine se place en alarme pour surchauffe et signale
I'erreur PH. Une fois I'erreur PH déclenchée, le réarmement peut unique-
ment s’effectuer en mode automatique. Le temps de réarmement est de
15’ ; en cas d’erreur PH déclenchée plus de 6 fois de suite, le temps de
réarmement augment a 1 h. Aprés réarmement, la pompe reste en stop
jusqu’a son redémarrage au moyen des touches “MODE” “-” “+” .

7.4.1 - Etat:
Affiche I'état de la pompe.

7.4.2 - RI: Paramétrage vitesse
Reégle la vitesse du moteur en rpm. Permet de forcer le nombre de tours
a une valeur pré-établie.
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7.4.3 - VP: Affichage de la pression
Pression de l'installation mesurée en [bar] ou [psi] en fonction de l'unité
de mesure paramétrée.

7.4.4 - VF: Affichage du flux
Affiche le débit dans I'unité de mesure choisie. L'unité de mesure peut
étre [I/min] ou [gal/min], voir parag. 7.5.4 - MS : Systéme de mesurage.

7.4.5 - PO: Affichage de la puissance absorbée

Puissance absorbée par I'électropompe en [kW].

Sous le symbole de puissance mesurée PO, un symbole circulaire cligno-
tant peut apparaitre. Ce symbole indique la pré-alarme de dépassement
de la puissance maximum autorisée.

7.4.6 - C1: Affichage du courant de phase

Courant de phase du moteur en [A].

Sous le symbole de courant de phase C1, un symbole circulaire cligno-
tant peut apparaitre. Ce symbole indique la pré-alarme de dépassement
du courant maximum autorisé. Si le symbole clignote régulierement, cela
entend que la protection contre le courant excessif du moteur entre en
fonction et que la protection sera probablement activée.

7.4.7 - RS : Affichage de la vitesse de rotation
Vitesse de rotation du moteur, en rpm.

7.4.8 - TE: Affichage de la température du dissipateur

7.5 - Menu Installateur

Depuis le menu principal, garder appuyées simultanément les touches «
MODE » et « SET » et « - » jusqu’a ce que le premier parameétre

du menu installateur s’affiche a I'écran (ou utiliser le menu de sélection
en appuyant sur + ou -). Le menu permet d’afficher et de modifier

les différents paramétres de configuration : la touche MODE permet de
faire défiler les pages du menu, les touches + et - permettent
respectivement d’augmenter et de diminuer la valeur du paramétre en
objet. Pour sortir du menu actuel et revenir au menu principal,

appuyer sur SET.
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7.5.1 - RP: Paramétrage de la diminution de pression pour redémarrage
Exprime la diminution de pression par rapport a la valeur de SP qui lance
le redémarrage de la pompe.

Par exemple, si la pression de paramétrage est de 3,0 [bar] et que RP est
de 0,5 [bar], le redémarrage se fait a 2,5 [bar].

RP peut étre paramétré d’'un minimum de 0,1 a un maximum de 1 [bar].
Dans certaines conditions particulieres (par exemple lors d’un

point de paramétrage inférieur au RP), il peut étre limité automatique-
ment.Pour faciliter les opérations de I'utilisateur, la page de paramétrage
de RP affiche également, en la surlignant sous le symbole RP, la
pression effective de redémarrage, comme indiqué a la Figure 18.

MENLU INSTALLATEUR

Diminution press,
pour redémarrage

2000 rpm 3,0 bar

Figure 18 : Réglage de la pression de redémarrage

7.5.2 - OD: Type d’installation

Valeurs possibles de 1 et 2 pour une installation rigide et une installation

élastique.

A la sortie de I'atelier du constructeur, le dispositif est paramétré sur la

modalité 1, qui est adaptée a la plupart des installations. Si la

pression présente des oscillations qui ne peuvent pas étre stabilisées a

I'aide des parametres Gl et P, passer a la modalité 2.

e A
IMPORTANT : Les valeurs des paramétres de réglage GP et Gl chan-
gent dans les deux configurations. De plus, les valeurs de GP et
Gl paramétrées en modalité 1 sont contenues dans une mémoire dif-
férente de celles des valeurs de GP et Gl paramétrées en modalité
2. Ainsi, lorsque I'on passe a la modalité 2, la valeur de GP de la mo-
dalité 1 est remplacée par la valeur de GP de la modalité 2, mais
elle est conservée et revient quand on revient en modalité 1. Une
méme valeur affichée a I'écran a une importance différente dans les
deux modalités, car I'algorithme de contréle est différent.
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7.5.3 - AD: Configuration adresse 7.5.5 - AS: Association de dispositifs

Elle sert uniquement si le systeme est doté d’'une connexion a inverseurs Permet d’entrer en modalité connexion/déconnexion avec les

multiples. Elle donne I'adresse de communication a attribuer au dispositif. dispositifs suivants:

Les valeurs possibles sont les suivantes : automatique (par défaut) ou

adresse attribuée manuellement. . e.sy Autre pompe e.sybox pour le fonctionnement en
Les adresses attribuées manuellement peuvent avoir des valeurs de 1 a groupe de pompage formé de 4 éléments au maximum

4. La configuration des adresses doit étre homogéne pour tous les . COM Centrale de communication PWM Com

dispositifs qui composent le groupe : soit automatique pour tous, soit . TERM Terminal distant PWM Term

manuelle pour tous. La méme adresse ne peut pas étre attribuée plusieurs fois. . e.sylink Centrale d’entrée/sortie e.sylink

Si des adresses mixtes sont attribuées (certaines manuelles et certaines . DEV Autres dispositifs compatibles éventuels
automatiques), ou si des adresses sont répétées, une erreur est

signalée. L'erreur est signalée en affichant un E clignotant a la place de Dans la page AS s’affichent les icones des différents dispositifs rac-
'adresse de la machine. cordés avec en-dessous un acronyme les identifiant et la puissance de
Si I'attribution automatique est choisie, chaque fois que le systéme est al- réception correspondante.

lumé les adresses attribuées peuvent différer de celles de la fois Une icone allumée fixe indique que le dispositif branché fonctionne cor-
précédente, mais cela ne modifie en rien le bon fonctionnement du systéme. rectement;

une icone barrée indique que le dispositif est configuré comme faisant

7.5.4 - MS: Systeme de mesurage partie du réseau mais que sa présence n’est pas relevée.

Etablit le systéme d’'unité de mesure, international ou anglo-saxon. Les
valeurs affichées figurent dans le Tableau 13.

uniqguement ceux qui sont associés a notre réseau.

Le fait de ne voir que les dispositifs de son propre réseau
permet de faire fonctionner plusieurs réseaux analogues

J coexistants

dans le rayon d’action du systéme sans fil sans créer
d’ambiguité. Ainsi, I'utilisateur ne voit pas les dispositifs qui ne
correspondent pas au systéme de pompage.

Dﬂ Cette page n’affiche pas tous les dispositifs présents, mais

-
REMARQUE : Le débit en unité de mesure anglo-saxonne (gal/ min) )
est indiqué en adoptant un facteur de conversion équivalant a un 1 gal

L= 4,0 litres, correspondant au gallon métrique.

Unités de mesure affichées

valeur Unité de mesure Unité de mesure Cette page de menu permet d’associer et de dissocier un élément du
Internationale Anglo-saxon réseau sans fil personnel.
Lorsque la machine est démarrée, la mention du menu AS ne présente
- - aucune connexion, car aucun dispositif n’est associé. Dans ces condi-
Pression bar psi

tions le message « Non Dev » s’affiche et la del COMM est éteinte. Seule
Température °C °F une action de 'opérateur permet d’ajouter ou d’éliminer des dispositifs
par les opérations d’association et de dissociation.

Flux I/ min gal / min

Tableau 13 : Systéme d’unité de mesure
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Association de dispositifs

La pression de « + » pendant 5 secondes met la machine en état de re-
cherche pour I'association sans fil. Cet état est indiqué par la DEL COMM
clignotant a intervalles réguliers. Dés que deux machines du champ de
communication utile sont mises dans cet état, si cela est possible elles
s’associent entre elles. Si I'association n’est pas possible pour

une machine ou pour les deux, la procédure se termine et une fenétre
pop-up apparait sur chaque machine, indiquant « association

non faisable ». Une association peut ne pas étre possible car le dispositif
que I'on essaie d’associer est déja présent dans le nombre

maximum ou parce que le dispositif a associer n’est pas reconnu. Dans
ce dernier cas, répéter la procédure depuis le début.

L’état de recherche par association reste actif jusqu’au relevage du dis-
positif a associer (indépendamment du résultat de I'association) ;

si aucun dispositif n’est trouvé en 1 minute, le systéme sort automatique-
ment de I'état d’association. L'utilisateur peut sortir a tout moment

de I'état de recherche par association sans fil en appuyant sur SET ou
MODE.

qMPORTANT: Aprés avoir effectué I'association entre 2 dispositifs

ou plus, on peut voir s’afficher sur I'écran une fenétre pop-up qui
demande la propagation de la configuration. Cela se vérifie quand les
dispositifs ont des parameétres de configuration différents (ex. set-point
SP, RP etc.). En appuyant sur + sur une pompe, on active la propaga-
tion de la configuration de cette méme pompe vers les autres pompes
associées. Apres avoir appuyé sur la touche +, des fenétres pop-up
apparaissent avec le mot« Attendre... », et une fois cette phase
terminée, les pompes commencent a fonctionner réguli€rement avec
les paramétres sensibles alignés ; se référer au paragraphe 9.4.5 pour

plus de détails.
\. J

Dissociation de dispositifs

Pour dissocier un dispositif appartenant a un groupe déja existant, aller
dans la page AS (menu installateur) du dispositif en question et appuyer
sur la touche — pendant au moins 5 secondes.

Suite a cette opération toutes les icones relatives aux dispositifs con-

FRANGAIS

nectés seront remplacées par le message « Non Dev » et la del COMM.
restera éteinte.

Remplacement des dispositifs

Pour remplacer un dispositif dans un groupe existant, il suffit de dissocier
le dispositif a remplacer et d’associer le nouveau dispositif suivant les
procédures qui précédent.

S’il n’est pas possible de dissocier I'élément a remplacer (panne ou non
disponible) il faudra effectuer la procédure de dissociation de chaque
dispositif et recréer un nouveau groupe.

7.5.6 - PR : Capteur de pression distant

Le parametre PR permet de sélectionner un capteur de pression a dis-
tance. La configuration par défaut est capteur absent.

Pour pouvoir fonctionner, le capteur a distance doit étre connecté a une
centrale de contrble associée a I'e.sybox, voir par. 5.1 - Fonctionnement
avec centrale de controle. Dés établissement d’'une connexion entre l'e.
sybox et la centrale et connexion du capteur de pression a distance, ce
dernier commence a fonctionner. Quand le capteur est activé, I'écran af-
fiche une icone représentant un capteur stylisé avec un P a l'intérieur.

Le capteur de pression a distance fonctionne en synergie avec le capteur
interne et fait en sorte que la pression ne descende jamais en dessous
de la pression du setpoint aux deux points de l'installation (capteur in-
terne et capteur a distance), ce qui permet de compenser les éventuelles
pertes de charge.

REMARQUE : pour maintenir la pression de setpoint sur le point com-
portant une pression mineure, la pression du second point pourra étre
plus élevée que la pression de setpoint.

7.6 - Menu Assistance technique

Il s’agit de paramétrages avancés qui ne doivent étre effectués que par
du personnel spécialisé ou sous le controle direct du réseau
d’assistance.

Dans le menu principal, garder appuyées simultanément les touches «
MODE » et « SET » jusqu’a ce que « TB » s’affiche a I'écran

(ou utiliser le menu de sélection en appuyant sur + ou - ). Le menu per-
met d’afficher et de modifier les différents paramétres de
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configuration : la touche MODE permet de faire défiler les pages du
menu, les touches + et - permettent respectivement d’augmenter et
de diminuer la valeur du paramétre en question. Pour sortir du menu
actuel et revenir au menu principal, appuyer sur SET.

7.6.1-TB : Temps de blocage manque d’eau

Le paramétrage du temps de latence du blocage pour manque d’eau
permet de sélectionner le temps (en secondes) nécessaire au
dispositif pour signaler le manque d’eau.

La variation de ce parameétre peut étre utile quand une temporisation est
connue entre le moment ou le moteur est allumé et le moment

ou la distribution commence effectivement. Cela survient par exemple
lorsqu’une installation comprend un conduit d’installation
particulierement long et qu’il comprend une petite fuite. Dans ce cas le
conduit en question peut se décharger, et méme si I'eau ne

manque pas I'électropompe a besoin d’un certain temps pour se re-
charger, distribuer le débit et envoyer la pression dans le systéme.

7.6.2 - T1: Temporisation basse pression (fonction kiwa)

Il paramétre le temps d’arrét de I'inverseur a partir de la réception du
signal de basse pression (voir Paramétrage du relevé de basse

pression, parag. 7.6.15.5). Le signal de basse pression peut étre regu sur
chacune des 4 entrées en configurant I'entrée en conséquence

(voir Paramétrage des entrée numériques auxiliaires IN1, IN2, IN3, IN4
au parag. 7.6.15). T1 peut étre paramétré de 0 a 12 sec. Le paramétrage
du constructeur est de 2 sec.

7.6.3 - T2: Temporisation de I'arrét

Il parameétre le temps aprés lequel I'inverseur doit s’éteindre a partir du
moment ou les conditions d’arrét sont atteintes : pressurisation de
l'installation et débit inférieur au débit minimum.

T2 peut étre paramétrée de 2 a 120 sec. Le paramétrage du constructeur
est de 10 sec.

7.6.4 - GP: Coefficient de gain proportionnel

Le terme proportionnel doit généralement étre augmenté pour les sys-
temes caractérisés par I'élasticité (par exemple des conduits en

PVC) et diminué si l'installation est rigide (par exemple des conduits
en fer). Pour maintenir la constance de la pression de l'installation,
l'inverseur réalise un controle de type Pl sur I'erreur de pression mesu-

rée. En fonction de cette erreur, I'inverseur calcule la puissance a fournir
au moteur. Le comportement de ce contrdle dépend des paramétres

GP et Gl réglés. Pour répondre aux différents comportements des dif-
férents types d’installations hydrauliques dans lesquels le systeme

peut travailler, 'inverseur permet de sélectionner des parameétres autres
que ceux qui ont été établis par le fabricant. Pour la plupart

des installations, les paramétres GP et Gl du constructeur sont les
parametres optimaux. Toutefois, si des probléemes de réglage
apparaissent, I'utilisateur peut intervenir sur ces paramétres.

7.6.5 - Gl: Coefficient de gain intégral

En présence de grandes chutes de pression lorsque le flux augmente
brusquement ou si le systeme répond lentement a 'augmentation

de la valeur de GI. Au lieu de I'apparition d’oscillations de pression autour
de la valeur de paramétrage, réduire la valeur de GI.

IMPORTANT : Pour obtenir des réglages de pression satisfaisants, il
faut généralement intervenir aussi bien sur le paramétre GP que GI.

7.6.6 - RM: Vitesse maximale
Elle impose une limite maximum au nombre de tours de la pompe.

7.6.7 - Réglage du nombre de dispositifs et des réserves

7.6.8 - NA: Dispositifs actifs

Parameétre le nombre maximum de dispositifs qui participent au pom-
page.

Sa valeur peut étre entre 1 et le nombre de dispositifs présents (max. 4).
La valeur par défaut de NA est N, c’est-a-dire le nombre de

dispositifs présents dans la chaine. Cela entend que si des dispositifs
sont ajoutés ou éliminés de la chaine, NA prend toujours la valeur

qui correspond au nombre de dispositifs présents relevés automatique-
ment. Un paramétrant une valeur autre que N, le nombre maximum

de dispositifs pouvant participer au pompage se fixe sur le nombre
paramétré.

Ce parametre sert lorsque le nombre de pompes qui peuvent ou doivent
rester allumées est limité et lorsque I'on veut préserver un ou

plusieurs dispositifs comme réserves (voir 7.6.10 IC : Configuration de la
réserve et exemples a suivre).

Cette méme page du menu affiche (sans qu’il soit possible de les modi-
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fier) également les deux autres parametres du systéme liés a celui-ci :
N, le nombre de dispositifs présents automatiquement détectés par le
systeme, et NC, le nombre maximum de dispositifs simultanés.

7.6.9 NC : Dispositifs simultanés

Parameétre le nombre maximum de dispositifs pouvant travailler simul-
tanément.

Il peut avoir une valeur de 1 a NA. Par défaut, NC prend la valeur NA.
Cela entend que si NA augmente, NC prend la valeur de NA.

Lorsque la valeur de NA est modifiée, I'utilisateur se détache de NA et
établit au nombre paramétré le nombre maximum de dispositifs
simultanés. Ce parameétre est utile lorsque le nombre de pompes qui
peuvent ou doivent rester allumées est limité (voir 7.6.10 IC :
Configuration de la réserve et exemples a suivre).

Cette méme page du menu affiche (sans qu’il soit possible de les modi-
fier) également les deux autres parameétres du systéme liés a

celui-ci : N, le nombre de dispositifs présents lu automatiquement par le
systeme, et NC, le nombre maximum de dispositifs simultanés.

7.6.10 IC : Configuration de la réserve

Configure le dispositif en mode automatique ou réserve. Si le dispositif
est configuré sur auto (paramétrage par défaut), il participe au
pompage normal ; s’il est configuré comme réserve, la priorité de démar-
rage minimum lui est associée, c’est-a-dire que le dispositif sur

lequel ce paramétrage est effectué démarrera toujours le dernier. Si le
nombre de dispositifs actifs est inférieur de un au nombre de
dispositifs présents et qu'un élément est paramétré comme réserve, si
aucun inconvénient n’est présent le dispositif de réserve ne

participe pas au pompage normal ; si 'un des dispositifs qui participent
au pompage présente une panne (manque l'alimentation,

intervention d’une protection, etc.), le dispositif de réserve démarre.

L’état de configuration de réserve est visible dans les modes

suivants : sur la page Systéme a pompes multiples, la partie supérieure
de l'icone est colorée ; sur les pages AD et principale, I'icone de

la communication représentant I'adresse du dispositif figure avec le nom-
bre sur fond coloré. Les dispositifs configurés comme réserve

peuvent étre plus d’'un dans un systeme de pompage.
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Méme si les dispositifs configurés comme réserve ne participent pas au
pompage normal, ils restent toujours efficaces grace a

I'algorithme anti-stase. L'algorithme anti-stase veille a échanger la priorité
de démarrage toutes les 23 heures et a faire accumuler

pendant au moins une minute de suite la distribution du débit a chaque
dispositif. Cet algorithme a pour fonction d’éviter la dégradation

de I'eau du rotor et de maintenir I'efficacité des organes mobiles ; il est
utile pour tous les dispositifs, en particulier ceux qui sont

configurés comme réserve, qui ne travaillent pas en conditions normales.

7.6.10.1 - Exemples de configuration pour les systémes a pompes
multiples

Exemple 1 :

Un groupe de pompage composé de 2 dispositifs (N=2 relevé automa-
tiguement) dont 1 paramétré comme actif (NA=1), un simultané

(NC=1 ou NC=NA puisque NA=1) et un comme réserve (IC=réserve sur
I'un des deux dispositifs).

L’effet obtenu sera le suivant : le dispositif non configuré comme réserve
démarrera et travaillera seul (méme s'il ne parvient pas a

soutenir la charge hydraulique et que la pression réalisée est trop basse).
En cas de panne de celui-ci, le dispositif de réserve entre en fonction.

Exemple 2 :

Un groupe de pompage composé de 2 dispositifs (N=2 relevé automa-
tiqguement) ou tous les dispositifs sont actifs et simultanés
(paramétrage du constructeur NA=N et NC=NA) et un comme réserve
(IC=réserve sur I'un des deux dispositifs).

L'effet obtenu sera le suivant : le dispositif qui n’est pas paramétré
comme réserve démarre le premier ; si la pression réalisée est trop
faible, le second dispositif, configuré comme réserve, démarre lui aussi.
L'on essaie ainsi toujours de préserver l'utilisation d’un dispositif
particulier (celui qui est configuré comme réserve), mais celui-ci intervient
lorsque c’est nécessaire, quand une charge hydraulique plus
importante se présente.

Exemple 3 :
Un groupe de pompage composé de 4 dispositifs (N4 relevé automa-
tiqguement) dont 3 sont paramétrés comme actifs (NA=3), 2
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simultanés (NC=2) et 1 comme réserve (IC=réserve sur deux dispositifs).
L'effet obtenu sera le suivant : 2 dispositifs au maximum démarreront
simultanément. Le fonctionnement des 2 qui peuvent travailler en méme
temps se fera par roulement entre 3 dispositifs de maniére a respecter le
temps maximal d’échange (ET) de chacun. Si I'un des dispositifs actif est
en panne ou si aucune réserve n’entre en fonction parce que plus de 2
dispositifs (NC=2) ne peuvent pas

démarrer a la fois et si 2 dispositifs continuent d’étre présents. La réserve
intervient dés qu’un autre des 2 dispositifs restants se bloque.

7.6.11 ET: Temps d’échange max

Parameétre le temps maximum de travail continu d’un dispositif dans un
groupe. Il ne fonctionne que pour les groupes de pompage dotés

de dispositifs interconnectés entre eux. Le temps peut étre paramétré de
1 min a 9 heures; le paramétrage du constructeur est de 2 heures.

Lorsque le temps ET d’un dispositif est écoulé, I'ordre de démarrage du
systéeme est réattribué, afin de porter le dispositif dont le temps

est écoulé en priorité minimum. Cette stratégie a pour objectif de moins
utiliser le dispositif qui a déja travaillé et d’équilibrer le temps de

travail des différentes machines qui composent le groupe. Si la charge
hydraulique requiert I'intervention du dispositif en question méme

s'il a été placé en dernier dans I'ordre de démarrage, il démarrera afin de
garantir la pressurisation de I'installation.

La priorité de démarrage est réattribuée dans ceux conditions, en fonc-
tion du temps ET :
1- Echange durant le pompage : lorsque la pompe reste al-
lumée de maniere ininterrompue, jusqu’a ce que le temps maxi-
mum absolu de pompage soit dépassé.
2- Echange en veille : lorsque la pompe est en veille mais que
50% du temps ET est écoulé.
Si ET est paramétré a 0, I'échange en veille a lieu. Chaque fois qu’une
pompe du groupe s’arrétera, une autre pompe démarrera a la
mise en route suivante.

EE Si le paramétre ET (Temps d’échange max ) est sur 0,

I’échange a lieu a chaque remise en marche, quel que soit le
temps de travail effectif de la pompe.

7.6.12 - AY: Anti-Cycling

Comme décrit au paragraphe 9, cette fonction permet d’éviter les allum-
ages et arréts fréquents en cas de fuites dans l'installation. La fonction
peut étre habilitée en 2 modalités différentes : normale et smart. En
modalité normale, le contrdle électronique bloque le moteur aprés N
cycles de démarrage et arrét identiques. En modalité smart, elle agit sur
le parameétre RP afin de réduire les effets négatifs dus aux fuites. Si elle
est paramétrée sur « Désactivée » la fonction n’intervient pas.

7.6.13 - AE: Habilitation de la fonction d’anti-blocage

Cette fonction permet d’éviter les blocages mécaniques en cas
d’inactivité prolongée ; elle agit en mettant périodiquement la pompe en
rotation.

Lorsque cette fonction est activée, la pompe effectue toutes les 23 heu-
res un cycle de déblocage d’1 min.

7.6.14 - AF: Habilitation de la fonction d’antigel

Si cette fonction est habilitée, la pompe est automatiquement mise en
rotation lorsque la température atteint des valeurs proches de la tempéra-
ture de gel, afin d’éviter les ruptures de la pompe.

7.6.15 - Paramétrage des entrées numériques auxiliaires IN1, IN2,
IN3, IN4

Ce paragraphe illustre les fonctionnalités et configurations possibles des
entrées de la centrale de contréle connectée sans fil au dispositif, par le
biais des paramétres 11, 12, 13, 14. Pour les branchements électriques, se
reporter au manuel de la centrale de controle.

Les entrées de IN1a IN4 sont identiques entre elles et toutes les fonction-
nalités peuvent étre associées a chacune d’entre elles. Les paramétres
11, 12, 13, 14 permettent d’associer la fonction requise a I'entrée corre-
spondante (IN1, IN2, IN3, IN4.). Chaque fonction associée aux entrées
est expliqguée de maniére approfondie dans le présent paragraphe. Le
Tableau 15 résume les fonctionnalités et les différentes configurations.
Les configurations du constructeur figurent au Tableau 14.
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Configurations du constructeur des entrées
numériques IN1, IN2, IN3, IN4

Entrée Valeur
1 0 (Désactivé)
2 0 (Désactivé)
3 0 (Désactivé)
4 0 (Désactivé)

Tableau 14 : Configurations du constructeur des entrées

Tableau résumant les configurations possibles des entrées
numériques IN1, IN2, IN3, IN4 et leur fonctionnement

Valeur Fonction associée a I’entrée INx Affichage dg,la f°f]Ct'°p active
associée al’entrée
0 Fonctions entrée désactivées
1 Manque d'eau du flotteur extérieur Symbole flotteur (F1)
(NO)
2 Manque d'eau du flotteur extérieur Symbole flotteur (F1)
(NF)
Point de paramétrage Pi (NO) relatif|
3 o . e Px
a l'entrée utilisée
4 Point de paramétrage Pi (NF) relatif P
N LS X
a l'entrée utilisée
Désactivation générale du moteur du
5 . - F3
signal extérieur (NO)
Désactivation générale du moteur du
6 ) - F3
signal extérieur (NF)
Désactivation générale du moteur du
7 signal extérieur (NO) + Remise a F3
zéro des blocs pouvant étre rétablis

Désactivation générale du moteur
8 du signal extérieur (NF) + Remise a F3
zéro des blocs pouvant étre rétablis

Remise a zéro des blocs pouvant
étre rétablis NO

Entrée signal de basse pression
10 NI, remise a zéro automatique et F4
manuelle

Entrée signal de basse pression
NC remise a zéro automatique et

F4
manuelle

Entrée basse pression NO, unique-

12 N
ment remise a zéro manuelle

F4

Entrée basse pression NF unique-

13 ML
ment remise a zéro manuelle

F4

Tableau 15 : Configurations des entrées

7.6.15.1 - Désactivation des fonctions associées a I'entrée

En réglant 0 comme valeur de configuration d’'une entrée, chaque fonc-
tion associée a I'entrée sera désactivée, indépendamment du signal
présent sur les bornes de I'entrée.

7.6.15.2 - Paramétrage fonction flotteur extérieur

Le flotteur extérieur peut étre relié a 'une des entrées, quelle qu’elle
soit. Pour les branchements électriques, voir le manuel de la centrale
de contréle. La fonction du flotteur est obtenue en réglant le parametre
Ix pertinent a I'entrée a laquelle le flotteur a été connecté sur I'une des
valeurs du Tableau 16.

L’activation de la fonction du flotteur extérieur provoque le blocage du
systéme. La fonction est congue pour connecter I'entrée a un signal
provenant d’un flotteur qui signale le manque d’eau.

Lorsque cette fonction est activée, le symbole du flotteur est affiché sur la

page principale.
Pour que le systeme de bloque et signale I'erreur F1, I'entrée doit étre
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activée pendant 1 sec. au moins.

Lorsque I'erreur F1 est présente, I'entrée doit étre désactivée pendant 30
sec. au moins, avant que le systeme ne se bloque. Le comportement de

la fonction est résumé dans le Tableau 16.

Si plusieurs fonctions de flotteur sont configurées simultanément sur des
entrées différentes, le systéme signalera F1 lorsqu’une fonction au moins

I’écran affichera P2.

La fonction point de paramétrage auxiliaire modifie le point de paramé-

trage du systéme de la pression SP (voir parag. 7.3 - Menu de paramé-
trage) a la pression Pi, ou i représente I'entrée utilisée. Ainsi, les quatre
pressions P1, P2, P3, P4 sont disponibles outre SP. Lorsque cette fonc-
tion est activée, le symbole Pi est affiché sur la page principale.

sera activée, et éliminera I'alarme lorsqu’aucune ne sera activée.

Comportement de la fonction de flotteur extérieur en fonction de INx et de

I'entrée
Valeur‘du Configuration - . Fonctionne- Affichage a
parametre . Etat entrée . a
Ix entrée ment I'écran
Absent Normal Aucun
1 Actif avec signal Blocage du
haut sur I'entrée systeme
(NO) Présent pour manque F1
d'eau du flotteur
extérieur
Blocage du
) ) systeme
2 Actif ave(': S|gr'1al Absent pour manque F1
bas sur I'entrée d'eau du flotteur
(NO) extérieur
Présent Normal Aucun

Tableau 16 : Fonction flotteur extérieur

7.6.15.3 - Paramétrage fonction entrée point de paramétrage auxiliaire
Le signal activant un setpoint auxiliaire peut étre fourni sur n’importe
laquelle des 4 entrées (pour les branchements électriques, voir le manuel
de la centrale de contréle). La fonction setpoint auxiliaire s’obtient en
configurant le paramétre Ix relatif a I'entrée intéressée par la connexion,
conformément au Tableau 17. Exemple : pour utiliser Paux 2, configurer
12 sur 3 ou 4 et utiliser I'entrée 2 sur la centrale de contrdle ; dans cette
condition, I'alimentation de I'entrée 2 générera la pression Paux 2 et

Pour que le systeme travaille avec le point de paramétrage auxiliaire,
I'entrée doit étre active pendant 1 sec. au moins.

Lorsque I'on travaille avec le point de paramétrage auxiliaire, pour revenir
au travail avec point de paramétrage SP I'entrée doit étre inactive pen-
dant 1 sec. au moins. Le comportement de la fonction est résumé dans
le Tableau 17.

Si plusieurs fonctions point de paramétrage auxiliaire sont configurées
simultanément sur des entrées différentes, le systéme signalera Pi quand
une fonction au moins sera activée. Pour les activations simultanées, la
pression réalisée sera la plus basse de celles a entrée active. L'alarme
est supprimée quand aucune entrée n’est activée.

Comportement de la fonction point de paramétrage auxiliaire en fonction de
Ix et de I'entrée
Valel{r Configuration | - . . Affichage a
Paramétre . Etat entrée |Fonctionnement y 2
entrée I'écran
Ix
Point de paramétra-
. X Absent ge auxiliaire i-eme Aucun
Actif avec signal non activé
haut sur I'entrée
3 (NO) Point de paramétra-
Présent ge auxiliaire i-eme Px
activé
Point de paramétra-
. . Absent ge auxiliaire i-eme Px
Actif avec signal active
4 bas sur I'entrée
(NO) Point de paramétra-
Présent ge auxiliaire i-eme Aucun
non activé
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7.6.15.4 - Paramétrage désactivation du systeme et remise a zéro de la
panne

Le signal qui active le systéme peut étre fourni sur 'une des entrées,
quelle qu’elle soit (pour les branchements électriques, voir le manuel de
la centrale de contréle). La fonction désactivation du systéme s’obtient
en configurant le parametre Ix, relatif a I'entrée sur laquelle est con-
necté le signal avec lequel désactiver le systéme, sur I'une des valeurs
du Tableau 18. Une fois la fonction activée, le systéme est entierement
désactivé et le symbole F3 s’affiche sur la page principale.

Si plusieurs fonctions de désactivation du systeme sont configurées
simultanément sur des entrées différentes, le systeme signalera

F3 lorsqu’une fonction au moins sera activée, et éliminera I'alarme
lorsqu’aucune ne sera activée.

Pour que le systeme rende la fonction désactivé effective, I'entrée doit
étre active pendant 1 sec. au moins.

Lorsque le systéme est désactivée, pour désactiver la fonction (réhabilita-
tion du systéme), I'entrée doit étre inactive pendant 1 sec. au moins. Le
comportement de la fonction est résumé dans le Tableau 18.

Si plusieurs fonctions désactivées sont configurées simultanément sur

des entrées différentes, le systéme signalera Pi quand une fonction au

moins sera activée. L'alarme est supprimée quand aucune entrée n’est
activée.

Cette fonction permet également de réinitialiser les erreurs éventuelles,
voir tableau 18.

Comportement de la fonction désactivation systeme et remise a zéro panne
en fonction de Ix et de I'entrée
Valeur
Paramétre Configuration
Valeur 9 . Etat entrée Fonctionnement | Affichage a I’écran
N entrée
Paramétre
Ix
Actif avec signal Absent Moteur activé Aucun
haut sur I'entrée
5 L Moteur
(NO) Présent Désactivé F3

FRANGAIS

Actif avec signal Absent Moteur désactivé F3
6 bas sur I'entrée
(NO) Présent Moteur activé Aucun
Actif avec signal Absent Moteur activé Aucun
7 haut sur l'entrée Moteur désactivé
(NO) Présent + réinitialisation F3
erreurs
) ) Moteur désactivé
Actif avec signal Absent + réinitialisation F3
8 bas sur l'entrée erreurs
(NO) - —
Présent Moteur activé Aucun
Actif avec signal Absent Moteur activé Aucun
9 haut sur l'entrée ) Réinitialisation
(NO) Présent Aucun
erreurs

Tableau 18 : Désactivation du systéme et remise a zéro des pannes

7.6.15.5 - Paramétrage du relevage de basse pression (KIWA)

Le pressostat de minimum qui reléve la basse pression peut étre branché
a une entrée quelle qu’elle soit (pour les branchements électriques, voir
le manuel de la centrale de contrdle). La fonction détection basse pres-
sion s’obtient en configurant le paramétre Ix, relatif a I'entrée sur laquelle
est connecté le signal d’activation, sur I'une des valeurs du Tableau 18.

L’activation de la fonction de relevage basse pression génere le blocage
du systéeme apres le temps T1 (voir 7.6.2 - T1 : Temps pour I'arrét aprés
le signal de basse pression). La fonction est congue pour connecter
I'entrée au signal provenant d’un pressostat qui signale une pression trop
basse sur I'aspiration de la pompe.

Lorsque cette fonction est activée, le symbole F4 est affiché sur la page
principale.

Lintervention de cette fonctionnalité entraine le blocage de la pompe,
qui peut étre éliminé en mode automatique ou manuel. La réinitialisation
automatique prévoit que, pour sortir de la condition d’erreur F4, I'entrée
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est désactivée durant 2 sec. min. avant déblocage du systeme.
Pour réinitialiser le blocage en mode manuel, enfoncer simultanément les
boutons “+” e “-”.” puis les relacher.

Le comportement de la fonction est résumé dans le Tableau 19.

Si plusieurs fonctions de relevage de basse pression sont configu-
rées simultanément sur des entrées différentes, le systeme signalera
F4 lorsqu’une fonction au moins sera activée, et éliminera I'alarme
lorsqu’aucune ne sera activée.

Comportement de la fonction lecture de basse pression (KIWA) en fonction de Ix et
de I'entrée
Valeur ) ) -
Paramétre Conflguratlon Eta} Fonctionnement |Affichage a I'écran|
Ix entrée Entrée
Absent Normal Aucun
. Blocage du
) Actif avec systeme pour
signal ’haut sur basse pression
10 I'entrée (NO) Présent sur I'aspiration, F4
Rétablissement
automatique +
manuel
Blocage du
systéme pour
. basse pression
Actif avec Absent sur 'aspiration, F4
11 signal bas sur Rétablissement
I'entrée (NO) automatique +
manuel
Présent Normal Aucun

Absent Normal Aucun

Blocage du
systeme pour
basse pression sur| F4
I'aspiration. Réta-
blissement manuel
uniqguement

Actif avec
12 signal haut sur

lentrée (NO) | Présent

Blocage du
systéme pour
basse pression sur|
I'aspiration. Réta-
blissement manuel
uniquement

Actif avec
signal bas sur
I'entrée (NO)

Absent F4

13

Présent Normal Aucun

Tableau 19 : Relevage du signal de basse pression (KIWA)

7.6.16 - Paramétrage des sorties OUT1, OUT2

Ce paragraphe présente toutes les fonctionnalités et configurations pos-
sibles des sorties OUT1 et OUT2 de la centrale E/S, connectée sans fil
au dispositif, au moyen des paramétres O1 et O2.

Pour les branchements électriques, voir le manuel de la centrale de
contrble.

Le Tableau 20 illustre les configurations du constructeur.

Configurations du constructeur des sorties

Sortie Valeur
OouT 1 2 (NO par défaut se ferme)
OouT 2 2 (Pompe en marche NO se ferme)

Tableau 20 : Configurations du constructeur des sorties
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7.6.17 - O1: Paramétrage fonction sortie 1
La sortie 1 communique I'alarme active (indique qu’un blocage du systeme a
eu lieu). La sortie permet d'utiliser un contact propre normalement ouvert.

Les valeurs et fonctionnalités indiquées dans le Tableau 21 sont associées au
parameétre O1.

7.6.18 - O2 : Paramétrage fonction sortie 2
La sortie 2 communique I'état de marche du moteur. La sortie permet
d’utiliser un contact propre normalement ouvert.

Les valeurs et fonctionnalités indiquées dans le Tableau 21 sont asso-
ciées au parameétre O2.

Remise a zéro des pannes et avertissements

OuUT1 ouT2
Configuration - -
de la sortie Condition Etat du contact de |Aucune fonction| Etat du contact de
d’activation sortie associée sortie
0 Aucune fon- | Contact toujours |Aucune fonction| Contact toujours
ction associée ouvert associée ouvert
Activation de
1 Aucune fon- | Contact toujours clia‘sszl"gfr;}gr Contact toujours
ction associée fermé fermé
provoquant des
blocages
Présence Si des erreurs pro-| Attivazione Le contact se ferme
P d'erreurs voquant des bloca-| dell'uscita in uand le moteur est
provoquant des| ges sont présentes| caso di errori a en route
blocages le contact se ferme bloccanti
; . Activation de
Présence Si des erreurs pro- ) .
derreurs voquant des bloca- la sortie en Le contact s'ouvre
3 ! cas d’erreur |quand le moteur est
provoquant des|ges sont présentes
! provoquant des en route
blocages le contact s’ouvre
blocages

Tableau 21 : Configuration des sorties

FRAN(;AIS
7.6.19 FW: Mise a jour du firmware

Cette page de menu permet de mettre a jour le firmware des e.sybox.
Pour la procédure consulter le chap. 11.

7.6.20 - RF: Remise a zéro des pannes et avertissements

En gardant appuyées simultanément, pendant 2 secondes au moins, les
touches + et -, la chronologie des pannes et avertissements est effacée.
Le nombre de pannes présentes dans I'historique (max. 64) est indi-
qué sous le symbole RF. L'historique peut étre affiché a partir du menu
ECRAN de la page FF.

7.6.21 - PW: Modifica password

Le dispositif comprend un systéme de protection par mot de passe. Si un
mot de passe est prévu, les paramétres du dispositif seront accessibles
et visibles, mais ils ne pourront pas étre modifiés.

Lorsque le mot de passe (PW) est sur « 0 », tous les parameétres sont
débloqués et peuvent étre modifiés.

Lorsqu’un mot de passe est affiché (valeur de PW différent de 0) toutes
les modifications sont bloquées et la page PW affiche « XXXX ».

Si un mot de passe est défini, I'utilisateur peut consulter toutes les pages,
mais des qu’il essaie de modifier un parametre une fenétre pop-up
s’affiche et demande la saisie du mot de passe. Lorsque le bon mot de
passe est saisi, les parametres restent débloqués pendant 10’ et peuvent
alors étre modifiés a compter de la derniere pression d’un bouton.

Pour annuler la temporisation du mot de passe, aller a la page PW et
appuyer simultanément sur + et - pendant 2”.

Lorsque le bon mot de passe est saisi, I'écran présente un cadenas qui
s’ouvre ; si le mot de passe saisi n’est pas correct, le cadenas clignote.

Aprés avoir ramené les valeurs du constructeur, le mot de passe revient
a«0v».

Chaque changement de mot de passe est effectif quand MODE ou SET
sont appuyés, et chaque madification successive d’'un parameétre impli-
que la nouvelle saisie du nouveau mot de passe (par ex. I'installateur
régle tous les parameétres avec la valeur de PW par défaut = 0 puis régle
le mot de passe de maniére a étre sdr que la machine est déja protégée
sans qu’une autre action ne soit nécessaire).

En cas d’oubli du mot de passe, les paramétres du dispositif peuvent étre
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modifiés de deux fagons:

* Prendre note de tous les parameétres, puis ramener le disposi-
tif aux valeurs du constructeur comme indiqué au paragraphe
0. L'opération de remise a zéro efface tous les paramétres du
dispositif, y compris le mot de passe.

* Prendre note du numéro figurant sur la page du mot de passe
et envoyer ce numéro par courriel au centre d’assistance : le
mot de passe pour débloquer le dispositif sera transmis en
quelques jours.

7.6.21.1 - Mot de passe systemes a pompes multiples

Le parametre PW fait partie des paramétres sensibles. Ainsi, pour que le
dispositif fonctionne le mot de passe doit étre le méme pour tous les dis-
positifs. S’il existe déja une chaine ou le mot de passe est aligné et qu’'un
dispositif a PW=0 est ajouté, la demande d’alignement des parametres
est formulée. Dans ces conditions, le dispositif a PW=0 peut recevoir la
configuration, y compris le mot de passe, mais ne peut pas propager sa
propre configuration.

Si des paramétres sensibles ne sont pas alignés, pour aider I'utilisateur
a comprendre si une configuration peut étre propageée, la page
d’alignement des parameétres affiche le parametre clé (key) et sa valeur.
Key représente une codification du mot de passe. La correspondance
des key permet de comprendre si les dispositifs d’'une chaine peuvent
étre alignés.

Key égal a - -

le dispositif peut recevoir la configuration de tous

il peut propager sa configuration a des dispositifs dont le key est égal

a - -

il peut propager sa configuration a des dispositifs dont le key est différent
de - -

Key supérieur ou égal a 0

le dispositif peut uniquement recevoir la configuration de dispositifs ayant
le méme Key

il peut propager sa configuration a des dispositifs ayant le méme ou dont
le key est égal a - -

il ne peut pas propager sa configuration a des dispositifs dont le key est
différent.

Lorsque le mot de passe est saisi pour débloquer un dispositif faisant

partie d’'un groupe, tous les dispositifs sont débloqués.

Lorsque le mot de passe est modifié sur un dispositif faisant partie d’'un
groupe, tous les dispositifs recoivent la modification.

Lorsque la protection avec PW est activée sur un dispositif faisant partie
d’un groupe (+ et - sur la page PW quand PW#0), la protection est ac-
tivée sur tous les dispositifs (le mot de passe est demandé pour effectuer
toute modification).

8 - REMISE A ZERO ET PARAMETRAGES DU CONSTRUCTEUR
8.1 - Remise a zéro générale du systeme

Pour remettre le systéme a zéro, garder les 4 touches appuyées simul-
tanément pendant 2 sec. Cette opération correspond au débranchement
de l'alimentation. Attendre I'arrét complet et ré-alimenter. La remise a
zéro n'efface pas les paramétres mémorisés par I'utilisateur.

8.2 - Parameétres du constructeur

Le dispositif sort de I'atelier du constructeur avec une série de
parameétres pré-établis qui peuvent étre modifiés selon les exigences de
I'utilisateur. Tout changement apporté aux paramétres est automatique-
ment sauvegardé dans la mémoire, et il est toujours possible de revenir
aux parameétres du constructeur (voir Rétablissement des paramétres du
constructeur, parag. 8.3).

8.3 - Rétablissement des parameétres du constructeur

Pour revenir aux parameétres du constructeur, éteindre le dispositif, at-
tendre I'arrét complet de I'écran (le cas échéant), appuyer sur les touches
« SET » et « + » et les garder appuyées, puis alimenter ; relacher les
deux touches uniquement quand la mention « EE » est affichée.

Dans ce cas, les parameétres du constructeur sont rétablis (il s’agit d’'une
écriture et d’une relecture sur EEPROM des parametres du constructeur
sauvegardés de maniére permanente dans la mémoire FLASH).

Lorsque le réglage de tous les paramétres est terminé, le dispositif revi-
ent a son fonctionnement normal.

NOTE : Lorsque les valeurs du constructeur sont rétablies, tous les
parametres qui caractérisent I'installation devront étre rétablis (gains,
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pression de point de paramétrage, etc.), comme lors de la premiere

FRANGAIS

: . Gl Coefficient de gain intégral 1,2
installation.
RS Vitesse maximum [rpm] 3050
Parameétres du constructeur NA Dispositifs actifs N
NC Dispositifs simultanés NA
Identifiant Description Valeur Rappel Ic Configuration de la réserve 1 (Auto)
Installation
- - ET Temps d’échange max [h] 2
TK T. allumage éclairage de fond 2 min
AE Fonction anti-blocage 0 (Désactivé)
LA Langue ENG
- AF Antigel 0 (Désactivé)
SP Pression de paramétre [bar] 3,0
- 1 Fonction 11 0 (Désactivé)
P1 Point de paramétrage P1 [bar] 2,0
12 Fonction 12 0 (Désactivé)
P2 Point de paramétrage P2 [bar] 2,5
- 13 Fonction 13 0 (Désactivé)
P3 Point de paramétrage P3 [bar] 3,5
14 Fonction 14 0 (Désactivé)
P4 Point de paramétrage P4 [bar] 4,0
o1 Fonction sortie 1 2
RI Tours par minute en mode 2400
manuel [rpm] 02 Fonction sortie 2 2
oD Type d'installation 1 (Rigide) PW Modification du mot de passe 0
Réduction de pression pour AY Fonction Anticycling AY 0 (Désactivé)
RP . 0,3
redémarrage [bar]
AD Configuration adresse 0 (Auto) Tableau 22 : Parametres du constructeur
PR Capteur de pression distant Désactivé .
P P 9 - INSTALLATIONS SPECIALES
MS Systeme de mesurage 0 (International) | o )
9.1 - Désactivation de I'amorgcage automatique
B Temps de blocage manque 10
d'eau [s] Le produit et construit et fourni doté de la possibilité de s'amorcer
Temporisation basse pr. a‘utomathuement. En refergnce au parag. 6, le gysteme gst en mesure
™ (KIWA) [s] 2 d’amorcer, et donc de fonctionner, quelle que soit la configuration
- T ation do larret 1 d'installation choisie : sous niveau ou sur niveau. Toutefois, dans
emporisation de larrét [s] certains cas la capacité d’amorcage automatique n'est pas nécessaire,
GpP Coefficient de gain 05 ou certains lieux interdisent I'utilisation de pompe a amorgage automa-

proportionnel

tiqgue. Durant 'amorgage, la pompe oblige une partie de I'eau déja sous

pression a revenir vers la partie en aspiration jusqu’a atteindre la valeur
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de pression de distribution a laquelle on peut dire que le systéme est
amorcé. Le conduit de recirculation est alors automatiquement fermé.
Cette phase se répéte a chaque allumage, méme lorsque la pompe est
amorceée, jusqu’a ce que la valeur de pression de fermeture du conduit
de recirculation soit atteinte (1 bar environ).

Lorsque I'eau arrive a I'aspiration déja sous pression (maximum admis-
sible 2 bar) ou si l'installation est toujours sous niveau, il est possible
(voire obligatoire, lorsque les réglementations locales I'imposent) de
forcer la fermeture du conduit de recirculation et donc de perdre la ca-
pacité d’amorgage automatique. On obtient ainsi 'avantage d’éliminer le
bruit de déclic de 'obturateur du conduit a chaque allumage du systéme.
Pour forcer la fermeture du conduit d'amorgage automatique, suivre les
étapes suivantes :

1 - débrancher I'alimentation électrique;

2 - vidanger le systéme (si I'on ne choisit pas de désactiver
'amorgage a la premiére installation);

3 - retirer le bouchon d’écoulement en veillant a ne pas faire tomber
le joint torique (Fig.19) ;

4 - a l'aide d’'une pince, extraire I'obturateur de son siege.
L'obturateur sera extrait avec le joint torique et le ressort métallique
auxquels il est assemblé; 5
5 - retirer le ressort de I'obturateur; remettre I'obturateur en place

avec le joint torique (c6té avec garniture vers l'intérieur de la pompe,

tige avec les lames en croix vers I'extérieur);

6 - visser le bouchon aprés avoir placé le ressort métallique a

l'intérieur afin qu’il soit comprimé entre le bouchon et les lames

et croix de la tige de I'obturateur. Lors de la remise en place du

bouchon, veiller a ce que le joint torique soit toujours correctement 6 Figure 19
en place ;

7 - charger la pompe, connecter I'alimentation électrique, démarrer le

systéme. 9.2 - Installation murale

Ce produit est déja prédisposé pour l'installation murale, a I'aide du kit
accessoire DAB a acheter séparément. L'installation murale se présente
comme a la Fig. 20.
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Figure 20

9.3 - Installation avec branchement rapide

DAB fournit un kit accessoire pour le branchement rapide du systéme.
Il s’agit d’'une base a accouplement rapide sur laquelle I'utilisateur peut
réaliser les connexions vers l'installation et a partir de laquelle il peut
connecter/déconnecter le systeme de maniére simple.
Avantages:
« possibilité de réaliser l'installation sur le chantier, de le tester, mais
de retirer le systéme en soi jusqu’au moment de la livraison, afin
d’éviter de 'endommager (coups accidentels, saleté, vol, etc.).
« simplicité de la part du service d’Assistance pour le remplacement
du systéme a I'aide d’un diable en cas d’entretien extraordinaire.

Le systéme monté sur son interface de connexion rapide se présente
comme a la Fig 21.

FRANGAIS

Figure 21

9.4 - Groupes multiples

9.4.1 - Introduction au systeme a pompes multiples

L'on entend par systéme a pompes multiples un groupe de pompage
formé d’un ensemble de pompes dont les distributions confluent sur un
collecteur commun. Les dispositifs communiquent entre eux a travers la
connexion prévue (sans fil).

Le nombre maximum de dispositifs pouvant former un groupe est de 4.

Un systéme a pompes multiples est principalement utilisé pour :

» Augmenter les prestations hydrauliques par rapport au dispositif simple
* Assurer la continuité du fonctionnement en cas de panne d’un dispositif
* Fractionner la puissance maximum

9.4.2 - Réalisation d’un systeme a pompes multiples

Linstallation hydraulique doit étre réalisée de la maniére la plus symétrique
possible, afin de réaliser une charge hydraulique répartie de maniére uni-
forme sur toutes les pompes.

Les pompes doivent toutes étre reliées a un seul collecteur de distribution.
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Pour le bon fonctionnement du groupe de pressurisation, tout le
dispositif doit comprendre les mémes:

* branchements hydrauliques

« vitesse maximale (paramétre RM)
Les versions de firmware des e.sybox connectés doivent toutes étre
identiques. Quand l'installation hydraulique a été réalisée, il faut créer
le groupe de pompage en effectuant I'association sans fil des dispositifs
(voir par. 7.5.5.)

9.4.3 - Communication sans fil
Les dispositifs communiquent entre eux et propagent les signaux de débit
et pression a travers la communication sans fil.

9.4.4 - Branchement et paramétrage des entrées

Les entrées de la centrale de contrle servent a activer les fonctions de
flotteur, point de paramétrage auxiliaire, désactivation du systéme, basse
pression en aspiration. Les fonctions sont signalées respectivement par
les symboles flotteur (F1), F3, F4. Si la fonction Paux est activée, elle
réalise une pressurisation de l'installation a la pression paramétrée, voir
parag. 7.6.15.3 - Paramétrage fonction entrée point de paramétrage
auxiliaire. Les fonctions F1, F3 et F4 provoquent I'arrét de la pompe pour
3 raisons. Voir parag. 7.6.15.2, 7.6.15.4 et 7.6.15.5.

Les paramétres de réglage des entrées 11, 12, I3 et |4 faisant partie
des paramétres sensibles, leur réglage sur tout dispositif comporte
I'alignement automatique de tous les autres dispositifs.

Parametres liés au fonctionnement a pompes multiples
Les paramétres affichés dans le menu pour une installation a pompes
multiples sont classés comme suit:

» Paramétres en lecture seule

» Paramétres a signification locale

» Paramétres de configuration du systeme a pompes multiples
ils sont a leur tour répartis en

» Paramétres sensibles
» Paramétres a alignement facultatif

9.4.5 Paramétres d’'intérét pour le systéme a pompes multiples

Parameétres a signification locale

Il s’agit de parameétres qui peuvent étre différents suivant les différents
dispositifs. Dans certains cas, il est nécessaire qu'ils soient différents.
Pour ces parametres, il n’est pas permis d’aligner automatiquement

la configuration des différents dispositifs. Par exemple, dans le cas de
I'attribution manuelle des adresses, ils devront obligatoirement étre dif-
férents les uns des autres.

Liste des parameétres avec leur signification locale pour le dispositi:

«CT Contraste

*BK Luminosité

* TK Temps d’allumage de I'éclairage de fond

*RI Tours/min en modalité manuelle

*AD Configuration adresse

*IC Configuration réserve

*RF Remise a zéro des pannes et avertissements

Parametres sensibles

Il s’agit de parameétres qui doivent nécessairement étre alignés sur toute
la chaine, pour des raisons de réglage.

Liste des parameétres sensibles :

* SP Pression de paramétrage

*P1 Point de paramétrage auxiliaire entrée 1

* P2 Point de paramétrage auxiliaire entrée 2
*P3 Point de paramétrage auxiliaire entrée 3
P4 Point de paramétrage auxiliaire entrée 4
*RP Diminution de pression pour redémarrage
< ET Temps d’échange

* AY Anticycling

*NA Nombre de dispositifs actifs

*NC Nombre de dispositifs simultanés

- TB Temps de dry run

*T1 Temps pour I'arrét aprés le signal de basse pression
* T2 Temps d’'arrét
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- Gl Gain intégral

*GP Gain proportionnel

° 1 Paramétrage entrée 1

« 12 Paramétrage entrée 2

* I3 Paramétrage entrée 3

° 14 Paramétrage entrée 4

«OD Type d'installation

* PR Capteur de pression distant

- PW Modification du mot de passe

Alignement automatique des paramétres sensibles

Lorsqu’un systéeme a pompes multiples est relevé, un contréle est

lancé afin de vérifier que les paramétres réglés sont cohérents. Si les
parameétres sensibles ne sont pas alignés sur tous les dispositifs, I'écran
de chaque dispositif affiche un message demandant a I'utilisateur s’il sou-
haite propager la configuration de ce dispositif a tout le systéme. Lorsque
I'utilisateur accepte, les parameétres sensibles du dispositif sur lequel la
réponse a été donnée sont transmis a tous les dispositifs de la chaine.

Si des configurations ne sont pas compatibles avec le systeme, la propa-
gation de la configuration de ces dispositifs n’est pas autorisée.

Durant le fonctionnement normal, la modification d’un parameétre sensible
sur un dispositif comporte I'alignement automatique du parametre sur
tous les autres dispositifs, sans qu’une confirmation ne soit demandée.

NOTE : L'alignement automatique des parameétres sensibles n'a aucun
effet sur tous les autres types de parametres.

Lorsqu’un dispositif comprenant les parameétres du constructeur est
ajouté dans la chaine (dans le cas d’un dispositif qui en remplace un
déja existant, ou si un dispositif sort d’un rétablissement a la configura-
tion du constructeur), si les configurations présentes autres que celle du
constructeur sont cohérentes, le dispositif présentant les paramétres du
constructeur adopte automatiquement les parameétres sensibles de la
chaine.

FRAN(;AIS
Parametres a alignement facultatif

Il s’agit de paramétres pour lesquels le non-alignement entre les dif-
férents dispositifs est toléré. A chaque modification de ces paramétres,
lorsque la pression de SET ou MODE est effectuée, il est demandé de
propager la modification dans I'ensemble de la chaine de communication.
Ainsi, si la chaine est la méme pour tous les éléments qui la composent,
I'on évite de paramétrer les mémes données sur tous les dispositifs.

Liste des paramétres a alignement facultatif:

* LA Langue

*MS Systéme de mesurage
* AE Anti-blocage

* AF Antigel

*O1 Fonction sortie 1

* 02 Fonction sortie 2

*RM Vitesse maximale

9.4.6 - Premier démarrage du systeme a pompes multiples
Effectuer les branchements électriques et hydrauliques de tout le sys-
téme suivant les indications des parag. 2.1.1, 2.2.1 et 3.1.

7.5.5 - AS : Association de dispositifs

9.4.7 - Réglage du systéme a pompes multiples

Lorsqu’un systeme a pompes multiples s’allume, I'attribution des adress-
es est effectuée automatiquement et un algorithme nomme un dispositif
comme leader du réglage. Le leader décide la vitesse et I'ordre de départ
de chaque dispositif faisant partie de la chaine.

La modalité de réglage est séquentielle (les dispositifs démarrent I'un
apres l'autre). Lorsque les conditions de départ sont présentes le premier
dispositif démarre ; quand il arrive a sa vitesse maximale, le second
démarre, et ainsi de suite pour tous les suivants. L'ordre de départ n’est
pas nécessairement croissant en fonction de I'adresse de la machine,
mais il dépend des heures de travail effectuées. Voir le parag. 7.7.4 - ET :
Temps d’échange.
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9.4.8 - Attribution de I'ordre de démarrage

Un ordre de démarrage est attribué a chaque dispositif a chaque mise en
marche du systéme. La succession des démarrages des dispositifs est
générée en fonction de cela.

L'ordre de démarrage est modifié durant I'utilisation en fonction du besoin
des algorithmes suivants:

* Atteinte du Temps d’échange max
* Atteinte du temps d’inactivité maximum

9.4.9 - Temps d’échange max

En fonction du parametre ET (Temps d’échange max ), chaque dispositif
a un contacteur de temps de travail, en fonction duquel I'ordre de redé-
marrage est mis en jour suivant I'algorithme suivant :

si au moins la moitié de la valeur de ET est dépassée, I'échange de pri-
orité est effectué au premier arrét de l'inverseur (échange en veille).

si la valeur de ET est atteinte sans.

Si le parametre ET (Temps d’échange max ) est sur 0,
I'échange a lieu a chaque remise en marche.

Voir 7.6.11 - ET : Temps d’échange.

9.4.10 - Raggiungimento del tempo massimo di inattivita

Le systéme a pompes multiples dispose d’un algorithme anti-stase qui a
pour objectif de maintenir les pompes en état d’efficacité parfaite et de
maintenir I'intégrité du liquide pompé. Il fonctionne en permettant une
rotation de I'ordre de pompage de telle maniére que toutes les pompes
distribuent au moins une minute de débit toutes les 23 heures. Cela
advient quelle que soit la configuration du dispositif (activé ou réserve).
L’échange de priorité prévoit que le dispositif arrété depuis 23 heures soit
porté a une priorité maximum dans I'ordre de démarrage. Cela implique
qu’il démarre le premier dés que la distribution de débit est nécessaire.
Les dispositifs configurés comme réserve ont la priorité sur les autres.
L’algorithme termine son action lorsque le dispositif a distribué le débit
pendant au moins une minute.

Au terme de l'intervention de I'anti-stase, si le dispositif est configuré
comme réserve, il est ramené a la priorité minimale afin d’étre préservé
de l'usure.

9.4.11 - Réserves et nombre de dispositifs participant au pompage
Le systéme a pompes multiples lit le nombre d’éléments reliés en com-
munication et appelle ce nombre N.

Ensuite, en fonction des parameétres NA et NC, il décide combien de
dispositifs, et lesquels, doivent travailler a un instant donné.

NA représente le nombre de dispositifs participant au pompage. NC
représente le nombre maximum de dispositifs pouvant travailler simul-
tanément.

Si une chaine comprend NA dispositifs actifs et NC dispositifs simul-
tanés dont le NC est inférieur a NA, cela entend que NC dispositifs au
maximum démarreront et que ces dispositifs s’échangeront entre NA
éléments. Si un dispositif est configuré comme préférence de réserve, il
sera placé en dernier dans I'ordre de démarrage. Ainsi, si I'on dispose de
3 dispositifs dont un est configuré comme réserve, la réserve démarrera
le troisiéme. Au contraire, si NA=2 est paramétré, la réserve ne démar-
rera pas, sauf si 'un des deux éléments actifs sera en panne.

Voir également I'explication des parametres
7.6.8 - NA: Dispositifs actifs ;

7.6.9 NC : Dispositifs simultanés ;

7.6.10 IC : Configuration de la réserve.

Le catalogue de DAB propose un kit pour la réalisation intégrée d’'un
groupe booster de 2 systemes. Le booster réalisé a I'aide du kit DAB est
présenté a la Fig 22.
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Figura 22

9.4.12 - Controle sans fil

Comme indiqué au parag. 9.4.3, le dispositif peut étre branché a d’autres
équipements a I'aide du canal sans fil propriétaire. Il est donc possible de
piloter des fonctionnements spéciaux du systéme a travers des signaux
regus a distance : il est par exemple possible de remplir une citerne en
fonction du niveau relevé dans celle-ci par un flotteur ; le signal prov-
enant d’un temporisateur permet de modifier le point de paramétrage de
SP a P1 pour alimenter l'irrigation.

Ces signaux en entrée ou en sortie du systéme sont gérés par une
centrale de contrdle proposée dans le catalogue DAB, a acheter séparé-
ment.

Francals (RN
10. ENTRETIEN

Avant d’entamer la moindre intervention sur le systéme,
débrancher I'alimentation électrique.

Le systéme ne nécessite aucune opération d’entretien ordinaire.

Toutefois, nous reportons ici les instructions nécessaires aux opéra-
tions d’entretien extraordinaire qui pourraient s’avérer nécessaires dans
certains cas (par ex. la vidange du systeme avant une période d’inactivité
prolongée).

10.1 - Outil accessoire

DAB accompagne le produit d’un outil accessoire utile pour effectuer les
opérations sur le systeme prévues lors de l'installation et d’éventuelles
opérations d’entretien extraordinaire.
L'outil est situé dans le logement technique. Il est composé de 3 clés:

1 - clé en métal a section hexagonale (Fig.23 — 1);

2 - clé en plastique plate (Fig.23 — 2);

3 - clé en plastique cylindrique (Fig.23 — 3).

Laclé « 1 » estinsérée al'extrémité « D » de la clé « 3 ». Lors de la
premiére utilisation, séparer les clés en plastique « 2 » et « 3 », qui sont
assemblées par un pont (Fig.23 — A):

rompre le pont « A » en veillant a bien éliminer les résidus
apres avoir séparé des 2 clés, afin de ne pas laisser de parties
coupantes pouvant provoquer des blessures.
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Utiliser la clé « 1 » pour I'opération
d’orientation du tableau d’interface décrite
au parag. 2.2.2. En cas de perte ou
d’endommagement d’une clé, 'opération
peut étre effectuée a I'aide d’'une clé hex-
agonale standard de 2 mm.

Lorsqu’elles sont séparées, les 2 clés
en plastique peuvent étre utilisées en
introduisant la clé « 2 » a travers I'un des

orifices « B » de la clé « 3 », celui qui est le

plus pratique pour I'opération. L'on obtient

alors une clé cruciforme multi-fonctions : a

chacune des 4 extrémités correspond un
usage.

Figure 23

Pour utiliser la clé cruciforme, déposer la clé « 1 » non utilisée
E@ dans un lieu sar afin de ne pas la perdre, puis la replacer a son
emplacement dans la clé « 3 » au terme des opérations.

Utilisation de I'extrémité « C »:
Il s’agit d’'un tournevis a téte plate dont les dimensions sont adaptées a la
manipulation des bouchons des principales connexions du systéme (1” et
171/4). Elle doit étre utilisée lors
de la premiére installation, pour
retirer les bouchons des bouch-
es sur lesquelles l'utilisateur
souhaite raccorder l'installation ;
pour 'opération de chargement,
en cas cas d’installation horizon-
tale ; pour accéder au clapet de
non-retour, etc. En cas de perte
et dendommagement de la clé,
les mémes opérations peuvent
étre effectuées en utilisant un
tournevis a téte plate de dimen-
sions appropriées

Figure 25

Utilisation de I'extrémité « D »:

Forme hexagonale encastrée servant

a retirer le bouchon pour effectuer
I'opération de chargement pour les instal-
lations verticales. Si la clé est perdue ou
endommagée, la méme opération peut
étre effectuée a I'aide d’un tournevis
cruciforme des dimensions adéquates.

Figure 26
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Utilisation de I'extrémité « E »: 6 - I'eau qui se trouve dans le circuit de distribution en aval du

Il s’agit d’'un tournevis a téte plate dont les clapet de non-retour intégré dans le systéme peut s’écouler au
dimensions sont adaptées a la manipula- moment ou le systéeme est séparé, ou en retirant le bouchon de
tion du bouchon d’acces a I'arbre moteur la seconde distribution (si elle n’est pas utilisée).

e.t, . . Bien qu’étant essentiellement déchargé, le systéme ne parvient
silinterface pour le branchement rapide D:i] pas & vidanger la totalité d’eau qu'’il contient. Lors de la ma-

du systéme est installée (parag. 15.3), nipulation du systeme suite a la vidange, il est probable que de

EOLIIF lacces ala géldeﬂésif‘ga%eme”t petites quantités d’eau s’écoulent du systéme lui-méme.
e la connexion. Si la clé est perdue ou 10.3 - Clapet de non-retour

endommageée, les mémes opérations peu-

vent étre effectuées a I'aide d’un tournevis Le systéme comprend un clapet de non-retour intégré nécessaire a son

a téte plate des dimensions adéquates. bon fonctionnement. La présence de corps solides ou de sable dans
I’eau pourrait provoquer le dysfonctionnement du clapet et donc du

systéeme. Bien qu'il soit recommandé d’utiliser de I'eau claire et de prévoir

Figure 27

o o éventuellement des filtres a I'entrée, en cas de fonctionnement anormal
Utilisation de I'extrémité « F »: du clapet de non-retour, séparer celui-ci du systéme, le nettoyer et/ou le
Cet outil a pour fonction d’effectuer I'entretien du clapet de non-retour ; remplacer en procédant comme suit:

elle est décrite de maniére plus détaillée au parag. 10.3.

10.2 - Vidange du systéme

Pour vidanger I'eau présente dans le systéme, procéder comme
suit:

1 - débrancher I'alimentation électrique ;

2 - ouvrir le robinet le plus proche du systéme afin de couper la
pression de l'installation et la vider la plus possible ;

3 - si une vanne d’interception est présente immédiatement en
aval du systeme (il est toujours conseillé de la prévoir), la fermer
afin de ne pas faire couler I'eau de linstallation entre le systeme
et le premier robinet ouvert ;

4 - interrompre le conduit d’aspiration au point le plus proche

du systeme (il est toujours conseillé de prévoir une vanne
d’interception immédiatement en amont du systéme) afin de ne
pas vider toute I'installation d’aspiration ;

5 - retirer le bouchon d’écoulement (fig.1 pan E) et laisser
s’écouler I'eau qui se trouve a l'intérieur (2,5 litres environ);
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1- retirer le bouchon d’accés au clapet (Fig.28) ;

2- introduire la clé cruciforme accessoire dans son extrémité

« F » (parag. 10.1) afin d'imbriquer la languette percée a l'aide
des cliquets d’arrét (Fig.28);

3- extraire sans tourner : 'opération pourrait nécessiter une cer-
taine force. Une cartouche portant le clapet sur lequel opérer est
extraite. La cartouche reste sur la clé (Fig.28);

4- désengager la cartouche de la clé : les pousser I'une contre
I'autre pour libérer les cliquets. Dévisser la cartouche latérale-
ment (Fig.28);

5- nettoyer le clapet sous I'eau courante, s’assurer qu’il n’est pas
endommagé et le remplacer si nécessaire;

6- introduire a nouveau la cartouche compléte dans son siege :
I'opération requiert la force nécessaire a la compression des 2
joints toriques. Au besoin, s’aider éventuellement de I'extrémité
« D » de la clé cruciforme pour pousser. Ne pas utiliser
'extrémité « F », car les cliquets s’engageraient & nouveau dans
la languette de la cartouche et il ne serait plus possible de les
détacher (Fig. 28) ;
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7- visser le bouchon jusqu’au fond : si la cartouche n’est pas
poussée correctement dans son siege, le vissage du bouchon

assurer sa mise en place compléte (Fig.28).

—

Figure 28
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La cartouche restée longtemps dans son siege et/ou la
présence de sédiments pourrait faire en sorte que la force
d’extraction de la cartouche endommage I'outil accessoire.
Dans ce cas, il est préférable d’endommager I'outil et non pas
la cartouche. Si la clé est perdue ou endommageée, la méme
opération peut étre effectuée a I'aide d’'une pince.

Si un ou plusieurs joint(s) torique(s) est/sont perdu(s) et/ou
endommagé(s) durant les opérations d’entretien du clapet, le(s)
remplacer. Dans le cas contraire, le systéme ne peut pas
fonctionner correctement..

(1]
A

10.4 - Arbre moteur

ILe contrdle électronique du systéme assure des démarrages sans a-
coups afin d’éviter les sollicitations excessives des organes mécaniques
et donc de prolonger la durée de vie du produit. Dans certains cas
exceptionnels cette caractéristique pourrait provoquer des problémes
lors du démarrage de I'électropompe : aprés une période d’inactivité
ou la vidange du systéme, les sels dissous dans I'eau pourraient s’étre
déposés et avoir formé des calcifications entre la partie tournante (I'arbre
moteur) et la partie fixe de I'électropompe, augmentant ainsi la résistance
au démarrage. Dans ce cas, il peut suffire d’aider manuellement 'arbre
moteur a se détacher des calcifications. Cette opération est possible
car 'accés est garanti depuis I'extérieur de I'arbre moteur et une rainure
d’entrainement est prévue a I'extrémité de I'arbre. Procéder comme sui:
1- retirer le bouchon d’accés de I'arbre moteur comme illustré a la
Fig.28 ;
2- introduire un tournevis a téte plate dans la rainure de I'arbre
moteur dans les 2 sens de rotation ;
3- si la rotation est libre, le systéeme peut étre actionné ;
4- si le blocage de la rotation ne peut pas étre éliminé manuelle-
ment, contacter le service d’assistance.
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10.5 - Vase d’expansion

Pour les opérations de controle et de réglage de la pression de I'air du
vase d’expansion et son remplacement en cas de rupture, se reporter au
paragraphe 1.2.

11 - MISE A JOUR DU FIRMWARE E.SYBOX
11.1 - Généralités

Ce chapitre décrit comme mettre a jour un e.sybox ou plus quand on
dispose d’un e.sybox ou d’un e.sylink avec un firmware plus récent.
Selon ce qui est déja illustré dans le manuel au par. 9.4.2, pour
I'utilisation de I'e.sybox dans un groupe de pompage avec connexion
sans fil, il faut que les versions firmware des e.sybox soient toutes iden-
tiques.

Si les versions firmware des e.sybox faisant partie du groupe a créer sont
différentes, la mise a jour est nécessaire pour aligner toutes les versions.
La mise a jour peut étre utile également pour pouvoir disposer de nou-
velles versions de firmware qui ajoutent des fonctionnalités ou résolvent
des problémes.

Définitions utilisées ci-apres:

Master: dispositif duquel on préléve un firmware pour le reverser dans
un e.sybox. La fonction peut étre assurée par un e.sybox, un e.sylink ou
n’importe quel autre dispositif apte au téléchargement du firmware vers
un e.sybox.

Slave : e.sybox dans I'état de réception d’'un firmware de mise a jour.

11.2 - Mise a jour du firmware

La mise a jour du firmware peut étre réalisé par le biais d’'un autre
e.sybox ou d’un e.sylink.

Suivant les versions de firmware présentes et du systeme a disposition
pour la programmation (e.sybox ou e.sylink) on peut utiliser différentes
procédures.

Au cours de la mise a jour du firmware les e.sybox et les e.sylink con-
cernés ne pourront pas assurer les fonctions de pompage.

Durant la phase de mise a jour, I'e.sybox Slave affiche le message « LV
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LOADER v2.x » et une barre qui indique la progression de la mise a jour.
La mise a jour prend environ 1 minute. A la fin de cette phase, I'e.sybox
redémarrera.

Une fois que I'e.sybox a redémarré, il est bon de contréler que le firm-
ware installé est bien celui qui convient. Pour cela, controler le champ
version firmware « SW V. » dans la « page VE » du « Menu Utilisateur ».
En cas de probleme et si le firmware n’a pas été correctement installé,
se comporter en suivant les indications données pour la résolution des
problémes des différentes procédures décrites.

11.2.1 - Mise a jour entre e.sybox
La mise a jour entre e.sybox n’est possible que si I'un des e.sybox a
une version firmware supérieure ou égale a 4.00.
La mise a jour peut étre faite de trois manieres :
* Mode manuel : toujours possible si le Master a une version firmware
supérieure ou égale a 4.00. Il n’est pas nécessaire d’associer les
e.sybox.
* Mode automatique : possible uniquement si les deux e.sybox a
mettre a jour ont des versions de firmware supérieures ou égales a
4.00. Il est nécessaire d’associer les e.sybox.
* Mode semi-automatique : toujours possible si le Master a une version
firmware supérieure ou égale a 4.00 et le Slave a une version firmware
inférieure a 4.00. Il est nécessaire d’associer les e.sybox.

11.2.1.1 - Mise a jour manuelle

Conditions
« Elle s’effectue entre 2 e.sybox a la fois
* L'e.sybox utilisé comme Master doit avoir une version firmware supéri-
eure ou égale a 4.00
* L'e.sybox utilisé comme Slave peut avoir n’importe quelle version
firmware
« La version firmware du Master doit étre supérieure ou égale a la ver-
sion du Slave
« Association entre dispositifs non nécessaire
 En cas de plusieurs e.sybox a mettre a jour la procédure doit étre
répétée a chaque fois
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Procédure
1. Couper I'alimentation a I'e.sybox a mettre a jour et attendre
I'extinction de I'écran
2. Aller a la page FW dans le menu ASSISTANCE TECHNIQUE de l'e.
sybox que I'on souhaite utiliser comme Master et appuyer sur [+].
3. Sur 'e.sybox a mettre a jour, fournir I'alimentation en appuyant
simultanément sur les touches [MODE] et [-] jusqu’a I'apparition de la
page de mise a jour.
4. Attendre que la mise a jour se termine correctement et que les deux
machines redémarrent.

Résolution des problémes
Si la mise a jour échoue, répéter la procédure.

11.2.1.2 - Mise a jour automatique

Conditions
« Elle s’effectue entre 2 e.sybox a la fois
* L'e.sybox utilisé comme Master doit avoir une version firmware supéri-
eure ou égale a 4.00
* L'e.sybox utilisé comme Slave doit avoir une version firmware supéri-
eure ou égale a 4.00
» La version firmware du Master doit étre supérieure ou égale a la ver-
sion du Slave
« Les dispositifs doivent étre associés entre eux.
 En cas de plusieurs e.sybox a mettre a jour la procédure doit étre
répétée a chaque fois

Procédure
1. Effectuer I'association entre dispositifs (voir par. 7.5.5). Les deux
e.sybox font apparaitre a I'’écran une fenétre pop-up qui indique:

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update

Ou a la place de x.y apparaitra la version firmware de I'e.sybox.

2. Appuyer sur la touche [+] sur les deux machines.
3. Attendre que la mise a jour se termine correctement et que les deux
machines redémarrent.

Résolution des problémes

Si la mise a jour échoue, la machine que I'on tentait de mettre a jour
(Slave) se met dans un état inconsistant qui ne permet pas une nouvelle
mise a jour automatique. Dans ce cas, il est nécessaire d’effectuer la
procédure manuelle de mise a jour.

11.2.1.3 - Mise a jour semi-automatique

Conditions
« Elle s’effectue entre 2 e.sybox a la fois
* L'e.sybox utilisé comme Master doit avoir une version firmware su-
périeure ou égale a 4.00
* L'e.sybox utilisé comme Slave doit avoir une version firmware inféri-
eure 4 4.00
« Les dispositifs doivent étre associés entre eux.
» En cas de plusieurs e.sybox a mettre a jour la procédure doit étre
répétée a chaque fois

Procédure
1. Effectuer I'association entre dispositifs
L'e.sybox avec la version de firmware plus ancienne (Slave) affichera:

Wait

L'e.sybox avec la version firmware supérieure ou égale a 4.00 affichera:

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update
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Ou a la place de x.y apparaitra la version firmware de I'e.sybox.
La pompe | Rouge : allumé
. . . . . Se reporter au paragraphe 10.4
2. Appuyer sur la touche [+] sur la machine Master (celle avec version ne démarre| Blanc : allume | Arbre bloqué. (emre%en arb,epmmiuf)’,
firmware supérieure ou égale & 4.00) pas. Bleu : éteint
3. Couper l'alimentation de I'e.sybox Slave et attendre I'extinction de
I'écran Utilisateur & un niveau
4. Sur l'e.sybox Slave, fournir | allmgntatlgn en appuyant simultané- La pompe | Rouge : éteint Zucz(iﬂfuﬂip:;r:zgpg:d Augmenter la valeur de la pression
ment sur les touches [MODE] et [-] jusqu’a 'apparition de la page de ne démarre| Blanc : allume | - pre‘lsion do r‘;dé_ de redémarrage du systéme en aug-
mise a jour. . N . pas. Bleu : éteint marrage du systéme mentant SP ou en diminuant RP.
5. Attendre que la mise & jour se termine correctement et que les deux (parag. 3.2).
machines redémarrent.
Résoluti d ble 1. Fuite de Veérifier I'installation, localiser la fuite
?SO u. Ion‘ .es pl:O emes . , . . l'installation. et I'éliminer.
Si la mise a jour échoue, la machine que I'on tentait de mettre a jour 2. Rotor ou partie hy- | Démonter le systeme et éliminer les
(Slave) se met dans un état inconsistant qui ne permet pas une nouvelle La pompe | Rouge : éteint draulique obstruée | occlusions (service d’assistance).
mise a jour semi-automatique. Dans ce cas, il est nécessaire d’effectuer ne s'arréte | Blanc : allumé | 3. Pénétration d’air Examiner le conduit d’aspiration,
. . s ’ pas. Bleu : éteint dans le conduit identifier la cause de la pénétration
la procédure manuelle de mise a jour. daspiration. Sair et Féliminer.
11.2.2. - Mise a jour de I’ e.sybox par e.sylink 4. Capteur de flux Contacter le centre d’assistance..
N ; : A : . . . s défectueux
La mise a jour d'un e.sybox peut étre effectuée également a partir de I'e.
sylink. Pour la procédure, se référer au manuel e.sylink. 1. Lorsque la profondeur
d’aspiration augmente, les presta-
12 - RESOLUTION DES PROBLEMES tions hydrauliques du produit
1. Profondeur diminuent (parag. Description
Avant de commencer la recherche des pannes, couper daspiration de I'électropompe). Verifier si
I'alimentation électrique de la pompe (extraire la fiche de la excessive. la profondeur daspiration peut
. 2. Conduit étre réduite. Utiliser un tuyau
prlse). Distribution Rouge : éteint d’aspiration d’aspiration de plus grand di-
Résolution des problémes types insuffisante Blanc : allumé obstrué ou de ametre (mais jamais inférieur
p yp Bleu : éteint diamétre insuf- a1).
fisant. 2. Examiner le conduit d’aspiration,
3. Rotor ou partie identifier la cause de la partialisa-
Anomalie LED Causes probable Remeédes hydraulique tion (obstruction, courbe séche,
obstruée. trongon en contre-pente, etc.)
3. Démonter le systeme et
éliminer les occlusions (service
La pompe | Rouge : éteint | Aucune alimentation |, . . ' d'assistance).
. s . . Vérifier la présence de tension dans
ne démarre| Blanc : éteint | électrique. B . . )
s la prise et réintroduire la fiche
pas. Bleu : éteint
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La pompe . 1. Veérifier linstallation, localiser la fuite
démarre e 1. Fuite de e
g Rouge : éteint " . et I'éliminer.
sans qu'un A . I'installation. P s .
L Blanc : allumé 2. Effectuer les opérations d’entretien
utilisateur e 2. Clapet de non- du clapet d t
ne le de- Bleu : éteint retour défectueux u clapet de non-retour comme
. décrit au paragraphe 10.3.
mande
La pression| Vérifier la pression de I'air a travers
de l'eau Vase d’expansion la vanne du logement technique. Si
n'estpas | Rouge : éteint | déchargé (pression de I'eau s’écoule durant le contréle,
immédiate | Blanc : allumé | d’air insuffisante) ou | le vase est cassé : contacter le
lorsque Bleu : éteint rupture de la mem- service d’assistance. Dans le cas
I'utilisateur brane. contraire, rétablir la pression de I'air
est ouvert selon la formule (parag. 1.2).
Au mo-
lr]nent de Pression de I'air dans | Etalonner la pression du vase
OuYer.tu'e’ Rouge : éteint | le vase d’expansion | d’expansion ou configurer les
le débit . . L. . N .
.. _. | Blanc: allumé | supérieure a celle parametres SP et/ou RP de maniére
arrive a zero| P . A N
avant que la Bleu : éteint du démarrage du a correspondre a la formule (parag.
pompe ne systeme. 1.2).
démarre.
1. Manque d'eau. 1-2. Amorcer la pompe et vérifier
2. Pompe nonamor- | g6 |e conduit ne contient pas dair.
B Rosso: acceso | . & Vérifier que I'aspiration ou les filtres
Lécran Bianco: acceso 3. Le point de para- éventuels ne sont pas obstrués
affiche BL Blu: i t métrage ne peut 3. Régl | p de RM
u: spento pas étre atteint avec | 3- Reégler u’ne valeur de RM qui
la valeur de RM permette d'atteindre le point de
paramétrée. paramétrage
Lécran Rouge : allumé 1. Capteur de pres-
affiche Blanc : allumé | = -2Pteu p 1. Contacter le centre d’'assistance.
e sion défectueux.
BP1 Bleu : éteint

170

i i .| 1. Absorption exces- | 1. Fluide trop dense. Ne pas utiliser
L'écran Rouge : allumé ) )
8 R . sive. la pompe avec des fluides autres
affiche Blanc : allumé . ,
e 2. Pompe bloquée. que de l'eau.
ocC Bleu : éteint -
2. Contacter le centre d'assistance.
1. Tension
e i . d’alimentation 1. Vérifier la présence de la bonne
L'écran Rouge : allumé N ) .
. | . faible. tension de ligne.
affiche Blanc : allumé . e . R
. 2. Chute de tension | 2. Vérifier la section des cables
PB Bleu : éteint - i 8
excessive sur la d’alimentation.
ligne.
L'écran Les parametres sensi-|
affiche : s P s . Appuyer sur la touche + du dispositif
Rouge: éteint | bles d’un ou plusieurs d . N .
Appuyer ) . . ” dont I'on sait que la configuration
Blanc: allumé | dispositifs ne sont pas| N .
+ pour D N des parametres est la plus récente
Bleu: éteint alignés.
propager et correcte.
cette config

13 - MISE AU REBUT

Ce produit ou certaines parties de celui-ci doivent étre mis au rebut dans
le respect de I'environnement et conformément aux normatives envi-
ronnementales locales. Employer les systémes locaux, publics ou privés,
de récolte des déchets.

14 - GARANTIE

Toute utilisation de matériel défectueux ou tout défaut de fabrication de
I'appareil sera éliminé durant la période de garantie prévue par la loi en
vigueur dans le pays dans lequel le produit a été acheté, soit par répara-
tion, soit par remplacement.

La garantie couvre tous les défauts substantiels attribuables a des vices
de fabrication ou de matériel employé si le produit est utilisé correcte-
ment et conformément aux instructions.
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La garantie est annulée dans les cas suivants :

« tentatives de réparation effectuées sur I'appareil,

» modifications techniques de 'appareil,

« utilisation de piéces de rechange non originales,

* manipulation,

« utilisation non appropriée, par ex. emploi industriel.

Sont exclues de la garantie:
* les piéces a usure rapide.

En cas de demande d’assistance sous garantie, s’adresser a un centre
d’assistance technique autorisé et présenter la preuve d’achat du produit.
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INHALT

Legende
Hinweise
Haftung

1. Allgemeines
1.1 Beschreibung des integrierten Inverters
1.2 Integriertes Ausdehnungsgefafy
1.3 Integrierte Elektropumpe
1.4 Technische Eigenschaften

2. Installation
2.1 Vertikalkonfiguration
2.1.1 Hydraulikanschllsse
2.1.2 Fillvorgange - obenbiindige und untenbliindige Installation
2.2 Horizontalkonfiguration
2.2.1 Hydraulikanschlisse
2.2.2 Ausrichtung des Schnittstellenpaneels
2.2.3 Flllvorgange - obenbiindige und untenbliindige Installation

3. Inbetriebsetzung
3.1 Elektrische Anschlisse
3.2 Konfiguration des integrierten Inverters
3.3. Ansaugen der Pumpe

4. Schutzvorrichtungen

4.1 Beschreibung der Blockierungen
4.1.1,BL” Anti Dry-Run (Schutz gegen Trockenlauf)
4.1.2 Anti-Cycling (Schutz gegen kontinuierliche Zyklen ohne Benutzernachfrage
4.1.3 Anti-Freeze (Schutz gegen Gefrieren des Wassers im System)
4.1.4 ,BP1” Blockierung bei Schaden am internen Drucksensor
4.1.5 ,PB” Blockierung bei Versorgungsspannung auf3erhalb der Spezifikation
4.1.6 ,SC” Blockierung bei Kurzschluss zwischen den Motorphasen

4.2 Manuelles Riicksetzen der Fehlerzustande

4.3 Automatisches Riicksetzen der Fehlerzustande

5. Elektronische Steuerung Inverter und Benutzerschnittstelle
5.1 Betrieb mit Steuereinheit
5.1.1 Von der Steuereinheit abrufbare Funktionalitaten
5.1.2 Elektrische Anschllisse Benutzerein- und -ausgange
5.1.3 Betrieb im Sicherheitsmodus
5.1.4 Verbindung zu mehreren Steuereinheiten
5.1.5 Einstellung der Funktionalitdten an der Steuereinheit
5.1.6 Zuordnung und Riicknahme der Zuordnung e.sybox zur Steuereinheit
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187
187
187
187
187
187
188
188

188
188
189
189
189
190
190
191

6.

~

Tastatur und Bildschirm

6.1 Direktzugang mit Tastenkombination

6.2 Zugang mit Name Uber Fenstermenu

6.3 Aufbau der Menuseiten

6.4 Blockierung Parametereinstellung tiber Password
6.5 Motorfreischaltung/-ausschaltung

. Bedeutung der einzelnen Parameter

7.1 Benutzermenu
7.1.1 Status
7.1.2 RS: Anzeige der Rotationsgeschwindigkeit
7.1.3 VP: Druckanzeige
7.1.4 VF: Durchflussanzeige
7.1.5 PO: Anzeige der aufgenommenen Leistung
7.1.6 C1: Anzeige des Phasenstroms
7.1.7 Betriebsstunden und Anzahl der Starts
7.1.8 PI: Histogramme de la puissance
7.1.9 Mehrfachpumpensystem
7.1.10 Abgegebener Fluss
7.1.11 VE: Versionsanzeige
7.1.12 FF: Anzeige Fault & Warning (Historie)
7.2 Monitormenu
7.2.1 CT: Bildschirmkontrast
7.2.2 BK: Bildschirmhelligkeit
7.2.3 TK: Einschaltzeit Backlight
7.2.4 LA: Sprache
7.2.5 TE: Anzeige der Ableitertemperatur
7.3 Sollwert-Menu
7.3.1 SP: Einstellung des Sollwertdrucks
7.3.2 Einstellung des Hilfsdrucks
7.3.2.1 P1: Einstellung Hilfssollwert 1
7.3.2.2 P2: Einstellung Hilfssollwert 2
7.3.2.3 P3: Einstellung Hilfssollwert 3
7.3.2.4 P4: Einstellung Hilfssollwert 4
7.4 Handbuchmenu
7.4.1Status
7.4.2 RI: Einstellung Geschwindigkeit
7.4.3 VP: Druckanzeige
7.4.4 VF: Durchflussanzeige
7.4.5 PO: Anzeige der gelieferten Leistung
7.4.6 C1: Anzeige des Phasenstroms
7.4.7 RS: Anzeige der Rotationsgeschwindigkeit
7.4.8 TE: Anzeige der Ableitertemperatur
7.5 Installateurmenu
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7.5.1 RP: Einstellung der Druckminderung flir den Neustart

7.5.2 OD: Anlagentyp

7.5.3 AD: Adressenkonfiguration

7.5.4 MS: MaRsystem

7.5.5 AS: Assoziation der Vorrichtungen

7.5.6 PR: Ferngesteuerter

7.6 Menu Technischer Kundendienst

7.6.1 TB: Blockierungzeit Wassermangel

7.6.2 T1: Verzégerung Niedrigdruck (Funktion kiwa)

7.6.3 T2: Ausschaltverzégerung

7.6.4 GP: Proportionaler Gewinnkoeffizient

7.6.5 Gl: Integraler Gewinnkoeffizient

7.6.6 RM: Maximale Geschwindigkeit

7.6.7 Einstellung der Anzahl der Vorrichtungen und Reserven

7.6.8 NA: Aktive Vorrichtungen

7.6.9 NC: Gleichzeitige Vorrichtungen

7.6.10 IC: Konfiguration der Reserve
7.6.10.1 Konfigurationsbeispiele fiir Mehrfachpumpenanlagen

7.6.11 ET: Max. Wechselzeit

7.6.12 AY: Anti Cycling

7.6.13 AE: Freischaltung Antiblockierungsfunktion

7.6.14 AF: Freischaltung Antigefrierfunktion

7.6.15 Setup der Digitaleingénge IN1, IN2, IN3, IN4
7.6.15.1 Sperrung der Funktionen im Zusammenhang mit dem Eingang
7.6.15.2 Einstellung Funktion externer Schwimmer
7.6.15.3 Einstellung Eingangsfunktion Hilfssollwert
7.6.15.4 Einstellung Systemabschaltung und Fehlerrlicksetzung
7.6.15.5 Einstellung der Niedrigdruckfeststellung (KIWA)
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LEGENDE Sicherheitsverantwortlichen der Anlage autorisiert wurden,
jegliche erforderliche Aktivitat auszufihren und dabei in der
Lage sind, Gefahren zu erkennen und zu vermeiden.
(Definition fir technisches Personal IEC 364)

Das Gerat ist nicht fiir den Gebrauch durch Personen (ein-
schlieRlich Kinder) mit verringerten physischen oder mentalen
Fahigkeiten oder fehlender Erfahrung oder Kenntnissen
bestimmt, es sei denn, dass diese durch die Vermittlung einer
fur ihre Sicherheit verantwortlichen Person eingewiesen oder
beaufsichtigt werden oder Anweisungen erhalten. Kinder mus-
sen beaufsichtigt werden, damit sichergestellt ist, dass sie nicht
mit dem Gerat spielen.

Sicherheit

Der Gebrauch ist nur dann erlaubt, wenn die elektrische Anlage
durch Sicherheitsvorschriften gemaf den im Installationsland
des Produktes geltenden Verordnungen gekennzeichnet ist (fir
ltalien CEIl 64/2).

Folgende Symbole wurden im Dokument verwendet:

Allgemeine Gefahrensituation. Die nicht erfolgte Einhaltung
der nach dem Symbol angefiihrten Vorschriften kann
Schéaden an Personen und Dingen verursachen.

A Stromschlaggefahr. Die nicht erfolgte Einhaltung der nach
dem Symbol angeflihrten Vorschriften kann grolRe Gefahren
D:i] fur die Unversehrtheit von Personen bewirken.

Anmerkungen
HINWEISE

nach dem Symbol angefiihrten Vorschriften kann Schaden an
Personen und Dingen verursachen.

Vor Installationsbeginn aufmerksam diese Dokumentation
durchlesen.

Installation und Betrieb miissen mit den Sicherheitsvorschriften
des Installationslandes des Produktes Ubereinstimmen.

Der gesamte Vorgang muss fachgerecht ausgefiihrt werden.
Neben der Gefahr fur die Unversehrtheit der Personen und
der Verursachung von Schaden an den Geraten, bewirkt die
fehlende Einhaltung der Sicherheitsvorschriften den Verfall
jeglichen Rechtes auf einen Garantieeingriff.

2 Allgemeine Gefahrensituation Die nicht erfolgte Einhaltung der

Gepumpte Flussigkeiten

Die Maschine wurde fiir das Pumpen von Wasser, das frei von
explosiven Stoffen und festen Partikeln oder Fasern ist, mit ein-
er Dichte von 1000 Kg/m3 und einer kinematischen Viskositat
von 1mm2/s und flr chemisch nicht aggressive Flissigkeiten
entwickelt und konstruiert.

Das Stromkabel darf niemals fiir den Transport oder die Befor-
derung der Pumpe verwendet werden.

Kabel niemals von der Steckdose durch Ziehen am Kabel tren-
nen.

>> B B P

Fachpersonal

A Es ist empfehlenswert, dass die Installation durch kompetentes
und qualifiziertes Personal erfolgt, das tber die technischen Falls das Stromkabel beschadigt ist, muss es vom Hersteller
Anforderungen verflgt, die in den speziellen Vorschriften fir A oder von seinem autorisierten technischen Kundendienst er-

diese_r) I_Bereich vorgeseh_en si_nd. ) ) setzt werden, damit jeder Gefahr vorgebeugt werden kann.
Qualifiziertes Personal sind die Personen, die aufgrund ihrer

Ausbildung, Erfahrung und Schulung sowie aufgrund der Ken- Die fehlende Beachtung der Hinweise kann Gefahrensituationen fiir
ntnis der entsprechenden Normen, Vorschiften und MaRinah- Personen oder Dinge verursachen und zur Unwirksamkeit der Produkt-
men zur Unfallverhitung und zu den Betriebsbedingungen vom garantie fiihren.
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HAFTUNG

Der Hersteller haftet nicht fur die perfekte Funktionsfahig-
A keit der Elektropumpen oder fiir eventuelle Schéaden die
durch ihren Betrieb entstehen, falls diese manipuliert,
modifiziert und/oder auBerhalb des empfohlenen Arbeits-
bereiches betrieben werden oder im Gegensatz zu anderen
Vorschriften dieses Handbuches stehen.
Er lehnt weiterhin jede Verantwortung ab fir eventuelle Un-
genauigkeiten, die in diesem Bedienungshandbuch enthalten
sind, falls diese auf Druck- oder Ubertragungsfehler zurtickge-
hen. Er behélt sich das Recht vor, unter Aufrechterhaltung der
grundlegenden Eigenschaften, die Anderungen an den Produk-
ten vorzunehmen, die er fiir erforderlich oder niitzlich halt.

1- ALLGEMEINES

Bei dem Produkt handelt es sich um ein integriertes System bestehend
aus einer mehrstufigen, selbstansaugenden Zentrifugal-Elektropumpe,
einer diese steuernden elektronischen Schaltung und einem Ausdeh-
nungsgefal.

Anwendung

Wasserversorgungsanlagen und Druckausgleich fiir den hauslichen oder
industriellen Gebrauch

Der aulRere Aspekt des Produktes ist der eines Quaders mit 6 Seiten, wie
in Abb.1 ersichtlich.

A B C D

= Abbildung 1

SEITE A: Zugangsklappe zum Technikfach. Die Klappe kann enthnommen
werden, indem 2 Finger in die Gummieingriffe gesteckt werden und die
Klappe driickend um die Scharniere auf der Gegenseite der Eingriffe ge-
dreht wird (siehe Abb.2). Um die Klappe wieder in ihre Ausgangsposition
zurlickzubringen, die Scharniere in ihre Aufnahmestellen bringen und die
Klappe bis zum Einrasten schlieRen.

Abbildung 2

Uber das Technikfach sind folgende Zugriffe méglich (siehe Abb.3):

1. Ventil des Ausdehnungsgefales
2. Typenschild

3. Kurzanleitung

4. Motorwelle

5. Werkzeugzubehor

6. Fulldeckel (nur bei Vertikal-
konfiguration).

Abbildung 3

SEITE B: Ein abnehmbarer Schraubdeckel ermdglicht den Zugriff auf
das Ruckschlagventil (siehe Abschn. 10.3) Nur im Wartungsfall durch
Fachpersonal entfernen.

SEITE C: Im Fall der Vertikalinstallation stellen die 4 Kupfergewinde die
Aufnahmestelle fir die StellfiiRe dar. Die beiden 1-Zoll-Schraubdeckel
kénnen je nach der vorgesehenen Installationskonfiguration fir den An-
schluss an die Anlage entfernt werden. In diesem Fall an den Anschluss
mit der Bezeichnung ,IN” die Anlage fur die Wasserentnahme (Brunnen,
Zisterne...) und am Anschluss mit der Bezeichnung ,OUT” die Vorlauflei-
tung anschlielRen. Es ist ebenfalls ein Luftgitter vorhanden.
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SEITE D: Durch Entnahme des 1-Zoll-Deckels ist der Zugang zu einem
zweiten Vorlaufanschluss moglich, der gleichzeitig oder alternativ zum
mit ,OUT” bezeichneten auf der Seite C verwendet werden kann. Das
Stromkabel dient dem Anschluss an das Stromnetz.

SEITE E: Im Fall der Horizontalinstallation stellen die 4 Kupfergewinde
die Aufnahmestelle fur die StellfiRe dar. Die Hauptfunktion des 1-Zoll-
Deckels besteht in der Leerung des Systems. Es sind ebenfalls zwei
Luftgitter vorhanden.

SEITE F: Wie auf dem zu entfernenden Etikett angegeben, hat der
1-Zoll-Deckel eine doppelte Funktion: Im Fall der Horizontalinstallation
fungiert die durch den Deckel verschlossene Ablassoffnung als Fulloff-
nung des Systems (siehe nachfolgend ,Fullvorgang, Abschn. 2.2.3); im
Fall der Vertikalinstallation kann die gleiche Ablass6ffnung die Funktion
des Eingangswasseranschlusses auslben (genau wie der mit ,IN” auf
der Seite C als Alternative angeflihrte). Das Benutzerschnittstellenpaneel
setzt sich aus einem Bildschirm und einer Tastatur zusammen und dient
der Anlageneinstellung, der Statusabfrage und Mitteilung eventueller
Alarmzustande.

Das Gerat kann mit 2 verschiedenen Konfigurationen installiert werden:
horizontal (Abb.4) oder vertikal (Abb.5).

Abbildung 5

Die im Gerat integrierte elektronische Steuerung erfolgt durch einen
Inverter Uber Durchfluss-, Druck- und Temperatursensoren, die ebenfalls

Abbildung 4

1.1 Beschreibung des integrierten Inverters

in das Gerat integriert sind.

Uber diese Sensoren schaltet sich die Anlage je nach Bedarf des
Verbraucheranschlusses automatisch ein und aus und ist in der Lage,
Betriebsstérungen festzustellen, zu vermeiden und anzuzeigen.

Die Steuerung Uber den Inverter garantiert verschiedene
Funktionen, die wichtigsten sind dabei flur die Pumpanlagen die
Aufrechterhaltung eines konstanten Druckwertes in der Versor-
gungsleitung und Energieeinsparung.

» Der Inverter ist in der Lage, den Druck eines Wasserkreislaufes
durch Veranderung der Rotationsgeschwindigkeit der Elektro-
pumpe konstant zu halten. Bei Betrieb ohne Inverter gelingt es
der Elektropumpe nicht zu modulieren und bei Zunahme der
verlangten Durchflussmenge verringert sich der Druck zwingen-
derweise oder umgekehrt; auf diese Weise liegt zu hoher Druck
bei geringen Durchflussmengen vor oder zu geringer Druck bei
Erhéhung der Nachfrage der Durchflussmenge.

 Durch Veranderung der Rotationsgeschwindigkeit je nach dem
augenblicklichen Bedarf des Verbrauchers, begrenzt der Inverter
die fur die Elektropumpe zulassige Leistung fir die Gewabhrleis-
tung der Bedarfsnachfrage auf das erforderliche Minimum. Der
Betrieb ohne Inverter hingegen sieht den stetigen Betrieb der
Elektropumpe und nur bei maximaler Leistung vor.

Das Gerat wurde vom Hersteller so konfiguriert, dass die meisten Instal-
lationsbedingungen erfillt werden kénnen, d.h.:

Funktionsweise bei Konstantdruck

Sollwert (gewlinschter Wert des Konstantdrucks): SP = 3.0 bar
Senkung des Drucks flr den Neustart: RP =0.3 bar
Anti-Cycling-Funktion: Ausgeschaltet

Diese und andere Parameter kdnnen auf jeden Fall auf die Anlage ab-
gestimmt eingestellt werden. In den Abschnitten 5-6-7 sind alle einstell-
baren GréRen erlautert: Druck, Schutzvorrichtungseingriff, Rotationsge-
schwindigkeit usw.

Es sind weitere vielseitige Betriebsmodalitaten und Zusatzoptionen
vorhanden. Uber die verschiedenen méglichen Einstellungen und die
verfligbaren konfigurationsfahigen Eingangs- und Ausgangskanale kann
die Funktionsweise des Inverters den Anforderungen der verschiedenen
Anlagen gemaR angepasst werden. Siehe Abschnitte 5-6-7.
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1.2 Integriertes Ausdehnungsgefal
Das Gerat verflgt Uber ein integriertes Ausdehnungsgefal mit einem
Gesamtfassungsvermdgen von 2 Litern. Die Hauptfunktionen des Aus-
dehnungsgefales sind:
« die Elastizitat der Anlage aufrechtzuerhalten, damit diese vor
PrellstéRen geschitzt ist
« eine Wassereserve zu gewahrleisten, die im Fall kleiner
Leckagen den Anlagendruck so lange wie mdglich aufrecht erhalt
und unniitze Neustarts des Gerats verzdgert, die ansonsten
kontinuierlich wéren
- bei Offnen des Verbraucheranschlusses sicherzustellen, dass
der Wasserdruck fiir die Sekundendauer, die das Gerat zur
Einschaltung und fiir das Erreichen der korrekten Rotationsge-
schwindigkeit bendtigt, gewahrleistet ist.

Es ist nicht die Aufgabe des Ausdehnungsgefalies eine derartige Was-
serreserve sicherzustellen, aufgrund welcher sich die Systemeingriffe
verringern (vom Verbraucheranschluss verlangt, nicht aufgrund einer
Leckage in der Anlage). Die Anlage kann mit einem Ausdehnungsgefalt mit
der gewlinschten Kapazitat versehen werden, das an einer Stelle auf der
Vorlaufleitung (nicht an der Absaugung) angeschlossen wird. Im Fall der
Horizontalinstallation kann ein Anschluss an der nicht verwendeten Vorlau-
fablasso6ffnung erfolgen. Bei der Wahl des Behalters beachten, dass die
freigesetzte Wassermenge auch von den Parametern SP und RP abhangig
ist, die auf dem Geréat eingestellt werden kdnnen (Abschn. 6-7).

Das Ausdehnungsgefa wurde mit Luft Gber das Ventil vorversorgt, auf
das Uber das Technikfach zugegriffen werden kann (Abb.3, Punkt 1). Der
Vorladewert, mit dem das Ausdehnungsgefall vom Hersteller geliefert
wird, stimmt mit den als Default eingestellten Parametern SP und RP
Uberein und entspricht auf jeden Fall folgendem Verhaltnis:

Pair = SP - RP - 0.7 bar Wobei:
- Pair = Wert des Luftdrucks in bar
- SP = Sollwert (7.3) in bar
- RP = Senkung des Drucks fiir den
Neustart (7.5.1) in bar

Folglich vom Hersteller: Pair =3-0.3-0.7=2.0 bar

Die Einstellung anderer Werte bei den Parametern SP und/oder RP er-
folgt durch Einwirken auf das Ventil des Ausdehnungsgefalles durch Luft-
abfluss oder -zulauf bis zum Erreichen des oben genannten Verhaltnisses
(z.B. SP=2.0bar; RP=0.3bar; Luft vom Ausdehnungsgefal ablassen, bis
zum Erreichen eines Druckwertes von 1.0 bar am Ventil).

Wird das eingestellte oben genannte Verhaltnis nicht einge-
halten, kann dies Betriebsstérungen im Gerat oder den verfrih-
ten Bruch der Membran im Ausdehnungsgefal bewirken.

Aufgrund der Kapazitat des Ausdehnungsgefales von lediglich 2
Litern muss ein eventueller Vorgang zur Kontrolle des Luftdrucks
durch schnelles Zwischenschalten des Manometers erfolgen:
Bei kleinen Mengen kann der Verlust einer auch nur geringen
Luftmenge einen gewissen Druckabfall bewirken. Die Qualitat
des Ausdehnungsgefalies gewahrleistet die Aufrechterhaltung
des eingestellten Luftdruckwertes; die Kontrolle nur bei Eichung
vornehmen oder falls Funktionsstérungen sichergestellt sind.
Eventuelle Kontroll- und/oder Riicksetzungsvorgange des
Luftdrucks missen bei nicht unter Druck stehender Vorlauflei-
tung erfolgen: Die Pumpe vom Stromnetz trennen und den der
Pumpe am néchsten liegenden Anschluss 6ffnen und so lange
offen lassen, bis kein Wasser mehr herauslauft.

Der besondere Aufbau des AusdehnungsgefalRes gewahrleistet
langanhaltende Qualitat und Lebensdauer, besonders im Fall
der Membran, die normalerweise die Komponente ist, die
D:i] besonderem Verschleil® unterliegt. Dennoch muss im Fall der
Beschadigung das gesamte Ausdehnungsgefall ausschlieRlich
durch autorisiertes Personal ausgewechselt werden.
1.3 Integrierte Elektropumpe

Das Gerat verfiigt tber eine Zentrifugal-Elektropumpe mit Mehrfa-
chradern, bestehend aus einem Hydraulikblock mit 5 Radern, die Gber
einen wassergekuhlten Dreiphasenmotor angetrieben werden. Die Kuh-
lung des Motors mit Wasser anstatt mit Luft gewahrleistet eine geringere
Gerauschentwicklung in der Anlage und die Mdglichkeit, diesen auch in
nicht belifteten Standorten aufzustellen. Das in Abbildung 6 gezeigte
Diagramm zeigt in Rot die charakteristische Kurve der hydraulischen
Leistungen der Elektropumpe bei hdchster Rotationsgeschwindigkeit
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ute verlangen, den eingestellten Konstantdruck zu gewahrleisten. Bei
groReren Durchflussmengen arbeitet das Gerat gemaR der charakterist-
ischen Kurve der Elektropumpe bei maximaler Rotationsgeschwindigkeit.
Neben der Gewahrleistung des Konstantdrucks verringert das Gerat bei

(Pumpe nicht durch Inverter gesteuert). Daraus ergibt sich:
. maximale Durchflussmenge = 120 I/min;
. maximaler Raumbedarf = 65 m => 6,5 circa 6.5 bar Maximaldruck.

0

o
awm)

P

2

100

110

120

10

1500 om mpostat

Abbildung 6

Durchflussmengen unter 90 Liter/Minute die aufgenommene Leistung
und folglich den Stromverbrauch.

Die oben aufgefiihrten Leistungen beziehen sich auf Mes-
sungen bei Raumtemperatur und eine Wassertemperatur von
ca. 20°C wahrend der ersten 10 Minuten des Motorbetriebs
mit einem Wasserstand von maximal 1 Meter Tiefe bei der

Ansaugung.
Q’i] Eine Zunahme der Ansaugtiefe bewirkt eine Verringerung der

Im gleichen Diagramm von Abb.6. sind in Griin andere charakteristische

Kurven der verringerten Rotationsgeschwindigkeit der gleichen Elektro-
pumpe dargestellt. Durch die automatische Veranderung der Rotation-

Leistungen der Elektropumpe.

1.4 Technische Eigenschaften

sgeschwindigkeit der Elektropumpe ermdglicht der Inverter bei Aufrech- Spannung 1 x 220/240 ~ VAC
terhaltung des eingestellten Konstantdruckwertes (SP) die Verschiebung STROM Frequenz 50/60 Hz
der Funktionsweise von einer der charakteristischen Kurven auf die VERSORGUNG -
andere. Praktisch gesehen wird die Kurve, die aus dem vom Inverter Hochststrom 10A
gesteuerten Gerat resultiert, die in Abb. 7 aufgefiihrte Kurve (unter Hochstleistung 1550 W
Beriicksichtigung des Default-SP-Wertes = 3.0 bar). Male 565x265x352 mm ohne
. StiitzfiiRe
KON- Leergewicht (einschlieRlich 24,8 kg
STRUKTIONSDA- Verpackung)
TEN
g Schutzklasse IP x4
Motorisolierungsklasse F
maximaler Raumbedarf 65m
- _ y HYDRAULIKLEI- Maximale Durchflussmenge 120 I/min
- LRI STUNGEN Ansaugen der Pumpe <5min & 8m
Daraus ergibt sich, dass das Gerat mit SP = 3.0 bar in der Lage ist, Maximaler Betriebsdruck 8 bar

den Anschlissen, die Durchflussmengen zwischen 0 und 90 Liter/Min-
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Max. Flissigkeitstemperatur 40 °C
BETRIEBSBEDIN- o
GUNGEN Max. Raumtemperatur 50 °C
Lagerraumtemperatur -10+60 °C
Konstantdruck
Wireless-Kommunikation
Schutz gegen Trockenlauf
FUNKTIONALITAT Antifreeze-Schutz
UND SCHUTZVOR-
RICHTUNGEN Anticycling-Schutz
Amperometrischer Schutz zum Motor
Schutz vor Spannungen durch anormale Speisung
Schutz vor Ubertemperatur

2- INSTALLATION

> B> b B

Das Gerat wurde fur den Gebrauch in ,geschlossenen
Raumlichkeiten” entwickelt: Es sind keine Installationen des
Gerats im Freien und/oder unter der direkten Einwirkung von
Witterungseinflissen vorgesehen.

Das Gerat wurde fiir den Betrieb in Umgebungen mit Tempera-
turen zwischen 0°C und 50°C entwickelt (ausgenommen die
Gewabhrleistung der Stromversorgung: siehe Abschn.7.6.14
LAnti-Freeze-Funktion”).

Das Gerat wurde fir die Aufbereitung von Trinkwasser
entwickelt.

Das Geréat kann nicht fir das Pumpen von Salzwasser, Gulle
sowie brennbaren, atzenden oder explosiven Flussigkeiten
(z.B. Petroleum, Benzin, Lésungsmittel), Fetten, Olen oder
Lebensmitteln eingesetzt werden.

Das Gerat kann Wasser mit einem Fiillstand von bis zu 8 m
Tiefe ansaugen (Hohe zwischen dem Wasserstand und der
Pumpenabsaugdéffnung).

Keine Rohre an den 1” ¥4 Stutzen anschlieRen, der das
Ruckschlagventil enthalt, siehe Abb. 28

A
A

A

Bei Einsatz des Systems fiir die hausliche Wasserversorgung
mussen die ortlichen Vorschriften der verantwortlichen
Einrichtungen fiir die Verwaltung der Wasserversorgung-
squellen beachtet werden.

Bei Bestimmung des Installationsstandortes ist Folgendes
sicherzustellen:
* Die auf dem Typenschild aufgefihrte Spannung und
Frequenz der Pumpe entsprechen den Daten des Stromver-
sorgungsnetzes.
* Der elektrische Anschluss muss an einem trockenen Ort
und vor eventuellen Uberschwemmungen geschiitzt erfol-
gen.
* Die elektrische Anlage muss uber einen differenzialschalter
von | An < 30 mA und Uber eine effiziente Erdung verfligen.

Falls das Vorhandensein von Fremdkdrpern im zu pumpenden Wasser
nicht ausgeschlossen werden kann, muss die Installation eines Filters im
Gerateeingang vorgesehen werden, der fir das Zurlckhalten der Unrein-

heiten geeignet ist.
[ ] durch den Filter selbst verursachten Fllverlust (normalerweise
nimmt der Leistungsabfall mit steigender Filterungsleistung zu).

Die anzuwendende Konfigurationsart bestimmen (vertikal oder horizontal)
und dabei die Anschlisse zur Anlage, die Position des Bedienpaneels
und den verfugbaren Platz wie nachfolgend angegeben berticksichtigen.
Andere Installationskonfigurationen sind unter Anwendung von zusat-
zlichen DAB-Schnittstellen méglich: siehe entsprechender Abschnitt
(Abschn. 9.2, 9.3).

2.1 - VERTIKALKONFIGURATION

Vom unteren Verpackungsteil die 4 StiitzfliRe entnehmen und mit den entspre-
chenden Messingaufnahmestellen auf Seite C verschrauben. Das Gerat

Die Installation eines Absaudfilters bewirkt eine Verringerung
der hydraulischen Leistungen des Gerates proportional zum
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aufstellen und dabei den in Abb.8 dargestellten Platzbedarf beriicksichtigen.

o]

580 mm

* Der Abstand von mindestens 10 mm zwischen der Seite E des
Gerates und einer eventuellen Wand ist notwendig um die Beluf-
tung zwischen den Gittern zu garantieren.

* Der Abstand von mindestens 270 mm zwischen der Seite B des
Gerates und einer Begrenzung ist empfehlenswert, damit even-
tuelle Wartungseingriffe am Ruickschlagventil ohne Trennung des
Gerates von der Anlage mdglich sind.

* Der Abstand von mindestens 200 mm zwischen der Seite A des
Gerates und einer Begrenzung ist empfehlenswert, damit die
Klappe entfernt werden kann und der Zugang zum Technikfach
moglich ist.

Fir die Gewahrleistung der Stabilitdt des Gerates im Fall einer nicht eb-
enen Oberflache den Fufld abmontieren, der nicht aufliegt, und die Hohe
bis zum Kontakt mit der Flache regulieren. Das Gerat muss in der Tat
sicher und stabil positioniert werden und dabei die vertikale Position der
Achse garantieren: Das Gerat nicht geneigt positionieren

2.1.1 Hydraulikanschlusse

Den Eingangsanschluss zum Gerat durch die Ablasséffnung an der in
Abb.8 mit ,IN” gekennzeichneten Seite F herstellen (Ansaugverbindung).
Folglich den entsprechenden Hilfsdeckel mit Hilfe des Werkzeugzube-
hors oder eines Schraubenschlussels entfernen.

Den Ausgangsanschluss zum Gerat durch die Ablassoffnung an der in
Abb.8 mit ,OUT” gekennzeichneten Seite F herstellen (Vorlaufverbind-
ung). Folglich den entsprechenden Hilfsdeckel mit Hilfe des Werkzeug-
zubehdrs oder eines Schraubenschlissels entfernen.

Alle Hydraulikanschlisse des Gerates fiir die Verbindung mit der Anlage
sind 1 Zoll-Aufsteckgewindeanschliisse GAS aus Messing.

eschlossen werden, die einen Umfang aufweisen, der tber den
normalen Platzbedarf des 1-Zoll-Schlauches hinausgeht (zum
Beispiel der Ring, im Fall von 3-teiligen Stutzen) ist sicher-
zustellen, dass das 1-Zoll-Steckgewindestlick des Stutzens
mindestens wie oben dargestellt 25mm Abstand hat (siehe
Abb.9)

: Soll das Produkt Uber Verbindungsstiicke an das Gerat ang-

<25 mm > 25 mm

X Y

Abbildung 9

Mit Bezug auf die Position im Vergleich zum zu pumpenden Wasser kann
die Installation des Gerates als ,obenbiindig” oder ,untenblndig” be-
zeichnet werden. Die Installation wird als ,obenbuindig” bezeichnet, wenn
die Pumpe sich auf einem Niveau befindet, das liber dem zu pumpenden
Wasser liegt (z.B. Pumpe auf dem Boden und Wasser im Brunnen); im
Gegensatz dazu als ,untenbiindig” wenn sich die Pumpe im Vergleich
zum zu pumpenden Wasser auf einem niedrigeren Niveau befindet (z.B.
héngende Zisterne und Pumpe darunter).
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biindig” sein, wird empfohlen, im Absaugabschnitt der Anlage
ein Ruckschlagventil vorzusehen; dies damit das Gerat gefiillt
werden kann (Abschn. 2.1.2).

D:i] Sollte die vertikale Installation des Gerates vom Typ ,oben-

gschlauch von der Wasserquelle zur Pumpe aufwarts instal-
lieren, damit die Entstehung von ,Lyrabogen” oder Siphons
vermieden wird. Den Absaugschlauch nicht tber dem Pumpen-
niveau anbringen (zwecks Vermeidung von Luftblasen im
Absaugschlauch). Der Absaugschlauch muss beim Eintauchen
mindestens 30 cm Tiefe erreichen und muss auf der gesamten
Lange bis zum Eintritt in die Elektropumpe wasserdicht sein.

D:ﬂ Sollte die Installation vom Typ ,obenbiindig” sein, den Absau-

Die Absaug- und Vorlaufleitungen miissen so montiert werden,
dass sie keinen mechanischen Druck auf die Pumpe ausiiben.

2.1.2. Fullvorgange
Obenbiindige und untenbiindige Installation

,Obenbundige Installation” (Abschn. 2.1.1): Zugang zum Technikfach
und mithilfe des Werkzeugzubehors (Abb.3_Punkt 5) oder eines
Schraubenschliissels Fiilldeckel abnehmen (Abb.3_Punkt 6). Uber den
Fllleingang das Gerat mit sauberem Wasser fiillen, dabei darauf achten,
die Luft abzulassen. Wurde das Ruickschlagventil an der Absaugleitung
(empfohlen im Abschnitt Abschn. 2.1.1) am Gerateeingang vorgesehen,
muss die Wassermenge fir die Flllung des Gerates 2,2 Liter betragen.
Es wird empfohlen, das Rickschlagventil am Ende des Absaugschlauch-
es so anzubringen (Bodenventil), dass dieser wahrend des Fillvorgangs
vollstandig gefillt werden kann. In diesem Fall hangt die fir den Fullvor-
gang erforderliche Wassermenge von der Lange des Absaugschlauches
ab (2,2 Liter + ...).

,2Untenbindige” Installation (Abschn. 2.1.1): Falls zwischen der Was-
serablagerung und dem Gerat keine Absperrventile vorhanden (oder
offen) sind, fillt sich dieses automatisch sobald die darin gefangene Luft
entwichen ist. Durch Ldsen des Fulldeckels (Abb.3_Punkt 6), soweit wie

erforderlich um die darin eingeschlossene Luft abzulassen, kann sich das

System vollstandig flllen. Der Vorgang muss unter Beobachtung ausge-
fuhrt werden und die Full6ffnung, sobald das Wasser austritt, geschlos-
sen werden (es wird auf jeden Fall empfohlen, ein Absperrventil in der
Absperrleitung vorzusehen und diese fur die Steuerung des Fillvorgangs
bei offenem Deckel zu benutzen). Alternativ kann der Fillvorgang im

Fall der Sperrung der Absaugleitung durch ein geschlossenes Ventil auf
die gleiche Weise erfolgen wie in der Beschreibung fiir die obenbiindige
Installation angegeben.

2.2 - HORIZONTALKONFIGURATION

VVom unteren Verpackungsteil die 4 StiutzfiRe entnehmen und mit den
entsprechenden Messingaufnahmestellen auf Seite E verschrauben.
Das Gerat aufstellen und dabei den in Abb.10 dargestellten Platzbedarf
berucksichtigen.

200 mm
\L 27%’1

& &

o

370 mm

Abbildung 10

» Der Abstand von mindestens 270 mm zwischen der Seite B

des Gerates und einer Begrenzung ist empfehlenswert, damit
eventuelle Wartungseingriffe am Riickschlagventil ohne Trennung
des Gerates von der Anlage mdglich sind.

* Der Abstand von mindestens 200 mm zwischen der Seite A des
Gerates und einer Begrenzung ist empfehlenswert, damit die
Klappe entfernt werden kann und der Zugang zum Technikfach
maoglich ist.
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* Der Abstand von mindestens 10 mm zwischen der Seite D
des Gerates und einer Begrenzung ist erforderlich, damit der
Stromkabelausgang gewahrleistet ist.

Fir die Gewahrleistung der Stabilitat des Gerates im Fall einer nicht
ebenen Oberflache den Full abmontieren, der nicht aufliegt, und die
Hoéhe bis zum Kontakt mit der Flache regulieren. Das Gerat muss in der
Tat sicher und stabil positioniert werden, wobei die vertikale Position der
Achse garantiert sein muss: Das Gerat nicht geneigt positionieren.

2.2.1 Hydraulikanschlusse

RDen Eingangsanschluss zum Gerat durch die Ablasséffnung an der in
Abb.10 mit ,IN” gekennzeichneten Seite C herstellen (Absaugverbindung).
Folglich den entsprechenden Hilfsdeckel mit Hilfe des Werkzeugzubehérs
oder eines Schraubenschllssels entfernen.

Den Ausgangsanschluss des Gerates durch die Ablassoffnung an der in
Abb.10 mit ,OUT 1” gekennzeichneten Seite C und/oder durch die Ablassoff-
nung auf der mit ,OUT 2” in Abb.10 gekennzeichneten Seite D herstellen
(Vorlaufverbindung). In dieser Konfiguration kdnnen die beiden Ablassoffnun-
gen in der Tat voneinander unabhangig (wie es fiir die Installation vorteilhafter
ist) oder gleichzeitig (Doppelvorlaufsystem) verwendet werden. Folglich den/
die entsprechenden Hilfsdeckel mit Hilfe des Werkzeugzubehérs oder eines
Schraubenschlissels entfernen. Alle Hydraulikanschlisse des Gerates fur
die Verbindung mit der Anlage sind 1 Zoll-Aufsteckgewindeanschllsse
GAS aus Messing

A Siehe HINWEIS in Bezug auf Abb.9

oevrscH C

2.2.2 Ausrichtung des Schnittstellenpaneels

Das Schnittstellenpaneel wurde so entwickelt, dass es vom Benutzer flr
das bequeme Ablesen ausgerichtet werden kann: Die quadratische Form
ermdglicht jeweils eine Drehung um 90° (Abb.11).

Abbildung 11

* Die 4 Schrauben des Paneels anhand des speziellen, als
Werkzeugzubehor gelieferten Sechskantschlissels abdrehen.
» Schrauben nicht abnehmen, es wird empfohlen, diese vom
Gewinde am Produktboden abzudrehen.

« Darauf achten, dass die Schrauben nicht in das Gerateinnere
fallen

» Das Paneel abnehmen, dabei darauf achten, dass das Sig-
naliibertragungskabel nicht gespannt wird

» Das Paneel in der bevorzugten Richtung wieder in der Auf-
nahmestelle positionieren, dabei darauf achten, dass das Kabel
nicht eingeklemmt wird

* Die 4 Schrauben mit dem entsprechenden Schlissel fest-
schrauben
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ﬂ -
x4
2.2.3 Fullvorgénge

Obenbiindige und untenbiindige Installation

Mit Bezug auf die Position im Vergleich zum zu pumpenden Wasser kann

die Installation des Gerates als obenblindig oder untenbiindig bezeichnet
werden. Die Installation wird als ,obenbiindig” bezeichnet, wenn die Pumpe
sich auf einem Niveau befindet, das Gber dem zu pumpenden Wasser liegt
(z.B. Pumpe auf dem Boden und Wasser im Brunnen); im Gegensatz dazu
als ,untenbiindig” wenn sich die Pumpe im Vergleich zum zu pumpenden
Wasser auf einem niedrigeren Niveau befindet (z.B. hangende Zisterne und
Pumpe darunter).

,LObenbundige Installation”: Mithilfe des Werkzeugzubehdrs (Abb.3_Punkt

5) oder eines Schraubenschlissels Fulldeckel abnehmen, der im Fall der
Horizontalinstallation der auf Seite F befindliche ist (Abb.1). Uber den Fiil-
leingang das Gerat mit sauberem Wasser fiillen, dabei darauf achten, die Luft
abzulassen. Die Wassermenge fir die Fullung des Gerates muss mindestens
1,5 Liter betragen. Es wird empfohlen ein Rickschlagventil am Ende des
Absaugschlauches so anzubringen (Bodenventil), dass dieser wahrend des
Fullvorgangs vollstandig gefiillt werden kann. In diesem Fall hangt die fir
den Fullvorgang erforderliche Wassermenge von der Lange des Absaug-
schlauches ab (1,5 Liter + ...).

L2Untenbiindige” Installation: Falls zwischen der Wasserablagerung und dem
Gerat keine Absperrventile vorhanden (oder diese offen) sind, fullt sich dieses
automatisch sobald die darin gefangene Luft entwichen ist. Durch Lésen des
Fulldeckels (Seite F - Abb. 1), soweit wie erforderlich um die darin einge-
schlossene Luft abzulassen, kann sich das System vollstandig fiillen. Fur
das Lockern des Deckels das Werkzeugzubehor (Abb.3_Punkt 5) oder einen
Schraubenschlissel verwenden. Der Vorgang muss unter Beobachtung aus-
geflhrt werden und die Full6ffnung, sobald das Wasser austritt, geschlossen
werden (es wird auf jeden Fall empfohlen, ein Absperrventil in der Absauglei-
tung vorzusehen und diese fir die Steuerung des Fllvorgangs bei offenem
Deckel zu benutzen). Alternativ kann der Fillvorgang im Fall der Sperrung der
Absaugleitung durch ein geschlossenes Ventil auf die gleiche Weise erfolgen
wie in der Beschreibung fiir die obenbiindige Installation angegeben.

3 - INBETRIEBSETZEN

Der Druck am Pumpeneingang darf nicht héher als 2 bar sein.

Die Absaugtiefe darf 8 m nicht iberschreiten.

> >

3.1 - Elektrische Anschlisse

Zwecks Verbesserung der Isolierung eines moglichen Gerduschpegels
gegenuber anderen Geraten wird empfohlen, einen separaten elektrisch-
en Anschluss fiir die Speisung des Produktes vorzusehen.

Achtung: Stets die Sicherheitsvorschriften einhalten!
Die elektrische Installation muss durch einen autorisierten Fach-
elektriker erfolgen, der die vollstdndige Haftung tbernimmt.

Es wird empfohlen, eine sichere und korrekte Erdung der
Anlage vorzunehmen, wie von den diesbezliglichen Vorschriften
vorgesehen.

> B>

Die Linienspannung kann sich beim Start der Elektropumpe
andern. Die Spannung an der Linie kann je nach den anderen
mit ihr verbundenen Vorrichtungen und der Linienqualitat Ander-
ungen erfahren.
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bemessen und vom Typ ,Klasse A” sein. Der automatische
Differenzialschalter muss mit den folgenden zwei Symbolen
gekennzeichnet sein:

A

c Der Magnet-Thermoschutzschalter muss korrekt bemessen

c Der Differenzialschalter zum Schutz der Anlage muss korrekt

sein (siehe elektrische Daten)

3.2 Konfiguration des integrierten Inverters

Das Gerat wurde vom Hersteller so konfiguriert, dass die meisten Instal-
lationsbedingungen erfllt werden kénnen, d.h.:

D Betrieb bei Konstantdruck;

. Sollwert (gewtnschter Wert des Konstantdrucks): SP =3.0 bar
. Senkung des Drucks fur den Neustart RP = 0.3 bar
. Anti-Cycling-Funktion: Désactivée

Alle diese Parameter kdnnen mit vielen anderen auf jeden Fall vom Be-
nutzer eingestellt werden. Es sind weitere vielseitige Betriebsmodalitaten
und Zusatzoptionen vorhanden. Uber die verschiedenen méglichen
Einstellungen und die verflgbaren konfigurationsfahigen Eingangs- und
Ausgangskanale kann die Funktionsweise des Inverters den Anforde-
rungen der verschiedenen Anlagen gemaf angepasst werden. Siehe
Abschnitte 5-6-7

Bei der Bestimmung der Parameter SP und RP ergibt sich,

dass der Druck, bei dem das System startet, folgenden Wert

hat:

Pstart = SP - RP

der Default-Konfiguration

Beispiel : 3.0 - 0.3 =2.7 barin

Das Gerat funktioniert nicht, wenn die Hohe des Benutzeranschlus-

ses Uber dem Wert von Meter-Saule-Wasser des Pstart liegt (dabei
beriicksichtigen 1 bar = 10 WSm): Fur die Fehlerkonfiguration, wenn der
Benutzeranschluss sich nicht mindestens auf 27m Hohe befindet, startet
das Gerat nicht.

3.3 - Ansaugen der Pumpe

Die Ansaugphase einer Pumpe ist die Phase, wahrend der die Maschine
versucht, den Absaugkdrper und die Absaugleitung mit Wasser zu fillen.
Wenn der Vorgang korrekt erfolgt, kann das Gerat den regularen Betrieb
aufnehmen.

Nach Fillen der Pumpe (Abschn. 2.1.2, 2.2.3) und Konfiguration der
Vorrichtung (Abschn., 3.2) kann der elektrische Anschluss vorgenommen
werden, nachdem mindestens ein Anschluss im Vorlauf geéffnet wurde.
Das Gerat schaltet sich ein und kontrolliert in den ersten 10 Sekunden,
ob Wasser in der Vorlaufleitung vorhanden ist.

Wird ein Durchfluss in der Vorlaufleitung festgestellt, ist die Pumpe
angesaugt und beginnt mit dem reguléaren Betrieb. Dies ist eine typisches
Beispiel fiir eine untenbiindige Installation (Abschn. 2.1.2, 2.2.3). Der
offene Vorlaufanschluss, aus welchem das gepumpte Wasser fliet, kann
geschlossen werden.

Wird nach 10 Sekunden kein regularer Durchfluss im Vorlauf festgestellt,
fragt das System die Bestéatigung fir den Start des Ansaugverfahrens

an (typisches Beispiel fiir obenbiindige Installation Abschn. 2.1.2, 2.2.3).
D.h.:

Pumpe fillen

@ &)

Ausgang Saugen

Nach Druicken von ,+” tritt es in die Ansaugphase ein: Es beginnt ein
Betrieb von héchstens 5 Minuten, wahrend dem die Sicherheitssperre fiir
Trockenlauf nicht eingreift. Die Ansaugzeit hangt von verschiedenen Pa-
rametern ab, die wichtigsten darunter sind der abzusaugende Wasserful-
Istand, der Durchmesser der Absaugleitung, die Dichtheit der Absauglei-
tung. Abgesehen vom Gebrauch einer Absaugleitung von mindestens 1
Zoll, die gut versiegelt sein muss (es dirfen keine Locher oder Verbind-
ungen vorhanden sein, die Luft ansaugen kénnen) wurde das Produkt fir
das Ansaugen in Wassertiefen bis zu 8 m mit einer Dauer von weniger
als 5 Minuten entwickelt. Sobald das Produkt den reguléren Fluss in der
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Vorlaufleitung festgestellt hat, wird der Ansaugvorgang beendet und es
beginnt der regulare Betrieb. Der offene Vorlaufanschluss, aus welchem
das gepumpte Wasser fliel3t, kann geschlossen werden. Wenn das
Produkt nach 5 Minuten Dauer noch nicht als angesaugt resultiert, ers-
cheint auf dem Bildschirm eine Fehlermeldung. Spannung unterbrechen,
das Produkt durch Zugabe von neuem Wasser laden, 10 Minuten warten
und den Vorgang ab Einstecken des Netzsteckers wiederholen.

Durch Driicken von ,-“ wird bestatigt, dass der Ansaugvorgang nicht
gestartet werden soll. Das Produkt bleibt im Alarmzustand.

Funktionsweise

Sobald die Elektropumpe angesaugt ist, beginnt das Gerat gemaf den
konfigurierten Parametern mit seiner regularen Funktionsweise: Es
schaltet sich automatisch bei Offnung des Wasserhahns ein, liefert Was-
ser mit dem eingestellten Druck (SP), halt den Druck auch bei Offnen
anderer Wasserhahne aufrecht und bleibt automatisch nach der Zeit T2
stehen, sobald die Ausschaltbedingungen erreicht wurden (T2 kann vom
Benutzer eingestellt werden, Werkswert 10 Sek.).

4 - SCHUTZVORRICHTUNGEN

Die Vorrichtung ist mit Schutzsystemen fur den Schutz der Pumpe, des
Motors, der Versorgungsleitung und des Inverters ausgestattet. Falls eine
oder mehrere Schutzvorrichtungen ansprechen, wird auf dem Bildschirm
sofort diejenige mit der groften Prioritat angezeigt. Je nach Art des
Fehlers kann der Motor stehenbleiben. Jedoch kann sich bei Wiederher-
stellung der normalen Bedingungen der Fehlerzustand sofort automatisch
aufheben oder nach dem automatischen Riicksetzen nach einer gewis-
sen Zeit I6schen.

Bei Blockierung aufgrund von Wassermangel (BL), Blockierung aufgr-
und von Uberstrom im Motor (OC), Blockierung aufgrund von direktem
Kurzschluss zwischen den Motorphasen (SC) kann versucht werden,
manuell die Fehlerzustande zu verlassen, indem gleichzeitig die Tasten
+ und - gedriickt werden. Sollte der Fehlerzustand anhalten, muss die
Ursache beseitigt werden, die die Anomalie bewirkt.

Im Falle einer Blockierung wegen eines der internen Fehler E18, E19, E20,
E21 missen 15 Minuten bei unter Spannung stehender Maschine abgewar-
tet werden, damit der Blockierungsstatus automatisch zurtickgesetzt wird.

Alarm in der Fehlerhistorie

Bildschirmanzeige

Beschreibung

PD

nicht ordnungsgemafe Ausschaltung

FA

Probleme im Kuhlsystem

Tabelle 1: Alarme

Blockierungszustande

Bildschirmanzeige

Beschreibung

PH Abschaltung wegen Uberhitzung der Pumpe

BL Blockierung bei Wassermangel
BP1 Blockierung bei Ablesefehler am internen Drucksensor
PB Blockierung bei Versorgungssp_annung auBerhalb der Spezifi-

kation

oT Blockierung bei Uberhitzung der Leistungsendstufen

ocC Blockierung bei Uberstrom im Motor

SC Blockierung bei Kurzschluss zwischen den Motorphasen
ESC Blockierung bei Kurzschluss zur Erdung

HL HeilRe Flussigkeit

NC Blockierung bei abgeklemmtem Motor

Ei Blockierung bei internem Fehler jeglicher Anzahl

Vi Blockierung bei jeglicher anormaler Spannung auRerhalb des

Toleranzwertes
EY Blockierung bei am Gerat festgestellter anormaler Zyklizitat

DAB
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4.1 - Beschreibung der Blockierungen

4.1.1 - ,BL” Anti Dry-Run (Schutz gegen Trockenlauf)

Bei Wassermangel wird die Pumpe automatisch nach dem Zeitintervall
TB ausgeschaltet. Dies wird durch die rote Led-Anzeige ,Alarm” und die
Meldung ,BL” auf dem Bildschirm angezeigt.

Nachdem die korrekte Wasserzulaufmenge wiederhergestellt wurde,
kann versucht werden, manuell die Schutzblockierung aufzuheben,
indem gleichzeitig die Tasten ,+” und ,-” gedrickt und dann losgelassen
werden. Bleibt der Alarmzustand bestehen bzw. greift der Benutzer nicht
durch Rucksetzen der Pumpe auf die Wasserzuflussmenge ein, versucht
die automatische Neustartfunktion, die Pumpe wieder zu starten.

Wenn der Parameter SP nicht korrekt eingestellt ist, kann die

Schutzvorrichtung gegen Wassermangel nicht korrekt funktionieren.

4.1.2 - Anti-Cycling (Schutz gegen kontinuierliche Zyklen ohne
Benutzernachfrage)

Wenn im Vorlaufbereich der Anlage Leckagen vorhanden sind, schaltet
sich das System, auch wenn kein Wasser entnommen wird, zyklisch ein
und aus: Auch die kleinste Leckage (wenige ml) bewirkt einen Druckabfall,
der wiederum den Start der Elektropumpe auslost.

Die elektronische Steuerung des Systems ist in der Lage, die vorhandene
Leckage auf der Grundlage des Haufigkeitsintervalls festzustellen.

Die Anticycling-Funktion kann ausgeschlossen oder in der Modalitat Basic
oder Smart aktiviert werden (Abschn. 7.6.12).

Die Modalitat Basic sieht vor, dass sich, sobald das Zeitintervall fest-
gestellt wurde, die Pumpe ausschaltet und in Standby fir die manuelle
Wiederherstellung bleibt. Dieser Zustand wird dem Benutzer durch Ein-
schalten der roten Led-Anzeige ,Alarm” und die Meldung ,ANTICYCLING”
auf dem Bildschirm mitgeteilt. Nachdem die Leckage behoben wurde,
kann der Neustart manuell herbeigefiihrt werden, indem die Tasten ,+”
und ,-” gleichzeitig gedrlickt werden.

Die Modalitat Smart sieht vor, dass nach Feststellen des Verlustzustandes
der Parameter RP erhéht wird, damit die Anzahl der Einschaltungen auf
Dauer gesenkt werden kann.

oevrscH C

4.1.3 - Anti-Freeze (Schutz gegen Gefrieren des Wassers im System)

Der Wechsel des Wasserzustands von flissig nach fest bewirkt eine
Zunahme des Volumens. Es muss folglich vermieden werden, dass das
System bei Temperaturen um null Grad voll Wasser bleibt, damit

keine Schaden entstehen. Dies ist der Grund, warum empfohlen wird,
wahrend des Gebrauchsstillstands in der Winterzeit Elektropumpen stets
zu leeren. Dennoch verfligt das System Uber eine Schutzvorrichtung,

die die Bildung von internen Eisschichten verhindert, indem die Elektro-
pumpe dann eingeschaltet wird, wenn die Werte sich dem Gefrierpunkt
nahern. Auf diese Weise wird das Wasser im Innern gewarmt und das
Gefrieren unterbunden

Die Anti-Freeze-Schutzvorrichtung funktioniert nur dann, wenn
das System ordnungsgemal gespeist wird: Mit gezogenem
Stecker oder fehlendem Strom kann die Schutzvorrichtung nicht
funktionieren. Es ist auf jeden Fall empfehlenswert, das Gerat
wahrend langer Stillstandzeiten nicht beladen zu lassen: Das
Geréat sorgfaltig Uber den Ablassdeckel leeren (Abb.1 Seite E)
und an geschutzter Stelle aufbewahren.

4.1.4 - ,BP1” Blockierung bei Schaden am internen Drucksensor
Sollte die Vorrichtung eine Anomalie am Drucksensor feststellen, bleibt
die Pumpe blockiert und zeigt den Fehler ,BP1” an. Dieser Zustand
beginnt, sobald das Problem festgestellt wird und endet automatisch bei
Wiederherstellung der korrekten Zusténde.

4.1.5 - ,PB” Blockierung bei Versorgungsspannung auRerhalb der
Spezifikation

Diese Blockierung tritt ein, wenn die erlaubte Linienspannung an der Ver-
sorgungsklemme Werte erreicht, die aulerhalb der Spezifikation liegen.
Die Wiederherstellung erfolgt nur automatisch, wenn die Spannung an
der Klemme auf die zuldssigen Werte zurtickkehrt.

4.1.6 - ,SC” Blockierung bei Kurzschluss zwischen den Motorphasen
Die Vorrichtung ist mit einem Schutz gegen direkten Kurzschluss aus-
gestattet, der zwischen den Motorphasen auftreten kann. Wird dieser
Blockierungszustand angezeigt, kann die Wiederherstellung der Funk-
tionsfahigkeit durch gleichzeitiges Driicken der Tasten + und - versucht
werden, was auf jeden Fall frihestens 10 Sekunden nach dem Augen-
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blick Wirkung zeigt, in dem der Kurzschluss aufgetreten ist.
4.2 - Manuelles Rucksetzen der Fehlerzustande

Im Fehlerzustand kann der Benutzer den Fehler 16schen, indem ein
neuer Versuch durch Driicken und aufeinanderfolgendes Loslassen der
Tasten + und - herbeigefuihrt wird.

4.3 - Automatisches Ricksetzen der Fehlerzustande

Bei einigen Stérungen und Blockierungszustanden fihrt das System
automatische Wiederherstellungsversuche aus.
Das System zur Selbstwiederherstellung betrifft vor allem:

LBL” Blockierung bei Wassermangel

.PB” Blockierung bei Linienversorgungsspannung auf3erhalb der Spezifikation
L,OT” Blockierung bei Uberhitzung der Leistungsendstufen

,OC” Blockierung bei Uberstrom im Motor

.BP” Blockierung bei Anomalie am Drucksensor

Tritt das System zum Beispiel wegen Wassermangel in den Blockier-
ungszustand, beginnt die Vorrichtung automatisch mit einem Testver-
fahren, um festzustellen, ob die Maschine definitiv und dauerhaft trock-
engelaufen ist. Fihrt wahrend einer Folge von Vorgéngen ein Versuch
zum positiven Ergebnis (z.B. das Wasser ist zurickgekommen), unter-
bricht sich der Vorgang selbst und kehrt zum normalen Betrieb zurtck.
Tabelle 21 zeigt die Reihenfolge der von der Vorrichtung ausgefiihrten
Vorgange flr die verschiedenen Blockierungsarten.

Blockierung bei Linienversor-
PB gungsspannung aulerhalb | - Diese stellt sich wieder her, sobald wieder
der Spezifikation eine spezifizierte Spannung erreicht wird
Blockierung bei Uberhit- | - Diese stellt sich wieder her, sobald die
oT zung der Leistungsend- | Temperatur der Leistungsendstufen eine
stufen spezifizierte Spannung erreicht hat
- ein Versuch alle 10 Minuten mit insgesamt
6 Versuchen
Blockierung bei Uber- | - ein Versuch jede Stunde mit insgesamt 24
ocC )
strom im Motor Versuchen
- ein Versuch alle 24 Stunden mit insgesamt
30 Versuchen

Automatische Ricksetzungen der Fehlerzustéande

Bildschirman-

Beschreibung Automatische Riucksetzsequenz

zeige
- ein Versuch alle 10 Minuten mit insgesamt
6 Versuchen
BL Blockierung bei Was- | - ein Versuch jede Stunde mit insgesamt 24

Versuchen
- ein Versuch alle 24 Stunden mit insgesamt
30 Versuchen

sermangel

Tabelle 3: Automatisches Riicksetzen der Blockierungen

5 - ELEKTRONISCHE STEUERUNG INVERTER UND BENUTZER-
SCHNITTSTELLE

Durch den Inverter arbeitet das Gerat bei Konstantdruck. Diese
Einstellung ist positiv, wenn die Hydraulikanlage am
Systemende entsprechend dimensioniert ist. Anlagen mit

zu kleinen Rohrleitungen flihren kleine Zuflussverluste herbei,
die das Gerat nicht kompensieren kann; das Ergebnis ist,

dass der Druck auf den Sensoren und nicht am Verbraucheran
schluss konstant ist.

Extrem deformierbare Anlagen kdnnen
D:i] das Entstehen von Oszillationen bewirken; sollte dies eintreten,
kann das Problem gel6st werden, indem auf die Steuerparam
eter ,GP” und ,GlI” eingewirkt wird (siehe Abschn. 7.6.4 - GP:
Proportionaler Gewinnkoeffizient und 7.6.5 - GI: Integraler Ge-
winnkoeffizient)

5.1 - Betrieb mit Steuereinheit

e.sybox, allein oder in Pumpgruppen, kann mittels Drahtloskommunika-
tion mit einer externen Einheit verbunden werden, die im Folgenden
mit Steuereinheit bezeichnet wird. Die Steuereinheit stellt je nach Typ
verschiedene Funktionalitaten zur Verfugung.
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Die moglichen Steuereinheiten sind:
« e.sylink
* PWM IO
* PWM Com

Durch die Kombinationen von einer oder mehreren e.sybox mit einer
Steuereinheit kdnnen genutzt werden:

* Digitaleingange

* Relaisausgange

» Ferngesteuerter Drucksensor

* Anschluss an das Ethernet-Netzwerk
Im Folgenden bezeichnen wir mit dem Begriff Funktionalitdten von der
Steuereinheit die Gesamtheit der oben aufgelisteten und von den ver-
schiedenen Steuereinheitstypen zur Verfligung gestellten Funktionen.

5.1.1 - Von der Steuereinheit abrufbare Funktionalitaten
Die von den jeweiligen Steuereinheiten abrufbaren Funktionalitaten sind

in Tabelle 4 Abrufbare Funktionalitdten von der Steuereinheit angegeben.

Funktionalitaten e.sylink PWM IO PWM Com
Optoisolierte Digitaleingénge ° ° °
Ausgangsrelais mit NO-Kontakt ° ° °
Ausgangsrelais mit NO-, C- und NC- °
Kontakt

Ferngesteuerter Drucksensor ° °

Netzanschluss °

Tab.4 Abrufbare Funktionalitdten von der Steuereinheit.

5.1.2 - Elektrische Anschlisse Benutzerein- und -ausgange
Siehe Handbuch der Steuereinheit

oeursc C

5.1.3 — Betrieb im Sicherheitsmodus

Werden die Funktionalitaten Eingange und Fernsensor genutzt, schalten
die e.sybox und die Steuereinheit im Fall von Komunikationsausfall oder
Fehler durch die Steuereinheit in den Sicherheitsmodus um und nehmen
die am wenigsten schadliche Konfiguration an. Wird der Sicherheits-
modus aktiv, erscheint auf dem Display ein blinkendes Symbol, das ein
Kreuz und darin ein Dreieck abbildet.

Das Verhalten der e.sybox bei Kommunikationsausfall wird in der folgen-
den Tabelle illustriert.

Verhalten e.sybox

Keine Zugeordnete Steuereinheit
Steue-
reinheit zu-
geordnet
Einstellung - ;
e.sybox Erkannte Steuereinheit II\(llcht
Aktivierte Funktion nicht er anntlc_e
- o oder gestorte
Funktion aktiviert Steuereinheit
(vom Eingang | (vom Eingang
oder vom oder vom Sicherheits-
Menti) Men() modus

In=0 Funktion
Eingang deakti-
viert
In®=1, 2

Wassermangel
vom Schwimmer

System ange-
halten F1

System ange-
halten®

angezeigt
in®=3, 4 Aktivierung Aktivierung
Hilfssollwert entspre- des geringe-
Pauxn chender ren Drucks

zwischen den
eingestellten
Hilfssollwerten

Hilfssollwert
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in®=5, 6
System an-
halten

in®=7,8

System ange-
halten F3

System ange-
halten

System an- System ange-

System gehalten F3 + halten
anhalten + Riicksetzung
Ricksetzung Fehler und
Fehler und Warn Alarm

in =9

Ricksetzung
Fehler und

Warn.

in®=10, 11, 12,
13 Funktionalitat
Kiwa (Signal
niedriger Ein-
gangsdruck)

PR=0
Ferngest.
Drucksensor
deaktiviert

Riicksetzung
Fehler und
Alarm

System ange-
halten F4

System ange-
halten"

PR=1
Verwendung
ferngest.
Drucksensor

Der fern-
gesteuerte
Sollwert wird
vernachlassigt

Sollwert auf
ferngesteuer-
ter Sensor

Tab.5 MaRRnahmen im Sicherheitsmodus

@ Die Aktivierung der Funktion bezogen auf dieses Kastchen + irgen-
deine andere Funktion im Sicherheitsmodus bewirkt das Anhalten des
Systems. In diesem Fall zeigt das System die vorrangigere Ursache fur
das Anhalten an.

@ Die durch Komma getrennten Zahlen zeigen die méglichen einstellbar-
en Werte an, die der betreffenden Funktion entsprechen. Demgegenuber
schaltet die Steuereinheit bei Kommunikationsausfall das Relais 1 ein

5.1.4 - Verbindung zu mehreren Steuereinheiten

Es dirfen maximal 2 Steuereinheiten gleichzeitig verwendet werden,
vorausgesetzt, dass die eine vom Typ PWM Com ist und die andere vom
Typ e.sylink oder PWM |O.

Es durfen nicht gleichzeitig Steuereinheiten vom Typ e.sylink und PWM
10 verwendet werden.

Werden 2 Steuereinheiten gleichzeitig verwendet, mussen die in der
unten stehenden Tabelle aufgefiihrten Eingdnge angeschlossen werden

An das System e.sybox angeschlos-
sene Steuereinheiten

Gerét, an das die Eingange angesch-
lossen werden

PWM Com-+e.sylink
PWM Com+PWM IO

e.sylink
PWM 10

Tab.6 Steuereinheit, an die die Eingdnge angeschlossen werden

(Verwendungsfall e.sybox mit 2 Steuereinheiten)

( HINWEIS: Die Steuereinheit PWM Com verfiigt nicht tber einen
Druckeingang, daher ist bei Einsatz nur dieser Steuereinheit nicht
L maoglich, die Funktion Ferngesteuerter Sollwert zu verwenden.

5.1.5 - Einstellung der Funktionalitaten an der Steuereinheit

Der Default-Wert aller Eingénge und des ferngesteuerten Drucksensors ist DIS-
ABLE; um diese zu verwenden, missen sie also vom Nutzer aktiviert werden,
siehe Abschn. 7.6.15 - Setup der Digitalhilfseingénge IN1, IN2, IN3, IN4, Abschn.
Drucksensor 7.5.6 - PR: Ferngesteuerter Drucksensor. Die Ausgénge sind fiir De-
fault freigegeben, siehe Funktionen Ausgange Abschn. 7.6.16 - Setup der Ausgange
OUT1, OUT2.

Wurde keine Steuereinheit zugeordnet, werden die Funktionen Eingéange, Aus-
gange und ferngesteuerter Drucksensor vernachlassigt und haben keine Wirkung,
unabhangig von ihren Einstellungen. Die mit der Steuereinheit verbundenen
Parameter (Eingange, Ausgange und Drucksensor) kdnnen auch dann eingestellt
werden, wenn ein Anschluss nicht vorhanden ist oder sogar nicht vorgenommen
wurde. Ist die Steuereinheit zugeordnet (gehdrt zum Wireless-Netz der e.sybox), ist
aber aufgrund von Problemen nicht vorhanden oder nicht sichtbar, wenn die mit der
Fuktionalitat verbundenen Parameter auf einen anderen Wert als disable eingestellt
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werden, blinken diese um anzuzeigen, dass sie ihre Funktionen nicht ausfiihren
kénnen

5.1.6 - Zuordnung und Riicknahme der Zuordnung e.sybox zur Steuereinheit
Fur die Zuordnung der e.sybox zur Steuereinheit wird auf die gleiche Weise
wie bei der Zuordnung einer e.sybox verfahren:

Auf der Seite AS des Installierer-Menus die Taste ,+“ so lange betatigen,

bis die blaue LED zu blinken beginnt (sei es e.sybox allein oder in Gruppe).
Danach die Taste » an der Steuereinheit 5 Sek. lang betatigen, bis die blaue
Kommunikations-LED zu blinken beginnt. Ist die Verbindung eingerichtet,
leuchtet diese LED mit Dauerlicht und auf der Seite AS der e.sybox erscheint
als Symbol von e.sylink. Die Riicknahme der Zuordnung der e.sylink ist ana-
log zur Riicknahme der e.sybox: Auf der Seite AS des Installierer-Menus die
Taste ,-, 5 Sek. lang betatigen; dadurch werden alle vorhandenen Wireless-
verbindungen entfernt.

6. TASTATUR UND BILDSCHIRM

Abbildung 13: Aufbau der Benutzerschnittstelle

Die Benutzerschnittstelle besteht aus einer Tastatur mit LCD-Bildschirm
und 128x240 Pixel und verfugt uber die in Abbildung 13 dargestellten
Led-Anzeigen POWEER, COMM, ALARM.

Der Bildschirm zeigt die GroRen und Zustande der Vorrichtung mit den

oevrscH C

Funktionsangaben der verschiedenen Parameter an.
Die Tastenfunktionen sind in Tabelle 4 zusammengefasst.

Die Taste MODE erméglicht den Ubergang zu den weiteren
Menlpunkten. Langeres Driicken von mindestens 1 Sek. ermdglicht das
Springen zum vorhergehenden Menipunkt.

Die Taste SET erlaubt das Verlassen des offenen Mendus.

Verringert einen laufenden Parameter (wenn ein Parameter modifizierbar
ist)

Erhéht einen laufenden Parameter (wenn ein Parameter modifizierbar ist)

Tabelle 7: Tastenfunktionen

Langeres Driicken der Taste ,+” oder der Taste ,-"ermdglicht das automa-
tische Erhdhen oder Verringern des ausgewahlten Parameters. Nachdem
die Taste ,+” oder der Taste ,-” 3 Sekunden lang gedriickt wurde, erhéht
sich die Schnelligkeit der automatischen Erhéhung/Verringerung.

gewahlte GroRe modifiziert und sofort dauergespeichert (EE-
prom). Das Ausschalten der Maschine in dieser Phase, auch
ungewollt, verursacht nicht den Verlust des gerade eingestellten
Parameters.
Die Taste SET dient lediglich dem Verlassen des aktuellen Meniis und
die vorgenommenen Anderungen miissen nicht gespeichert werden. Nur
in besonderen im Kapitel 0 beschriebenen Fallen werden einige GréRen
durch Dricken von ,SET” oder ,MODE" aktiviert.

Di] Durch Driicken der Taste ,+” oder der Taste ,-” wird die aus-

DAB

WATERCTECHNOLOGY

191



DEUTSCH

192

LED-Anzeigen

» Power

WeiRe Led-Anzeige Leuchtet durchgehend wenn die Maschine
mit Spannung versorgt ist. Blinkt wenn die Maschine ausge-
schaltet ist (Abschn. 5.5 konsultieren).

» Alarm

Rotes Led-Anzeige Leuchtet durchgehend wenn die Maschine
aufgrund eines Fehlers blockiert ist

» Kommunikation

Blaue Led-Anzeige Leuchtet durchgehend, wenn die Wireless-
Kommunikation benutzt wird und korrekt funktioniert. Langsam
blinkend, falls bei konfiguriertem Kommunikationsbetrieb die

Kommunikation nicht verfligbar, nicht hergestellt oder problem-
atisch ist. Schnell blinkend wahrend der Assoziation mit anderen

Wireless-Vorrichtungen. Ausgeschaltet falls die Kommunikation
nicht verwendet wird.

Menu
Der komplette Aufbau aller Menus und alle seine Bestandteile sind in
Tabelle 9 aufgefihrt.

Zugang zu den Menus
Vom Hauptmenu hat man auf zwei Weisen Zugang zu den verschie-
denen Menus:

1 - Direktzugang mit Tastenkombination
2 - Zugang mit Name uber Fenstermeni

6.1 Direktzugang mit Tastenkombination

Der Zugang zum gewunschten Menu erfolgt direkt durch gleichzeitiges
Dricken von bestimmten Tastenkombinationen fur die vorgesehene
Dauer (zum Beispiel MODE SET fir den Zugang zum Menu Sollwert); mit
der Taste MODE koénnen die Menupunkte durchlaufen werden.

Tabelle 8 zeigt die mit Tastenkombination zuganglichen Menus.

g;gﬁﬁﬁhe DIREKTZUGANGSTASTEN DRUCKZEIT

Benutzer Bei Loslassen der Taste
Monitor 2 Sek

Sollwert 2 Sek

Handbuch 5 Sek

Installateur 5 Sek

Technischer 5 Sek

Kundendienst|

Wiederher-

stellung der 2 Sek bei Einschalten des
Werkseinstel- Gerates

lungen

Reset 2 Sec
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Verkurztes Menu ( sichtbar)

Vollstandiges Menu (direkter Zugang oder Passwort)

Hauptmenu Benutzermenu Monitor-Menu Sollwert-Menu Handbuchmenu Installateur-Menu Menu nghn.tKunden-
Modus Set Minus Set Modus Set Minus-Plus Modus Set Minus lens
Modus Set Plus
MAIN STg‘gUS _ ST;;‘II'US
(Hauptseite) Umdrehungen pro Kontrast Einstellung der Ge-
Minute schwindigkeit
VP BK VP
Menuauswahl Druck Hintergrundbe- Druck
VF leuchtung VF
Durchflussanzeige Durchflussanzeige
PO PO AD

An der Pumpe ausge-
gebene Leistung

C1
Pumpenphasen-
strom

Einschaltdauer

TE
Temperatur
Ableiter

An der Pumpe ausge-
gebene Leistung
C1
Pumpenphasen-
strom
RS
Umdrehungen pro
Minute

Adressenkonfiguration

Arbeitsstunden
Anzahl der Starts

TE
Temperatur
Ableiter

PR
Ferngesteuerter
Drucksensor

Pl
Leistungshistogramm

Mehrfachpumpe
IC
Abgegebener Fluss Konfiguration
Vorrichtung
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VE
Informationen
HW und SW

FF
Fault & Warning
(Historie)

AY
Anti Cycling

RF
Ricksetzung Fehler &
Alarm

PW
Anderung Passwort
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Legende

Anderung der Parameter in den Mehrfachpumpen-
system

Kennfarben

Gesamtheit der Feineinstellungsparameter. Diese
Parameter missen angepasst werden, damit das
Mehrfachpumpensystem starten kann. Die Ande-
rung eines dieser Parameter auf einer beliebigen
Vorrichtung bewirkt die automatische Anpassung an
alle anderen Vorrichtungen ohne jegliche Anfrageein-
gabe.

Parameter fiir die eine vereinfachte Anpassung von
nur einer Vorrichtung aus erlaubt wird, die auf alle
anderen Ubertragen wird. Unterschiedliche Anpas-
sungen von Vorrichtung zu Vorrichtung sind erlaubt.

Nur értlich ausschlaggebende Einstellungsparame-
ter.

Nur Ableseparameter.

Tabelle 9: Menuaufbau

6.2 - Zugang mit Name uber Fenstermenu

Der Zugang zur Auswahl der einzelnen Menus erfolgt iber ihren Namen.
Vom Hauptmenu erfolgt der Zugang zur Menuwahl durch Dricken einer
beliebigen + oder - Taste.

Auf der Menu-Auswahlseite erscheinen die Menu-Namen zu welchen der
Zugang madglich ist, wobei einer durch einen Balken hervorgehoben wird
(siehe Abbildung 14). Mit den Tasten + und - wird der Hervorhebungs-
balken verschoben, bis das gewtlinschte Menu ausgewahlt ist; durch
Driicken der Taste MODE erfolgt der Zugang.

oevrscH C

MENU-AUSWAHL

HALUPTHERL
BENUTZER-MEMNL!

MONITOR-MENU

50 2000 rpm

Abbildung 14: Auswahl der Fenstermenus

Die verfligbaren Fenster sind MAIN, BENUTZER, MONITOR, danach
erscheint ein viertes Fenster AUSGEDEHNTES MENU; dieses Fenster
ermdglicht die Ausdehnung der angezeigten Menuanzahl. Durch Driicken
von AUSGEDEHNTES MENU erscheint ein Pop-up, das die Eingabe
eines Zugangsschlissels verlangt (PASSWORT). Der Zugangsschlis-
sel (PASSWORT) stimmt mit der Tastenkombination Uberein, die flr

den direkten Zugang verwendet wurde(wie in Tabelle 8) und ermdglicht
die ausgedehnte Anzeige der Menus, beginnend beim Menu, das mit
dem Zugangsschlissel Ubereinstimmt, bis zu denjenigen mit geringerer
Prioritat.

3,0 bar

Die Reihenfolge der Menus ist: Benutzer, Monitor, Sollwert, Handbuch,
Installateur, Technischer Kundendienst.

Nach Auswahl eines Zugangsschlussels bleiben die freigegebenen
Menus 15 Minuten lang verfiigbar oder so lange, bis sie nicht manuell
Uber die Eingabe ,weitere Menus unterdriicken” ausgeschaltet werden,
die in der Menuauswahl bei Verwendung des Zugangsschlissels ers-
cheint.

In Abbildung 15 ist eine Ubersicht der Auswahlfunktionen der Menus
dargestellt.

Auf der Seitenmitte sind die Menus aufgefiihrt, von rechts ist der Zugriff
Uber die Direktauswahl mit Tastenkombination méglich, von links tber
das Auswahlsystem mit Fenstermenu.

DAB 1%

WATERCTECHNOLOGY



DEUTSCH

Warnmeldungen
Angabe der Funktionen in Verbindung mit den Eingédngen
Spezielle Symbole

Die Fehlerbedingungen sind in der Tabelle 2, Seite 186, aufgelistet. Die
anderen Visualisierungen finden sich in der Tabelle 10.

Fehler- und Statuszustéande, die auf der Hauptseite angezeigt werden

Kennwort Beschreibung

GO Motor im Gang

SB Motorstillstand

DIS Motorstatus manuell deaktiviert

F1 [Status / Alarm Schwimmerbetrieb

F3 Status / Alarm Systemausschaltungsfunktion

F4 [Status / Alarm Funktion Niedrigdruckanzeige

P1 Funktionsfahigkeitsstatus mit Hilfssollwert 1

P2 Funktionsfahigkeitsstatus mit Hilfssollwert 2
Abbildung 15: Ubersicht der méglichen Menu-Zugénge P3 Funktionsfahigkeitsstatus mit Hilfssollwert 3

P4 Funktionsfahigkeitsstatus mit Hilfssollwert 4

6.3 - Aufbau der Menuseiten
Komm.-Symbol|Funktionsfahigkeitsstatus in Multi-Inverter-Kommunikation mit angegebe-

Beim Einschalten erscheinen einige Prasentationsseiten mit dem mit Zahl  |ner Adresse
Produktnamen und dem Firmenzeichen, danach erscheint das Haupt- Komm.-
menu. _Der Na!me jedes Mgnus, .egal um welches es sich handelt, ers- Symbol mit E [Fehlerzustand der Kommunikation im Multi-Inverter-System
cheintimmer im oberen Bildschirmbereich. EE IAusdruck und erneutes Ablesen der Werkseinstellungen auf EEprom
Auf der Hauptseite erscheinen stets WARN.

Niedrige

Status: Betriebsstatus (z.B. Standby, Go, Fehler, Eingangsfunktionen)
Motorumdrehungen: Wert in [rpm]

\Warnung aufgrund fehlender Versorgungsspannung

Spannung

Druck: Wert in [bar] oder [psi], je nach der eingegebenen Maleinheit.

Leistung: Wert in [kKW] der von der Vorrichtung aufgenommenen Leistun
(kW] 9 9 9 Tabelle 10: Status- und Fehlermeldungen auf der Hauptseite

Falls der Vorfall eintritt konnen erscheinen: Die anderen Menuseiten verandern sich mit den entsprechenden Funk-
Eehleranzeigen tionen und werden nachfolgend je nach Art der Anzeige oder Einstellung
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beschrieben. Nach Zugang zu einem beliebigen Menu wird im unteren
Bereich der Seite stets eine Zusammenfassung der Hauptbetriebsparam-
eter angezeigt (Anlagenlauf oder eventueller Fehlerzustand, eingestellte/-
er Geschwindigkeit und Druck)

Dies ermdglicht einen konstanten Uberblick tiber die grundlegenden
Maschinenparameter.

SETPOIMT-MERC
Sefpoint

SP Druck
3,0 bar

50 2000 rpm

3,0 bar

Abbildung 16: Anzeige eines Menuparameters

Angaben in der Statusleiste im unteren Seitenbereich

Kennwort Beschreibung
GO Motor im Gang
SB Motorstillstand
Ausgeschaltet Motorstatus manuell deaktiviert
pm Motorumdrehungen/Minute
bar Pression de l'installation
Voregences Feer e poteueung o

Tabelle 11: Angaben in der Statusleiste

Auf den Seiten, die die Parameter zeigen, kann folgendes erscheinen:
Zahlenwerte und Mafeinheiten des aktuellen Menupunktes, Werte
anderer Parameter, die mit der aktuellen Menueinstellung in Verbindung
stehen, Anzeigebalken, Verzeichnisse; siehe Abbildung 16;
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Die Vorrichtung verflugt Gber ein Schutzsystem, das Gber Passwort funk-
tioniert. Wird ein Passwort eingestellt, werden die Parameter der Vorrich-
tung zuganglich und sichtbar, aber sie kénnen nicht verandert werden.
Das Passwort-Verwaltungssystem befindet sich im Menu ,technischer
Kundendienst” und wird Gber den Parameter PW verwaltet.

6.5 - Motorfreischaltung/-abschaltung

6.4 - Blockierung Parametereinstellung tiber Password

Bei normalen Betriebsbedingungen bewirkt das Driicken und Loslassen
der beiden Tasten ,+” und ,-” die Abschaltung/Freischaltung des Motors
(auch nach Abschaltung). Sollte ein Fehlerzustand vorliegen, setzt der
oben beschriebene Vorgang den Alarm zurtck.

Ist der Motor abgeschaltet, wird dieser Zustand durch eine weile blink-
ende LED-Anzeige hervorgehoben.

Dieser Befehl kann auf jeder Menuseite aktiviert werden, ausgenommen
RF und PW.

7 - BEDEUTUNG DER EINZELNEN PARAMETER
7.1 - Benutzermenu

Vom Hauptmenu aus die Taste MODE driicken (oder das Auswahimenu
benutzen und + oder - driicken), danach hat man Zugang zum BE-
NUTZERMENU. Im Menu ermdglicht die Taste MODE das Durchlaufen
der verschiedenen Menuseiten. Es werden die nachfolgende Gréen
angezeigt:

7.1.1 - Status:
Zeigt den Pumpenstatus an

7.1.2 - RS: Anzeige der Rotationsgeschwindigkeit
Vom Motor ausgefiihrte Rotationsgeschwindigkeit in rpm.

7.1.3 - VP: Druckanzeige
Anlagendruck gemessen in [bar] oder [psi], je nach der verwendeten
Maleinheit.

7.1.4 - VF: Durchflussanzeige
Zeigt den augenblicklichen Fluss in [Liter/Min] oder [Gal/Min] je nach der
eingestellten Mafeinheit an.
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7.1.5 - PO: Anzeige der aufgenommenen Leistung

Von der Elektropumpe aufgenommene Leistung in [kW].

Unter dem Symbol der gemessenen Leistung PO kann ein blinkendes
rundes Symbol erscheinen. Dieses Symbol zeigt den Voralarm zur Uber-
schreitung der zuldssigen Hochstleistung an.

7.1.6 - C1: Anzeige des Phasenstroms

Phasenstrom des Motors in [A].

Unter dem Symbol des Phasenstroms C1 kann ein blinkendes rundes
Symbol erscheinen. Dieses Symbol zeigt den Voralarm zur Uberschrei-
tung des zulassigen Hochststroms an. Blinkt das Symbol regelmaRig
bedeutet dies, dass die Schutzvorrichtung fiir den Uberstrom am Motor
anspricht und méglicherweise eingreifen wird.

7.1.7 - Betriebsstunden und Anzahl der Starts

Zeigt Uber drei Zeilen die Stunden der Stromversorgung der Vorrichtung,
die Arbeitsstunden der Pumpe und die Anzahl der Motoreinschaltungen
an.

7.1.8 - Pl: Histogramme de la puissance

Zeigt auf 5 vertikalen Balken ein Histogramm der abgegebenen Leistung.
Das Histogramm zeigt an, wie lange die Pumpe auf einem bestimmten
Leistungsniveau eingeschaltet war. Auf der horizontalen Achse befinden
sich die Balken mit den verschiedenen Leistungsniveaus; auf dem ver-
tikalen Balken wird angezeigt, wie lange die Pumpe auf dem speziellen

Leistungsniveau eingeschaltet war (%Anteil im Vergleich zur Gesamtzeit).

BENUTZER-MEML)
T%: B8 21 38 28 §

PI

o =
42 % Po%: 20 40 60 80 100

GO 2000 rpm 3,0 bar

Abbildung 17: Anzeige des Leistungshistogramms

7.1.9 - Mehrfachpumpensystem
Zeigt den Systemstatus an, wenn eine Multi-Inverter-Installation vorliegt.
Falls die Kommunikation nicht vorliegt, wird ein Symbol mit nicht vorhan-

dener oder unterbrochener Kommunikation angezeigt. Sind mehrere
miteinander verbundene Vorrichtungen vorhanden, erscheinen die jew-
eiligen Symbole. Das Symbol zeigt eine Pumpe, darunter erscheinen die
Zustandsmerkmale der Pumpe.

Je nach dem Betriebsstatus erscheinen die Anzeigen wie in Tabelle 12
angegeben.

Systemanzeige

Statusinformation unter dem

Status Symbol

Symbol

auf drei Ziffern eingestellte Ge-

Motor im Gang | Symbol mit rotierender Pumpe

schwindigkeit
Motorstillstand | Symbol mit statischer Pumpe SB
Vorrichtung im Symbol mit statischer Pumpe F

Fehlerzustand

Tabelle 12: Anzeige des Mehrfachpumpensystems

Wenn die Vorrichtung als Reserve konfiguriert ist, erscheint die Pumpe in
dunkler Farbe, die Visualisierung bleibt gleich wie Tabelle 9, nur wenn der
Motor still steht, wird F angezeigt, anstelle von SB.

7.1.10 - Abgegebener Fluss

Die erste Seite zeigt zwei Flusszahler. Der erste nennt den abgegebenen
Gesamtfluss der Maschine. Der zweite ist ein vom Benutzer auf Null
rickstellbarer Teilzahler.

Der Teilzahler kann von dieser Seite aus auf Null riickgestellt werden,
indem 2 Sek. lang auf “ - “ zu dricken ist.

7.1.11 - VE: Versionsanzeige
Angabe der Version der Hardware und Software-Ausstattung des
Gerates.

7.1.12- FF: Anzeige Fault & Warning (Historie)
Chronologische Anzeige der Fehler, die wahrend des Systembetriebs
entstanden sind.
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Unter dem Symbol FF erscheinen zwei Ziffern x/y, die jeweils mit x fur
den angezeigten Fehler und mit y fir die Gesamtanzahl der vorliegen-
den Fehler stehen; rechts von diesen Ziffern erscheint eine Angabe zum
angezeigten Fehler.

Mit den Tasten + und - kann die Fehlerliste durchlaufen werden: Durch
Driicken der Taste - erfolgt das Riickwartslaufen in der Historie bis zum
altesten vorliegenden Fehler, durch Driicken der Taste + erfolgt das Vor-
wartslaufen in der Historie bis zum jungsten vorliegenden Fehler.

Die Fehler werden in chronologischer Reihenfolge angezeigt, beginnend
bei dem zeitlich weiter zurlickliegenden x=1 bis zu dem neusten x=y. Die
maximal anzeigbare Fehleranzahl ist 64; sobald diese Anzahl erreicht ist,
werden die weiter zurlickliegenden Uberschrieben.

Dieser Menupunkt zeigt das Fehlerverzeichnis, erlaubt jedoch kein
Ricksetzen. Das Riicksetzen kann nur mit dem entsprechenden Befehl
Uber den Menupunkt RF im MENU TECHNISCHER KUNDENDIENST
erfolgen.

Weder das manuelle Ricksetzen noch das Ausschalten des Gerates
oder das Ricksetzen der Werkseinstellungen l16schen die Fehlerhistorie,
lediglich die oben beschriebene Vorgehensweise.

7.2 - Monitormenu

Vom Hauptmenu aus gleichzeitig 2 Sekunden lang die Tasten ,SET”
und ,-” (Minus) driicken oder das Auswahlmenu benutzen und + oder -
driicken, danach hat man Zugang zum MONITORMENU.

Im Menu werden durch Driicken der Taste MODE nacheinander die
folgenden GroRen angezeigt:

7.2.1 - CT : Bildschirmkontrast
Reguliert den Bildschirmkontrast.

7.2.2 - BK : Bildschirmhelligkeit
Reguliert die Bildschirmhintergrundbeleuchtung mit einer Skala von 0 bis
100.

7.2.3 - TK : Einschaltzeit Backlight
Stellt die Einschaltzeit des Backlight ab dem letzten Driicken einer Taste ein.
Erlaubte Werte: von 20 Sek. bis 10 Min. oder ‘immer eingeschaltet'.

oevrscH C

Ist da Backlight ausgeschaltet, bewirkt das erste Driicken einer beliebi-
gen Taste nur die Wiederherstellung der Hintergrundbeleuchtung.

7.2.4-LA: Sprache
Anzeige einer der folgenden Sprachen:
Italienisch

Englisch
Franzdsisch
Deutsch

Spanisch
Hollandisch
Schwedisch
Turkisch

Slowenisch
Rumanisch

7.2.5-TE : Anzeige der Ableitertemperatur

7.3 - Sollwert-Menu

Vom Hauptmenu aus gleichzeitig die Tasten ,MODE” und “SET” gedriickt
halten, bis ,SP” auf dem Bildschirm erscheint (oder das Auswahlmenu
durch Driicken von + oder - verwenden).

Die Tasten + und - ermdglichen jeweils die Erhéhung und Reduzierung
des Drucks fiir den Anlagendruckausgleich.

Um das laufende Menu zu verlassen und zum Hauptmenu zurtickzukeh-
ren, SET drlicken.

Die Regulierungsskala reicht von 1-6 bar (14-87 psi).

7.3.1 - SP : Einstellung des Sollwertdrucks
Druck, bei welchem sich der Anlagendruck ausgleicht, wenn keine zusat-
zlichen Druckregulierungsfunktionen aktiv sind.

7.3.2 - Einstellung des Hilfsdrucks

Die Vorrichtung verfugt Uber die Méglichkeit, den Sollwertdruck je nach
dem Eingangsstatus verandern zu kdnnen, es kdnnen bis zu 4 Hilfs-
drucks mit insgesamt 5 verschiedenen Sollwerten eingestellt werden. Fir
die elektrischen Anschlisse siehe das Handbuch der Steuereinheit. Fir
die Software-Einstellungen den Abschnitt 7.6.15.3 - Einstellung Funktion
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Hilfssollwerteingang konsultieren.

Sind gleichzeitig mehrere Hilfsdruckfunktionen aktiv, die mit
mehreren Eingangen verbunden sind, setzt die Vorrichtung den
geringeren Druck aller aktivierten Funktionen um.

Em Die Hilfssollwerte sind nur tber die Steuereinheit verwendbar.

7.3.2.1 - P1 : Einstellung Hilfssollwert 1
Druck, bei dem der Druckausgleich in der Anlage erfolgt, wenn die Funk-
tion Hilfssollwert am Eingang 1 aktiviert wird.

7.3.2.2 - P2 : Einstellung Hilfssollwert 2
Druck, bei dem der Druckausgleich in der Anlage erfolgt, wenn die Funk-
tion Hilfssollwert am Eingang 2 aktiviert wird.

7.3.2.3 - P3 : Einstellung Hilfssollwert 3
Druck, bei dem der Druckausgleich in der Anlage erfolgt, wenn die Funk-
tion Hilfssollwert am Eingang 3 aktiviert wird.

7.3.2.4 - P4 : Einstellung Hilfssollwert 4
Druck, bei dem der Druckausgleich in der Anlage erfolgt, wenn die Funk-
tion Hilfssollwert am Eingang 4 aktiviert wird.

Der Druck fur den Neustart der Pumpe hangt neben dem ein-
gestellten Druck (SP, P1, P2, P3, P4) auch von RP ab. RP driickt
die Druckminderung aus, im Vergleich zu ,SP” (oder zu einem
Hilfssollwert falls aktiviert), wodurch der Start der Pumpe ausgelost
wird.
Beispiel: SP = 3,0 [bar]; RP = 0,5 [bar]; Keine Funktion aktiver Hilfssollwert:
Waéhrend des normalen Anlagenbetriebs wird die Anlage bei 3,0 [bar]
druckausgeglichen.
Der Neustart der Elektropumpe erfolgt, wenn der Druck unter 2,5 [bar]
sinkt.

Die Einstellung eines zu hohen Drucks (SP, P1, P2, P3, P4) im
Vergleich zu den Leistungen der Pumpe kann falsche BL Was-
sermangelfehler bewirken; in diesen Fallen den eingestellten
Druck senken.

7.4 - Handbuchmenu

Vom Hauptmenu aus gleichzeitig die Tasten ,SET” und ,+” und ,-” ge-
drickt halten, bis die Seite des Handmenus auf dem Bildschirm erscheint
(oder das Auswahlmenu durch Driicken von + oder - verwenden).

Das Menu ermdglicht die Anzeige und Modifizierung verschiedener
Konfigurationsparameter: Mit der Taste MODE kénnen die Menuseiten
durchlaufen werden, die Tasten + und - ermdglichen jeweils die Erho-
hung oder Senkung des betreffenden Parameters. Um das laufende
Menu zu verlassen und zum Hauptmenu zurlickzukehren, SET drlcken.
Der Zugang zum Handbuchmenu durch Driicken der Tasten + - bringt die
Maschine in den Zustand des herbeigefiihrten StOPPs. Diese Funktion
kann verwendet werden, um den Halt der Maschine zu befehlen.
Innerhalb der Handbuch-Modalitéat knnen unabhangig vom angezeigten
Parameter folgende Befehle ausgefiihrt werden:

Kurzzeitiger Start der Elektropumpe

Das gleichzeitige Driicken der Tasten MODE und + bewirkt den Start der
Pumpe mit der Geschwindigkeit RI; der Gangstatus bleibt solange beste-
hen, wie die beiden Tasten gedriickt bleiben.

Wenn der Befehl Pumpe ON oder Pumpe OFF gegeben wird, erfolgt eine
Mitteilung auf dem Bildschirm.

Start der Pumpe

Das gleichzeitige Driicken der Tasten MODE - + 2 Sekunden lang bewirkt
den Start der Pumpe mit der Geschwindigkeit RI. Der Gangstatus bleibt
solange bestehen, wie die Taste SET gedrtickt bleibt. Das nachfolgende
Driicken von SET bewirkt den Ausgang vom Handbuchmenu.

Wenn der Befehl Pumpe ON oder Pumpe OFF gegeben wird, erfolgt eine
Mitteilung auf dem Bildschirm.

Bei einem Betrieb von mehr als 5 Minuten in diesem Modus ohne
Vorhandensein von Hydraulikfluss lést die Anlage Alarm wegen Uberhit-
zung aus und gibt den Fehler PH aus.

Ist der Fehler PH eingetreten, erfolgt eine Riickstellung nur automatisch.
Die Ruickstellzeit betragt 15 Minuten; tritt der Fehler PH 6fter als 6 mal
hintereinander auf, erhoht sich die Riickstellzeit auf 1 h. Ist die Pumpe
nach diesem Fehler riickgestellt, wird sie angehalten, bis der Nutzer sie
mit den Tasten “MODE” “-” “+” .” wieder in Betrieb setzt.
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7.4.1 - Status:
Zeigt den Pumpenstatus an.

7.4.2 - RI: Einstellung der Geschwindigkeit
Stellt die Motorgeschwindigkeit in rpm ein. Erlaubt die Vorgabe der Um-
drehungsanzahl mit einem vorbestimmten Wert.

7.4.3 - VP: Druckanzeige
Anlagendruck gemessen in [bar] oder [psi], je nach der verwendeten
Mafeinheit.

7.4.4 - VF : Durchflussanzeige
Visualisiert den Fluss in der gewahlten MaReinheit. Die MaReinheit kann
[I/Min] oder [Gal/Min] sein, siehe Abschn. 7.5.4 - MS: MaRsystem.

7.4.5 - PO : Anzeige der aufgenommenen Leistung

Anzeige der aufgenommenen Leistung

Von der Elektropumpe aufgenommene Leistung in [kW].

Unter dem Symbol der gemessenen Leistung PO kann ein blinkendes
rundes Symbol erscheinen. Dieses Symbol zeigt den Voralarm zur Uber-
schreitung der zuldssigen Hochstleistung an. .

7.4.6 - C1: Anzeige des Phasenstroms

Phasenstrom des Motors in [A].

Unter dem Symbol des Phasenstroms C1 kann ein blinkendes rundes
Symbol erscheinen. Dieses Symbol zeigt den Voralarm zur Uberschrei-
tung des zulassigen Hochststroms an. Blinkt das Symbol regelmaiig
bedeutet dies, dass die Schutzvorrichtung fiir den Uberstrom am Motor
anspricht und méglicherweise eingreifen wird.

7.4.7 - RS : Anzeige der Rotationsgeschwindigkeit
Vom Motor ausgefiihrte Rotationsgeschwindigkeit in rpm.

7.4.8 - TE: Anzeige der Ableitertemperatur
7.5 - Installateurmenu

Vom Hauptmenu aus gleichzeitig die Tasten ,MODE” und “SET” und
»~ gedrickt halten, bis der erste Parameter des Installateurmenus auf
dem Bildschirm erscheint (oder das Auswahimenu durch Dricken von +

oder - verwenden). Das Menu ermdglicht die Anzeige und Modifizierung
verschiedener Konfigurationsparameter: Mit der Taste MODE kdnnen die
Menuseiten durchlaufen werden, die Tasten + und - ermdglichen jeweils
die Erhéhung oder Senkung des betreffenden Parameters. Um das
laufende Menu zu verlassen und zum Hauptmenu zuriickzukehren, SET
drucken.

7.5.1 - RP: Einstellung der Druckminderung fiir den Neustart
Driickt die Druckminderung aus, im Vergleich zu ,SP”, wodurch der
Neustart der Pumpe ausgeldst wird.

Betragt zum Beispiel der Sollwertdruck 3,0 [bar] und RP 0,5 [bar], erfolgt
der Neustart bei 2,5 [bar].

RP kann von einem Minimum von 0,1 auf ein Maximum von 1[bar]
eingestellt werden. Bei besonderen Bedingungen (zum Beispiel im Fall
eines geringeren Sollwertes als der RP selbst) kann dieser automatisch
begrenzt werden.

Um es dem Benutzer leichter zu machen, erscheint auf der Seite fiir die
Einstellung des RP unter dem RP-Symbol ebenfalls der effektive Neus-
tartdruck siehe

Abbildung 18:

INSTALLATEUR-MENU

Druckrminderung

RP flr Meuanlauf

2,5 har bar

G0 2000 rpm

Abbildung 18: Einstellung des Neustartdrucks

7.5.2 - OD: Anlagentyp

Mégliche Werte 1 und 2 jeweils in Bezug auf feste und elastische
Anlagen. Die Vorrichtung verlasst das Werk mit Modalitat 1, die fiir den
groBten Teil der Anlagen geeignet ist. Im Fall von Druckschwankun-
gen, die nicht durch Eingreifen auf die Parameter Gl und GP stabilisiert
werden kénnen, auf die Modalitat 2 tibergehen.

3,0 bar
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als die in Modalitat 2 eingestellten GP und Gl Werte. So wird zum
Beispiel der GP-Wert der Modalitat 1, wenn auf Modalitat 2 gewech-
selt wird, durch den GP-Wert der Modalitat 2 ersetzt, er wird jedoch
gespeichert und ist bei Riickkehr in Modalitat 1 vorhanden. Der glei-
che auf dem Bildschirm erscheinende Wert hat ein anderes Gewicht
in der einen oder in der anderen Modalitat, da der Steuerlogarithmus
unterschiedlich ist.

.

N
WICHTIG: In den beiden Konfigurationen andern sich auch die Werte

der Einstellungsparameter GP und Gl. Weiterhin sind die in Modalitat
1 eingestellten GP und Gl Werte in einem anderen Speicher enthalten

/

Angezeigte MaReinheiten
.. MaReinheit MaReinheit
GroRe ) - A
International Angelsachsisch
Druck bar psi
Temperatur °C °F
Fluss I/ min gal / min

7.5.3 - AD: Adressenkonfiguration

Diese Konfiguration hat nur eine Bedeutung im Fall eines Multi-Inverter-
Anschlusses. Kommunikationsadresse, die der Vorrichtung zugewiesen
werden soll, einstellen. Die moglichen Werte sind: automatisch (Default)
oder manuell zugewiesene Adresse.

Die manuell eingestellten Adressen kénnen Werte von 1 bis 4 aufweisen.
Die Adressenkonfiguration muss furr alle Vorrichtungen, die die Gruppe

bilden, gleich sein: entweder fur alle automatisch oder fiir alle manuell. Die

Einstellung gleicher Adressen ist nicht erlaubt.

Sei es im Fall der gemischten Adressenzuweisung (einige manuell und
einige automatisch) wie auch im Fall doppelter Adressen wird ein Fehler
gemeldet. Die Fehlermeldung erfolgt durch die Anzeige eines blinkende E
anstelle der Maschinenadresse.

Ist die gewahlte Zuweisung automatisch, werden immer dann, wenn sich

das System einschaltet, Adressen zugewiesen, die anders als die vorherge-

henden sein kénnen; dies hat jedoch keinen Einfluss auf die korrekte
Funktionsweise.

7.5.4 - MS: MaBRsystem

Stellt das Maleinheitensystem zwischen international und angelsach-
sisch ein. Die angezeigten GroRen sind in Tabelle 13 aufgefihrt.

HINWEIS: Der Fluss in englischer MaReinheit (gal/ min) wird mit ei-

nem Umrechnungsfaktor gleich 1 gal = 4.0 Liter angegeben, was einer

metrischen Gallone entspricht.

Tabelle 13: MaReinheitensystem

7.5.5 - AS: Assoziation der Vorrichtungen
Ermoglicht den Zugang in Modalitéat Anschluss/Trennung
mit folgenden Vorrichtungen:

. e.sy Andere Pumpe e.sybox flr den Betrieb in Pumpgrup-
pen bestehend aus max. 4 Elementen

. COM Kommunikationssteuereinheit PWM Com

. TERM Ferngesteuertes Terminal PWM Term

. e.sylink Input-/Output-Steuereinheit e.sylink

. DEV Andere eventuell kompatible Vorrichtungen

Die Seite AS zeigt die Ikonen der verschiedenen verbundenen Vorrichtun-
gen, mit darunter dem Kennwort und der jeweiligen Empfangsleistung.
Ein durchgehend eingeschaltetes Symbol bedeutet, dass die Vorrichtung
angeschlossen ist und korrekt funktioniert;

ein mit einem Balken versehenes Symbol bedeutet eine konfigurierte Vor-
richtung die zum Netz gehort, jedoch nicht festgestellt wurde.

ANMERKUNGEN
Auf dieser Seite werden nicht alle im Ather vorhandenen
D:i] Vorrichtungen angezeigt, sondern nur die Vorrichtungen, die
unserem Netz zugeordnet wurden.
Lediglich die Ansicht der Vorrichtungen des eigenen Netzes
ermoglicht den Betrieb von mehreren analogen Netzen, die
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gemeinsam im Wireless-Radius existieren, ohne dabei Uber-
schneidungen zu kreieren; auf diese Weise sieht der Benutzer
nicht die Elemente, die nicht zum Pumpsystem gehdren.

Uber diese Menuseite kann ein Element des persénlichen Wireless-Netz-
es angeschlossen oder getrennt werden.

Beim Start der Maschine zeigt der Menupunkt AS keine Verbindung,

weil keine Vorrichtung angeschlossen ist. Unter diesen Bedingungen
erscheint die Aufschrift “No Dev” und die LED COMM bleibt aus. Nur eine
Aktion des Bedieners ermdglicht das Hinzufligen oder die Wegnahme
von Vorrichtungen durch Anschluss- oder Trennvorgange.

Assoziation der Vorrichtungen

Das Drucken von ,+” 5 Sekunden lang setzt die Maschine in den Such-
status fur die Wireless-Assoziation und teilt diesen Status durch Blinken
und durch das Led COMM mit. Sobald zwei Maschinen in einem Kom-
munikationsnutzbereich in diesen Status versetzt werden, erfolgt eine
Verbindung zwischen den beiden Elementen. Ist eine Assoziation fur
eine oder beide Maschinen nicht méglich, wird der Vorgang beendet und
auf jeder Maschine erscheint ein Pop-up mit der Nachricht ,Assoziation
nicht durchfiihrbar”. Eine Assoziation kann nicht mdéglich sein, weil eine
Vorrichtung, die assoziiert werden soll, bereits in der maximal méglichen
Anzahl enthalten ist oder weil die zu assoziierende Vorrichtung nicht
erkannt wird. In letzterem Fall die Prozedur von Anfang an wiederholen
Der Suchstatus nach Assoziation bleibt bis zur Erkennung der zu as-
soziierenden Vorrichtung aktiv (unabhangig vom Ausgang der Assozia-
tion); falls nach Ablauf von 1 Minute keine Vorrichtung erkannt wird, wird
der Assoziationsstatus automatisch verlassen. Der Suchstatus nach
Wireless- Assoziation kann jederzeit verlassen werden, indem SET oder
MODE gedruckt wird.

oevrscH C
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(" WICHTIG: Nachdem einmal die Zuordnung zwischen 2 oder mehr
Geraten durchgeflihrt wurde, kann am Display ein Pop-up-Fenster
erscheinen, in dem die Ausbreitung der Konfiguration gefordert wird.
Dies geschieht, wenn die Gerate verschiedene Konfigurationsparam-
eter haben (s.B. Setpoint SP, RP, usw.). Durch Driicken von + an einer
Pumpe wird die Ausbreitung der Konfiguration der entsprechenden
Pumpe auf die anderen zugeordneten Pumpen aktiviert. Nachdem
einmal die Taste + gedriickt wurde, erscheinen Pop-up-Fenster mit der’
Aufschrift “Warten...”, und wenn die Phase abgeschlossen ist, begin-
nen die Pumpen mit angeglichenen sensiblen Parametern regular zu

\__arbeiten; flir nahere Angaben siehe Absatz 9.4.5. Y,

Trennung der Vorrichtungen

Um eine zu einer bereits vorhandenen Gruppe gehorende Vorrichtung zu
trennen, zur Seite AS (Installateur-Menu) der Vorrichtung gehen und die
Taste — mindestens 5 Sekunden lang driicken.

Nach diesem Vorgang werden alle Ikonen der verbundenen Vorrichtun-
gen durch die Aufschrift “No Dev” ersetzt und die LED COMM. bleibt
ausgeschaltet.

Auswechseln der Vorrichtungen

Um eine Vorrichtung einer vorhandenen Gruppe auszuwechseln, muss
die betreffende Vorrichtung getrennt, und die neue Vorrichtung wie in den
obigen Prozeduren beschrieben zugeordnet werden.

Kann das zu ersetzende Element nicht getrennt werden (weil defekt oder
nicht verfiigbar), muss die Prozedur zur Trennung jeder einzelnen Vor-
richtung durchgefiihrt und eine neue Gruppe erstellt werden.

7.5.6 - PR : Ferngesteuerter

Mit dem Parameter PR kann ein ferngesteuerter Drucksensor gewahlt
werden.

Die Grundeinstellung ist ‘kein Sensor’. Zur Erfillung seiner Funktionen
wird der ferngesteuerte Sensor an eine Steuereinheit angeschlossen und
diese der e.sybox zugeordnet, s. Abschn. 5.1. - Betrieb mit Steuereinheit.
Ist eine Verbindung zwischen e.sybox und Steuereinheit eingerichtet

und der ferngesteuerte Drucksensor wurde angeschlossen, beginnt der
Sensor an zu arbeiten. Ist der Sensor aktiv, erscheint ein Symbol auf dem
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Display, das einen stilisierten Sensor mit einem grofen P darin zeigt.

Der ferngesteuerte Sensor arbeitet in Synergie mit dem Innensensor, so
dass der Druck nie unter den Sollwertdruck an den zwei Stellen in der
Anlage (Innensensor und ferngesteuerter Sensor) sinkt. Dadurch kénnen
eventuelle Druckverluste ausgeglichen werden.

HINWEIS: Um den Sollwertdruck an der Stelle mit dem geringeren Druck
beizubehalten, kann der Druck an der anderen Stelle héher sein als der
Sollwertdruck.

7.6 - Menu Technischer Kundendienst

Strukturelle Einstellungen durfen nur von Fachpersonal oder unter direk-
ter Aufsicht des Kundendienstnetzes vorgenommen werden.

Vom Hauptmenu aus gleichzeitig die Tasten ,MODE” und “SET” und ,+”
gedrickt halten, bis ,TB” auf dem Bildschirm erscheint (oder das Aus-
wahlmenu durch Driicken von + oder - verwenden). Das Menu ermdglicht
die Anzeige und Modifizierung verschiedener Konfigurationsparameter:
Mit der Taste MODE kénnen die Menuseiten durchlaufen werden, die
Tasten + und - ermdglichen jeweils die Erhéhung oder Senkung des
betreffenden Parameters. Um das laufende Menu zu verlassen und zum
Hauptmenu zurlickzukehren, SET dricken.

7.6.1 - TB : Blockierungzeit Wassermangel

Die Einstellung der Wartezeit fir die Blockierung wegen Wassermangel
ermdglicht die Zeitwahl (in Sekunden) fur die Vorrichtung, um den Was-
sermangel anzuzeigen. Die Anderung dieses Parameters kann niitzlich
sein, wenn eine Verspatung bekannt ist zwischen dem Moment, in

dem der Motor eingeschaltet wird und dem Moment, in dem effektiv die
Ausgabe erfolgt. Ein Beispiel daflr kann eine Anlage sein, bei welcher
die Absaugleitung besonders lang ist und die ein paar kleine Leckagen
hat. In diesem Fall kann es geschehen, dass die zur Frage stehende
Leitung sich leert und auch wenn kein Wasser fehlt, die Elektropumpe
eine gewisse Zeit bendtigt, um sich wieder aufzuladen, einen Durchfluss
herzustellen und die Anlage in Druck zu versetzen.

7.6.2 - T1: Verzogerung Niedrigdruck (Funktion kiwa)

Stellt die Ausschaltzeit des Inverters ein, beginnend mit dem Erhalt des
Niedrigdrucksignals (siehe Einstellung der Niedrigdruckfeststellung Ab-
schn. 7.6.15.5). Das Niedrigdrucksignal kann an jedem der 4 Eingange
empfangen werden, indem der Eingang entsprechend konfiguriert wird
(siehe Setup der Digitalhilfseingéange IN2, IN3, IN4, Abschn. 7.6.15).

T1 kann zwischen 0 und 12 Sek. eingestellt werden. Die Werkseinstel-
lung betragt 2 Sek.

7.6.3 - T2: Ausschaltverzégerung

Stellt die Verspatung ein, mit welcher sich der Inverter ab dem Moment
ausschalten muss, an in dem die Ausschaltbedingungen erreicht werden:
Druckausgleich der Anlage und Durchfluss geringer als minimaler Fluss.
T2 kann zwischen 2 und 120 Sek. eingestellt werden. Die Werkseinstel-

lung betragt 10 Sek.

7.6.4 - GP: Proportionaler Gewinnkoeffizient

Die Bedingung proportional muss in der Regel fur elastische Systeme
erhéht werden (zum Beispiel PVC-Leitungen) und im Fall von starren
Anlagen gesenkt werden (zum Beispiel Leitungen aus Eisen).

Um den Druck in der Anlage konstant zu halten, fuhrt der Inverter eine
Kontrolle vom Typ Pl am gemessenen Druckfehler durch. Auf der Grun-
dlage dieses Fehlers kalkuliert der Inverter die an den Motor zu liefernde
Leistung. Der Ablauf dieser Kontrolle hangt von den eingestellten GP und
Gl-Parametern ab. Um den unterschiedlichen Verhaltensweisen der ver-
schiedenen Hydraulikanlagen, wo das System eingesetzt werden kann,
entgegenzukommen, erlaubt der Inverter die Auswahl andere Einstel-
lungen als die werkseitig eingestellten. Fur fast alle Anlagen sind die GP-
und Gl-Parameter optimal. Sollten sich Regulierungsprobleme einstellen,
koénnen diese Einstellungen verandert werden.

7.6.5 - Gl: Integraler Gewinnkoeffizient

Im Fall von groRen Druckabfallen bei pldtzlicher Zunahme der Durch-
flussmenge oder einer langsamen Reaktion des Systems den GIl-Wert
erhéhen. Im Fall von Druckschwankungen um den Sollwert herum muss
der GIl-Wert hingegen gesenkt werden.

[ WICHTIG: Um zufriedenstellende Druckregulierungen zu erhalten, ]

muss in der Regel auf GP wie auch auf Gl eingegriffen werden.

7.6.6 - RM: Maximale Geschwindigkeit
Schreibt den Umdrehungen der Pumpe eine Grenze vor.

7.6.7 - Einstellung der Anzahl der Vorrichtungen und Reserven

7.6.8 - NA: Aktive Vorrichtungen

Stellt die Hochstzahl der Vorrichtungen ein, die am Pumpvorgang beteiligt
sind.

Kann Werte zwischen 1 und der Anzahl der vorhandenen Vorrichtun-
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gen aufweisen (max. 4). Der Default-Wert fir NA ist N, d.h. die Anzahl
der in der Kette vorhandenen Vorrichtungen; dies bedeutet, dass bei
Hinzufiigen oder Wegnahme von Vorrichtungen aus der Kette NA immer
den Wert annimmt, der den automatisch festgestellten Vorrichtungen
entspricht. Durch Einstellung eines von N abweichenden Wertes wird fiir
die eingestellte Anzahl die maximale Anzahl an Vorrichtungen eingestellt,
die am Pumpvorgang teilnehmen kénnen.

Dieser Parameter dient in den Fallen, in denen eine begrenzte Anzahl an
Pumpen eingeschaltet bleiben kann oder soll und wenn eine oder meh-
rere Vorrichtungen als Reserve dienen sollen (siehe 7.6.10 IC: Konfigura-
tion der Reserve und nachfolgende Beispiele).

Auf der gleichen Menuseite kdnnen auch die beiden anderen damit in
Verbindung stehenden Systemparameter eingesehen werden (ohne
diese andern zu kdénnen), d.h. N, die Anzahl der automatisch vom System
erfassten Vorrichtungen und NC, die maximale Anzahl der gleichzeitigen
Vorrichtungen.

7.6.9 NC : Gleichzeitige Vorrichtungen

Stellt die Héchstzahl an Vorrichtungen ein, die gleichzeitig arbeiten kon-
nen. Die Werte kdnnen zwischen 1 und NA liegen. Als Default-Wert nimmt
NC den Wert NA an, das bedeutet, auch wenn NA zunimmt, nimmt NC
den Wert von NA an. Durch Einstellung eines von NA abweichenden
Wertes wird die Bindung an NA aufgehoben und die maximale Anzahl an
gleichzeitigen Vorrichtungen fixiert sich auf die eingestellte Anzahl. Dieser
Parameter dient in den Fallen, in denen eine begrenzte Anzahl an Pumpen
eingeschaltet bleiben kann oder soll (siehe 7.6.10 IC: Konfiguration der
Reserve und nachfolgende Beispiele).

Auf der gleichen Menuseite konnen auch die beiden anderen damit in
Verbindung stehenden Systemparameter eingesehen werden (ohne diese
andern zu koénnen), d.h. N, die Anzahl der automatisch vom System er-
kannten Vorrichtungen und NA, die Anzahl der aktiven Vorrichtungen.

7.6.10 IC : Konfiguration der Reserve

Konfiguriert die Vorrichtung als automatisch oder als Reserve. Bei Konfig-
uration auf auto (Default) nimmt die Vorrichtung am normalen Pumpvor-
gang teil, bei Konfiguration als Reserve wird ihr eine minimale Startprior-
itat zugewiesen, d.h. die Vorrichtung mit dieser Einstellung startet immer
als letzte. Wird eine Anzahl an aktiven Vorrichtungen eingestellt, die im
Vergleich zu der vorliegenden Vorrichtungsanzahl um 1 geringer ist und

ein Element als Reserve eingestellt wird, hat dies die Auswirkung, dass
unter normalen Bedingungen die Reservevorrichtung nicht am normalen
Pumpvorgang teilnimmt. In dem Fall, in dem eine der Vorrichtungen, die
am Pumpvorgang teilnimmt eine Betriebsstérung aufweist (dies kann
fehlende Stromversorgung, der Eingriff einer Schutzvorrichtung o.a.
sein), setzt die Reservevorrichtung ein.

Der Status Reservekonfiguration ist auf folgende Weisen einsehbar: auf
der Seite Mehrfachpumpensystem, erscheint der obere Teil des Symbols
farbig; auf den Seiten AD und auf der Hauptseite erscheint das Kom-
munikationssymbol mit der Adresse der Vorrichtung mit der Nummer auf
farbigem Untergrund. Die als Reserve konfigurierten Vorrichtungen kon-
nen innerhalb eines Pumpsystems auch mehr als eine sein.

Auch wenn sie nicht am Pumpvorgang teilnehmen, werden die als
Reserve konfigurierten Vorrichtungen auf jeden Fall durch den Algo-
rithmus Verstopfungsschutz leistungsfahig gehalten. Der Algorithmus
Verstopfungsschutz wechselt alle 23 Stunden die Startprioritat und sorgt
fur einen 1 Minute wahrenden Durchfluss in jeder Vorrichtung. Dieser
Algorithmus ist darauf ausgerichtet, den Verfall des Wassers im Rad zu
vermeiden und die Bewegungsorgane leistungsfahig zu halten; er ist fur
alle Vorrichtungen niitzlich und im Besonderen fiir die als Reserve kon-
figurierten Vorrichtungen, die unter normalen Bedingungen nicht arbeiten.
7.6.10.1 - Konfigurationsbeispiele fiir Mehrfachpumpenanlagen
Beispiel 1:

Eine Pumpgruppe bestehend aus 2 Vorrichtungen (N=2 automatisch
erhoben) davon 1 als aktiv eingestellt (NA=1), 1 als gleichzeitig (NC=1
oder NC=NA da NA=1 ist) und 1 als Reserve (IC=Reserve auf einer der
beiden Vorrichtungen).

Die Auswirkung ist folgende: Die nicht als Reserve konfigurierte Vorrichtung
startet und arbeitet allein (auch wenn sie die hydraulische Belastung nicht
aufrechterhalten kann und der realisierte Druck zu niedrig ist). Sollte bei
dieser Vorrichtung ein Ausfall entstehen, tritt die Reservevorrichtung ein.
Beispiel 2:

Eine Pumpgruppe bestehend aus 2 Vorrichtungen (N=2 automatisch
erhoben) dabei sind alle Vorrichtungen aktiv und gleichzeitig (Werksein-
stellungen NA=N und NC=NA und 1 als Reserve (IC=Reserve auf einer
der beiden Vorrichtungen).
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Die Auswirkung ist folgende: Die nicht als Reserve konfigurierte Vorrich-
tung startet als erste, ist der realisierte Druck zu niedrig, startet auch die
zweite als Reserve konfigurierte Vorrichtung. Auf diese Weise wird stets
versucht, den Gebrauch einer speziellen Vorrichtung zu schiitzen (die als
Reserve konfigurierte), was von Vorteil ist, wenn eine gréRere hydrau-
lische Belastung vorliegt.

Beispiel 3:

Eine Pumpgruppe bestehend aus 4 Vorrichtungen (N4 automatisch erho-
ben) davon 3 als aktiv eingestellt (NA=3), 2 als gleichzeitig (NC=2) und 1
als Reserve (IC=Reserve auf zwei Vorrichtungen).

Die Auswirkung ist folgende: Maximal 2 Vorrichtungen starten glei-
chzeitig. Der Betrieb der beiden Vorrichtungen, die gleichzeitig arbeiten
kénnen, erfolgt mittels Rotation unter den 3 Vorrichtungen, so dass die
jeweilige max. Wechselzeit (ET) eingehalten wird. Sollte eine der aktiven
Vorrichtungen einen Ausfall haben, tritt keine Reserve ein, da mehr als2
Vorrichtungen jeweils (NC=2) nicht starten kénnen und 2 aktive Vorrich-
tungen weiterhin vorhanden sind. Die Reserve setzt ein, wenn eine der
beiden verbliebenen Vorrichtungen in den Fehlerzustand geht.

7.6.11 - ET: Max. Wechselzeit

Stellt die maximale kontinuierliche Arbeitszeit einer Vorrichtung innerhalb einer
Gruppe ein. Sie hat nur bei den Pumpgruppen Bedeutung, die tber untere-
inander verbundene Vorrichtungen verfiigen. Die Zeit kann zwischen 1 Min.
und 9 Stunden eingestellt werden; die Werkseinstellung betragt 2 Stunden.

Wenn die Zeit ET einer Vorrichtung verfallen ist, wird die Startreihenfolge
des Systems neu zugewiesen und die Vorrichtung mit der verfallenen
Zeit auf die minimale Prioritat gebracht. Diese Strategie hat das Ziel, die
Vorrichtung, die bereits gearbeitet hat, am wenigsten zu benutzen und
die Arbeitszeit zwischen den verschiedenen Maschinen, die die Gruppe
bilden, auszugleichen. Sollte die hydraulische Ladung auf jeden Fall den
Einsatz der betreffenden Vorrichtung benétigen, obwonhl die Vorrichtung
an die letzte Stelle gesetzt wurde, wird diese starten, um den Druckaus-
gleich der Anlage zu gewahrleisten.

Die Startprioritat wird erneut unter zwei Bedingungen auf der Grundlage
der Zeit ET zugewiesen:

1 - Austausch wahrend des Pumpvorgangs: Wenn die Pumpe
ununterbrochen bis zur Uberschreitung der absoluten Hochst-
pumpdauer eingeschaltet bleibt.

2- Austausch im Standby: Wenn sich die Pumpe im Standby
befindet, jedoch 50% der ET-Zeit Uberschritten wurden.

Wird ET gleich 0 eingestellt, erfolgt ein Austausch in Standby. Immer
dann, wenn eine Pumpe der Gruppe beim nachfolgenden Neustart ste-
hen bleibt, startet eine andere Pumpe.

Wenn der Parameter ET (Max. Wechselzeit) auf 0 steht, erfolgt
Dﬂ bei jedem Neustart ein Austausch, unabhangig von der effek-
tiven Arbeitszeit der Pumpe.
7.6.12 - AY: Anti Cycling
Wie in Abschnitt 9 beschrieben, dient diese Funktion der Vermeidung
von haufigen Ein- und Ausschaltungen im Fall von Anlagenleckagen. Die
Funktion kann mit zwei verschiedenen Modalitaten freigeschaltet werden:
normal und smart. In der normalen Modalitét blockiert die elektronische
Steuerung den Motor nach N identischen Start- und Stopp-Zyklen. In
der Modalitat smart hingegen wirkt er auf den Parameter RP ein, um die
negativen Auswirkungen durch die Leckagen zu verringern. Falls die
Einstellung ,Ausgeschaltet” vorliegt, greift die Funktion nicht ein.
7.6.13 - AE: Freischaltung Antiblockierungsfunktion
Diese Funktion dient dazu, mechanische Blockierungen im Fall langere
Stillstandszeiten zu vermeiden; sie agiert, indem die Pumpe regelmaRig
in Rotation versetzt wird.
Wenn die Funktion freigeschaltet ist, flhrt die Pumpe alle 23 Stunden
einen Antiblockierungszyklus von 1 Minute Dauer aus.

7.6.14 - AF: Freischaltung Antigefrierfunktion

Ist diese Funktion freigeschaltet, wird die Pumpe automatisch in Rotation
versetzt, wenn die Temperatur Werte nahe des Gefrierpunktes erreicht
und ein Schaden an der Pumpe vermieden werden kann.

7.6.15 - Setup der Digitaleingénge IN1, IN2, IN3, IN4
In diesem Abschnitt sind die Funktionsweisen und moéglichen Konfigura-

DA B

WATERCTECHNOLOGY



tionen der Eingénge an der Steuereinheit dargestellt, die Gber Wireless

oevrscH CI

Hilfssollwert Pi (NO) in Bezug auf

mit der Vorrichtung rnittels Parameter 11, 12, I3, 14 verbunden sind. Fiir die 3 den verwendeten Eingang Px
elektrischen Anschliisse siehe das Handbuch der Steuereinheit. " Ne ;
Die Eingange IN1..IN4 sind untereinander gleich und jeder von ihnen 4 Hilfssollwert Pi (NC) in Bezug au Px
N . . " - . den verwendeten Eingang
kann mit allen Funktionsweisen assoziiert werden. Uber die Parameter
11, 12, 13, 14 wird die gewiinschte Funktion dem zugehdrigen Eingang 5 Allgemeine Systemabschaltung des £3
zugeordnet (IN1, IN2, IN3, IN4.). Motors von externem Signal (NO)
Jede mit den Eingangen assoziierte Funktion ist tiefgehender in diesem 6 Allgemeine Systemabschaltung des F3
Abschnitt erlautert. Tabelle 15 fasst die Funktionsweisen und verschie- Motors von externem Signal (NC)
dt.enen Konflguratlonf—:‘n Zusgmmen. . . Allgemeine Systemabschaltung des
Die Werkskonfigurationen sind in Tabelle 14 ersichtlich. Motors von externem Signal (NO)
7 + Reset der wiederherstellbaren 3
Werkskonfigurationen der digitalen Eingéange Blockierungen
IN1, IN2, IN3, IN4 R
Allgemeine Systemabschaltung des
Eingang Wert 8 Motors von externem Signal (NC) 3
+ Reset der wiederherstellbaren
1 0 (Ausgeschaltet) .
Blockierungen
2 0 (Ausgeschaltet) 9 Reset der wieder herstellbaren
3 0 (Ausgeschaltet) Blockierungen NO
4 0 (Ausgeschaltet) Eingang Niedrigdrucksignal NO,

Tabelle 14: Werkskonfigurationen der Eingédnge

Zusammenfassende Tabelle der moglichen Konfigurationen der digitalen Eingéange
IN1, IN2, IN3, IN4 und ihrer Funktionsweise
Eingang INx zugeordnete Anzeige der aktiven assoziier-
Valeur ) ] ;
Funktion ten Eingangsfunktion

0 Ausgeschaltete Eingangsfunktionen
Wassermangel am externen )

1 Schwimmer (NO) Symbol Schwimmer (F1)
Wassermangel am externen .

2 Schwimmer (NC) Symbol Schwimmer (F1)

10 automatische und manuelle Wie- F4
derherstellung

Eingang Niedrigdrucksignal NC,
1 automatische und manuelle Wie- F4
derherstellung

12 Eingang Niedrigdrucksignal NO, nur|

manuelle Wiederherstellung Fa

13 Eingang Niedrigdrucksignal NO, nur| Fa

manuelle Wiederherstellung

Tabelle 15: Konfigurationen der Eingénge

7.6.15.1 - Sperrung der Funktionen im Zusammenhang mit dem Eingang
Mit Einstellung des Konfigurationswertes O flir einen Eingang resultiert
jede mit dem Eingang assoziierte Funktion als ausgeschaltet, unabhan-

DAB

WATERCTECHNOLOGY

207



DEUTSCH

208

gig vom Signal an den Klemmen des Eingangs selbst.

7.6.15.2 - Einstellung Funktion externer Schwimmer

Der externe Schwimmer kann an jeden beliebigen Eingang angeschlos-
sen werden; flr die elektrischen Anschlisse siehe das Handbuch der
Steuereinheit. Man erhalt die Funktion Schwimmer, indem am Parameter
Ix an dem Eingang, an dem der Schwimmer angeschlossen wurde, einer
der Werte aus Tabelle 16 eingegeben wird.

Die Aktivierung der Funktion externer Schwimmer generiert die Blockier-
ung des Systems. Die Funktion dient der Verbindung des Eingangs mit
einem Signal, das von einem Schwimmer kommt und Wassermangel
meldet.

Wenn diese Funktion aktiv ist, wird das Symbol des Schwimmers auf der
Hauptseite angezeigt.

Um das System zu blockieren und den Fehlerzustand F1 zu erreichen,
muss der Eingang mindestens 1 Sek. lang aktiviert sein.

Wenn der Fehlerzustand F1 vorliegt, muss der Eingang mindestens 30
Sek. lang deaktiviert sein, bevor sich das System entriegelt. Das Ver-
halten der Funktion ist t in Tabelle 16 zusammengefasst.

Falls gleichzeitig mehrere schwimmende Funktionen an verschiedenen
Eingangen konfiguriert sind, meldet das System F1, wenn mindestens 1
Funktion aktiviert wird und nimmt den Alarm zurtick, wenn keine Funktion
aktiviert ist.

Verhalten der Funktion externer Schwimmer je nach Ix und Eingang

i::\?vn;: Eingangskonfi-| Eingangssta- | Funktionswei- | Bildschirman-
Ix guration tus se zeige

Nicht vorhanden| Normal Keine

o Systemblo-
1 Aktiv mit hohem ckierung

Signal im Ein- aufgrund von
gang (NO) Wassermangel

am externen

Schwimmer

Vorhanden F1

Systemblo-
ckierung
Aktiv mit niedri- [Nicht vorhanden| , 2ufgrund von

2 gem Signal am Wassermangel
am externen

Eingang (NC) Schwimmer

F1

Normal Keine

Tabelle 16: Funktion externer Schwimmer

7.6.15.3 - Einstellung Eingangsfunktion Hilfssollwert

Das Signal fiir die Freischaltung des Hilfssollwerts kann an irgendei-
nem der 4 Eingange erfolgen (fur die elktrischen Anschlisse siehe das
Handbuch der Steuereinheit). Die Funktion Hilfssollwert erhalt man durch
Einstellung des Parameters Ix, bezogen auf den Eingang, an dem der
Anschluss ausgefiihrt wurde, gemaf Tabelle 17. Beispiel: Um Paux 2 zu
verwenden, muss |12 auf 3 oder 4 eingestellt und der Eingang 2 an der
Steuereinheit verwendet werden; in diesem Zustand wird, wenn Eingang
2 mit Energie versorgt wird, der Druck Paux 2 realisiert und auf dem
Display erscheint P2.

Die Funktion Hilfssollwert modifiziert den Sollwert des Systems vom
Druck SP (siehe Abschn. 7.3 - Sollwert-Menu) bis zum Druck Pi, wobei

i fir den verwendeten Eingang steht. Auf diese Weise werden aulRer SP
weitere 4 Drucke P1, P2, P3, P4 verfugbar gehalten

Wenn diese Funktion aktiv ist, wird das Symbol Pi auf der Hauptseite
angezeigt.

Damit das System mit dem Hilfssollwert arbeitet, muss der Eingang mind-
estens 1 Sek. lang aktiviert sein.
Wenn mit dem Hilfssollwert gearbeitet wird, muss fiir die Riickkehr zur Ar-

DAB

WATERCTECHNOLOGY



beit mit dem Sollwert SP der Eingang mindestens 1 Sek. lang deaktiviert
sein. Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 17 zusammengefasst.
Falls gleichzeitig mehrere Hilfssollwertfunktionen an verschiedenen
Eingangen konfiguriert sind, meldet das System Pi, wenn mindestens 1
Funktion aktiviert wird. FUr gleichzeitige Aktivierungen ist der realisierte
Druck der geringste unter denjenigen mit aktivem Eingang. Der Alarm
wird zuriickgenommen, wenn kein Eingang aktiviert ist.

Verhalten der Funktion Hilfssollwert je nach Ix und Eingang
Wert ) ) . ;
Parameter Eingangs- Bingangs- g, ktionsweise| °l0SChirm-
Ix konfiguration status anzeige
Aktiv mit hohem| Nicht vorhan- | Hilfssollwert x nicht Kei
: ; : den aktiv eine
3 Signal im Ein-
gang (NO) Vorhanden | Hilfssollwert x aktiv Px
Aktiv mit niedri- NIChtd\g;rhan- Hilfssollwert x aktiv Px
4 gem Signal am
Eingang (NC) Vorhanden Hilfssollvle'rt X nicht Keine
aktiv

Tabelle 17: Hilfssollwert

7.6.15.4 - Einstellung Systemabschaltung und Fehlerriicksetzung

Das Signal fiir die Freischaltung des Systems kann an einem beliebigen
Eingang erfolgen (fur die elektrischen Anschlisse siehe Handbuch der
Steuereinheit). Man erhalt die Funktion Systemabschaltung, indem der
Parameter Ix, bezogen auf den Eingang, an den das Signal angeschlos-
sen wurde, mit dem das System abschaltet werden soll, auf einen der
Werte in Tabelle 18 eingestellt wird.

Ist die Funktion aktiv, wird das System komplett abgeschaltet und das
Symbol F3 auf der Hauptseite angezeigt.

Falls gleichzeitig mehrere Funktionen fiir die Systemausschaltung an
verschiedenen Eingangen konfiguriert sind, meldet das System F3, wenn
mindestens 1 Funktion aktiviert wird und nimmt den Alarm zurlick, wenn
keine Funktion aktiviert ist.

Diese Funktion erméglicht die Riickstellung auch von eventuellen vorhan-

denen Fehlern, s. Tabelle 18.

oevrscH CI

Damit das System die Funktion ausgeschaltet wirksam werden lasst,
muss der Eingang mindestens 1 Sek. lang aktiviert sein.
Wenn das System ausgeschaltet ist, muss fiir die Deaktivierung der
Funktion (Wiederfreigabe des Systems) der Eingang mindestens 1 Sek.
lang deaktiviert sein. Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 18 zusam-
mengefasst.

Falls gleichzeitig mehrere Funktionen ausgeschaltet an verschiedenen
Eingangen konfiguriert sind, meldet das System F3, wenn mindestens
1 Funktion aktiviert wird. Der Alarm wird zurickgenommen, wenn kein
Eingang aktiviert ist.

Verhalten der Funktion Systemabschaltung und Fehlernullsetzung
je nach Ix und Eingang
Wert Eingangskonfigu-
Parameter 9 r:tion 9 Eingangsstatus Funktionsweise |Bildschirmanzeige
Ix
Aktiv mit hohem | Nicht vorhanden | Motor freigegeben Keine
Signal im Eingang
5 Motor
(NO) Vorhanden Ausgeschaltet F3
Aktiv mit niedrigem| Nicht vorhanden | Motor ausgeschaltet F3
6 Signal am Eingang
(NC) Vorhanden Motor freigegeben Keine
Aktiv mit hohem Nicht vorhanden | Motor freigegeben Keine
7 Signal im Eingang Motor ab
geschaltet +
(NO) Vorhanden Fehlerriicksetzung F3
Aktiv mit niedrigem| Nicht vorhanden |Miotor abgeschaltet + F3
8 Signal am Eingang Fehlerriicksetzung
(NC)
Vorhanden Motor freigegeben Keine
Aktiv mit hohem | Nicht vorhanden | Motor freigegeben Keine
9 Signal im Eingang
(NO) Vorhanden Fehlerriicksetzung Keine
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7.6.15.5 - Einstellung der Niedrigdruckfeststellung (KIWA)

Der Mindestdruckregler, der den Niedrigdruck feststellt, kann an jeden beliebi-
gen Eingang angeschlossen werden (fiir die elektrischen Anschlisse siehe
Handbuch der Steuereinheit). Die Funktion Niedrigdruckfeststellung erhalt
man, indem Parameter Ix, bezogen auf den Eingang, an dem das Freigabesig-
nal angeschlossen wurde, auf einen Wert in Tabelle 18 eingestellt wird.

Die Aktivierung der Funktion Niedrigdruckfeststellung generiert die Blockier-
ung des Systems nach der Zeit T1 (siehe 7.6.2 - T1: Ausschaltzeit nach dem
Signal fiir Niedrigdruck). Die Funktion dient der Verbindung des Eingangs mit
einem Signal, das von einem Druckregler kommt und zu geringen Druck an
der Pumpenansaugung meldet.

Wenn diese Funktion aktiv ist, wird das Symbol F4 auf der Hauptseite an-
gezeigt.

Die MaRnahme dieser Funktionalitdt bewirkt die Pumpenabschaltung, die
automatisch oder manuell wieder aufgehoben werden kann. Die automatische
Wiederherstellung sieht vor, dass zum Verlassen des Fehlerzustands F4 der
Eingang mindestens 2 Sek. lang deaktiviert wird, bevor das System entsperrt
wird.

Um die Sperrung manuell aufzuheben, mussen die Tasten “+” und “-".” glei-
chzeitig betatigt und losgelassen werden.

Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 19 zusammengefasst.

Falls gleichzeitig mehrere Funktionen zur Niedrigdruckfeststellung an verschie-
denen Eingangen konfiguriert sind, meldet das System F4, wenn mindestens
1 Funktion aktiviert wird und nimmt den Alarm zurtick, wenn keine Funktion
aktiviert ist.

Verhalten der Funktion Niederdruckerfassung (KIWA) in Abhangigkeit von Ix
und dem Eingang

Wert
Parameter
Ix

Status
Eingang

Eingangskonfi-

guration Funktionsweise

Bildschirmanzeige

Nlchtd\;%rhan- Normal Keine
Aktiv mit
hohem Signal Systemblockierung
10 im Eingang aufgrund niedrigen
NO Absaugdrucks,
(Noy Vorhanden automatische und F4
manuelle Wie-
derherstellung
Systemblockierung
aufgrund niedrigen
Aktiv mit niedri-| Nicht vorhan-| - Absaugdrucks, Fa
1 gem Signal am den automatische und
. manuelle Wie-
Eingang (NC) derherstellung
Vorhanden Normal Keine
NIChtd\;onrhan_ Normal Keine
Aktiv mit
hohem Signal Systemblockierung
12 im Eingang aufgrund niedrigen
(NO) Vorhanden | Absaugdrucks. F4
Nur manuelle Wie-
derherstellung
Systemblockierung
Aktiv mit niedri-| Nicht vorhan- [24f9rund niedrigen
13 gem Signal am den NAbsaugdrlllJcbs: F4
Eingang (NC) ur manuelle Wie-
derherstellung
Vorhanden Normal Keine

Tabelle 19: Feststellung des Niedrigdrucksignals (KIWA)

7.6.16 - Setup der Ausgange OUT1, OUT2

Dieser Absatz zeigt die Funktionen und moglichen Konfigurationen der
Ausgange OUT1 und OUT2 der mit den Parametern 01 und 02 kabellos
an der Vorrichtung angeschlossenen Ein/Aus Schalteinheit.

Fur die elektrischen Anschlisse siehe das Handbuch der Steuereinheit.
Die Werkskonfigurationen sind in Tabelle 20 ersichtlich.
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Werkskonfigurationen der Ausgénge

Ausgang Wert
OUT 1 2 (Fehler NO schlief3t sich)
OuT 2 2 (Pumpe in NO-Lauf schlief3t sich)

Tabelle 20: Werkskonfigurationen der Ausgange

7.6.17 - O1: Einstellung Ausgangsfunktion 1

Ausgang 1 teilt einen aktiven Alarm mit (zeigt an, dass eine Systemblocki-
erung erfolgt ist). Der Ausgang ermdglicht den Gebrauch eines sauberen
Kontaktes, der normalerweise offen ist.

Dem Parameter O1 sind Werte und Funktionsweisen zugeordnet, die in
Tabelle 21 angegeben sind.

7.6.18 - O2: Einstellung Ausgangsfunktion 2

Ausgang 2 teilt den Gangzustand des Motors mit. Der Ausgang ermdgli-
cht den Gebrauch eines sauberen Kontaktes, der normalerweise offen
ist.

Dem Parameter O2 sind Werte und Funktionsweisen zugeordnet, die in
Tabelle 21 angegeben sind.

Konfiguration der mit den Ausgangen assoziierten Funktionen

OuUT1 ouT2
Ausgangskonfi-
guration Aktivierungszu- Status des Aktivierungszu- Status des
stand Ausgangskontaktes stand Ausgangskontaktes
0 Keine Funktion| Kontakt immer | Keine Funktion Kontakt immer offen

assoziiert offen assoziiert

Kontakt immer
geschlossen

Keine Funktion
assoziiert

Kontakt immer
geschlossen

Keine Funktion
assoziiert

oevrscH C

Befindet sich der
Motor im Lauf,

Ausgangsakti-

Im Fall blockieren- | . N
vierung im Fall

Blockierende

2 Fehler vorhan- de]' Fehler schiiefit blockierender | schlieft sich der
den sich der Kontakt
Fehler Kontakt
Im Fall blockieren- | Ausgangsakti-

Blockierende . Ny Befindet sich der
der Fehler vierung im Fall . .
3 Fehler vorhan- . ) : Motor im Lauf, 6ffnef]
offnet sich der blockierender

den Kontakt Fehler sich der Kontakt

Tabelle 21: Ausgangskonfiguration

7.6.19 FW: Update der Firmware
Auf dieser Seite kann die Firmware der e.sybox aktualisiert werden. Fir
diese Prozedur das Kap 11 konsultieren.

7.6.20 - RF: Nullsetzen von Fehlern und Warnungen

Durch gleichzeitiges 2 Sekunden langes Dricken der Tasten + und - wird
die Fehler- und Warnungschronologie geldscht. Unter dem Symbol RF ist
die in der Historie vorhandene Fehleranzahl zusammengefasst (max. 64).
Die Historie ist vom MONITOR-Menu auf der Seite FF ersichtlich.

7.6.21 - PW: Passwort andern

Die Vorrichtung verfugt tber ein Schutzsystem, das tGber Passwort funk-
tioniert. Wird ein Passwort eingestellt, werden die Parameter der Vorrich-
tung zugénglich und sichtbar, aber sie kénnen nicht verandert werden.

Ist das Passwort (PW) ,0” sind alle Parameter entriegelt und kdnnen
modifiziert werden.

Wird ein Passwort (Wert des PW nicht 0) benutzt, sind alle Anderungen
blockiert und auf der Seite PW wird ,XXXX” angezeigt.

Ist das Passwort eingegeben, ist der Zugang zu allen Seiten moglich, je-
doch wird beim Versuch ein Parameter zu andern ein Pop-up angezeigt,
das die Eingabe des Passwortes verlangt. Wird das richtige Passwort
eingegeben, bleiben die Parameter nach letzer Betatigung einer Taste 10
Minuten lang entriegelt und modifizierbar.

Soll der Timer des Passwortes auf null gesetzt werden, auf die Seite PW
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gehen und 2 Sekunden klang gleichzeitig + und - driicken.

Wird das richtige Passwort eingegeben, erscheint ein Vorhangeschloss,
das sich 6ffnet, wahrend bei Eingabe des falschen Passwortes ein blink-
endes Vorhangeschloss erscheint.

Nach einer Wiederherstellung der Werkseinstellungen wird das Passwort
auf ,0” gebracht.

Jede Passwortanderung wird nach Driicken von Mode oder Set wirksam
und jede nachfolgende Anderung eines Parameters verlangt die erneute
Eingabe des neuen Passwortes (z.B. der Installateur macht alle Einstel-
lungen mit dem Default =0 PW-Wert und als letztes gibt er das PW so
ein, dass er sicher sein kann, dass die Maschine ohne jede weitere
Handlung bereits gesichert ist).

Im Fall des Passwortverlustes gibt es 2 Moglichkeiten, um die Parameter
der Vorrichtung zu andern:

* Die Werte aller Parameter vermerken, die Vorrichtung mit den
Werkseinstellungen wieder- herstellen, siehe Abschnitt 0. Der
Wiederherstellungsvorgang I6scht alle Parameter der Vorrich-
tung, einschliellich Passwort.

 Die Nummer auf der Seite des Passwortes vermerken, eine
E-Mail mit dieser Nummer an den Kundendienst senden, inner-
halb von wenigen Tagen wird das Passwort versendet und die
Vorrichtung kann entriegelt werden

7.6.21.1 - Passwort Mehrfachpumpensysteme

Der Parameter PW gehdrt zu den Feineinstellungsparametern, folglich
muss das PW fir alle Vorrichtungen gleich sein, damit die Vorrichtung
funktionieren kann. Ist bereits eine Kette mit angepasstem PW vorhan-
den und wird zu diesem eine Vorrichtung mit PW= = hinzugefiigt, wird
eine Anfrage fir die Angleichung der Parameter formuliert. Unter diesen
Bedingungen kann die Vorrichtung mit PW=0 die Konfiguration und das
Passwort aufnehmen, kann aber nicht ihre Konfiguration weitergeben.
Um dem Benutzer zu helfen und verstandlich zu machen, ob eine Kon-
figuration weitergegeben werden kann, kann im Fall von nicht angegli-

chenen Feineinstellungsparametern auf der Seite Parameterangleichung
der Key-Parameter mit dem entsprechenden Wert angegeben werden.
Key bedeutet eine Kodifizierung des Passwortes. Auf der Grundlage der
Ubereinstimmung der Keys kann man verstehen, ob die Vorrichtungen
einer Kette angeglichen werden kénnen.

Key Gbereinstimmend mit - -

die Vorrichtung kann die Konfiguration von allen erhalten

kann die eigene Konfiguration an Vorrichtungen weitergeben mit Key
Gbereinstimmend mit --

kann die eigene Konfiguration nicht an Vorrichtungen weitergeben mit
Key abweichend von --

Key groRer oder gleich 0

die Vorrichtung kann die Konfiguration nur von den Vorrichtungen er-
halten, die den gleichen Key haben

kann die eigene Konfiguration an Vorrichtungen weitergeben, die den
gleichen Key haben oder mit Key = --

kann die eigene Konfiguration nicht an Vorrichtungen mit anderem Key
weitergeben

Wird das PW eingegeben, um die Vorrichtung einer Gruppe zu entriegeln,
werden alle Vorrichtungen entriegelt.

Wird das PW an der Vorrichtung einer Gruppe madifiziert, wirkt sich die
Anderung auf alle Vorrichtungen aus.

Wird die Sicherung durch PW an der Vorrichtung einer Gruppe aktiviert
(+ und - auf der PW-Seite wenn PW #0 ist), aktiviert sich der Schutz bei
allen Vorrichtungen (fiir jegliche Anderung wird das PW verlangt).

8 - RESET UND WERKSEINSTELLUNGEN

8.1 - Generelle System-Ricksetzung

Um eine System-Rucksetzung durchflihren zu kénnen, die 4 Tasten
gleichzeitig 2 Sek. lang gedruckt halten. Dieser Vorgang stimmt mit der
Trennung der Stromversorgung Uberein, die vollstandige Ausschaltung
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abwarten und erneut Strom zufiihren. Die Ruicksetzung I6scht nicht die
vom Benutzer gespeicherten Einstellungen.

8.2 - Werkseinstellungen

Die Vorrichtung verlasst das Werk mit einer Reihe von voreingestellten
Parametern, die je nach den Bedurfnissen des Benutzers geandert
werden kénnen. Jede Einstellungsanderung wird automatisch ges-
peichert und falls gewlinscht kénnen jederzeit die Werkseinstellungen
wiederhergestellt werden (siehe Wiederherstellung der Werkseinstellun-
gen Abschn. 8.3 - Wiederherstellung der Werkseinstellungen).

8.3 - Wiederherstellung der Werkseinstellungen

Fur die Wiederherstellung der Werkseinstellungen die Vorrichtung
ausschalten, das eventuelle vollstandige Ausschalten des Bildschirms
abwarten, die Tasten ,SET” und ,+” driicken und gedriickt halten und
Stromversorgung herstellen; die beiden Tasten erst dann loslassen, wenn
die Meldung ,EE” erscheint.

In diesem Fall wird eine Wiederherstellung der Werkseinstellungen
vorgenommen (der Ausdruck und die erneute Ablesung auf EEPROM der
permanent im FLASH-Speicher gespeicherten Werkseinstellungen).
Nach der erfolgten Einstellung aller Parameter nimmt die Vorrichtung
ihren normalen Betrieb wieder auf.

ANMERKUNG: Nach Wiederherstellung der Werkseinstellungen ist die
Neueinstellung aller Parameter der Anlagenmerkmale (Gewinne, Sollw-
ertdruck usw.) wie bei der ersten Installation erforderlich.

oevrscH CI

P1 Sollwert P1 [bar] 2,0

P2 Sollwert P2 [bar] 2,5

P3 Sollwert P3 [bar] 3,5

P4 Sollwert P4 [bar] 4,0

|t | a0

oD Anlagentyp 1 (Fest)

| Dkt |

AD Adressenkonfiguration 0 (Auto)

PR Ferngesteuerter Drucksensor |  Ausgeschaltet

MS MaRsystem 0 (International)

B Blockierun:gigilufsr] Wasser- 10

T Verspatung Niedrigdruck P
(KIWA) [s]

T2 Ausschaltverzdgerung [s] 10

cp Proportion?”IIZeireStewinnkoef— 05

Gl Integraler Gewinnkoeffizient 1,2

RS Maximale Geschwindigkeit 3050

[rpm]

NA Aktive Vorrichtungen N

NC Gleichzeitige Vorrichtungen NA

IC Konfiguration der Reserve 1 (Auto)

ET Max. Wechselzeit [h] 2

AE Blockierschutzfunktion 1 (Freigeschaltet)

AF Antifreeze 1 (Freigeschaltet)

Werkseinstellungen
Kennwort Beschreibung Wert Installations-
notiz
TK Einschaltzeit Backlight 2 min
LA Sprache ENG
SP Sollwertdruck [bar] 3,0
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1 Funktion 11 0 (Ausgeschaltet)
12 Funktion 12 0 (Ausgeschaltet)
13 Funktion 13 0 (Ausgeschaltet)
14 Funktion 14 0 (Ausgeschaltet)
o1 Ausgangsfunktion 1 2
02 Ausgangsfunktion 2 2
PW Passwort &ndern 0
AY Anti-Cycling-Funktion AY 0 (Ausgeschaltet)

Tabelle 22: Werkseinstellungen

9 - SONDERINSTALLATIONEN
9.1 - Verzdgerung des Selbstansaugers

Das Produkt wurde mit der Fahigkeit der Selbstansaugung konstruiert
und als solches geliefert. Mit Bezug auf Abschn. 6: Das System ist in
der Lage selbstansaugend zu funktionieren, egal welche Installationsart
gewahlt wird, sei es untenblindig oder obenbindig. Es gibt jedoch Falle,
in welchen die Selbstansaugfahigkeit nicht erforderlich ist oder Zonen
vorhanden sind, in welchen die Verwendung von selbstansaugenden
Pumpen untersagt ist. Wahrend der Ansaugung zwingt die Pumpe einen
Teil des bereits unter Druck stehenden Wassers in den Absaugebereich

zurlickzukehren, bis ein Vorlaufdruckwert erreicht wird, an dem das Gerat

als angesaugt bezeichnet werden kann. An diesem Punkt schlief3t sich
die Rucklaufleitung vollstéandig. Diese Phase wiederholt sich bei jeder
Einschaltung, auch bei angesaugter Pumpe, bis dieser Druckwert fir die
Schlielung der Rucklaufleitung erreicht wird (ca. 1 bar).

Dort wo das Wasser bereits druckausgeglichen an der Ansaugung des
Gerates ankommt (maximal zuléssig 2 bar) oder immer dann, wenn die

Installation auf jeden Fall untenbdiindig ist, kann (und ist in den Zonen, wo

die Vorschriften es vorsehen, verpflichtend) die SchlieBung der Ricklau-

fleitung ausgeldst werden, wobei die Selbstansaugfahigkeit verlorengeht.

Auf diese Weise hat man den Vorteil, das Einschnappgerausch des
Schiebers bei jeder Systemeinschaltung zu vermeiden.
Um die SchlieBung der selbstansaugenden Leitung herbeizufiihren,
folgende Schritte ausfiihren:
1- Stromversorgung unterbrechen
2 - Gerat leeren (wenn die Ansaugung nicht bei ersten Installation
gehemmt wurde)
3 - Den Abflussdeckel auf jeden Fall entfernen, dabei darauf achten,
die O-Ring-Dichtung nicht fallen zu lassen (Abb.19)
4 - Mit Hilfe einer Zange den Schieber aus seiner Aufnahmestelle
nehmen Der Schieber wird zusammen mit der O-Ring-Dichtung und
mit der Metallfeder, mit der er zusammengesetzt ist, entnommen.
5 - Die Feder vom Schieber nehmen, den Schieber erneut mit der
O-Ring-Dichtung in die Aufnahmestelle legen (Dichtungsseite zur In-
nenseite der Pumpe, Schaft mit den Kreuzrippen nach aufien)
6 -Den Deckel festschrauben, wobei die Metallfeder so darin posi-
tioniert wird, dass sie zwischen den Deckel und die Kreuzrippen des
Schieberschaftes geklemmt wird. Beim Wiederauflegen des Deckels
darauf achten, dass die entsprechende O-Ring-Dichtung korrekt in
der Aufnahmestelle liegt.
7 - Pumpe beladen, Stromversorgung herstellen, Gerat starten.
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Abbildung 20

9.3 - Installation Mit Schnellanschluss

DAB liefert ein Zubehorset fir den Schnellanschluss des Geréates. Es
handelt sich um eine Basis mit Schnellanschluss, an dem die Anschliisse

zur Anlage realisiert werden kénnen und tber den das Gerat einfach

angeschlossen/getrennt werden kann.

Vorteile:
* Realisierung und Test der Anlage auf der Baustelle,
jedoch mit der Moglichkeit, das eigentliche System bis zur

.. Lieferung zu entfernen und auf diese Weise mogliche Bescha
digungen zu vermeiden (Sto6RRe, Schmutz Diebstahl,...)
 Einfache Aufstellung des Systems mit ,Gabelstaplern”
durch den Kundendienst im Fall der auRerordentlichen
Wartung.
9.2 - Wandinstallation Das auf der Schnellanschlussstelle montierte Gerét ist in Abbildung 21
dargestellt.

Dieses Produkt wurde auch fiir eine aufgehangte Installation an der
Wand mit dem separat zu erwerbenden Zubehoérset von DAB vorgeseh-
en. Die Wandinstallation ist in Abbildung 20 dargestellt.
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Abbildung 21

9.4 - Mehrfachblocke

9.4.1 - Einfuhrung in die Mehrfachpumpensysteme
Unter Mehrfachpumpensystemen versteht man ein Pumpsystem, das aus
einer Gesamtheit von Pumpen besteht, deren Vorlaufe in eine gemeins-
ame Sammelleitung flieBen. Die Vorrichtungen kommunizieren mitein-
ander Uber einen speziellen (Wireless-)Anschluss.
Die max. Anzahl an Vorrichtungen fir die Bildung einer Gruppe ist 4.
Ein Mehrfachpumpensystem wird hauptsachlich fir Folgendes eing-
esetzt:
* Verstarkung der hydraulischen Leistungen im Vergleich zur
einzelnen Vorrichtung
» Gewahrleistung der Betriebskontinuitat im Fall des Ausfalls einer
Vorrichtung
* Aufteilung der Hochstleistung

9.4.2 - Realisierung einer Mehrfachpumpenanlage

Die hydraulische Anlage muss so symmetrisch wie maglich erstellt werden,
damit eine gleichmaRig auf alle Pumpen verteilte Belastung realisiert wird.
Die Pumpen mussen alle an eine einzige Vorlaufleitung angeschlossen
werden.

Fur den perfekten Betrieb der Druckausgleichsgruppe missen fiir
jede Vorrichtung gleich sein:

« die Hydraulikanschlisse
« die maximale Geschwindigkeit (Parameter RM)

Die Firmwares der angeschlossenen e.sybox mussen alle gleich sein.
Nachdem die Hydraulikanlage realisiert wurde, muss die Pumpeneinheit
mittels Wireless-Zuordnung der Vorrichtungen erstellt werden (siehe
Absatz 7.5.5.)

9.4.3 - Wireless-Kommunikation
Die Vorrichtungen kommunizieren miteinander und verbreiten die Durch-
fluss- und Drucksignale Uber eine Wireless-Kommunikation.

9.4.4 - Anschluss und Einstellung der Eingange.

Die Eingange der Steuereinheit dienen der Aktivierung der Schwimmer-
funktionen, des Hilfssollwertes, der Systemausschaltung, des Niedrigab-
saugdrucks. Die Funktionen werden durch die Symbole Schwimmer (F1),
Px, F3, F4 mitgeteilt. Die Funktion Paux realisiert, falls diese aktiviert

ist, in der Anlage einen Druckausgleich mit dem eingestellten Druckwert
(siehe Abschn. 7.6.15.3 - Einstellung Funktion Eingang Hilfssollwert. Die
Funktionen F1, F3, F4 realisieren in 3 verschiedenen Fallen den Still-
stand der Pumpe, siehe Abschn. 7.6.15.2, 7.6.15.4, 7.6.15.5.

Die Einstellungsparameter der Eingange 11, 12, 13, 14 sind Teil der
Feineinstellungsparameter, folglich bewirkt die Einstellung eines dieser
Parameter an einer beliebigen Vorrichtung die automatische Angleichung
aller Vorrichtungen.

Parameter im Zusammenhang mit dem Mehrfachpumpenbetrieb
Die im Menu sichtbaren Parameter sind im Hinblick auf die Mehrfach-
pumpen wie folgt klassifiziert:

* Nur Ableseparameter

» Parameter mit lokaler Bedeutung

» Parameter mit Mehrfachpumpenkonfiguration
die wiederum unterteilt werden kénnen in
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* Feineinstellungsparameter
» Parameter mit méglicher Angleichung

9.4.5 Bezugsparameter der Mehrfachpumpen

Parameter mit lokaler Bedeutung

Parameter, die unterschiedlich in den verschiedenen Vorrichtungen sein
kénnen und in einigen Fallen ist es sogar notwendig, dass diese unter-
schiedlich sind. Fir diese Parameter ist die automatische Angleichung

der Konfiguration zwischen den verschiedenen Vorrichtungen nicht zulas-

sig. Zum Beispiel missen bei der manuellen Zuweisung die Adressen
zwingend verschieden voneinander sein.
Verzeichnis der Parameter mit lokaler Bedeutung an der Vorrichtung:

*CT Kontrast

*BK Helligkeit

* TK Einschaltzeit Hintergrundbeleuchtung

*RI Umdrehungen/Min. in manueller Modalitat
*AD Adressenkonfiguration

«IC Reservekonfiguration

*RF Nullsetzen von Fehlern und Warnungen

Feineinstellungsparameter
Die Parameter, die notwendigerweise in der gesamten Kette aus Reguli-
erungsgrinden angeglichen sein mussen.
Verzeichnis der Feineinstellungsparameter:
* SP Sollwertdruck
*P1 Hilfssollwert Eingang 1

* P2 Hilfssollwert Eingang 2

*P3 Hilfssollwert Eingang 3

* P4 Hilfssollwert Eingang 4

*RP Druckminderung fiir den Neustart

*ET Wechselzeit

*AY Anticycling

*NA Anzahl aktive Vorrichtungen

*NC Anzahl gleichzeitige Vorrichtungen
«TB Dry-run-Dauer

*T1 Ausschaltzeit nach dem Signal fir

Niedrigdruck

* T2 Ausschaltzeit

-Gl Integraler Gewinn

* GP Proportionaler Gewinn

-1 Einstellung Eingang 1

« 12 Einstellung Eingang 2

K Einstellung Eingang 3

- 14 Einstellung Eingang 4

- OD Anlagenart

* PR Ferngesteuerter Drucksensor
* PW Passwort &ndern

Automatische Anpassung der Feineinstellungsparameter

Wird ein Mehrfachpumpensystem festgestellt, wird eine Kongruenzkon-
trolle der eingestellten Parameter durchgefiihrt. Sind die Feineinstellung-
sparameter nicht zwischen allen Vorrichtungen angeglichen, erscheint
auf dem Bildschirm jeder Vorrichtung eine Meldung, in der verlangt wird,
die Konfiguration dieser speziellen Vorrichtung auf das gesamte System
auszudehnen. Nach Zusage werden die Feineinstellungsparameter der
Vorrichtung, auf die sich die Anfrage bezieht, auf alle Vorrichtungen der
Kette verteilt.

Sollten Konfigurationen vorhanden sein, die nicht mit dem Gerat kom-
patibel sind, wird diesen Vorrichtungen die Verbreitung der Konfiguration
nicht erlaubt.

Wiéhrend des normalen Betriebs bewirkt die Anderung eines Feineinstel-
lungsparameters an einer Vorrichtung die automatische Anpassung des
Parameters ohne Bestatigung an alle anderen Vorrichtungen.

ANMERKUNG: Die automatische Angleichung der Feineinstellungspa-
rameter hat keine Auswirkung auf alle anderen Parameterarten.

Im besonderen Fall der Einfiihrung einer Vorrichtung mit Werkseinstellun-
gen in die Kette (im Fall, dass eine Vorrichtung eine bestehende ersetzt
oder eine Vorrichtung, die aus einer Wiederherstellung der Werkskonfigu-
ration hervorgeht) nimmt die Vorrichtung mit Werkskonfiguration automa-
tisch die Feineinstellungsparameter der Kette an, wenn die vorliegenden
Konfigurationen mit Ausnahme der Werkskonfigurationen kongruent sind.

Parameter mit moglicher Angleichung
Parameter, die zwischen unterschiedlichen Vorrichtungen auch nicht
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angeglichen werden kénnen. Bei jeder Anderung dieser Parameter wird
bei Driicken von SET oder MODE angefragt, ob die Anderung auf die
gesamte Kommunikationskette Ubertragen werden soll. Wenn die Kette
in allen ihren Elementen gleich ist, wird auf diese Weise vermieden, die
gleichen Daten bei allen Vorrichtungen einzugeben.

Verzeichnis der Parameter mit moglicher Angleichung:

LA Sprache

*MS MaRsystem

*AE Blockierschutz

*AF Antifreeze

* O1 Ausgangsfunktion 1

02 Ausgangsfunktion 2

*RM Maximale Geschwindigkeit

9.4.6 - Erststart Mehrfachpumpensystem

Die elektrischen und hydraulischen Anschliisse des gesamten Systems
wie in Abschn. 2.1.1, 2.2.1 und in Abschn. 3.1. beschrieben ausflhren.
Die Vorrichtungen einschalten und die Assoziationen so vornehmen, wie
beschrieben in Abschnitt 7.5.5 - AS: Assoziation der Vorrichtungen

9.4.7 - Regulierung Mehrfachpumpe

Wenn ein Mehrfachpumpensystem eingeschaltet wird, erfolgt automa-
tisch eine Zuweisung der Adressen und Uber einen Algorithmus wird eine
Vorrichtung als Leader der Regulierung bestimmt. Der Leader bestimmt
die Geschwindigkeit und die Startreihenfolge jeder Vorrichtung, die Teil
der Kette ist.

Die Regulierungsmodalitat ist sequenziell (die Vorrichtungen starten
nacheinander). Bei Eintreten der Startbedingungen startet die erste Vor-
richtung; hat diese ihre maximale Geschwindigkeit erreicht, startet die
nachste Vorrichtung und so weiter. Die Startreihenfolge ist nicht unbed-
ingt zunehmend auf der Basis der Maschinenadresse, sondern hangt von
den ausgeflhrten Arbeitsstunden ab, siehe 7.6.11 - ET: Wechselzeit.

9.4.8 - Zuweisung der Startreihenfolge
Bei jeder Einschaltung des Systems wird jeder Vorrichtung eine Startrei-
henfolge zugewiesen. Auf dieser Grundlage erfolgen die Starts nachein-

ander in der Reihenfolge der Vorrichtungen.

Die Startreihenfolge wird wahrend des Gebrauchs nach dem Bedarf der
beiden nachfolgenden Algorithmen verandert:

* Erreichen der maximalen Arbeitszeit
* Erreichen der maximalen Stillstandszeit

9.4.9 - Max. Wechselzeit

Auf der Grundlage des Parameters ET (Max. Wechselzeit) verfugt jede
Vorrichtung Uber einen Arbeitszeitzahler, auf dessen Grundlage die Star-
treihenfolge nach folgendem Algorithmus aktualisiert wird:

Wird mindestens die Halfte des Wertes ET Uberschritten, erfolgt beim
ersten Ausschalten des Inverters (Wechsel zu Standby) der Prioritat-
stausch. Wird der Wert ET erreicht, ohne dass ein Stillstand erfolgt,
schaltet sich der Inverter automatisch aus und diese Vorrichtung wird auf
die minimale Neustartprioritat versetzt (Austausch wahrend des System-
laufs).

Wenn der Parameter ET (Max. Wechselzeit) auf 0 steht, erfolgt
bei jedem Neustart ein Austausch.

Siehe 7.6.11 - ET: Wechselzeit.

9.4.10 - Erreichen der maximalen Stillstandszeit

Das Mehrfachpumpensystem verfligt Uber einen Rickstau-Schutzlog-
arithmus, der dazu dient, die Pumpen leistungsfahig zu halten und die
Integritat der gepumpten Flussigkeit aufrechtzuerhalten. Es funktioniert
durch eine Rotation in der Pumpreihenfolge, damit jede Pumpe mind-
estens alle 23 Stunden einen Durchfluss von 1 Minute aufweist. Dies
erfolgt unabhangig von der Konfiguration der Vorrichtung (Enable oder
Reserve). Der Prioritdtsaustausch sieht vor, dass die seit 23 Stunden
stillstehende Vorrichtung in der Startreihenfolge in die hochste Prioritat
versetzt wird. Dies bedeutet, dass bei Durchflussbedarf diese die erste
ist, die starten wird. Die als Reserve konfigurierten Vorrichtungen haben
Vorrang vor den anderen. Der Algorithmus beendet seine Handlung,
wenn die Vorrichtung mindestens 1 Minute lang Durchfluss erzeugt hat.

Nach Beendigung des Riickstauschutzeingriffes wird die Vorrichtung,
wenn sie als Reserve konfiguriert ist, wieder auf minimale Prioritat
zurlickgesetzt, um sie vor Verschleill zu schitzen
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9.4.11 - Reserven und Anzahl der Vorrichtungen, die am Pumpvorgang
beteiligt sind

Das Mehrfachpumpensystem liest die Anzahl der in Kommunikation
verbundenen Elemente ab und nennt diese Anzahl N.

Auf der Grundlage der Parameter NA und NC entscheidet es, wie viele
und welche Vorrichtungen in einem bestimmten Moment arbeiten mdus-
sen.

NA stellt die Anzahl der Vorrichtungen dar, die am Pumpvorgang beteiligt
sind. NC stellt die Hochstzahl an Vorrichtungen dar, die gleichzeitig
arbeiten kénnen.

Sind in einer Kette NA aktive Vorrichtungen und NC gleichzeitige Vorrich-
tungen, bedeutet dies bei NC geringer als NA, dass maximal gleichzeitig
NC Vorrichtungen starten und dass diese Vorrichtungen sich zwischen
NA Elementen austauschen. Ist eine Vorrichtung als Reserveprioritat
konfiguriert, wird sie als letzte in der Startreihenfolge angeordnet; d.h.
wenn zum Beispiel 3 Vorrichtungen vorhanden sind und 1 ist als Reserve
konfiguriert, startet die Reserve als drittes Element, ist hingegen NA=2
startet die Reserve nicht, es sei denn, eine der beiden aktiven geht in
den Fehlerzustand.

Siehe ebenfalls Erlauterung der Parameter
7.6.8 NA: Aktive Vorrichtungen

7.6.9 NC: Gleichzeitige Vorrichtungen
7.6.10 IC: Konfiguration der Reserve

DAB sieht im Ersatzteilkatalog ein integrierendes Set fir die Realisierung
einer Booster-Gruppe mit 2 Geraten vor. Der mit dem DAB-Set realisierte
Booster ist in Abbildung 22 dargestellt.

9.4.12 - Wireless-Steuerung

Wie in Abschn. 9.4.3 aufgefiihrt, kann sich die Vorrichtung mit anderen
Vorrichtungen lber den Eigentimer-Wirelesskanal verbinden. Es besteht
folglich die Méglichkeit, besondere Funktionsweisen des Systems uber
ferngesteuerte Empfangssignale zu steuern: Es kann zum Beispiel je
nach dem Niveau der gelieferten Zisterne liber einen Schwimmer die
Fullung gesteuert werden; mit dem vom Timer empfangenen Signal kann
der Sollwert von SP auf P1 verandert werden, um eine Bewasserung zu
speisen.

Diese Systemeingangs- oder -ausgangssignale werden von einer
Steuereinheit verwaltet, die separat im DAB-Katalog erworben werden
kann.
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10. WARTUNG

A\

Das System bedarf keiner ordentlichen Wartungseingriffe.

Vor Beginn jeglichen Eingriffes am System muss die Stromver-
sorgung unterbrochen werden.

Dennoch sind nachfolgend die Anweisungen fur die Durchfiihrung von
aulerordentlichen Wartungsvorgangen aufgefiihrt, die in besonderen
Fallen erforderlich sein kdnnen (z.B. Leerung des Gerates zwecks Aufbe-
wahrung wahrend eines Gebrauchsstillstands).

10.1 - Werkzeugzubehor

DAB liefert zusammen mit dem Produkt ein Werkzeugzubehor fiir Arbe-
iten am System wahrend der Installation und flr eventuelle auf3erordentli-
che Wartungsarbeiten.
Das Werkzeug ist im Technikfach untergebracht. Es besteht aus 3
Schlisseln:

1 - Sechskantmetallschliissel (Abb.23 -1)

2 - flacher Kunststoffschliissel (Abb.23 - 2)

3 - Kunststoffzylinderschlissel (Abb.23 - 3 )

Der Schliissel ,1” wird in das Ende ,D” von Schlussel ,3” eingefiihrt.
Beim ersten Gebrauch empfiehlt es sich, die beiden Kunststoffschllissel
,2” und ,3” zu trennen, die mit einem Steg verbunden geliefert werden
(Abb.23 - A):
Den Steg ,A” durchbrechen, dabei darauf achten, die Reste
A der Bruchstelle von den beiden Schlisseln zu entfernen und
keine schneidenden Kanten stehen zu lassen, die Verletzungen
herbeifiihren kénnen.

Abbildung 23

Den Schlissel 1 fiir die in Abschn. 2.2.2
beschriebene Ausrichtung des Schnitt-
stellenpaneels verwenden. Sollte der
Schlussel verlorengehen oder beschadigt
werden, kann der Vorgang ausgefiihrt
werden, indem ein 2mm-Standardsechs-
kantschlissel verwendet wird.

Nachdem die beiden Kunststoffschliissel
getrennt wurden, kénnen sie verwendet
werden, indem ,2” durch eine der Off-
nungen ,B” des Schlussels ,3” gesteckt
wird: je nachdem, was glinstiger fir den
Vorgang ist. Dadurch erhalt man einen
Multifunktionskreuzschliissel, bei dem
jedes der 4 Enden eine bestimmten Gebr-
auch vorsieht.

DAB

Abbildung 24

WATERCTECHNOLOGY



benutzten Schlissel ,1” an einem sicheren Ort so aufzubewahren,
dass er nicht verlorengeht oder nach Beendigung der Arbeiten
erneut in der Aufnahmestelle im Schllssel ,3“ unterbringen.

E[ﬂ Fir den Gebrauch des Kreuzschlussels empfiehlt es sich, den un-

Verwendung Ende ,C":

Ein Schraubenzieher mit flacher Schneide und korrekter GroRe fir die
Handhabung der Deckel der Hauptsystemanschlisse (1 Zoll und 1 1/4
Zoll). Gebrauch bei der ersten Installation fiir die Entfernung der Deckel der
Abflussoffnungen, an welchen

die Anlage angeschlossen

werden soll; fiir den Fullvorgang

im Fall der Horizontalinstal-

lation; fir den Zugang zum

Rickschlagventil,... Sollte der

Schliissel verlorengehen oder

beschadigt werden, kénnen die

gleichen Vorgange durch Gebr-

auch eines flachen Schrauben-

ziehers mit geeigneter GroRe

ausgeflhrt werden.

Abbildung 25

Verwendung Ende ,D":

Sechskantgriff, geeignet fir die Entfer-
nung des Deckels zwecks Ausfiihrung
des Fullvorgangs bei Vertikalinstallation.
Sollte der Schllssel verlorengehen oder
beschadigt werden, kann der gleiche
Vorgang ausgefiihrt werden, indem ein
Kreuzschllssel mit geeigneter Grolke
verwendet wird.

Verwendung Ende ,E”™:

ter GroRe fiir die korrekte Handhabung
des Zugangsdeckels fiir die Motor-

welle und falls die Schnittstelle fiir den
Schnellanschluss des Systems (Abschn.
9.3) installiert wurde, fir den Zugang
zum Schlissel zwecks Ausklinken

der Verbindung. Sollte der Schlissel
verlorengehen oder beschadigt werden,
kénnen die gleichen Vorgange durch Ge-
brauch eines flachen Schraubenziehers
mit geeigneter GrofRe ausgefiihrt werden.

Verwendung Ende ,F”:

Die Funktion dieses Werkzeugs ist fir die Wartung des Ruicl ag
bestimmt und wird im entsprechenden Abschnitt 10.3 naher SHAUEHL 4
10.2 - Entleeren des Geréats

Soll das im Gerat befindliche Wasser entleert werden, wie folgt
vorgehen:

1- Stromversorgung unterbrechen

2 - den am nachsten zum System befindlichen Vorlaufhahn
offnen, damit der Druck aus dem System genommen wird und so
weit wie moglich leeren

3 - falls ein Absperrventil direkt am Systemende vorhanden ist
(was stets empfohlen wird), so schlieBen, dass die Wasser-
menge in der Anlage zwischen dem System und dem ersten
offenen Wasserhahn nicht abflief3t

4 - die Absaugleitung am zum System am nachsten liegenden
Punkt unterbrechen (es ist stets empfehlenswert, ein Absper-
rventil sofort am Systemanfang zu haben) damit nicht auch die
gesamte Absauganlage geleert wird

5 - Abflussdeckel entnehmen (abb.1 Seite E) und das Wasser
ablaufen lassen (ca. 2,5 Liter)

6- das in der Vorlaufanlage eingeschlossene Wasser am Ende
des in das System integrierten Riickschlagventils kann bei der
Trennung des Gerates oder durch die Entnahme des Deckels
aus der zweiten Vorlaufleitung abflieBen (falls nicht benutzt).

in flacher Schraubenzieher mit geeigne-
Abbildung 26
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das gesamte darin enthaltene Wasser ausgestof3en werden.
Wahrend der Hand-habung des Gerates nach dem Entleeren
kénnen kleine Wassermengen aus dem System austreten.

D:i] Obwohl das System im Prinzip leer ist, kann nicht

10.3 - Ruckschlagventil

Das Geréat verfiigt Uber ein integriertes Riickschlagventil, das fiir den kor-
rekten Betrieb erforderlich ist. Feststoffe oder Sand im Wasser kdnnen

zu Betriebsstérungen des Ventils oder des Gerates fiihren. Dennoch wird
empfohlen, klares Wasser zu verwenden und eventuell Eingangsfilter vor-
zusehen, falls eine Anomalie in der Funktionsweise des Riickschlagventils
festgestellt wird. Dieses kann auf folgende Weise aus dem Gerat genommen
und gereinigt werden:

1- Zugangsdeckel am Ventil entnehmen (Abb.28)

2- Kreuzschlussel am Ende ,F (Abschn. 10.1) so einstecken, dass die gel-
ochte Zunge mit den Schnappnageln eingehakt wird (Abb.28)

3- entnehmen ohne zu drehen; der Vorgang kann eine gewisse Kraft ver-
langen Es wird eine Kartusche entnommen, die ebenfalls das zu wartende
Ventil enthalt. Die Kartusche bleibt auf dem Schliissel (Abb.28)

4 - Die Kartusche vom Schliissel nehmen: Durch gegenseitiges Driicken
werden die Nagel freigegeben und die Kartusche kann seitlich herausgezo-
gen werden (Abb.28)

5- Ventil unter flieRendem Wasser reinigen, sicherstellen, dass es nicht
beschadigt ist und eventuell auswechseln

6- Die komplette Kartusche erneut in ihre Aufnahmestelle legen: Der Vor-
gang verlangt die notwendige Kraft fiir das Zusammendriicken der beiden
O-Ring-Dichtungen Eventuell das Ende ,D” des Kreuzschllssels als Driicker
zuhilfe nehmen. Nicht das Ende ,F” benutzen, da die Nagel ansonsten
erneut in der Zunge der Kartusche einrasten, ohne geldst werden zu kdnnen
(Abb.28).

7- Den Deckel bis zum Anschlag festschrauben: Sollte die Kartusche nicht
korrekt in die Aufnahmestelle gedriickt worden sein, erfolgt dies durch die
Verschraubung des Deckels (Abb.28).

(o]

Abbildung 28

(1]

DAB
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Es konnte geschehen, dass aufgrund einer langeren Verbleib-
dauer in der Aufnahmestelle und/oder aufgrund von Verkrus-
tungen die Kraft fiir das Herausziehen der Kartusche so stark
ist, dass das Werkzeugzubehdr beschadigt wird. In dem Fall ist



es besser, das Werkzeug zu beschadigen, als die Kartusche.
Sollte der Schliissel verlorengehen oder beschadigt werden,
kann der gleiche Vorgang mit einer Zange ausgefiihrt werden.

Werden wahrend der Wartungsarbeiten des Ruckschlagventils
eine oder mehrere O-Ringdichtungen beschadigt oder gehen
verloren, mussen diese ersetzt werden. Andernfalls kann das
System nicht korrekt funktionieren.

10.4 - Motorwelle

Die elektronische Systemsteuerung sichert Starts ohne AbreilRen, damit
extreme Belastungen der mechanischen Organe vermieden werden und
folglich die Lebensdauer des Produktes verlangert wird. Diese Eigen-
schaft kann in Ausnahmefallen ein Problem beim Start der Elektropumpe
bewirken: Nach einem Zeitraum des Stillstands, eventuell mit Entleerung
des Systems, kénnen sich die im Wasser enthaltenen Salze abgelagert
und Verkalkungen zwischen dem rotierenden Teil (Motorwelle) und dem
festen Teil der Elektropumpe gebildet haben und auf diese Weise einen
erhdhten Widerstand beim Start bewirken. In diesem Fall kann es aus-
reichend sein, die Motorwelle manuell von den Verkalkungen zu I6sen. In
diesem System ist dieser Vorgang mdglich, wenn der externe Zugang zur
Motorwelle garantiert ist und eine Ziehspur am Wellenende vorgesehen
wurde. Wie folgt vorgehen:

1- Den Zugangsdeckel an der Motorwelle wie in Abb.28 darg-

estellt entfernen

2- Einen Kreuzschraubenzieher in die Spur der Motorwelle ein-

fihren und in die beiden Rotationsrichtungen drehen

3- Wenn die Rotation frei ist, kann das System in Betrieb gesetzt

werden

4- Wenn die Rotationsblockierung nicht manuell entfernt werden

kann, Kontakt mit dem technischen Kundendienst aufnehmen.

10.5 - Ausdehnungsgefal

Siehe Abschnitt 1.2 fir die Kontroll- und Regulierungsvorgange des
Luftdrucks im Ausdehnungsgefal® und fir das Auswechseln des defekten
Gefalles.

11 - UPDATE DER E.SYBOX-FIRMWARE
11.1 - Allgemeines

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie eine oder mehrere e.sybox
aktualisiert werden kdnnen, wenn eine e.sybox oder ein e.sylink mit einer
neueren Firmware vorliegt.

Wie bereits unter Absatz 9.4.2 der Betriebsanleitung beschrieben, muis-
sen die Firmware-Versionen der e.sybox flir deren Einsatz in Pumpen-
gruppen mit Wireless-Verbindung alle gleich sein.

Wenn die Firmware-Versionen der e.sybox der zu erstellenden Gruppe
unterschiedlich sind, missen die verschiedenen Versionen durch Aktuali-
sieren angeglichen werden.

Die Aktualisierung kann auch nutzlich sein, um neue Firmwares zur
Verfiigung zu haben, die zusatzliche Funkionen bieten oder bestimmte
Probleme l6sen.

Definition der nachstehend verwendeten Ausdriicke:

Master: Vorrichtung, der eine Firmware entnommen und in eine e.sybox
Ubertragen wird. Der Vorgang kann mittels e.sybox, e.sylink oder jeder
anderen Vorrichtung ausgefiihrt werden, die zum Herunterladen der
Firmware in eine e.sybox freigegeben ist.

Slave: e.sybox im Zustand des Empfangs eines Firmware-Updates..

11.2 - Firmware-Update

Die Firmware kann Uber eine andere e.sybox oder mittels e.sylink aktual-
isiert werden.

Je nach den zur Verfligung stehenden Firmware-Versionen und der Vor-
richtung fir die Programmierung (e.sybox oder e.sylink) sind verschie-
dene Prozeduren maglich.

Wahrend der Aktualisierung der Firmware kdnnen die betroffenen e.sybox
und e.sylink die Pumpfunktionen nicht erfillen.

Wahrend der Aktualisierung zeigt die Slave e.sybox die Aufschrift ,LV
LOADER v2.x” und eine Leiste zeigt den Status der Aktualisierung an.
Das Update nimmt ungefahr 1 Minute in Anspruch. Nach Abschluss die-
ser Phase schaltet sich die e.sybox wieder ein.

Wenn die e.sybox wieder in Funktion ist, muss kontrolliert werden, ob
die gewlinschte Firmware wirklich installiert wurde. Dazu wird das Feld
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der Firmware-Version ,SW V.” auf der ,Seite VE” des ,Benutzermen(s”
kontrolliert.

Falls Probleme auftraten und die Firmware nicht korrekt installiert wurde,
sind die Anweisungen fiir die Problemlésung der verschiedenen Proze-
duren zu befolgen.

11.2.1 - Update mittels e.sybox
Eine Aktualisierung zwischen e.sybox ist nur dann méglich, wenn eine
der e.sybox eine Firmware-Version gleich 4.00 oder hoher aufweist.
Das Update kann auf 3 Arten erfolgen:
* Manuell: immer moéglich, wenn die Master-Vorrichtung eine Firm-
ware-Version gleich 4.00 oder héher hat. Die Zuordnung der e.sybox
ist nicht erforderlich.
» Automatisch: nur dann mdglich, wenn beide e.sybox Firmware-Ver-
sionen gleich 4.00 oder héher haben. Die e.sybox mussen zugeordnet
werden.
» Halbautomatisch: immer méglich, wenn die Master-Vorrichtung eine
Firmware-Version gleich 4.00 oder héher, und der Slave eine Firm-
ware-Version unter 4.00 hat. Die e.sybox missen zugeordnet werden.

11.2.1.1 - Manuelles Update

Voraussetzungen
« Erfolgt immer zwischen jeweils 2 e.sybox
« Die als Master verwendete e.sybox muss eine Firmware-Version gleich
4.00 oder héher haben
« Die als Slave genutzte e.sybox kann eine beliebige Firmware-Version
haben
« Die Firmware-Version der Master-Vorrichtung muss gleich oder héher
als die der Slave-Vorrichtung sein
« Die Zuordnung unter den Vorrichtungen ist nicht notwendig
« Im Falle von mehreren zu aktualisierenden e.sybox muss die Prozedur
jedes mal wiederholt werden

Prozedur
1. Die zu aktualisierende e.sybox spannungslos machen und das
Ausgehen des Displays abwarten
2. Auf die Seite FW des Ments TECHNISCHER KUNDENDIENST

der als Master zu verwendenden e.sybox zugreifen und die Taste [+]
druicken.

3. Die zu aktualisierende e.sybox durch gleichzeitiges Driicken der
Tasten [MODE] und [-] unter Spannung setzen, bis der Update-Bild-
schirm erscheint.

4. Warten, bis die Aktualisierung erfolgreich abgeschlossen ist, und
beide Maschinen einen Neustart ausfihren..

Problemlésungen
War die Aktualisierung nicht erfolgreich, muss die Prozedur wiederholt
werden.

11.2.1.2 - Automatische Aktualisierung

Voraussetzungen
« Erfolgt immer zwischen jeweils 2 e.sybox
« Die als Master verwendete e.sybox muss eine Firmware-Version gleich
4.00 oder héher haben
» Die als Slave verwendete e.sybox muss eine Firmware-Version gleich
4.00 oder héher haben
» Die Firmware-Version der Master-Vorrichtung muss gleich oder héher
als die der Slave-Vorrichtung sein
« Die Vorrichtungen mussen zugeordnet sein
« Im Falle von mehreren zu aktualisierenden e.sybox muss die Prozedur
jedes mal wiederholt werden

Prozedur
1.1.  Die Zuordnung der Vorrichtungen durchfiihren (siehe Absatz
7.5.5). Die beiden e.sybox lassen am Display ein Pop-up mit der fol-
genden Meldung erscheinen:

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update

Wobei anstelle von x.y die Firmware-Version der e.sybox erscheint.
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2. Die Taste [+] an beiden Maschinen drlicken.
3. Warten, bis die Aktualisierung erfolgreich abgeschlossen ist, und
beide Maschinen einen Neustart ausfihren.

Problemlésungen

War die Aktualisierung nicht erfolgreich, tritt die Maschine, die aktualisiert
werden sollte (Slave), in einen inkonsistenten Status, der keine neue
automatische Aktualisierung zuldsst. In diesem Fall muss eine manuelle
Aktualisierung durchgefiihrt werden.

11.2.1.3 - Halbautomatisches Update

Voraussetzungen
« Erfolgt immer zwischen jeweils 2 e.sybox
* Die als Master verwendete e.sybox muss eine Firmware-Version
gleich 4.00 oder héher haben
* Die als Slave verwendete e.sybox muss eine Firmware-Version vor
4.00 haben
« Die Vorrichtungen miissen zugeordnet sein
» Im Falle von mehreren zu aktualisierenden e.sybox muss die Proze-
dur jedes mal wiederholt werden

Procedura
1. Die Zuordnung der Vorrichtungen untereinander durchfiihren.
Die e.sybox mit der altesten Firmware (Slave) zeigt folgenden Bildschirm:

Wait

Die e.sybox mit Firmware-Version gleich 4.00 oder hoher, zeigt folgenden
Bildschirm:

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update

Wobei anstelle von x.y die Firmware-Version der e.sybox erscheint.

2. Die Taste [+] an der Master-Maschine driicken (die mit Firmware-
Version gleich 4.00 oder hoher)

3. Die Slave e.sybox spannungslos machen und das Ausgehen des
Displays abwarten

4. Die Slave e.sybox durch gleichzeitiges Driicken der Tasten [MODE]
und [-] unter Spannung setzen, bis der Update-Bildschirm erscheint.
5. Warten, bis die Aktualisierung erfolgreich abgeschlossen ist, und
beide Maschinen einen Neustart ausfihren.

Problemlésungen

War die Aktualisierung nicht erfolgreich, tritt die Maschine, die aktualisiert
werden sollte (Slave), in einen inkonsistenten Status, der keine neue hal-
bautomatische Aktualisierung zulasst. In diesem Fall muss eine manuelle
Aktualisierung durchgefiihrt werden.

11.2.2. - Aktualisierung der e.sybox mittels e.sylink
Eine e.sybox kann auch mittels e.sylink aktualisiert werden. Die Prozedur
ist in der Betriebsanleitung von e.sylink beschrieben.

12 - PROBLEMLOSUNG

Vor Beginn der Stérsuche muss die Stromversorgung der
Pumpe unterbrochen werden (Stecker aus der Steckdose
ziehen).

Lésung typischer Probleme

Anomalie LED Mdgliche Ursachen Abhilfen

Rot: ausge-
schaltet
Die Pumpe | Weilk: ausge-
startet nicht.| schaltet
Blau: ausge-
schaltet

Uberpriifen, ob Spannung an der Steck-
dose vorhanden ist und Stecker erneut
einstecken.

Strommangel.
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Rot: einge- Die Pumpe Rot: ausge-
schaltet startet ot?ne schaltet 1. Leckage in der 1. Anlage Uberprifen, Leckage feststellen
Die Pumpe | Weilk: einge- Welle blockiert Siehe Abschnitt 10.4 (Wartung Motor- Verbrauch- Weilk: einge- Anlage. und beheben.
startet nicht.| schaltet ' welle). schaltet 2. Riuckschlagventil | 2. Riickschlagventil gemaR Abschnitt 10.3
. eranschlus- X
Blau: ausge- § Blau: ausge- defekt. warten.
schaltet sanirage schaltet
Rot: ausge-
schaltet Verbraucheranschluss Der Was-
. ainoe. | l€QEauf einem . serdruck ist | Rot: ausge- Luftdruck tiber Ventil im Technikfach
Die Pumpe Z\éﬁg‘t;mge hoheren Niveau als \Iévriz:f: Svyosr:eSnl]i’ l;lz:?t\’;lgtrt:ir:c:?uiursgn bei Offnen | schaltet Ausdehnungsgefal® Uberpriifen. Falls bei der Kontrolle Was-
startet nicht. Blau: ausge- das des Neustart- RP erhét?en 9 9 des Verbr- | Weilk: einge- | leer (unzureichender | ser austritt, ist das Gefal gebrochen:
schalltet 9 drucks des Systems : aucheran- | schaltet Luftdruck) oder mit Kundendienst. Andernfalls Luftdruck im
(Abschn. 3.2). schlusses | Blau: ausge- | defekter Membran entsprechenden Verhéltnis wiederherstel-
nicht sofort | schaltet len (Abschn. 1.2).
vorhanden.
1. Leckage in der
Rot: ausge- Anlage. Anlage (berpriifen, Leckage feststellen Bei Offnen
- ausg 2. Rad oder hy- und beheben. des Verbr-
schaltet X . . .
. PR draulisches Teil Gerat demontieren und Verstopfungen aucheran- | Rot: ausge-
Die Pumpe | WeiR: einge- ft " ) - ausg . .
schaltet sich| schaltet verstopft. entfernen (Kundendienst). schlusses | schaltet Luftdruck im Ausdeh- | Pruck des Ausdehnungsgefées eichen
nichtaus. | Blau: ausge- | > Lufteintritt in der | Absaugleitung tiberpriifen, Ursache des gehtder | WeiB:einge- | o ool e alg| Oder die Parameter SP und/oder RP so
schaltet Absaugleitung. Lufteintritts feststellen und ausschlieSen. Durchfluss | schaltet 959 s 9 konfigurieren, dass das Verhaltnis erreicht
4. Durchflusssensor | Technischen Kundendienst kontaktieren. auf null Blau: ausge- der des Systemstarts | .. (Abschn. 1.2).
defekt bevor die | schaltet
Pumpe
startet.
Rot: einge- 1. Wassermangel 1-2. Pumpe ansaugen und sicherstellen,
1. Bei Zunahme der Absaugtiefe nehmen . schéltet 2. Pumpe nicht dass keine Luft in der Leitung vorhanden
die hydraulischen Leistungen des Bild- Wei: einge- angesaugt ist. Sicherstellen, dass die Absaugung
Produktes ab (Abschn. Beschreibung schirman- schaltet 3. Sollwert mit dem | oder eventuelle Filter nicht verstopft sind.
1. ZuhoheAbsau- o Fioiiropumpe). Uberprifen, ob zeige BL X eingestellten 3. RM-Wert einstellen, der das Erreichen
gtiefe pumpe). P! g Blau: ausge- RM-W. ich des Soll salich
Rot: ausge- . die Absaugtiefe verringert werden schaltet -Wert nicht es Sollwertes ermdglicht
2. Absaugleitung . A erreichbar
schaltet kann. Absaugleitung mit gréRerem
PR verstopft oder .
Vorlauf un- | WeiR: einge- . Durchmesser verwenden (auf jeden
§ unzureichender .
zureichend | schaltet Durchmesser Fall niemals unter 1 Zoll).
Blau: ausge- " | 2. Absaugleitung Uberpriifen, Ursache Rot: einge-
3. Rad oder - P ioh festatoll
schaltet hydraulisches fur den 1 Betrieb ) Bildschir- SCh.aHEtl ) i
Teil verstopft (Verstopfung, Knick, Riicklaufabschnitt, manzeige Weilk: einge- 1. Drucksensor defekt 1. 'I_'echnlschen Kundendienst kontak-
...) und entfernen. BP1 schaltet tieren.
3. Gerat demontieren und Verstopfungen Blau: ausge-
entfernen (Kundendienst). schaltet
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korrekt und konform mit den Anweisungen benutzt wurde.
- singe- Die Garantie wird in folgenden Fallen unwirksam:
Rot: einge Lo e .
. 1. Flussigkeit zu dickflissig Pumpe nicht
Bild- schaltet - i . PRSTSN .
. e 2. UbermaRige fir andere Flissigkeiten auer Wasser » Reparaturversuche am Gerat
schirman- | WeiR: einge- Aufnahme verwenden ¢ » .
zeige schaltet ) j i * Technische Veranderungen am Gerat
X 3. Pumpe blockiert 2. Technischen Kundendienst kontak- . L. .
oc Blau: ausge- tieren. + Verwendung von nicht Original-Ersatzteilen
schaltet « Manipulation
» unsachgemafer Gebrauch, z.B. fiir industriellen Einsatz
B SRgr::aﬁgge- 1. Niedrige Versor- Ausgeschlossen von der Garantie sind:
. ~ T gungsspannung 1. Linie auf die richtige Spannung . : : f
schirman- | Weif: einge- | Ubermaniger iiberpriifen * Teile, die schnellem Verschleill unterliegen
zeige schaltet Spannungsabfall | 2. StromkabelgréRe tberpriifen o oar e
PB Blau: ausge- agf o Lignie : 9 pruten. Im Fall der Garantieinanspruchnahme Kontakt mit einem autorisierten
schaltet ’ technischen Kundendienst aufnehmen und dabei den Kaufbeleg des
Produktes vorweisen.
Der Bild- s . . s N
schirm zeigt En cas de demande d’assistance sous garantie, s'adresser a un centre
Folgendes | Rot: ausge- | Eine oder mehrere d’assistance technique autorisé et présenter la preuve d’achat du produit.
an: schaltet Vorrichtungen haben | Die Taste + der Vorrichtung driicken, bei
+ Driicken | Weilk: einge- | Feineinstellungspa- welcher sichergestellt ist, dass diese die
fur die schaltet rameter, die nicht aktuellste und korrekte Parameterkonfigu-
VergroRer- | Blau: ausge- | angepasst sind. ration aufweist.
ung dieser | schaltet
Konfigura-
tion

13 - ENTSORGUNG

Dieses Produkt oder seine Teile mussen unter Bericksichtigung der
Umwelt und in Ubereinstimmung mit den lokalen Vorschriften fiir den
Umweltschutz entsorgt werden; lokale, 6ffentliche oder private Abfallsam-
melsysteme einsetzen.

14 - GARANTIE

Alle defekten Materialien oder Fabrikfehler am Gerat werden innerhalb
der vom Einkaufsland bestimmten Garantiezeit durch Reparatur oder
Austausch, nach unserem Ermessen, ersetzt bzw. entfernt.

Die Garantie deckt alle grundlegenden Mangel ab, die auf Fabrikations-
oder Materialfehler zurlickgefuhrt werden kénnen, wenn das Produkt
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LEGENDA

In deze publicatie zijn de volgende symbolen gebruikt:

Situatie met algemeen gevaar. Het niet in acht nemen van de
voorschriften die na dit symbool volgen kan persoonlijk letsel
of materiéle schade tot gevolg hebben.

A Situatie met gevaar voor elektrische schok. Veronachtzaming
van de voorschriften die na dit symbool volgen kan een

situatie met ernstig risico voor de gezondheid van personen
D:i] tot gevolg hebben.

Opmerkingen
WAARSCHUWINGEN

aandachtig worden doorgelezen.

De installatie en de werking moeten plaatsvinden conform de
veiligheidsvoorschriften van het land waar het product wordt
geinstalleerd. De hele operatie moet worden uitgevoerd vol-
gens de regels der kunst.

Het niet in acht nemen van de veiligheidsvoorschriften heeft tot
gevolg dat elk recht op garantie komt te vervallen, afgezien nog
van het feit dat het gevaar oplevert voor de gezondheid van
personen en beschadiging van de apparatuur.

Gespecialiseerd personeel
A Het is aan te raden de installatie te laten uitvoeren door be-

kwaam, gekwalificeerd personeel, dat voldoet aan de tech-
nische eisen die worden gesteld door de specifieke normen op
dit gebied.

Met gekwalificeerd personeel worden die personen bedoeld die
gezien hun opleiding, ervaring en training, alsook vanwege hun
kennis van de normen, voorschriften en verordeningen inzake

2 Alvorens de installatie uit te voeren moet deze documentatie

neperLanps (IR

ongevallenpreventie en de bedrijfsomstandigheden toestem-
ming hebben gekregen van degene die verantwoordelijk is voor
de veiligheid van de installatie om alle nodige handelingen te
verrichten, en hierbij in staat zijn gevaren te onderkennen en te
vermijden.
(Definitie van technisch personeel IEC 364)
Het apparaat is niet bedoeld voor gebruik door personen
(waaronder kinderen) met lichamelijke, sensoriéle en mentale
beperkingen of die onvoldoende ervaring of kennis ervan
hebben, tenzij zij bij het gebruik van het apparaat onder
toezicht staan van of geinstrueerd worden door iemand die
verantwoordelijk is voor hun veiligheid. Op kinderen moet
toezicht gehouden worden om er zeker van te zijn dat zij niet
met het apparaat spelen.
Veiligheid
A Het gebruik is uitsluitend toegestaan als de elektrische
installatie is aangelegd met de veiligheidsmaatregelen volgens
de normen d|e van kracht zijn in het land waar het product gein-
stalleerd is (voor Italié CEl 64/2).
Gepompte vloeistoffen
A De machine is ontworpen en gebouwd om water zonder
explosieve stoffen, vaste partikels of vezels te pompen, met
een dichtheid van 1000 kg/m3 en een kinematische viscositeit
A die gelijk is aan 1 mm2/s, en vloeistoffen die niet chemisch
agressief zijn.
De voedingskabel mag nooit worden gebruikt om de pomp aan
te vervoeren of te verplaatsen.
A Haal de stekker nooit uit het stopcontact door aan de kabel te
trekken.
Als de voedingskabel beschadigd is, moet deze worden
A vervangen door de fabrikant of diens erkende technische as-
sistentiedienst, om elk risico te vermijden.

Het niet in acht nemen van de waarschuwingen kan gevaarlijke situaties
veroorzaken voor personen of voorwerpen, en doet de garantie op het
product vervallen.
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VERANTWOORDELIJKHEID

De fabrikant is niet aansprakelijk voor de goede werking van
A de elektropompen of eventuele schade die hierdoor wordt

veroorzaakt, indien zij onklaar gemaakt of gewijzigd worden
en/of als zij gebruikt worden buiten het aanbevolen werkveld of
in strijd met andere voorschriften die in deze handleiding
worden gegeven.
Hij aanvaardt verder geen enkele aansprakelijkheid voor mogeli-
jke onnauwkeurigheden in deze instructiehandleiding, als deze te
wijten zijn aan druk- of overschrijffouten. Hij behoudt zich het recht
voor om alle wijzigingen aan de producten aan te brengen die hij
noodzakelijk of nuttig acht, zonder de essentiéle kenmerken ervan
aan te tasten.

1- ALGEMENE INFORMATIE

Het product is een geintegreerd systeem bestaande uit een elektrische,
zelfaanzuigende meertraps centrifugaalpomp, een elektronisch circuit dat
hem aanstuurt en een expansievat.

Toepassingen

waterinstallaties voor toevoer en drukvorming voor huishoudelijk of
industrieel gebruik.

Van buiten ziet het product eruit als een parallellepipedum met 6 viakken,
zoals op afb.1

Vlak A: een deurtje biedt toegang tot de technische ruimte. Het
deurtje kan worden verwijderd door twee vingers in de rubberen
grepen te steken, te knijpen en het deurtjedraaien om de scharni-
eren aan de kant tegenover de handgrepen te zwenken (zie afb.2).
Om het deurtje op zijn plaats aan te brengen, steek de scharnieren in hun
behuizingen en sluit het deurtje tot het klikt.

In de technische ruimte heeft u toegang tot (zie afb.3):

. Klep van het expansievat;

. Plaatje met technische gegevens;
. Beknopte gids;

. Motoras;

. Meegeleverd gereedschap;

. Vuldop (alleen voor verticale
configuratie).

DU WN =

Afb. 3

Vlak B: een verwijderbare schroefdop biedt toegang tot de terugslagklep
(zie par. 10.3). Deze mag alleen voor onderhoud worden verwijderd door
gespecialiseerd personeel.

Vlak C: de 4 messing schroefdraden vormen zittingen voor de 4 steun-
pootjes als het apparaat verticaal wordt geinstalleerd. De 2 schroefdop-
pen van 1” kunnen worden verwijderd om aansluitingen op het systeem
te realiseren, al naargelang de gewenste installatieconfiguratie. In dat
geval moet de installatie van waaruit het water wordt opgenomen (put,
tank, ...) worden verbonden met de aansluiting met de aanduiding “IN” en
het toevoersysteem met de aansluiting met de indicatie “OUT”. Boven-
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dien is er een luchtrooster aanwezig.

Vlak D: door de dop van 1” te verwijderen krijgt u toegang tot een
tweede persaansluiting die gelijktijdig of afwisselend kan worden gebruikt
met de aansluiting met indicatie “OUT” op vlak C. De voedingskabel dient
voor verbinding met het elektriciteitsnet.

Vlak E: de 4 messing schroefdraden vormen zittingen voor de 4 steun-
pootjes als het apparaat horizontaal wordt geinstalleerd. De dop van 1”
dient voornamelijk voor lediging van het systeem. Bovendien zijn er 2
luchtroosters aanwezig.

Vlak F: zoals aangegeven op het etiket dat verwijderd moet worden,
heeft de dop van 1” een dubbele functie: bij horizontale installatie dient
de opening die wordt afgesloten door de dop als vulpoort van het sys-
teem (zie “vulwerkzaamheden” verderop, par. 2.2.3); bij verticale instal-
latie kan deze zelfde opening dienen als hydraulische ingangsaansluiting
(precies zoals de aansluiting met de indicatie “IN” op vlak C, die als
alternatief dient). Het paneel van de gebruikersinterface bestaat uit een
display en toetsenbord en dient om het systeem in te stellen, de status
ervan op te vragen en eventuele alarmen te communiceren.

Het systeem kan in 2 verschillende configuraties worden geinstalleerd:
horizontaal (afb.4) of verticaal (afb.5).

neperLanps (IR

1.1 Beschrijving van de geintegreerde inverter

De geintegreerde elektronische besturing van het systeem is van het

type met inverter en maakt gebruik van stromings-, druk- en temperatuur-

sensoren, die eveneens in het systeem zijn geintegreerd.

Door middel van deze sensoren schakelt het systeem zichzelf automa-

tisch in en uit, volgens de eisen van de gebruiker, en is het in staat

storingscondities te detecteren, te voorkomen en te signaleren.

De besturing door middel van een inverter waarborgt diverse functies,

waarvan, voor de pompsystemen, het handhaven van een constante druk

aan de perszijde en energiebesparing de belangrijkste zijn.
* De inverter is in staat de druk van een hydraulisch circuit constant
te houden door de draaisnelheid van de elektropomp te variéren.
Bij werking zonder inverter kan de elektropomp niet moduleren, en
wanneer het gevraagde debiet stijgt neemt de druk noodzakelijker-
wijze af, of omgekeerd; hierdoor is de druk te hoog bij lage debieten
of is de druk te laag wanneer het gevraagde debiet toeneemt.
* Door de draaisnelheid te variéren in functie van de momentele
vraag van het gebruikspunt, beperkt de inverter het vermogen dat
wordt afgegeven aan de elektropomp tot de druk die minimaal
noodzakelijk is om te verzekeren dat aan de vraag wordt voldaan.
De werking zonder inverter voorziet dat de elektropomp altijd is
ingeschakeld, en uitsluitend op het maximale vermogen.

Het systeem is zo door de fabrikant geconfigureerd dat aan de meeste

installatiesituaties wordt voldaan, d.w.z.:

. werking met constante druk;

. setpoint (gewenste constante drukwaarde): SP = 3.0 bar
. Verlaging van de druk voor herstart: RP = 0.3 bar
. Anticyclingfunctie: Uitgeschakeld

Deze en andere parameters kunnen echter voor elke installatie op zich
worden ingesteld. In par. 5-6-7 worden alle instelbare grootheden geil-
lustreerd: druk, tussenkomst van beveiligingen, draaisnelheden enz.Er
zijn vele andere bedrijfswijzen en verdere opties mogelijk. Door middel
van de diverse mogelijke instellingen en de beschikbaarheid van configu-
reerbare ingangs- en uitgangskanalen is het mogelijk de werking van de
inverter aan te passen aan de eisen van verschillende installaties. Zie
par. 5-6-7.
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1.2 Geintegreerd expansievat

Het systeem heeft een geintegreerd expansievat met een totale inhoud
van 2 liter. Het expansievat heeft de volgende belangrijkste functies:
* het systeem elastisch maken zodat het behoedt wordt tegen
waterslagen;
» een waterreserve verzekeren die, in het geval van kleine lek-
ken, de druk in het systeem zo lang mogelijk handhaaft en zo
onnodige herstarts van het systeem, die anders continu zouden
plaatsvinden, uitstelt;
* bij opening van het gebruikspunt, de waterdruk verzekeren
gedurende de seconden die het systeem bij inschakeling nodig
heeft om de juiste draaisnelheid te bereiken.

Het geintegreerde expansievat heeft niet tot taak een zodanige water-
reserve te scheppen dat de ingrepen door het systeem worden beperkt
(vraag van het gebruikspunt, niet door lekken in het systeem). Het is
mogelijk een expansievat met de gewenste inhoude aan het systeem toe
te voegen. Dit vat dient te worden verbonden op een punt van de per-
sinstallatie (niet de aanzuiging!). Bij horizontale installaties is aansluiting
mogelijk op de ongebruikte persopening. Bij de keuze van de tank moet
er rekening mee worden gehouden dat de hoeveelheid water die wordt
afgegeven ook een functie is van de parameters SP en RP die op het
systeem kunnen worden ingesteld (par. 6-7).

Het expansievat is voorgevuld met lucht onder druk via de klep die
toegankelijk is vanuit de technische ruimte (afb.3, punt 1). De voorvul-
waarde waarmee het expansievat door de fabrikant wordt geleverd stemt
overeen met de standaardinstelling van de parameters SP en RP, en
voldoet hoe dan ook aan de volgende vergelijking:

Pair = SP - RP - 0.7 bar Waarbij:
- Pair = waarde van de luchtdruk in bar
- SP = Setpoint (7.3) in bar
- RP = Drukverlaging voor de
herstart (7.5.1) in bar
Dus, door de fabrikant: Pair=3-0.3-0.7 = 2.0 bar
Als er andere waarden worden ingesteld voor de parameters SP en/of
RP, moet de klep van het expansievat worden geregeld door lucht af te

voeren of in te brengen totdat opnieuw wordt voldaan aan bovenstaande
vergelijking (bv.: SP=2,0 bar; RP=0,3 bar; laat lucht uit het expansievat
totdat de druk van 1,0 bar bereikt wordt op de klep).

Het niet aanhouden van bovenstaande vergelijking kan leiden
tot storingen in het systeem of voortijdige breuk van het mem-
braan in het expansievat.

Gezien de inhoud van het expansievat van slechts 2 liter moet
de manometer bij het uitvoeren van een eventuele luchtdruk-
controle heel snel worden geplaatst: bij kleine volumes kan

het verlies van ook maar een beperkte hoeveelheid lucht een
aanzienlijke drukval veroorzaken. De kwaliteit van het expan-
sievat verzekert handhaving van de waarde die is ingesteld voor
de luchtdruk, voer de controle alleen uit bij de afstelling of als u
zeker bent dat er sprake is van een defect.

De eventuele controle en/of het herstel van de luchtdruk moet
worden uitgevoerd terwijl er geen druk in de persinstallatie is:
koppel de pomp af van de voeding en open het gebruikspunt
dat zich het dichtst bij de pomp bevindt, en houd het open tot er
geen water meer naar buiten komt.

De speciale structuur van het expansievat verzekert de kwaliteit
en de duurzaamheid ervan, vooral van het membraan dat ge-
woonlijk het meest slijtagevoelige onderdeel is van dit type com-
ponenten. In geval van breuk moet echter het hele expansievat
worden vervangen. Dit mag uitsluitend worden gedaan door
bevoegd personeel.

1.3 Geintegreerde elektropomp

Het systeem bevat een elektrische centrifugepomp van het type met
meerdere rotoren. In het bijzonder heeft de elektropomp een hydraulische
groep met 5 rotoren die worden aangedreven door een watergekoelde
driefasemotor. De koeling van de motor door water in plaats van lucht
zorgt voor minder lawaai van het systeem en maakt het mogelijk hem ook
in niet-geventileerde ruimten te plaatsen.

De grafiek van afb.6 toont in het rood de karakteristieke curve van de hy-
draulische prestaties van de elektropomp bij de maximale draaisnelheid
(pomp niet aangestuurd door inverter). Hieruit volgt:

RS
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. maximaal debiet = 120 I/min;
. maximale opvoerhoogte = 65 m => circa 6,5 bar max. druk.
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In dezelfde grafiek van afb. 6 worden in het groen andere karakteristieke
curven weergegeven, die overeenstemmen met lagere draaisnelheden
van dezelfde elektropomp. Door automatisch de draaisnelheid van de
elektropomp te moduleren maakt de inverter het de pomp mogelijk om
zijn werking van de ene karakteristieke curve naar de andere te verplaat-
sen, terwijl de ingestelde constante druk (SP) gehandhaafd wordt. In de
praktijk is de resulterende curve van het door een inverter aangestuurd
systeem de curve die getoond wordt op afb.7 (de standaard SP-waarde =
3,0 bar in aanmerking genomen).

Hieruit volgt dat het systeem, als SP = 3,0 bar, in staat is om te verze-
keren dat gebruikspunten die debieten vragen van tussen 0 en 90 liter/
minuut de ingestelde constante druk ontvangen. Voor hogere debieten

NEDERLANDS g\

werkt het systeem volgens de karakteristieke curve van de elektropomp
op maximale draaisnelheid. Voor debieten onder 90 liter/minuut verze-
kert het systeem de constante druk, maar reduceert het het opgenomen
vermogen en dus het energieverbruik.

De hierboven vermelde prestaties gelden bij een omgevings- en
watertemperatuur van ongeveer 20 °C, gedurende de eerste 10
minuten waarin de motor werkt, en met het waterniveau bij de
aanzuiging op een diepte van niet meer dan 1 meter.

Naarmate de aanzuigdiepte toeneemt, nemen de prestaties van
de elektropomp af.

1.4 Technische kenmerken

Spanning 1 x220/240 ~ VAC
ELEKTRISCHE Frequentie 50/60 Hz
VOEDING

Max. stroom 10A

Max. vermogen 1550 W

565x265x352 mm zon-
der steunpootjes

Afmetingen ruimtebeslag

KENMERKEN VAN Leeg gewicht (exclusief de 24,8 kg
DE CONSTRUCTIE | verpakking)
Beschermingsklasse IP x4
Isolatieklasse van de motor F
Max. opvoerhoogte 65m
HYDRAULISCHE Max. debiet 120 l/min
PRESTATIES
Vooraanzuiging <5min op 8m
Max. bedrijfsdruk 8 bar
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Max. vloeistoftemperatuur 40 °C
BEDRIJFSOMSTAN- | Max. omgevingstemperatuur 50 °C
DIGHEDEN Omgevingstemperatuur -10+60 °C

magazijn

Constante druk

Draadloze communicatie

Beveiliging tegen droog lopen
EUNCTIES EN Beveiliging tegen bevriezing
BEVEILIGINGEN Anticycling-beveiliging

Amperometrische beveiliging naar de motor

Bescherming tegen abnormale voedingsspanningen

Beschermingen tegen overtemperatuur

2- INSTALLATIE

Het systeem is ontwikkeld voor gebruik in overdekte ruimten:
installeer het systeem niet in de buitenlucht en/of op plaatsen
waar het rechtstreeks blootstaat aan atmosferische invioeden.

Het systeem is ontworpen om te werken in omgevingen met
een temperatuur die tussen 0 °C en 50 °C blijft (op voorwaarde
dat er voor elektrische voeding wordt gezorgd: zie par.7.6.14
“antibevriezingsfunctie”).

Het systeem mag niet worden gebruikt voor het pompen van
zout water, afvalwater, ontvlambare, bijtende of explosieve
vloeistoffen (bv. petroleum, benzine, verdunningsmiddelen),
vetten, ollen of voedingsmiddelen.

Het systeem kan water aanzuigen waarvan het peil niet meer
dan 8 m diep is (hoogte tussen het waterpeil en de aanzuigo-
pening van de pomp).

A Het systeem is geschikt om drinkwater te behandelen.

Verbind geen leiding met de opening van 1” % waarin de
terugslagklep zit, zie afb. 28

Als het systeem wordt gebruikt voor de watertoevoer in huis,
moeten de lokale voorschriften in acht worden genomen van de
instanties die verantwoordelijk zijn voor het waterbeheer.

Ga bij de keuze van de installatieplek het volgende na

A * De spanning en frequentie die vermeld worden op het
plaatje met elektrische gegevens van de pomp moeten over-
eenkomen met de gegevens van het elektriciteitsnet.
* De elektrische verbinding moet op een droge plek zitten,
beschermd tegen eventuele overstromingen.
* Het elektrische systeem moet voorzien zijn van een
aardlekschakelaar van | An < 30 mA en een deugdelijke
aarding.

Als u niet zeker bent dat er geen vreemde voorwerpen aanwezig zijn in het
te pompen water, moet er aan de ingang van het systeem een filter worden
gemonteerd dat geschikt is om de onzuiverheden tegen te houden.
Door een filter aan te brengen op de aanzuiging nemen de
DE hydraulische prestaties van het systeem af in verhouding tot het
belastingverlies dat door het filter zelf wordt veroorzaakt (in het
algemeen geldt dat hoe groter het filtervermogen, des te sterker
de daling van de prestaties).
Kies het gewenste type configuratie (verticaal of horizontaal), reken-
ing houdend met de aansluitingen naar de installatie, de positie van het
gebruikersinterfacepaneel, de beschikbare ruimten volgens onderstaande
aanwijzingen. Andere configuraties van de installatie zijn mogelijk door
gebruik te maken van DAB interfaceaccessoires: zie de betreffende
paragraaf (par. 9.2, 9.3).

2.1 - VERTICALE CONFIGURATIE

TVerwijder de 4 steunpootjes van het onderblad van de verpakking en
schroef hen helemaal in de messing zittingen van vlak C. Stel het sys-
teem op de gewenste plaats op, rekening houdend met het ruimtebeslag
van afb.8.
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580 mm

* De afstand van minstens 10 mm tussen vlak E van het
systeem en een eventuele muur is verplicht om ventilatie

via de roosters te verzekeren.

* De afstand van minstens 270 mm tussen vlak B van het sys-
teem en een obstakel wordt aanbevolen om eventueel onder-
houd te kunnen plegen op de terugslagklep zonder het systeem
te hoeven afkoppelen van de installatie.

* De afstand van minstens 200 mm tussen vlak A van het sys-
teem en een obstakel wordt aanbevolen om het deurtje te kun-
nen verwijderen en toegang te krijgen tot de technische ruimte.

Als de ondergrond niet vlak is, moet het pootje dat geen ondersteuning
heeft worden uitgeschroefd om de hoogte ervan te regelen tot hij contact
maakt met de ondergrond, zodat het systeem stabiel staat. Het systeem
moet namelijk veilig en stabiel worden geplaatst, en de verticaalheid van
de as moet worden gegarandeerd: het systeem mag niet hellen.

NEDERLANDS
2.1.1 Hydraulische aansluitingen

Breng de aansluiting aan de ingang van het systeem tot stand via de
opening op vlak F die wordt aangeduid met “IN” op afb.8 (aanzuigingsaa-
nsluiting). Verwijder daarna de dop met behulp van het meegeleverde
gereedschap of een schroevendraaier.
Breng de aansluiting aan de uitgang van het systeem tot stand via de
opening op vlak F die wordt aangeduid met “OUT” op afb.8 (persaansluit-
ing). Verwijder daarna de dop met behulp van het meegeleverde gereed-
schap of een schroevendraaier.
Alle hydraulische aansluitingen van het systeem op de installatie waar-
mee hij kan worden verbonden zijn van het type met vrouwelijk schroef-
draad 1” GAS, gemaakt van messing.
Als u het product met de installatie wilt verbinden via verbind-
A ingsstukken met een diameter die groter is dan de normale
afmeting van de slang van 1” (bijvoorbeeld de ring, in het geval
van uit 3 delen bestaande verbindingsstukken), moet worden
verzekerd dat het mannelijke schroefdraad van 1’GAS van de
verbinding zelf minstens 25 mm uitsteekt uit de hierboven
genoemde maat (zie afb.9)

> 25 mm

X Y

Voor wat betreft de positie ten opzichte van het water dat gepompt moet
worden, kan de installatie van het systeem “boven waterniveau” of “onder
waterniveau” worden genoemd. In het bijzonder wordt een installatie
“boven waterniveau” genoemd wanneer de pomp op een niveau boven
dat van het te pompen water wordt geplaatst (bv. pomp aan het opperv-
lak en water in de put); omgekeerd wordt een installatie “onder water-
niveau” genoemd wanneer de pomp op een niveau onder dat van het te
pompen water wordt geplaatst (bv. hangende tank en pomp eronder).

<25 mm
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Als de verticale installatie van het systeem van het type “boven
waterniveau” is, wordt aanbevolen een terugslagklep aan te
brengen in het aanzuiggedeelte van de installatie; dit om het
vullen van het systeem mogelijk te maken (par. 2.1.2).

Als de installatie van het type “boven waterniveau” is, moet
D:ﬂ de aanzuigleiding vanaf de waterbron naar de pomp aflopend
worden gemonteerd, om de vorming van zwanehalzen of sifons
te vermijden. Plaats de aanzuigslang niet boven pompniveau
(om te voorkomen dat er zich luchtbellen in de aanzuigslang
vormen). De aanzuigslang moet aan zijn ingang op minstens
30 cm onder het waterniveau aanzuigen, en moet over de hele
lengte waterdicht zijn, tot aan de ingang van de elektropomp.

De aanzuig- en persleidingen moeten zo gemonteerd worden
dat ze geen enkele mechanische druk op de pomp uitoefenen.

2.1.2.Vulwerkzaamheden
Installatie boven en onder waterniveau

Installatie “boven waterniveau” (par. 2.1.1): open de technische ruimte en
verwijder de vuldop (afb.3_punt 6) met het meegeleverde gereedschap
(afb.3_punt 5) of een schroevendraaier. Vul het systeem met schoon
water door de vulopening, en zorg ervoor dat de lucht naar buiten komt.
Als de terugslagklep op de aanzuigleiding (aanbevolen in par. 2.1.1)
aangebracht is in de buurt van de ingangsopening van het systeem,

zou de hoeveelheid water die nodig is om het systeem te vullen 2,2 liter
moeten zijn. Geadviseerd wordt de terugslagklep aan het uiteinde van
de aanzuigleiding te monteren (bodemklep), zodat ook deze helemaal
kan worden gevuld bij de vulwerkzaamheden. In dit geval is de hoeveel-
heid water die nodig is voor het vullen afhankelijk van de lengte van de
aanzuigleiding (2,2 liter + ...).

Installatie “onder waterniveau” (par. 2.1.1): als er tussen de watervoor-
raad en het systeem geen afsluitkleppen aanwezig zijn (of als deze open
zijn), wordt het systeem automatisch gevuld zodra de opgesloten lucht
naar buiten kan. Door de vuldop (afb.3_punt 6) dus zoveel als nodig is
om de opgesloten lucht weg te laten stromen open te draaien, wordt het
systeem in staat gesteld om zich helemaal te vullen. Hierop moet worden

toegezien en de vulopening moet worden gesloten zodra het water naar
buiten komt (geadviseerd wordt om een afsluitklep aan te brengen in

de aanzuigleiding en deze te gebruiken om het vullen met open dop te
besturen). Een andere mogelijkheid, in het geval dat de aanzuigleiding
is gesloten door een dichte klep, is om het vullen uit te voeren zoals
beschreven voor de installatie boven waterniveau.

2.2 - Horizontale Configuratie

Verwijder de 4 steunpootjes van het onderblad van de verpakking en
schroef hen helemaal in de messing zittingen van vlak E. Stel het sys-
teem op de gewenste plaats op, rekening houdend met het ruimtebeslag
van afb.10.

‘% mm
> 270 mm

o

370 mm

* De afstand van minstens 270 mm tussen vlak B van het sys-
teem en een obstakel wordt aanbevolen om eventueel onderhoud
te kunnen plegen op de terugslagklep zonder het systeem te
hoeven afkoppelen van de installatie.

* De afstand van minstens 200 mm tussen vlak A van het sys-
teem en een obstakel wordt aanbevolen om het deurtje te kunnen
verwijderen en toegang te krijgen tot de technische ruimte.
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» De afstand van minstens 10 mm tussen vlak D van het systeem 2.2.2 Oriéntatie van het interfacepaneel
en een obstakel is verplicht om de voedingskabel naar buiten te Het interfacepaneel is zo ontworpen dat het in de richting kan worden
laten komen. gedraaid die het gemakkelijkst te lezen is voor de gebruiker: dankzij de

Als de ondergrond niet vlak is, moet het pootje dat geen ondersteuning
heeft worden uitgeschroefd om de hoogte ervan te regelen tot hij contact
maakt met de ondergrond, zodat het systeem stabiel staat. Het systeem
moet namelijk veilig en stabiel worden geplaatst, en de verticaalheid van
de as moet worden gegarandeerd: het systeem mag niet hellen.

2.2.1 Hydraulische aansluitingen

Breng de aansluiting aan de ingang van het systeem tot stand via de opening
op vlak C die wordt aangeduid met “IN” op afb.10 (aanzuigingsaansluiting).
Verwijder daarna de dop met behulp van het meegeleverde gereedschap of
een schroevendraaier.

Breng de aansluiting aan de uitgang van het systeem tot stand via de open-
ing op vlak C die wordt aangegeven met “OUT 1” op afb.10 en/of via de
opening op vlak D die wordt aangegeven met “OUT 2” op afb.10 (persaanslu-
iting). In deze configuratie kunnen de 2 openingen om het even afwisselend
van elkaar (om de installatie optimaal te benutten), of tegelijkertijd (systeem
met dubbel persgedeelte) worden gebruikt. Verwijder de dop(pen) van de
opening(en) die u wilt gebruiken met het meegeleverde gereedschap of een
schroevendraaier.

Alle hydraulische aansluitingen van het systeem op de installatie waar-
mee hij kan worden verbonden zijn van het type met vrouwelijk schroef-
draad 1” GAS, gemaakt van messing.

A Zie de betreffende WAARSCHUWING op afb.9.
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vierkante vorm is een rotatie mogelijk in stappen van 90° (afb.11).

Afb. 11

* Maak de 4 schroeven op de hoeken van het paneel los met de
speciale zeskantsleutel die bij het meegeleverde gereedschap is
geleverd.

« Verwijder de schroeven niet, geadviseerd wordt hen uit het
schroefdraad te halen in de omkasting van het product.

« Zorg dat de schroeven niet in het systeem vallen.

» Open het paneel, maar zorg ervoor dat de signaalkabel niet
gespannen wordt.

* Plaats het paneel weer terug in de gewenste richting en
voorkom dat de kabel bekneld raakt.

* Draai de 4 schroeven vast met de hiervoor bestemde sleutel.
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2.2.3 Vulwerkzaamheden

Installatie boven en onder waterniveau

Voor wat betreft de positie ten opzichte van het water dat gepompt moet
worden, kan de installatie van het systeem “boven watemiveau” of “onder
waterniveau” worden genoemd. In het bijzonder wordt een installatie “boven
waterniveau” genoemd wanneer de pomp op een niveau boven dat van het
te pompen water wordt geplaatst (bv. pomp aan het oppervlak en water in de
put); omgekeerd wordt een installatie “onder waterniveau” genoemd wanneer
de pomp op een niveau onder dat van het te pompen water wordt geplaatst
(bv. hangende tank en pomp eronder).

Installatie “boven waterniveau”: verwijder met behulp van het meege-
leverde gereedschap (afb.3_punt 5) of een schroevendraaier de vuldop
die, voor de horizontale configuratie, de dop op vlak F is (afb.1). Vul het
systeem met schoon water door de vulopening, en zorg ervoor dat de
lucht naar buiten komt. De hoeveelheid water die nodig is om het systeem
te vullen is minstens 1,5 liter. Geadviseerd wordt een terugslagklep aan
het uiteinde van de aanzuigleiding te monteren (bodemklep), zodat ook
deze helemaal kan worden gevuld bij de vulwerkzaamheden. In dit geval
is de hoeveelheid water die nodig is voor het vullen afhankelijk van de
lengte van de aanzuigleiding (1,5 liter + ...).

Installatie “onder waterniveau”: als er tussen de watervoorraad en het
systeem geen afsluitkleppen aanwezig zijn (of als deze open zijn),

wordt het systeem automatisch gevuld zodra de opgesloten lucht naar
buiten kan. Door de vuldop (vlak F - afb. 1) dus open te draaien totdat
de lucht naar buiten stroomt, kan het systeem helemaal worden gevuld.
Gebruik voor het losdraaien van de dop het meegeleverde gereedsc-
hap (afb.3_punt 5) of een schroevendraaier. Op het vullen moet worden
toegezien en de vulopening moet worden gesloten zodra het water naar
buiten komt (geadviseerd wordt om een afsluitklep aan te brengen in de
aanzuigleiding en deze te gebruiken om het vullen met losgedraaide dop
te besturen). Een andere mogelijkheid, in het geval dat de aanzuigleiding
is gesloten door een dichte klep, is om het vullen uit te voeren zoals
beschreven voor de installatie boven waterniveau.

3 -INBEDRIJFSTELLING

De druk aan de ingang van de pomp mag niet hoger zijn dan 2
bar.

De aanzuigdiepte mag niet groter zijn dan 8 m.

> >

3.1 - Elektrische aansluitingen

Om de immuniteit tegen mogelijk uitgestraald geluid naar andere ap-
paraten te verbeteren, wordt geadviseerd een aparte elektriciteitsleiding
te gebruiken voor de voeding van het product.

Let op: neem altijd de veiligheidsvoorschriften in acht!

De elektrische installatie moet worden uitgevoerd door een er-
varen erkende elektricien, die alle verantwoordelijkheid hiervoor
op zich neemt.

Geadviseerd wordt om de installatie correct en veilig te aarden,
zoals wordt vereist door de geldende normen op dit gebied

De lijndruk kan veranderen bij het starten van de elektropomp.
De spanning op de lijn kan veranderingen ondergaan afhan-
kelijk van andere inrichtingen die met de lijn verbonden zijn en
de kwaliteit van de lijn zelf.
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De aardlekschakelaar die de installatie beveiligt moet correct
gedimensioneerd zijn en moet van het type “Klasse A” zijn. De
automatische aardlekschakelaar moet gekenmerkt worden door
de twee volgende symbolen:

]

De magnetothermische veiligheidsschakelaar moet correct
gedimensioneerd zijn (zie Elektrische kenmerken)

3.2 Configuratie van de geintegreerde inverter

Het systeem is zo door de fabrikant geconfigureerd dat aan de meeste
installatiesituaties wordt voldaan, d.w.z.:

. werking met constante druk;

. setpoint (gewenste constante drukwaarde): SP = 3.0 bar
. Verlaging van de druk voor de herstart: RP = 0.3 bar
. Anticyclingfunctie: Uitgeschakeld

Al deze parameters kunnen hoe dan ook door de gebruiker worden
ingesteld, samen met vele andere. Er zijn vele andere bedrijfswijzen en
verdere opties mogelijk. Door middel van de diverse mogelijke instel-
lingen en de beschikbaarheid van configureerbare ingangs- en uitgangs-
kanalen is het mogelijk de werking van de inverter aan te passen aan de
eisen van verschillende installaties. Zie par. 5-6-7

Voor de bepaling van de parameters SP en RP heeft de druk

waarbij het systeem start de volgende waarde:

Pstart = SP - RP Voorbeeld: 3,0 - 0,3 = 2,7 bar

in de standaardconfiguratie
Het systeem functioneert niet als het gebruikspunt zich op een grotere
hoogte bevindt dan het equivalent in meter-waterkolom van Pstart (neem
in aanmerking dat 1 bar = 10 m\Wk): voor de standaardconfiguratie geldt
dat als het gebruikspunt zich op minstens 27 m hoogte bevindt, het
systeem niet start.

neperLanps (IR

3.3 - Vooraanzuiging

Met vooraanzuiging van een pomp wordt de fase bedoeld gedurende
welke de machine probeert het huis en de aanzuigleiding te vullen met
water. Als dit goed verloopt, kan de machine naar behoren functioneren.

Nadat de pomp gevuld is (par. 2.1.2, 2.2.3) en het apparaat geconfigu-
reerd (par. 3.2), kan de elektrische voeding worden aangesloten nadat er
minstens één gebruikspunt op het persgedeelte is geopend.

Het systeem wordt ingeschakeld en controleert de aanwezigheid van
water in het persgedeelte gedurende de eerste 10 seconden.

Als er een waterstroom wordt waargenomen in het persgedeelte, is de
pomp volgezogen en begint hij normaal te werken. Dit is typisch het geval
van een installatie onder waterniveau (par. 2.1.2, 2.2.3). Het geopende
gebruikspunt op het persgedeelte waar nu het gepompte water naar
buiten komt, kan gesloten worden.

Als na 10 seconden geen regelmatige waterstroom wordt waargenomen
in het persgedeelte, vraagt het systeem bevestiging om de vooraan-
zuigprocedure te beginnen (gebruikelijk geval voor installaties boven
waterniveau - par 2.1.2, 2.2.3). Dit wil zeggen:

Vul de pomp
Uitgang Aanzuiging

Door op “+” te drukken wordt de vooraanzuigprocedure gestart: de pomp
begint te werken gedurende maximaal 5 minuten. In deze tijd grijpt de
veiligheidsblokkering voor droog lopen niet in. De vooraanzuigtijd hangt
af van diverse parameters, waarvan de diepte van het aan te zuigen
water, de diameter van de aanzuigleiding, de waterdichtheid van de
aanzuigleiding de meeste invloed hebben. Op voorwaarde dat er een
aanzuigleiding wordt gebruikt met een maat van niet minder dan 1”

en dat deze goed dicht is (geen gaten of verbindingen waardoor lucht
kan worden aangezogen), is het product ontworpen om te kunnen
vooraanzuigen in omstandigheden met een waterdiepte van tot 8 meter
in een tijd van minder dan 5 minuten. Zodra het product een reguliere
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stroom waarneemt in het persgedeelte, sluit hij de vooraanzuigproce-
dure af en begint hij normaal te werken. Het geopende gebruikspunt op
het persgedeelte waar nu het gepompte water naar buiten komt, kan
gesloten worden. Als het product na 5 minuten van de procedure nog

niet vooraangezogen is, geeft het interfacedisplay een melding dat de
procedure is mislukt. Koppel de voeding af, vul het product door nieuw
water toe te voegen, wacht 10 minuten en herhaal de procedure vanaf
het aansluiten van de voedingsstekker.

Door op “-* te drukken wordt bevestigd dat men de vooraanzuigprocedure
niet wil laten starten. Het alarm op het product blijft aanwezig.

Werking

Nadat de elektropomp vooraangezogen is, begint het systeem normaal
te werken volgens de geconfigureerde parameters: hij start automatisch
wanneer de kraan wordt geopend, levert water met de ingestelde druk
(SP), houdt de druk ook constant wanneer er andere kranen worden
geopend, en stopt automatisch na de tijd T2 nadat de uitschakelom-
standigheden zijn bereikt (T2 kan worden ingesteld door de gebruiker,
fabriekswaarde 10 sec).

4 - VEILIGHEIDSSYSTEMEN

Het apparaat is voorzien van veiligheidssystemen die erop gericht zijn de
pomp, motor, voedingslijn en inverter te beschermen. Als er één of meer
beveiligingen worden geactiveerd, wordt de beveiliging met de hoogste
prioriteit onmiddellijk gesignaleerd op het display. Afhankelijk van het type
fout kan de motor stoppen, maar wanneer de normale omstandigheden
zijn hersteld, kan de foutstatus onmiddellijke automatisch worden opge-
heven, of na een bepaalde tijd na een automatische terugstelling.

In het geval van blokkering door watergebrek (BL), blokkering door
overstroom van de motor (OC), blokkering door directe kortsluiting tussen
de motorfasen (SC), kan worden geprobeerd de foutconditie handmatig
te verlaten door tegelijkertijd op de toetsen “+” en “-” te drukken en hen
los te laten. Als de foutconditie aanhoudt, moet de oorzaak van de storing
worden opgeheven.

Bij een blokkering vanwege een van de interne fouten E18, E19, E20,
E21 moet 15 minuten worden gewacht terwijl het apparaat wordt gevoed,
zodat de geblokkeerde toestand automatisch kan worden opgelost..

Alarm in de storingengeschiedenis

In(éiicsz;tli:yop Beschrijving
PD Onjuiste uitschakeling
FA Problemen in het koelsysteem
Blokkeercondities
In(zjii(;%tli;:yop Beschrijving
PH PH - Blokkering wegens oververhitting pomp
BL Blokkering wegens watergebrek
BP1 Blokkering wegens leesfout op interne druksensor
PB Blokkering wegens voedingsspanning buiten grenzen
oT Blokkering wegens oververhitting van vermogensstadia
ocC Blokkering wegens overstroom in de motor
SC Blokkering wegens kortsluiting tussen de motorfasen
ESC Blokkering wegens kortsluiting naar aarde
HL HL - Warme vloeistof
NC Blokkering wegens afgekoppelde motor
Ei Blokkering wegens de i-nde interne fout
Vi Blokkering wegens i-nde interne spanning buiten tolerantie
EY Blokkering wegens abnormale cycling die is waargenomen in

het systeem
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4.1 - Beschrijving van de blokkeringen

4.1.1 -“BL” Anti Dry-Run (beveiliging tegen droog lopen)

In situaties zonder water wordt de pomp automatisch gestopt na de tijd
TB. Dit wordt aangegeven door de rode led “Alarm” en het opschrift “BL”
op het display.

Nadat de juiste watertoevoer is hersteld, kan worden geprobeerd om

de veiligheidsblokkering handmatig op te heffen door tegelijkertijd op de
toetsen “+” en “-“ te drukken en hen vervolgens los te laten.

Als de alarmstatus aanhoudt, d.w.z. de gebruiker grijpt niet in om de
watertoevoer te herstellen en de pomp te resetten, probeert de automa-
tische herstart de pomp weer te starten.

Als de parameter SP niet goed is ingesteld, kan de beveiliging
wegens watergebrek wellicht niet goed functioneren.

4.1.2 - Anticycling (beveiliging tegen continu in- en uitschakelen
zonder vraag van de gebruikspunten)

Als er lekken zijn in het persgedeelte van de installatie start en stopt het
systeem ook veelvuldig als er niet bewust water wordt afgetapt: zelfs

een klein lek (enkele ml) veroorzaakt een drukdaling die op zijn beurt het
starten van de elektropomp teweegbrengt.

De elektronische besturing van het systeem is in staat de aanwezigheid
van het lek te detecteren op basis van de regelmaat.

De anticycling-functie kan uitgesloten of geactiveerd worden in de modus
Basic of Smart (par 7.6.12).

De modus Basic voorziet dat wanneer de conditie van veelvuldig starten
en stoppen wordt gedetecteerd, de pomp stopt en in afwachting blijft

van een handbediende reset. Deze conditie wordt meegedeeld aan de
gebruiker doordat de rode led “Alarm” gaat branden en de tekst “AN-
TICYCLING” op het display verschijnt. Nadat het lek verholpen is, kan
de herstart met de hand worden geforceerd door de toetsen “+” en “-*
tegelijkertijd in te drukken en los te laten.

De modus Smart werkt zodanig dat als er een situatie met lek wordt
geconstateerd, de parameter RP wordt verhoogd om het aantal inschake-
lingen in de tijd te verlagen.
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4.1.3 - Anti-Freeze (beveiliging tegen bevriezing van het water in het
systeem)

Als water van vloeistof overgaat in vaste toestand, neemt het toe in
volume. Daarom moet worden vermeden dat het systeem vol water

blijft bij temperaturen rond het vriespunt, om breuk van het systeem te
voorkomen. Om deze reden wordt geadviseerd elke elektropomp te legen
wanneer hij niet gebruikt wordt tijldens de winter. Dit systeem is echter
beveiligd tegen ijsvorming in het systeem doordat de elektropomp wordt
aangedreven in het geval dat de temperatuur onder waarden vlak boven
het vriespunt daalt. Op deze manier wordt het water in het systeem ver-
warmd en bevriezing voorkomen

normaal wordt gevoed: als de stekker uit het stopcontact is
gehaald of als er geen stroom is, kan de beveiliging niet werken.
Het is echter raadzaam het systeem niet gevuld te laten tijdens
lange periodes van inactiviteit: tap het systeem zorgvuldig af via
de afvoerdop (afb 1 - Vlak E) en berg het op een beschermde
plek op.

2 De Anti-Freeze-beveiliging functioneert alleen als het systeem

4.1.4 -“BP1” Blokkering wegens defect op de interne druksensor
Als het apparaat een afwijking vaststelt op de druksensor raakt de pomp
geblokkeerd en wordt de fout “BP1” gesignaleerd. Deze toestand begint
zodra het probleem wordt vastgesteld en eindigt automatisch wanneer de
juiste omstandigheden terugkeren.

4.1.5 - “PB” Blokkering wegens voedingsspanning buiten grenzen
Deze treedt in werking wanneer de lijnspanning op de voedingsklem
een waarde krijgt die buiten de toegestane grenzen ligt. Het herstel vindt
alleen automatisch plaats wanneer de spanning op de klem terugkeert
binnen de toegestane waarden.

4.1.6 - “SC” Blokkering wegens kortsluiting tussen de motorfasen
Het apparaat is voorzien van een beveiliging tegen directe kortsluiting die
kan optreden tussen de fasen van de motor. Wanneer deze blokkering-
stoestand wordt gesignaleerd, kan men proberen de werking te herstel-
len door tegelijkertijd de toetsen “+” en “~” in te drukken; dit heeft echter
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pas effect nadat er 10 seconden zijn verstreken na het moment dat de
kortsluiting is opgetreden.

4.2 - Handmatige reset van foutcondities

Bij een fouttoestand kan de gebruiker de fout annuleren door een nieuwe
poging te forceren door de toetsen “+” en “-” tegelijkertijd in te drukken.

4.3 - Automatisch herstel van foutcondities

Voor sommige storingen en blokkeringen voert het systeem pogingen uit
tot automatisch herstel.
Het automatische herstel betreft in het bijzonder:

“BL” Blokkering wegens watergebrek

“PB” Blokkering wegens voedingsspanning buiten grenzen
“‘oT Blokkering wegens oververhitting van vermogensstadia
“‘oc” Blokkering wegens overstroom in de motor

“‘BP” Blokkering wegens een storing op de druksensor

Als het systeem bijvoorbeeld geblokkeerd raakt door watertekort, begint
het apparaat automatisch een testprocedure om na te gaan of de ma-
chine ook werkelijk definitief en permanent drooggelopen is. Als tijdens
deze reeks handelingen een herstelpoging succes heeft (bijvoorbeeld
als het water is teruggekeerd), wordt de procedure gestopt en keert de
normale werking terug.

Tabel 21 toont de reeksen handelingen die door het apparaat worden
uitgevoerd voor de diverse types blokkeringen.

Automatisch herstel van foutcondities
Ind|_cat|e op Beschrijving Handelingen voor automatisch herstel
display
- Een poging om de 10 minuten, in totaal
6 pogingen
BL Blokkering wegens | - Een poging per uur, in totaal 24
watergebrek pogingen

- Een poging per 24 uur, in totaal 30
pogingen

Blokkering wegens
PB voedingsspanning
buiten grenzen

- Wordt hersteld wanneer de spanning
weer binnen de toegestane grenzen ligt

Blokkering wegens
oT oververhitting van
vermogensstadia

- Wordt hersteld wanneer de temperatuur,
van de voedingsklemmen terugkeert bin-
nen de toegestane grenzen

- Een poging om de 10 minuten, in totaal

6 pogingen
Blokkering wegens | - Egn poging per uur, in totaal 24
oc overstroom in de motor | P29M9eN
- Een poging per 24 uur, in totaal 30
pogingen

Tabel 3: Automatisch herstel van de blokkeringen

5 - ELEKTRONISCHE BESTURING INVERTER EN GEBRUIKERSIN-

TERFACE
D:i] regeling wordt benut als de hydraulische installatie na het
systeem naar behoren gedimensioneerd is. Installaties die zijn
uitgevoerd met leidingen met een te kleine doorsnede zorgen voor belas-
tingverliezen die de apparatuur niet kan compenseren; het resultaat is dat
de druk constant is op de sensoren maar niet op de gebruikspunten.

De inverter laat het systeem op constante druk werken. Deze

Installaties die te sterk vervormbaar zijn kunnen leiden

D:i] tot schommelingen, als dit zich zou voordoen kan het probleem
worden opgelost met behulp van de parameters “GP” en “GI”
(zie par 7.6.4 - GP: proportionele versterkings-coéfficiént en
7.6.5 - Gl: integrerende versterkingscoéfficiént).

5.1 - Werking met besturingseenheid

e.sybox kan, alleen of in pompgroepen, door middel van wireless com-

municatie worden aangesloten op een externe eenheid die in deze tekst

vervolgens zal worden aangeduid als besturingseenheid. De besturing-

seenheid biedt, afhankelijk van het model, diverse functies.

De mogelijke besturingseenheden zijn:
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* e.sylink
* PWM IO
* PWM Com

De combinatie van één of meer e.sybox-systemen met een besturing-
seenheid maakt het mogelijk gebruik te maken van:

« Digitale ingangen

* Relaisuitgangen

« Druksensor op afstand

+ Aansluiting op ethernet
In de volgende tekst geven we met de term ‘functies van besturingseen-
heid’ het geheel van de hierboven genoemde functies aan die door de
verschillende besturingseenheden worden aangeboden.
5.1.1 - Beschikbare functies besturingseenheden
De functies die, afhankelijk van het type besturingseenheid, beschikbaar zijn,
zijn opgesomd in de tabel 4 Beschikbare functies besturingseenheden.

Functie e.sylink PWM IO PWM Com
Digitale ingangen met opto-isolatie ° ° °
Uitgangsrelais met NO contact ° ° °
Uitgangsrelais met NO - C — NC contact °
Druksensor op afstand ° °

Netaansluiting °

Tabel 4: Beschikbare functies besturingseenheden.

5.1.2 - Elektrische aansluitingen van in- en uitgangen

Zie de handleiding van de besturingseenheid.

5.1.3 — Werking in veiligheidsmodus
In het geval gebruik wordt gemaakt van de functies van de ingangen of
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de afstandsensor, bij uitvallen van de communicatie of een fout van de
besturingseenheid, schakelen de e.sybox en de besturingseenheid in
veiligheidsmodus met de configuratie die als het minst schadelijk wordt
beschouwd. Wanneer de veiligheidsmodus wordt geactiveerd, verschi-
jnt in het display een knipperend pictogram dat een kruis binnen een
driehoek voorstelt.

Het gedrag van de e.sybox in geval van uitvallen van de communicatie is
in onderstaande tabel beschreven.

Gedrag e.sybox
Geen Geassocieerde besturingseenheid
geassocie-
erde be-
sturingse-
. enheid
Instelling
e.sybox Gedetecteerde Besturingse-
besturingseenheid enheid niet
Functie geac- | Functie niet gedgtecteerd
- . of in fout
tiveerd geactiveerd
(vanafingang | (vanafingang Veili-
of viamenu) | ofviamenu) | gheidsmo-
dus

In=0 Functie
ingang gedeacti-
veerd

In®@=1, 2 Stop van het Stop van het
Geen water, systeem F1 systeem (1)
gesignaleerd

door vlotter

in®=3, 4 Activering Activering
Hulpsetpoint overe- van de laag-
Pauxn enkomstige ste druk van
hulpsetpoint de ingestelde

hulpsetpoints
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in®@=5, 6
Systeem disable

Stop van het
systeem F3

Stop van het
systeem ()

in@=7,8 Stop van Stop van het
Systeem het systeem systeem ()
disable+ reset F3 + reset
storingen en storingen en

waarsch. waarsch.

in =9
Rest storingen
en waarsch.

in®=10, 11, 12,
13 Functie Kiwa
(signaal lage
druk in ingang)

PR=0
Afstand-
druksensor
gedeactiveerd

Rest sto-
ringen en
waarsch.

Stop van het
systeem F4

Stop van het
systeem (1)

PR=1
Gebruik afstand-
druksensor

Het afstan-
dsetpoint
wordt gene-

geerd
Tabel 5: Interventie van de veiligheidsmodus.

@ De activering van de functie die hoort bij deze cel + willekeurig welke
andere functie in veiligheidsmodus veroorzaakt een stop van het sys-
teem. In dit geval toont het systeem de belangrijkste oorzaak van de stop.

Setpoint op
afstandsensor

@ | door een komma gescheiden nummers geven de mogelijke waarden
aan die kunnen worden ingesteld voor de functie in kwestie.

Voor wat de besturingseenheid betreft daarentegen, deze zal in geval
van uitvallen van de communicatie het relais 1 activeren

5.1.4 - Aansluiting op meerdere besturingseenheden

Er mogen maximaal 2 besturingseenheden tegelijk worden gebruikt, op
voorwaarde dat de ene van het type PWM Com is en de andere van het

type e.sylink of PWM 10.

Het is niet toegestaan om tegelijkertijd twee besturingseenheden van het
type e.sylink en PWM IO te gebruiken.

Indien er 2 besturingseenheden tegelijk worden gebruikt, dienen de in
onderstaande tabel vermelde ingangen te worden aangesloten

Besturingseenheden die zijn aange-
sloten op het e.sybox-systeem

Inrichting waarop de ingangen moe-
ten worden aangesloten

PWM Com+e.sylink
PWM Com+PWM IO

e.sylink
PWM IO

Tabel 6: Besturingseenheid waarop de ingangen moeten worden aang-
esloten (geval van gebruik van e.sybox met 2 besturingseenheden)

OPMERKING: de besturingseenheid PWM Com is niet uitgerust met h
een drukingang, dus wanneer alleen deze eenheid wordt gebruikt,
is het niet mogelijk om de functie van het afstandsetpoint te gebruikenu

5.1.5 - Instelling van de functies vanaf besturingseenheid

De default-waarde van alle ingangen en van de afstand-druksensor is
DISABLE, om ze te kunnen gebruiken moeten ze dus worden geactiveerd
door de gebruiker, zie par 7.6.15 — Instelling van de digitale hulpingangen
IN1, IN2, IN3, IN4, par druksensor 7.5.6 - PR: Afstand-druksensor.

De uitgangen zijn als default geactiveerd, zie functies uitgangen par
7.6.16 - Instelling van de uitgangen OUT1, OUT2.

Als er geen enkele besturingseenheid geassocieerd is, worden de func-
ties van ingangen, uitgangen en afstand-druksensor genegeerd en heb-
ben geen enkel effect, hoe ze ook zijn ingesteld.

De parameters die aan de besturingseenheid gekoppeld zijn (ingangen,
uitgangen en druksensor) kunnen ook worden ingesteld als de verbinding
afwezig of zelfs niet tot stand gebracht is.

Indien de besturingseenheid geassocieerd is (deel uitmaakt van het wire-
less netwerk van de e.sybox), maar door problemen afwezig of niet zicht-
baar is, zullen de parameters die gekoppeld zijn aan de functies, wanneer
ze worden ingesteld op een waarde anders dan disable, knipperen om
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aan te geven dat ze hun functie niet kunnen vervullen.

5.1.6 - Associatie en dissociatie e.sybox met besturingseenheid
Voor de associatie tussen e.sybox en besturingseenheid gaat u op
dezelfde manier te werk als voor de associatie van een e.sybox: vanaf
pagina AS van het installateurmenu drukt u gedurende 5 sec. op de toets
“+” totdat de blauwe led begint te knipperen (zowel voor enkele esybox
als voor esybox in groep). Hierna drukt u op de besturingseenheid 5 sec.
lang op de toets tasto » totdat de blauwe communicatieled begint te
knipperen. Zodra de verbinding tot stand is gebracht blijft deze led vast
branden en op pagina AS van de esybox verschijnt het symbool van de
e.sylink.

De dissociatie van de e.sylink is analoog aan die van e.sybox: vanaf
pagina AS van het installateurmenu drukt u 5 sec lang op de toets “-”;
hierdoor worden alle aanwezige wireless verbindingen opgeheven.

6 - HET TOETSENBORD EN HET DISPLAY

Afb. 13: Uiterlijk van de gebruikersinterface

De gebruikersinterface bestaat uit een toetsenblok met LCD-display van
128x240 pixel en de signaleringsleds POWER, COMM, ALARM zoals te
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zien is op afbeelding 13.

Het display geeft de grootheden en de statussen van het apparaat weer
met indicaties omtrent de functionaliteit van de verschillende parameters.
De functies van de toetsen worden samengevat in Tabel 4.

Met de MODE-toets is verplaatsing mogelijk over de diverse items binnen
een menu. Door deze toets minstens 1 sec in te drukken verspringt het
display naar het vorige menu-item.

Met de SET-toets kan het huidige menu worden afgesloten.

Verlaagt de huidige parameter (als een parameter wijzigbaar is).

Verhoogt de huidige parameter (als een parameter wijzigbaar is).

Tabel 7: Functies van de toetsen

Door de toets “+” of de toets “-” lang in te drukken is automatische
verhoging/verlaging van de geselecteerde parameter mogelijk. Nadat de
toets “+” of de toets “-” 3 seconden lang is ingedrukt, neemt de snelheid
van de automatische verhoging/verlaging toe.

lecteerde grootheid gewijzigd en onmiddellijk opgeslagen in het
permanente geheugen (EEprom). Als de machine in deze fase
uitgeschakeld wordt, ook al gebeurt dit onopzettelijk, heeft dat
geen verlies van de zojuist ingestelde parameter tot gevolg.

De SET-toets dient alleen om het huidige menu te verlaten

en het is niet nodig de aangebrachte wijzigingen op te slaan.
Alleen in bijzondere gevallen, die beschreven zijn in hoofdstuk
0, worden enkele grootheden toegepast bij het indrukken van

Di] Bij het indrukken van de toets “+” of de toets “-” wordt de gese-
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“SET” of “MODE".
Signaleringsleds

» Power
Witte led. Led brandt vast wanneer de machine gevoed wordt.
Knippert wanneer de machine uitgeschakeld is (zie par. 5.5).
» Alarm
Rode led. Brandt vast wanneer de machine geblokkeerd is van-
wege een fout.
« Communicatie
Blauwe led. Brandt vast wanneer de draadloze communicatie
wordt gebruikt en correct functioneert. Knippert langzaam als hij
geconfigureerd is om te werken met communicatie, er geen com-
municatie beschikbaar is, niet gedetecteerd wordt of problemen
heeft. Knippert snel tijdens de koppeling aan andere draadloze
apparaten. Brandt niet wanneer de communicatie niet wordt
gebruikt.
Menu
De volledige structuur van alle menu'’s en alle items waaruit deze bestaan
wordt weergegeven in Tabel 9.

Toegang tot de menu’s
Vanuit het hoofdmenu is op twee manieren toegang mogelijk tot de
verschillende menu’s:

1 - Rechtstreekse toegang met toetsencombinatie
2 - Toegang met naam via vervolgkeuzemenu'’s

6.1 Rechtstreekse toegang met toetsencombinatie

Het gewenste menu wordt rechtstreeks geopend door tegelijkertijd de
toetsencombinatie ingedrukt te houden gedurende de vereiste tijd (bi-
jvoorbeeld MODE SET om het menu Setpoint te openen) en de verschil-
lende menu-items kunnen worden doorlopen met de MODE-toets.

Tabel 8 toont de menu’s die bereikbaar zijn met de toetsencombinaties.

NAAM VAN

HET MENU SNELTOETSEN INDRUKTIJD

Gebruiker Bij het loslaten van de
knop

Monitor 2 Sec

Setpoint 2 Sec

Handbedle- 5 Sec

ning

Installateur 5 Sec

Technische

Assistentie 5 Sec

Herstel van de

fabriekswaar- 2 Sec na inschakeling van

den het apparaat

Reset 2 Sec

Tabel 8: Toegang tot de menu’s
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Beperkt menu (zichtbaar)

Uitgebreid menu (rechtstreekse toegang of wachtwoord)

Hoofdmenu Menu Gebruiker Menu Monitor Menu Setpoint Menu Handbediening Menu Installateur Menu Techn. Assist.
mode set-min mode-set set-min-plus mode-set-min mode-set-plus
STATUS STATUS
MAIN RS CT RI
(Hoofdpagina) Toeren per minuut Contrast Snelheidsinstelling
VP VP
Druk Druk
VF VF
Menuselectie Weergave van de BK. . Weergave van de
stroom Achterverlichting stroom
PO PO
Aan de pomp afgege- Aan de pomp afgege- AD
ven vermogen ven vermogen Adresconfiguratie
C1 C1
Fasestroom Fasestroom
pomp pomp
RS

Ingeschakelde uren
Gewerkte uren

TE
Temperatuur
dissipator

Toeren per minuut

TE

Aantal starts

Temperatuur
dissipator

PR
Draadloze apparaten

Pl
Vermogenshistogram

Systeem
met meerdere
pompen

Afgegeven debiet

IC
Configuratie
apparaat

VE
Informatie
HW en SW
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FF
Storingen en waar-
schuwingen (Geschie-
denis)

AY
Anti Cycling

RF
Reset storingen en
waarschuwingen

PW
Password wijzigen
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Legenda

Wijziging van parameters in systeem met meerdere
pompen

Herkenningskleuren

Geheel van gevoelige parameters. Om het systeem
met meerdere pompen te kunnen laten starten
moeten deze parameters met elkaar overeenstem-
men. Wijziging van een van hen op een willekeurig
apparaat heeft automatische uitlijning ervan op alle
andere apparaten tot gevolg, zonder dat dit gevra-
agd wordt.

Parameters waarvan vereenvoudigde uitlijning
toegestaan wordt door één apparaat met verbreiding
naar alle andere apparaten. Het wordt ook getolere-

erd dat ze van apparaat tot apparaat verschillen.

Instellingsparameters met alleen lokaal belang.

Alleen-lezen parameters.

Tabel 9: Structuur van de menu’s

6.2 - Toegang met naam via vervolgkeuzemenu'’s

De verschillende menu’s worden geopend naargelang hun naam. Vanuit
het hoofdmenu kan de menuselectie worden geopend door op een van
de twee toetsen “+” of “~” te drukken.

Op de selectiepagina van de menu’s verschijnen de namen van de
menu’s die geopend kunnen worden, en een van de menu’s wordt
gemarkeerd door een balk (zie afbeelding 14). Met de toetsen “+” en “-”
wordt de markeerbalk verplaatst totdat het gewenste menu geselecteerd
is. Dit kan dan worden geopend door op MODE te drukken.
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MENUSELECTIE

HOOFDMEMLU
GEBRUIKERMENU
FACNITORMEMLU
GO 2000 rprm 3,0 bar

Afb. 14: Selectie van de vervolgkeuzemenu’s

De beschikbare items zijn MAIN, GEBRUIKER, MONITOR, vervol-
gens verschijnt er een vierde item UITGEBREID MENU; hiermee

is het mogelijk het aantal weergegeven menu’s uit te breiden. Door
UITGEBREID MENU te selecteren verschijnt er een pop-up dat vraagt
de toegangscode (WACHTWOORD) in te voeren. De toegangscode
(WACHTWOORD) komt overeen met de toetsencombinatie die gebruikt
wordt voor de rechtstreekse toegang (volgens Tabel 8,) en maakt het
mogelijk het aantal weergegeven menu’s uit te breiden vanuit het menu
dat de betreffende toegangscode heeft naar alle menu’s met een lagere
prioriteit.

De volgorde van de menu’s is: Gebruiker, Monitor, Setpoint, Handbedi-
ening, Installateur, Technische assistentie. Nadat een toegangscode
geselecteerd is, blijven de ontgrendelde menu’s beschikbaar gedurende
15 minuten, of tot ze met de hand worden gedeactiveerd door middel
van het item “Geavanceerde menu’s verbergen” dat in de menuselectie
verschijnt wanneer er een toegangscode wordt gebruikt.

Op afbeelding 15 wordt een werkingsschema getoond voor de selectie
van de menu'’s.

Midden op de pagina’s bevinden zich de menu’s, vanaf de rechterkant
komt men hier door de directe selectie met een toetsencombinatie, vanaf
de linkerkant daarentegen via het selectiesysteem met vervolgkeuze-
menu’s.
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Indicatie van de functies die aan de ingangen gekoppeld zijn
Specifieke pictogrammen

De foutcondities worden aangegeven in Tabel 2 op pag.242. De andere
weergaven worden vermeld in Tabel 10.

Fout- en statuscondities die op de hoofdpagina worden weergegeven

Identificatore Descrizione

GO Motor in bedrijf

SB Motor gestopt

DIS Motorstatus handmatig gedeactiveerd
F1 [Status / alarm functie 'Viotter'
F3 [Status / alarm functie 'Systeemuitschakeling'
F4 [Status / alarm functie 'Lagedruksignaal’
P1 Bedrijfstoestand met hulpsetpoint 1
" P2 Bedrijfstoestand met hulpsetpoint 2
Afb. 15: Schema van toegangsmogelijkheden tot het menu
P3 Bedrijfstoestand met hulpsetpoint 3
6.3 - Structuur van de menupagina’s P4 Bedrijfstoestand met hulpsetpoint 4
Bij de inschakeling verschijnen er enkele presentatiepagina’s met de ~ Comm. . . o N
naam van het product en het logo. Daarna verschijnt een hoofdmenu. De pictogram met|Bedrijfstoestand bij communicatie multi-inverter met aangegeven adres
L . ) : cijfer
naam van welk menu dan ook verschijnt altijd bovenaan het display. .
Op de hoofdpagina verschijnen altijd C(:;n:'m‘;'ftg' Fouttoestand van de communicatie in het multi-invertersysteem
Staat: bedrijfstoestand (bv. standby, go, Fault, ingangsfuncties) 9
Motortoerental: waarde in [tpm] EE ISchrijven en opnieuw lezen op EEprom van de fabrieksinstellingen
Druk: waarde in [bar] of [psi] afhankelijk van het ingestelde matenstelsel. WARN. _ _ '
Vermogen: waarde in [kW] van het vermogen dat wordt opgenomen door Lage spanning|//@@rschuwing wegens ontbreken voedingsspanning

het apparaat.

Tabel 10: Status- en foutberichten op de hoofdpagina

Als er zich een incident voordoet, kan het volgende verschijnen:

Storingsindicaties

T De andere menupagina’s variéren naargelang de functies die eraan gekop-
Waarschuwingsindicaties pag 9 9 gekop

peld zijn en worden achtereenvolgens beschreven naar type indicatie of
instelling. Nadat een willekeurig menu geopend is, verschijnt onderaan de
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pagina altijd een samenvatting van de belangrijkste werkingsparameters
(bedrijfstoestand of eventuele storing, werkelijke snelheid en druk).Hier-
door heeft men de fundamentele machineparameters altijd in het oog.

SETPOIMTMENU

Setpoint-

SP druk
3,0 bar

GO 2000 rpm

Afb. 16: weergave van een menuparameter

3,0 bar

Indicaties van de statusbalk onderaan op elke pagina

Identificator [Beschrijving

GO Motor in bedrijf
SB Motor gestopt
Gedeactiveerd Motorstatus handmatig gedeactiveerd
rpm Motortoeren per minuut
bar Druk van de installatie
FAULT Aanwezigheid van een fout die aansturing van de elektropomp

verhindert

Tabel 11: Aanduidingen in de statusbalk

Op de pagina’s die de parameters weergeven kunnen verschijnen:
numerieke waarden en meeteenheid van het huidige item, waarden van
andere parameters die gebonden zijn aan de instelling van het huidige
item, grafische balk, lijsten, zie Afbeelding 16.

6.4 - Blokkering parameterinstelling via wachtwoord

Het apparaat heeft een beveiligingssysteem met wachtwoord. Als er een
wachtwoord wordt ingesteld, zijn de parameters van het apparaat altijd

neperLanps (IR

toegankelijk en zichtbaar, maar kunnen ze niet worden gewijzigd.
Het beheerssysteem van het wachtwoord bevindt zich in het menu “Tech-
nische assistentie” en wordt beheerd door middel van de parameter PW

6.5 - Activering/deactivering van de motor

In normale bedrijffsomstandigheden heeft het indrukken en vervolgens
loslaten van beide toetsen “+” en “-” blokkering/deblokkering van de mo-
tor tot gevolg (retentief ook na uitschakeling). Als er een storingsalarm
aanwezig is, reset bovenstaande handeling het alarm zelf.

Wanneer de motor uitgeschakeld is, wordt deze toestand aangeduid
doordat de witte led knippert.

Dit commando kan vanaf elke menupagina worden geactiveerd, behalve
RF en PW.

7 - BETEKENIS VAN DE AFZONDERLIJKE PARAMETERS
7.1 - Menu Gebruiker

Door vanuit het hoofdmenu op de toets MODE te drukken (of door het
selectiemenu te gebruiken door op “+” of “-” te drukken), wordt het MENU
GEBRUIKER geopend. In het menu is het met de toets MODE mogelijk
om door de diverse pagina’s van het menu te scrollen. De weergegeven
grootheden zijn als volgt.

7.1.1 - Status:

Geeft de toestand van de pomp weer.

7.1.2 - RS: weergave van de draaisnelheid
Draaisnelheid die wordt aangedreven door de motor in tpm.

7.1.3 - VP: weergave van de druk
Druk van de installatie gemeten in [bar] of [psi], al naargelang het gebrui-
kte matenstelsel.

7.1.4 - VF: weergave van de stroming
Geeft de momentane stroming weer in [liter/min] of [gal/min], al
naargelang het ingestelde matenstelsel.

7.1.5 - PO: weergave van het opgenomen vermogen
Vermogen dat wordt opgenomen door de elektropomp in [kW].
Onder het symbool van het gemeten vermogen PO kan een knipperende
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cirkel verschijnen. Dit symbool geeft het pre-alarm aan voor overschrijd-
ing van het maximaal toegestane vermogen.

7.1.6 - C1: weergave van de fasestroom

Fasestroom van de motor in [A].

Onder het symbool van de fasestroom C1 kan een knipperende cirkel
verschijnen. Dit symbool geeft het pre-alarm aan voor overschrijding van
de maximaal toegestane elektrische stroom. Als het symbool knippert met
regelmatige tussenpozen wil dat zeggen dat de overstroombeveiliging op
de motor op het punt staat in werking te treden en dat hoogstwaarschijn-
lijk ook zal doen.

7.1.7 - Bedrijfsuren en aantal starts
Geeft op drie regels van het apparaat de uren van elektrische voeding, de
bedrijfsuren van de pomp en het aantal inschakelingen van de motor aan.

7.1.8 - Pl: vermogenshistogram
Geeft een histogram van het afgegeven vermogen weer op 5 verticale
balken. Het histogram geeft aan hoe lang de pomp ingeschakeld geweest
is op een bepaald vermogensniveau. Op de horizontale as bevinden zich
de balken van de diverse vermogensniveaus, op de verticale as wordt de
tijd weergegeven gedurende welke de pomp ingeschakeld is geweest op
een bepaald vermogensniveau (tijdspercentage t.o.v. het totaal).
GERRUIKERMERLU
T¥%: &8 21 38 28 5

Saving
42 % P%: 20 40 &0 &0 100
GO 2000 rpmm 3,0 bar

Afb. 17: weergave van het vermogenshistogram

7.1.9 - Systeem met meerdere pompen

Geeft de staat van het systeem aan als er een multi-inverterinstallatie
aanwezig is. Als er geen communicatie is, verschijnt er een pictogram
dat aangeeft dat de communicatie afwezig of onderbroken is. Als er
meerdere, onderling verbonden apparaten zijn, wordt voor elk van de ap-
paraten een pictogram weergegeven. Het pictogram heeft een pompsym-

bool en eronder verschijnen de tekens die de toestand van de pomp
aangeven.

Afhankelijk van de bedrijfstoestand verschijnen de aanduidingen van
Tabel 12.

Weergave van het systeem

Statusinformatie onder het

Status .
pictogram

Pictogram

Symbool van de draaiende aangedreven snelheid met drie

Motor in bedrijf

pomp cijfers
Motor gestopt |Symbool van de statische pomp SB
DISp?:L:tI'tVO n Symbool van de statische pomp F

Tabel 12: Weergave van het systeem met

Als het apparaat als reserve geconfigureerd is, heeft het pomppictogram
een donkere kleur, de weergave blijft zoals die in Tabel 9, behalve dat in
het geval van een stilstaande motor een F wordt weergegeven in plaats
van SB.

7.1.10 - Afgegeven debiet

De pagina toont twee debiettellers. De eerste toont het totale door de
machine afgegeven debiet. De tweede toont een deelteller die door de
gebruiker op nul kan worden gezet.

De deelteller kan vanaf deze pagina op nul worden gezet, door 2 sec op
de knop “ - “ te drukken.

7.1.11 - VE: weergave van de versie

Versie van de hardware en software waarmee het apparaat is uitgerust.
7.1.12- FF: weergave storingen en waaarschuwingen (geschiedenis)
Chronologische weergave van de storingen die zijn opgetreden tijdens de
werking van het systeem.

Onder het symbool FF verschijnen twee getallen x/y die respectievelijk
de weergegeven storing (x) en het totale aantal aanwezige storingen (y)
aangeven; rechts van deze getallen staat een aanwijzing omtrent het

DAB

WATERCTECHNOLOGY



type weergegeven storing.

De toetsen “+” en “~” verschuiven de lijst van storingen: door op de toets
“-” te drukken gaat u achteruit in de geschiedenis tot aan de oudste
aanwezige storing, door op de toets “+” te drukken gaat u vooruit in de
geschiedenis tot aan de meest recente storing.

De storingen worden chronologisch weergegeven, vanaf de storing die
het langst geleden is verschijnen (x=1) tot de meest recente storing (x=y).
Er kunnen maximaal 64 storingen worden weergegeven; nadat dit aantal
bereikt is, worden de oudste storingen overschreven.

Dit menu-item geeft een lijst van storingen weer, maar maakt geen reset
mogelijk. De reset is alleen mogelijk met het speciale commando vanuit
menu-item RF van het MENU TECHNISCHE ASSISTENTIE.

Noch een handmatige reset, noch een uitschakeling van het apparaat,
noch herstel van de fabriekswaarden wist de storingengeschiedenis; dit
gebeurt alleen met de hierboven beschreven procedure.

7.2 - Menu Monitor

Als vanuit het hoofdmenu tegelijkertijd de toetsen “SET” en “-* (min) 2 sec
ingedrukt worden, of door het selectiemenu te gebruiken door op “+” of “-”
te drukken, wordt het MENU MONITOR geopend.

Door vanuit het menu op de toets MODE te drukken verschijnen achter-
eenvolgens de volgende grootheden.

7.2.1 - CT: contrast van het display

Regelt het contrast van het display.

7.2.2 - BK: helderheid van het display
Regelt de achterverlichting van het display op een schaal van 0 tot 100.

7.2.3 - TK: inschakeltijd achterverlichting

Stelt de inschakeltijd van de achterverlichting in na de laatste druk op
een toets.

Toegestane waarden: van 20 sec tot 10 min of ‘altijd ingeschakeld".
Wanneer de achterverlichting uit is, heeft de eerst druk op een wille-
keurige toets alleen tot gevolg dat de achterverlichting opnieuw wordt
ingeschakeld.

7.2.4 - LA: Taal
Weergave in een van de volgende talen:

neperLanps (IR

. Italiaans

. Engels

o Frans

. Duits

. Spaans

. Nederlands
. Zweeds

. Turks

. Slovaaks
. Roemeens

7.2.5 - TE: weergave dissipatortemperatuur
7.3 - Menu Setpoint

Houd vanuit het hoofdmenu de toetsen “MODE” en “SET” tegelijkertijd in-
gedrukt totdat “SP” op het display verschijnt (of gebruik het selectiemenu
door op “+” of “-” te drukken).

De toetsen “+” en “-” maken het respectievelijk mogelijk de druk voor
drukopbouw in de installatie te verhogen of te verlagen.

Om het huidige menu af te sluiten en terug te keren naar het hoofdmenu,
druk op SET.

Het regelbereik is 1-6 bar (14-87 psi).

7.3.1 - SP: instelling van de setpointdruk

Dit is de druk waarmee de druk in de installatie wordt opgebouwd als er
geen regelfuncties van hulpdrukken actief zijn.

7.3.2 - Instelling van de hulpdrukken

Het apparaat heeft de mogelijkheid de setpointdruk te variéren
naargelang de status van de ingangen, er kunnen tot 4 hulpdrukken wor-
den ingesteld voor in totaal 5 setpoints. Zie voor de elektrische aansluitin-
gen de handleiding van de besturingseenheid, voor de software-instellin-
gen zie paragraaf 7.6.15.3 - Instelling ingangsfunctie ‘Hulpsetpoint’.

D:i] Als er tegelijkertijd meerdere hulpdrukfuncties actief zijn die
gekoppeld zijn aan meerdere ingangen, realiseert het apparaat
de laagste van de geactiveerde drukken.

i De hulpsetpoints zijn alleen bruikbaar via de besturingseenheid.
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7.3.2.1 - P1: Instelling van het hulpsetpoint 1
Druk waarmee de druk in de installatie wordt opgebouwd als de hulpset-
pointfunctie op ingang 1 wordt geactiveerd.

7.3.2.2 - P2: Instelling van het hulpsetpoint 2
Druk waarmee de druk in de installatie wordt opgebouwd als de hulpset-
pointfunctie op ingang 2 wordt geactiveerd.

7.3.2.3 - P3: Instelling van het hulpsetpoint 3
Druk waarmee de druk in de installatie wordt opgebouwd als de hulpset-
pointfunctie op ingang 3 wordt geactiveerd.

7.3.2.4 - P4: Instelling van het hulpsetpoint 4
Druk waarmee de druk in de installatie wordt opgebouwd als de hulpset-
pointfunctie op ingang 4 wordt geactiveerd.

(1]

Voorbeeld: SP = 3,0 [bar]; RP = 0,5 [bar]; geen hulpsetpointfunctie actief:
Tijdens de normale werking wordt de druk in de installatie opgebouwd
met 3,0 [bar].

De herstart van de elektropomp vindt plaats wanneer de druk onder 2,5
[bar] daalt.

l:m Instelling van een te hoge druk (SP, P1, P2, P3, P4) ten opzich-

De herstartdruk van de pomp is behalve aan de ingestelde

druk (SP, P1, P2, P3, P4) ook gebonden aan RP. RP drukt de
drukverlaging uit ten opzichte van “SP” (of een hulpsetpoint, indien
geactiveerd), die de herstart van de pomp veroorzaakt.

te van de pompprestaties kan valse fouten wegens watergebrek
BL veroorzaken; in dit geval moet de ingestelde druk worden
verlaagd.

7.4 - Menu Handbediening

Houd vanuit het hoofdmenu de toetsen “SET” en “+” en “-* tegelijkertijd
ingedrukt totdat op het display de pagina van het menu Handbediening
verschijnt (of gebruik het selectiemenu door op “+” of “-” te drukken).

Met het menu kunnen diverse configuratieparameters worden weerge-
geven en gewijzigd: met de toets MODE kan door de menupagina’s wor-
den gescrold, met de toetsen “+” en “-” kan de waarde van de betreffende
parameter respectievelijk worden verhoogd en verlaagd. Om het huidige

menu af te sluiten en terug te keren naar het hoofdmenu, druk op SET.
Het openen van het handbedieningsmenu door indrukken van de toetsen
“SET” “+” “-” brengt de machine in een geforceerde STOP-conditie.

Deze functie kan worden gebruikt om stopzetting van de machine af te
dwingen.

In de handbedieningsmodus is het, ongeacht de weergegeven param-
eter, mogelijk de volgende opdrachten uit te voeren:

Tijdelijke start van de elektropomp

Gelijktijdig indrukken van de toetsen MODE en “+” heeft tot gevolg dat de
pomp start op de snelheid RI en het bedrijf duurt zolang de twee toetsen
ingedrukt blijven. Wanneer de opdracht pomp AAN of pomp UIT wordt
gegeven, wordt dit gecommuniceerd op het display.

Start van de pomp

Gelijktijdig indrukken van de toetsen “MODE” “-” “+” gedurende 2 sec
veroorzaakt het starten van de pomp op de snelheid RI. Het bedrijf duurt
totdat de toets SET wordt ingedrukt. Opnieuw indrukken van SET heeft
afsluiting van het handbedieningsmenu tot gevolg.

Wanneer de opdracht pomp AAN of pomp UIT wordt gegeven, wordt dit
gecommuniceerd op het display.

In geval van werking in deze modus voor meer dan 5’ zonder aan-
wezigheid van hydraulische vloeistof, zal de machine een alarm geven
wegens oververhitting en de fout PH melden.

Nadat de fout PH verdwenen is, zal de reset uitsluitend op automatische
wijze plaatsvinden. De resettijd is 15’; als de fout PH meer dan 6 maal
achtereen optreedt, neemt de resettijd toe tot 1 uur. Na de reset die volgt
op deze fout, blijft de pomp in stop totdat de gebruiker hem start met de
toetsen “MODE” “-” “+”.

7.4.1 - Status:

Geeft de toestand van de pomp weer.

7.4.2 - RI: snelheidsinstelling

Stelt de motorsnelheid in in tpm. Hiermee wordt het toerental op een
vooringestelde waarde geforceerd.

7.4.3 - VP: weergave van de druk

Druk van de installatie gemeten in [bar] of [psi], al naargelang het gebrui-
kte matenstelsel.
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7.4.4 - VF: weergave van de stroming

Geeft de stroming weer in de gekozen meeteenheid. De meeteenheid
kan [I/min] of [gal/min] zijn, zie par. 7.5.4 - MS: Matenstelsel.

7.4.5 - PO: weergave van het opgenomen vermogen

Vermogen dat wordt opgenomen door de elektropomp in [kW].

Onder het symbool van het gemeten vermogen PO kan een knipperende
cirkel verschijnen. Dit symbool geeft het pre-alarm aan voor overschrijd-
ing van het maximaal toegestane vermogen.

7.4.6 - C1: weergave van de fasestroom

Fasestroom van de motor in [A].

Onder het symbool van de fasestroom C1 kan een knipperende cirkel
verschijnen. Dit symbool geeft het pre-alarm aan voor overschrijding van
de maximaal toegestane elektrische stroom. Als het symbool knippert met
regelmatige tussenpozen wil dat zeggen dat de overstroombeveiliging op
de motor op het punt staat in werking te treden en dat hoogstwaarschijn-
lijk ook zal doen.

7.4.7 - RS: weergave van de draaisnelheid

Draaisnelheid die wordt aangedreven door de motor in tpm.

7.4.8 - TE: weergave dissipatortemperatuur

7.5 - Menu Installateur

Houd vanuit het hoofdmenu de toetsen “MODE” en “SET” en “-* tegeli-
jkertijd ingedrukt totdat op het display de eerste parameter van het instal-
latiemenu verschijnt (of gebruik het selectiemenu door op “+” of “-” te
drukken). Met het menu kunnen diverse configuratieparameters worden
weergegeven en gewijzigd: met de toets MODE kan door de menupa-
gina’s worden gescrold, met de toetsen “+” en “-” kan de waarde van de
betreffende parameter respectievelijk worden verhoogd en verlaagd. Om
het huidige menu af te sluiten en terug te keren naar het hoofdmenu,
druk op SET.

7.5.1 - RP: instelling van de drukverlaging voor herstart

Drukt de drukverlaging ten opzichte van de SP-waarde uit die herstart
van de pomp veroorzaakt.

Als de setpointdruk bijvoorbeeld 3,0 [bar] bedraagt en RP is 0,5 [bar],
vindt de herstart plaats bij 2,5 [bar].

RP kan worden ingesteld van een minimum van 0,1 tot een maximum

NEDERLANDS
van 1 [bar].

In bijzondere omstandigheden (bijvoorbeeld bij een setpoint dat lager is
dan RP zelf) kan hij automatisch worden beperkt.

Om het de gebruiker gemakkelijker te maken verschijnt op de instelling-
spagina van RP de effectieve herstartdruk ook onder het RP-symbool, zie
Afbeelding 18.

INSTALLATIEMEMNL

Drukverlaging
RP voor herstart
P COn

0,5 bar

GO 2000 rpm

Afb. 18: Instelling van de herstartdruk

7.5.2 - OD: type installatie

Mogelijke waarden zijn 1 en 2, hetgeen staat voor een starre of een elast-
ische installatie.

Bij het verlaten van de fabriek is de waarde 1 ingesteld, die geschikt is
voor de meeste installaties. Als er sprake is van drukschommelingen die
niet gestabiliseerd kunnen worden aan de hand van de parameters Gl en

GP, moet de waarde 2 worden ingesteld.
-

3,0 bar

BELANGRIJK: in de twee configuraties veranderen ook de waarden
van de regelparameters GP en Gl. Daarnaast zijn de waarden van
GP en Gl die zijn ingesteld in modus 1 ondergebracht in een ander
geheugen dan de waarden van GP en Gl die zijn ingesteld in modus 2.
De waarde van GP in modus 1 wordt derhalve bij overgang naar modus
2 vervangen door de waarde van GP in modus 2, maar wordt bewaard
en kan worden teruggevonden bij terugkeer in modus 1. Een zelfde
waarde die te zien is op het display heeft een ander gewicht in de ene
L of de andere modus, aangezien het controle-algoritme verschilt.

J

7.5.3 - AD: configuratie van het adres

Dit is alleen van betekenis bij een aansluiting met meerdere pompen.
Deze parameter stelt het communicatie-adres in dat moet worden
toegewezen aan het apparaat. De mogelijke waarden zijn: automatisch
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(default) of een handmatig toegekend adres.

Handmatig ingestelde adressen kunnen de waarden 1 tot en met 4 krij-
gen. De configuratie van de adressen moet homogeen zijn voor alle ap-
paraten waaruit de groep bestaat: ofwel automatisch voor alle apparaten,
ofwel handmatig. Het is niet toegestaan gelijke adressen in te stellen.
Zowel bij gemende toewijzing van adressen (enkele handmatig, andere
automatisch) als in het geval van identieke adressen wordt een fout ges-
ignaleerd. De foutsignalering verschijnt met een knipperende E in plaats
van het adres van de machine.

Als de gekozen toewijzing automatisch is, worden bij elke inschakeling
van het systeem adressen toegekend die kunnen afwijken van de vorige
keer, maar dit is niet van invloed op de juiste werking.

7.5.4 - MS: matenstelsel

Hiermee wordt het matenstelsel van de meeteenheden ingesteld, te
weten het internationale of het Britse stelsel. De weergegeven groot-
heden worden weergegeven in Tabel 13.

( OPMERKING: De stroming in Britse meeteenheden (gal/ min) wordt h
uitgedrukt met een conversiefactor van 1 gal = 4,0 liter, hetgeen over-
\_eenkomt met een metrische gallon. )

Weergegeven meeteenheden

. Meeteenheid Meeteenheid
Grootheid . . -
internationaal Brits
Druck bar psi
Temperatuur °C °F
Flusso 1/ min gal / min

Tabel 13: Matenstelsel meeteenheden

7.5.5 - AS: koppeling van apparaten
Hiermee kan de modus voor aan-/loskoppeling worden geopend met de

volgende apparaten:

. e.sy Andere e.sybox-pomp voor werking in een pompgroep
die wordt gevormd door maximaal 4 elementen

. COM Communicatie-eenheid PWM Com

. TERM Remote terminal PWM Term

. e.sylink  Besturingseenheid in- en uitgangen e.sylink
. DEV Eventuele andere compatibele apparaten

Op de pagina AS worden de pictogrammen van de verschillende aang-
esloten apparaten weergegeven met hun identificatieacroniem en het
bijpehorende ontvangstvermogen eronder.

Un’ Een permanent brandend pictogram geeft aan dat het apparaat ver-
bonden is en correct functioneert; een doorgekruist pictogram geeft aan
dat het apparaat geconfigureerd is als onderdeel van het netwerk, maar
niet gedetecteerd wordt.

in de ether aanwezig zijn, maar alleen de apparaten die deel
uitmaken van ons netwerk.

Door alleen de apparaten van het eigen netwerk te zien is werk-
ing van meerdere analoge netwerken mogelijk die tegelijkertijd
bestaan in de actieradius van de draadloze verbinding zonder
verwarring te scheppen; op deze manier geeft de gebruiker
geen elementen weer die niet tot het pompsysteem behoren.

Em Op deze pagina worden niet alle apparaten weergegeven die

Vanaf deze menupagina kan een element worden aan- of afgekoppeld
van het persoonlijke draadloze netwerk.

Bij het starten van de machine bevat het menu-item AS geen enkele
verbinding, aangezien er geen apparaten verbonden zijn. In deze conditie
verschijnt de tekst “No Dev” en is de led COMM uit. Apparaten kun-

nen alleen door middel van handelingen voor aan-/afkoppeling door de
gebruiker worden toegevoegd of verwijderd.

Verbinding van apparaten
Door “+” 5 sec in te drukken gaat de machine over naar de zoekstatus
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voor de verbinding met draadloze apparaten. Deze status kan worden
afgeleid uit het met regelmatige tussenpozen knipperende COMM-led.
Zodra twee machines in een nuttig communicatieveld deze status heb-
ben, maken ze verbinding, indien mogelijk. Als de koppeling niet mogelijk
is voor een of beide machines, eindigt de procedure en verschijnt op elke
machine een pop-up met de melding “koppeling niet mogelijk”. Een kop-
peling kan niet mogelijk zijn omdat al het maximale aantal aanwezig is
van het apparaat dat men probeert te koppelen, of omdat het te koppelen
apparaat niet wordt herkend. In dit laatste geval moet de procedure vanaf
het begin worden herhaald.

De zoekstatus voor koppeling blijft actief totdat het te koppelen apparaat
gevonden is (ongeacht het resultaat van de koppeling); als het in een

tijld van 1 minuut niet mogelijk is een apparaat te zien, wordt de koppel-
ingsstatus afgesloten. De zoekstatus voor draadloze koppeling kan op elk
gewenst moment worden afgesloten door op SET of MODE te drukken.

-

N
BELANGRIJK: nadat de koppeling tussen 2 of meer apparaten heeft
plaatsgevonden, kan op het display een pop-up verschijnen waarin
gevraagd wordt de configuratie te verspreiden. Dit gebeurt in het geval
dat de toestellen verschillende configuratieparameters hebben (bv.
setpoint SP, RP etc.). Door op ‘+’ op een pomp te drukken, wordt de
verbreiding van de configuratie van deze pomp naar de andere gekop-
pelde pompen geactiveerd. Nadat de toets ‘+’ is ingedrukt, verschi-
jnen er pop-ups met de tekst “Wachten a.u.b...” Nadat deze fase is
voltooid, beginnen de pompen normaal te werken met de gevoelige

parameters uitgelijnd; raadpleeg paragraaf 9.4.5 voor meer informatie.
\ Y,

Afkoppeling van apparaten

Om een apparaat dat tot een bestaande groep hoort af te koppelen, ga
naar de pagina AS (Installatiemenu) van het apparaat zelf en druk min-
stens 5 seconden op de toets ‘- ‘.

Hierna worden alle pictogrammen van de verbonden apparaten vervan-
gen door de tekst “No Dev” en blijft de COMM-led uit.

Vervanging van apparaten
Om een apparaat in een bestaande groep te vervangen, hoeft het te
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vervangen apparaat alleen maar te worden afgekoppeld en het nieuwe
apparaat te worden gekoppeld, zoals in bovenstaande procedure is
beschreven.

Als het niet mogelijk is het element dat vervangen moet worden af te kop-
pelen (omdat het defect of niet beschikbaar is), moet de afkoppelingspro-
cedure worden uitgevoerd op alle apparaten, waarna een nieuwe groep
moet worden aangemaakt.

7.5.6 - PR: remote druksensor

De parameter PR maakt het mogelijk een afstand-druksensor te se-
lecteren.

De default instelling is sensor afwezig.

Om zijn functies te kunnen vervullen, moet de afstandsensor worden
aangesloten op een besturingseenheid en moet deze worden geas-
socieerd met de e.sybox, zie par 5.1 — Werking van de besturingseenheid
Zodra er een verbinding tussen e.sybox en besturingseenheid tot stand is
gebracht, en de afstand-druksensor is aangesloten, begint de sensor te
werken. Wanneer de sensor actief is, verschijnt in het display een picto-
gram dat een gestileerde sensor aangeeft, met een P erin.

De afstand-druksensor zorgt er in combinatie met de interne sensor voor
dat de druk in de twee punten van de installatie (interne sensor en af-
standsensor) nooit onder de setpointdruk daalt. Op deze manier kunnen
eventuele drukverliezen gecompenseerd worden.

OPMERKING: om de setpointdruk in het punt van de laagste druk te
handhaven, kan de druk in het andere punt hoger zijn dan de setpoint-
druk.

7.6 - Menu technische assistentie

Geavanceerde instellingen die alleen mogen worden verricht door gespe-
cialiseerd personeel of onder direct toezicht van het assistentienetwerk.
Houd vanuit het hoofdmenu de toetsen “MODE” en “SET” en “+” tegeli-
jkertijd ingedrukt totdat “TB” op het display verschijnt (of gebruik het
selectiemenu door op “+” of “-” te drukken). Met het menu kunnen diverse
configuratieparameters worden weergegeven en gewijzigd: met de toets
MODE kan door de menupagina’s worden gescrold, met de toetsen “+”
en “-” kan de waarde van de betreffende parameter respectievelijk wor-
den verhoogd en verlaagd. Om het huidige menu af te sluiten en terug te
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keren naar het hoofdmenu, druk op SET.

7.6.1 -TB: blokkeertijd wegens watergebrek

De instelling van de reactietijd van de blokkering wegens watergebrek
maakt het mogelijk de tijd (in seconden) te selecteren die het apparaat
gebruikt om het watergebrek te signaleren.

Verandering van deze parameter kan nuttig zijn als er een vertraging
bekend is tussen het moment waarop de motor ingeschakeld wordt en
het moment waarop de afgifte start. Een voorbeeld hiervan is een instal-
latie waarin de aanzuigleiding buitengewoon lang is en een klein lek
bevat. In dit geval kan het gebeuren dat de leiding in kwestie leegraakt,
ook als het water niet ontbreekt, de elektropomp enige tijd nodig heeft om
zich weer te vullen, de waterstroom te leveren en druk op de installatie te
veroorzaken.

7.6.2 - T1: Vertraging lage druk (kiwa-functie)

Deze stelt de uitschakeltijd van de inverter in vanaf het moment waarop
het lagedruksignaal wordt ontvangen (zie Instelling van de lagedrukde-
tectie, par 7.6.15.5). Het lagedruksignaal kan worden ontvangen op elk
van de 4 ingangen, door de ingang dienovereenkomstig te configureren
(zie Set-up van de digitale hulpingangen IN1, IN2, IN3, IN4 par 7.6.15).
T1 kan worden ingesteld tussen 0 en 12 s. De fabrieksinstelling is 2 s.

7.6.3 - T2: vertraging bij uitschakeling

Stelt de vertraging in waarmee de inverter moet worden uitgeschakeld
vanaf het moment waarop de omstandigheden voor uitschakeling zijn
bereikt: druk in de installatie en stroming lager dan de minimumstroming.
T2 kan worden ingesteld tussen 2 en 120 s. De fabrieksinstelling is 10 s.

7.6.4 - GP: proportionele versterkingscoéfficiént

lIDe proportionele waarde moet in het algemeen worden verhoogd voor
systemen met elasticiteit (bijvoorbeeld met buizen van PVC) en worden
verlaagd voor starre installaties (bijvoorbeeld met ijzeren buizen).

Om de druk in de installatie constant te houden, voert de inverter een
controle van het type Pl uit op de gemeten drukfout. Afhankelijk van deze
fout berekent de inverter het vermogen dat aan de motor moet worden
geleverd. Het gedrag van deze controle hangt af van de parameters GP
en Gl die zijn ingesteld. Om tegemoet te komen aan de diverse gedrag-

swijzen van verschillende types hydraulische installaties waarop het
systeem kan werken, maakt de inverter het mogelijk andere parameters
te selecteren dan in de fabriek zijn ingesteld. Voor bijna alle installaties
zijn de fabriekinstellingen voor de parameters GP en Gl optimaal. Als er
zich problemen voordoen in de regeling, is het mogelijk deze instellingen
aan te passen.

7.6.5 - Gl: integrerende versterkingscoéfficiént

Als er sprake is van grote drukvallen wanneer de stroming plotseling ver-
hoogd wordt, of een langzame reactie van het systeem, moet de waarde
van Gl worden verhoogd. Als er zich daarentegen drukschommelingen
rondom het setpoint voordoen, moet de waarde van Gl worden verlaagd.

BELANGRIJK: voor bevredigende drukregelingen moeten normaal
gesproken zowel GP als Gl worden aangepast.

7.6.6 - RM: maximale snelheid
Hiermee wordt een maximumgrens ingesteld voor het aantal omwentelin-
gen van de pomp.

7.6.7 - Instelling van het aantal apparaten en de reserves

7.6.8 - NA: actieve apparaten

Hiermee wordt het maximale aantal apparaten ingesteld dat betrokken is
bij het pompen.

Mogelijk zijn de waarden van 1 tot en met het aantal aanwezige ap-
paraten (max. 4). De standaardwaarde voor NA is N, d.w.z. het aantal
apparaten dat aanwezig is in de keten; dit wil zeggen dat als er apparaten
aan de keten worden toegevoegd of eruit worden verwijderd, NA altijd

de waarde krijgt die gelijk is aan het aantal aanwezige apparaten dat
automatisch gedetecteerd is. Door een andere waarde dan N in te stellen
wordt het maximumaantal apparaten dat betrokken kan zijn bij het pom-
pen vastgelegd op het ingestelde aantal.

Deze parameter dient voor het geval er een beperking voor het aantal
pompen geldt dat men ingeschakeld kan of wil houden, en in het geval
men een of meer apparaten als reserve wil houden (zie 7.6.10 IC: con-
figuratie van de reserve en de voorbeelden erna). Op deze menupagina
is het tevens mogelijk de andere twee systeemparameters te zien die ver-
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band houden met deze waarde (zonder dat ze kunnen worden gewijzigd),
d.w.z. N (aantal aanwezige apparaten dat automatisch door het systeem
gedetecteerd wordt) en NC (maximumaantal gelijktijdige apparaten).

7.6.9 NC: gelijktijdige apparaten

Hiermee wordt het maximale aantal apparaten ingesteld dat tegelijkertijd
kan werken.Mogelijke waarden zijn 1 en NA. Standaard krijgt NC de
waarde NA, dit wil zeggen dat NC de waarde van NA houdt, hoe NA ook
toeneemt. Door een andere waarde in te stellen dan NA wordt de waarde
afgekoppeld van NA en wordt het ingestelde aantal vastgesteld op het
maximale aantal gelijktijdige apparaten. Deze parameter dient voor het
geval er een beperking voor het aantal pompen geldt dat men inge-
schakeld kan of wil houden (zie 7.6.10 IC: configuratie van de reserve
en de voorbeelden erna).Op deze menupagina is het tevens mogelijk
de andere twee systeemparameters te zien die verband houden met
deze waarde (zonder dat ze kunnen worden gewijzigd), d.w.z. N (aantal
aanwezige apparaten dat automatisch door het systeem gelezen wordt)
en NA (maximumaantal actieve apparaten).

7.6.10 IC: configuratie van de reserve

Deze parameter configureert het apparaat als automatisch of reserve. Als
hij wordt ingesteld op automatisch (standaard), is het apparaat betrokken
bij het normale pompen, als hij geconfigureerd is als reserve, krijgt het de
laagste prioriteit bij het starten, d.w.z. het apparaat waarop deze instelling
betrekking heeft, start altijd als laatste. Als er een aantal actieve ap-
paraten wordt ingesteld dat lager is dan het aantal aanwezige apparaten
en er wordt één element ingesteld als reserve, heeft dit als gevolg dat,
als er geen problemen zijn, het reserveapparaat niet deelneemt aan

het normale pompen. Als er daarentegen een defect is op een van de
werkende pompen (bv. geen elektrische voeding, inschakeling van een
beveiliging enz.), start ook het reserveapparaat.

De configuratiestatus “reserve” is op de volgende manieren zichtbaar: op
de pagina Systeem met meerdere pompen is het bovenste deel van het
pictogram gekleurd; op de AD- en hoofdpagina verschijnt het communi-
catiepictogram met het adres van het apparaat met het nummer op een
gekleurde achtergrond. Er kan ook meer dan één apparaat geconfigu-
reerd zijn als reserve binnen een pompsysteem.
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Ook als als reserve geconfigureerde apparaten niet betrokken zijn bij het
normale pompen, worden ze echter efficiént gehouden door het algoritme
dat stagnering verhindert. Het algoritme dat stagnering tegengaat zorgt
er eenmaal per 23 uur voor dat de startprioriteit wordt verwisseld, en laat
minstens één minuut achtereen een stroming leveren door elk apparaat.
Dit algoritme is bedoeld om kwaliteitsverslechtering van het water in de
rotor te voorkomen en om de bewegende delen efficiént te houden; het is
nuttig voor alle apparaten en in het bijzonder voor de als reserve gecon-
figureerde apparaten die in normale omstandigheden niet werken.

7.6.10.1 - Configuratievoorbeelden voor installaties met meerdere
pompen

Voorbeeld 1:

Een pompgroep bestaande uit 2 apparaten (N=2, automatisch gede-
tecteerd) waarvan er 1 is ingesteld als actief (NA=1), één als gelijktijdig
(NC=1 of NC=NA aangezien NA=1) en één als reserve (IC=reserve op
een van de twee apparaten).

Dit heeft het volgende effect: het apparaat dat niet als reserve is gecon-
figureerd start en werkt alleen (ook als het niet in staat is de hydraulische
belasting te ondersteunen en de gerealiseerde druk te laag is). Indien er
in dit apparaat een storing ontstaat, treedt het reserveapparaat in werk-
ing.

Voorbeeld 2:

Een pompgroep bestaande uit 2 apparaten (N=2, automatisch gedetect-
eerd) waarvan alle apparaten actief en gelijktijdig zijn (fabrieksinstellingen
NA=N en NC=NA) en één als reserve (IC=reserve op €én van de twee
apparaten).

Dit heeft het volgende effect: als eerste start altijd het apparaat dat niet
geconfigureerd is als reserve, als de gerealiseerde druk te laag is start
00k het tweede, als reserve geconfigureerde apparaat. Op deze manier
wordt geprobeerd om altijd hoe dan ook te voorkomen dat één appa-
raat in het bijzonder (het als reserve geconfigureerde apparaat) wordt
gebruikt, maar dit kan in geval van nood te hulp komen als er een grotere
hydraulische belasting nodig is.

Voorbeeld 3:

DA B 261

WATERCTECHNOLOGY



~ NL JENIRGS

262

Een pompgroep bestaande uit 4 apparaten (N4, automatisch gede-
tecteerd) waarvan er 3 als actief ingesteld zijn (NA=3), 2 als gelijktijdig
(NC=2) en 1 als reserve (IC=reserve op twee apparaten).

Dit heeft het volgende effect: maximaal 2 apparaten starten tegelijker-
tijd. De werking van de 2 apparaten die gelijktijdig kunnen werken vindt
roulerend plaats tussen 3 apparaten, zodat de maximale afwisselingstijd
(ET) van elk ervan in acht kan worden genomen. In het geval een van
de actieve apparaten een storing heeft, treedt er geen enkele reserve in
werking aangezien er niet meer dan 2 apparaten tegelijk (NC=2) kunnen
starten en er 2 actieve apparaten aanwezig blijven. De reserve begint te
werken zodra een andere van de overige 2 apparaten een storing heeft.

7.6.11 - ET: Max uitwisselingstijd

Hiermee wordt de maximale continue werktijd ingesteld van een apparaat
binnen een groep. Dit heeft alleen betekenis voor pompgroepen met
onderling verbonden apparaten. De tijd kan worden ingesteld tussen 1
min en 9 uur; de fabrieksinstelling is 2 uur.

Wanneer de tijd ET van een apparaat verstreken is, wordt de startvol-
gorde van het systeem opnieuw toegewezen, zodanig dat het apparaat
waarvan de tijd verstreken is de laagste prioriteit krijgt. Deze strategie
heeft tot doel het apparaat dat al gewerkt heeft het minst te gebruiken en
de werktijd van de verschillende machines van een groep in evenwicht
te houden. Als ondanks het feit dat het apparaat op de laatste plaats is
gezet voor de startvolgorde de hydraulische belasting toch inzet van het
apparaat in kwestie vereist, zal deze starten om de drukvorming in de
installatie te waarborgen.

De startprioriteit wordt opnieuw toegewezen in twee omstandigheden, in
basis van de ET-tijd:

1- Scambio Wisseling tijdens het pompen: wanneer de pomp ononder-
broken ingeschakeld blijft totdat de maximale absolute pomptijd

wordt overschreden.

2- Wisseling in standby: wanneer de pomp in standby is maar 50% van
de ET-tijd overschreden is.

Als ET wordt ingesteld op 0, volgt wisseling in standby. Telkens wanneer
een pomp van de groep stopt, start bij de volgende herstart een andere

pomp.

Als de parameter ET (Max uitwisselingstijd) op 0 is gezet, volgt
een wisseling bij iedere herstart, ongeacht de effectieve werktijd
van de pomp.

7.6.12 - AY: Anti-cycling

ComeZoals beschreven in paragraaf 9 dient deze functie om veelvuldige
in- en uitschakelingen te voorkomen in het geval van lekken in de instal-
latie. De functie kan op 2 verschillende manieren worden geactiveerd:
normaal en smart. In de normale modus blokkeert de elektronische
besturing de motor na N identieke start/stopcycli. In de smartmodus
daarentegen werkt hij op de parameter RP om de negatieve effecten van
lekken te verminderen. Als de functie wordt ingesteld op “Gedeactiveerd”,
grijpt hij niet in.

7.6.13 - AE: activering blokkeringverhindering

Deze functie dient om mechanische blokkeringen te voorkomen in het
geval van langdurige inactiviteit; hij werkt door de pomp periodiek te laten
draaien.

Wanneer de functie geactiveerd is, voert de pomp elke 23 uur een cyclus
die blokkering voorkomt uit met een duur van 1 min.

7.6.14 - AF: activering antibevriezingsfunctie

Als deze functie geactiveerd is, wordt de pomp automatisch aan het
draaien gebracht wanneer de temperatuur in de buurt van het vriespunt
komt, om te voorkomen dat de pomp zelf kapot gaat.

7.6.15 - Set-up van de digitale hulpingangen IN1, IN2, IN3, IN4

In deze paragraaf worden de functies en de mogelijke configuraties van
de ingangen getoond van de besturingseenheid die draadloos verbonden
is met het apparaat, via de parameters I1, 12, I3, 14. Voor de elektrische
aansluitingen, zie de handleiding van de besturingseenheid.

De ingangen IN1..IN4 zijn alle gelijk en elk ervan kan aan alle functies
worden gekoppeld. Door middel van de parameters 11, 12, 13, |4 wordt de
gewenste functie aan de bijbehorende ingang gekoppeld (IN1, IN2, IN3,
IN4.).

Elke functie die gekoppeld wordt aan de ingangen wordt verderop in deze
paragraaf uitgebreider uitgelegd. In Tabel 15 staat een samenvatting van
de functies en de diverse configuraties.
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De fabrieksconfiguraties staan vermeld in Tabel 14.

Fabrieksconfiguraties van de digitale ingangen
digitali IN1, IN2, IN3, IN4

Ingang Waarde
1 0 (Gedeactiveerd)
2 0 (Gedeactiveerd)
3 0 (Gedeactiveerd)
4 0 (Gedeactiveerd)

Tabel 14: Fabrieksconfiguratie van de ingangen

Samenvattende tabel van de mogelijke configuraties van de digitale

ingangen IN1, IN2, IN3, IN4 en hun werking

Functie die gekoppeld is aan de

Weergave van de aan de ingang

motor door extern signaal (NC)

Waarde ingang INx gekoppelde functie
0 Functies van ingang gedeactiveerd
Tekort aan water door externe
1 viotter (NO) Symbool viotter (F1)
Tekort aan water door externe
2 Viotter (NC) Symbool viotter (F1)
3 Hulpsetpoint Pi (NO) t.o.v. gebruikte Px
ingang
4 Hulpsetpoint Pi (NC) t.o.v. gebruikte Px
ingang
5 Algemene deactivering van de F3
motor door extern signaal (NO)
6 Algemene deactivering van de E3

NEDERLANDS g\

Algemene deactivering van de
7 motor door extern signaal (NO) + F3
Reset van herstelbare blokkeringen

Algemene deactivering van de mo-
8 tor door extern signaal (NC) + Reset F3
van herstelbare blokkeringen

Reset van herstelbare blokkeringen

° NO
Ingang lagedruksignaal NO, auto-
10 > . F4
matische en handmatige reset
Ingang lagedruksignaal NC, auto-
11 ) ! Fa
matische en handmatige reset
Ingang lage druk NO alleen
12 ! F4
handmatige reset
13 Ingang lage druk NO alleen F4

handmatige reset

Tabel 15: Configuraties van de ingangen

7.6.15.1 - Deactivering van de aan de ingang gekoppelde functies
Door 0 in te stellen als configuratiewaarde van een ingang wordt elke
functie die aan de ingang gekoppeld is gedeactiveerd, ongeacht het
signaal dat aanwezig is op de klemmen van de ingang zelf.

7.6.15.2 - Instelling functie “externe viotter”

De externe vlotter kan worden verbonden met een willekeurige ingang,
voor de elektrische aansluitingen zie de handleiding van de besturing-
seenheid. De vlotterfunctie wordt verkregen, door op de parameter Ix,
behorende bij de ingang waarmee de vlotter is verbonden, een van de
waarden van Tabel 16 in te stellen.

Activering van de functie van de externe vlotter veroorzaakt blokkering
van het systeem. De functie is ontwikkeld om de ingang te verbinden met
een signaal dat afkomstig is van een vlotter die het gebrek aan water
signaleert.
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Wanneer deze functie actief is, verschijnt het symbool van de vlotter in
de hoofdpagina.

Om het systeem te blokkeren en de fout F1 te laten signaleren moet de
ingang minstens 1 sec worden geactiveerd.

In de foutconditie F1 moet de ingang minstens 30 sec worden gedeac-
tiveerd, voordat het systeem gedeblokkeerd wordt. Het gedrag van de
functie is samengevat in Tabel 16.
Als er tegelijkertijd meerdere vlotterfuncties geconfigureerd zijn op ver-
schillende ingangen, signaleert het systeem “F1” als minstens één functie
geactiveerd wordt en wordt het alarm opgeheven wanneer er geen
enkele functie actief is.

Gedrag van de functie “externe vlotter” naargelang INx en de ingang
Waarde X .
parameter anflguratle Status ingang Werking Wee'rgave op
Ix ingang display
Afwezig Normaal Geen
1 Actief met hoog Blokkering van
signaal op de het systeem
ingang (NO) Aanwezig door gebrek F1
aan water door
externe viotter
Blokkering van
. het systeem
2 Actief metlaag | Afwezig door gebrek F1
signaal op de aan water door
ingang (NC) externe viotter
Aanwezig Normaal Geen
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Tabel 16: Functie externe vlotter

7.6.15.3 - Instelling ingangsfunctie hulpsetpoint
Het signaal dat een hulpsetpoint activeert kan worden aangeleverd op
willekeurig welke van de 4 ingangen (zie voor de elektrische aansluitin-

gen de handleiding van de besturingseenheid). De functie hulpsetpoint
wordt verkregen door de parameter Ix met betrekking tot de ingang
waarop de verbinding tot stand is gebracht in te stellen volgens tabel 17.
Voorbeeld: om Paux 2 te gebruiken, moet u 12 instellen op 3 of 4, en de
ingang 2 op de besturingseenheid gebruiken; in deze conditie zal, als de
ingang 2 geactiveerd is, de druk Paux 2 worden gerealiseerd en wordt in
het display P2 weergegeven. De functie hulpsetpoint wijzigt het setpoint
van het systeem van druk de SP (zie par. 7.3 - Menu Setpoint) in de druk
Pi, waarbij i staat voor de gebruikte ingang. Op deze manier zijn behalve
SP ook de andere vier drukken P1, P2, P3, P4 actief.

Wanneer deze functie actief is, verschijnt het symbool Pi in de STATUS-
regel van de hoofdpagina. Om het systeem te laten werken met het
hulpsetpoint moet de ingang minstens 1 sec actief zijn.

Wanneer gewerkt wordt met een hulpsetpoint moet de ingang, om weer
te werken met het setpoint SP, niet actief zijn gedurende minstens 1 sec.
Het gedrag van de functie is samengevat in Tabel 17.

Als er tegelijkertijd meerdere hulpsetpoint-functies geconfigureerd zijn op
verschillende ingangen, signaleert het systeem “Pi” wanneer er minstens
één functie geactiveerd wordt. Bij gelijktijdige activeringen wordt de
laagste druk gerealiseerd van de drukken met actieve ingang. Het alarm
wordt opgeheven wanneer er geen enkele ingang geactiveerd is.

Gedrag van de functie hulpsetpoint als functie van Ix en van de ingang
Waarde Co_nflguratle Status ingang Werking Weergave op
Parameter ingang display
Actief met hoog|  Afwezig I-de hulpsetpoint Geen
signaal op de niet actief
3 ingang (NO) N ;
Aanwezig I-de hngsetpomt Px
actief
. I-de hulpsetpoint
Actief met laag Afwezig actief Px
4 signaal op de -
ingang (NC) Aanwezig I-de hulpsetpoint Geen
niet actief
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7.6.15.4 - Instelling van deactivering van het systeem en reset van
storingen

Het signaal dat het systeem activeert kan worden gegeven op een
willekeurige ingang (zie voor de elektrische aansluitingen de handleiding
van de besturingseenheid). De functie voor deactivering van het systeem
wordt verkregen door één van de waarden van de tabel 18 in te stellen,
de parameter Ix, die betrekking heeft op de ingang waarop het signaal,
waarmee u het systeem wilt deactiveren, is aangesloten.

Wanneer de functie actief is, wordt het systeem compleet gedeactiveerd
en wordt in de hoofdpagina het symbool F3 weergegeven.

Als er tegelijkertijd meerdere deactiveringsfuncties van het systeem
geconfigureerd zijn op verschillende ingangen, signaleert het systeem
“F3” als er minstens één functie geactiveerd wordt en wordt het alarm
opgeheven wanneer er geen enkele functie actief is.

Om de functie “gedeactiveerd” effectief te laten worden op het systeem
moet de ingang minstens 1 sec actief zijn.

Wanneer het systeem gedeactiveerd is, moet de ingang minstens 1 sec
niet actief zijn om de functie te deactiveren (heractivering van het sys-
teem). Het gedrag van de functie is samengevat in Tabel 18.

Als er tegelijkertijd meerdere “gedeactiveerd’-functies geconfigureerd
zijn op verschillende ingangen, signaleert het systeem “F3” wanneer er
minstens één functie geactiveerd wordt. Het alarm wordt opgeheven
wanneer er geen enkele ingang geactiveerd is.

Met deze functie kunnen ook de eventuele aanwezige storingen gereset
worden, zie tabel 18.

neperLanps (IR

. Motor geacti-
Actief met hoog Afwezig veerd Geen
signaal op de
5 ingang (NO) Motor
Aanwezig gedeactiveerd F3
. Motor gedeacti-
Actief met laag Afwezig veerd F3
6 signaal op de
ingang (NC) Aanwezig Motor Geen
geactiveerd
. Motor geacti-
Actief met laag Afwezig veerd Geen
7 signaal op de
ingang (NC) Motor gedeac-
Aanwezig tiveerd + reset F3
storingen
Motor gedeac-
Actief met laag Afwezig tiveerd + reset F3
8 signaal op de storingen
ingang (NC) i
Aanwezig Motor geacti Geen
veerd
Actief met hoog . Motor geacti-
signaal op de Afwezig veerd Geen
9 .
ingang (NO)
Aanwezig Reset storingen Geen

Gedrag van de functie deactivering van het systeem en reset van storingen’
naargelang Ix en de ingang

Waarde Configuratie Weergave o
Parameter ntig Status ingang Werking 9 P
Ix ingang display

Tabel 18: Deactivering van het systeem en reset van storingen

7.6.15.5 - Instelling van de lagedrukdetectie (KIWA)

De minimumdrukschakelaar die de lage druk detecteert kan worden
verbonden met een willekeurige ingang (zie voor de elektrische aansluit-
ingen de handleiding van de besturingseenheid). De functie voor detectie
van de lage druk wordt verkregen door de parameter Ix, die betrekking
heeft op de ingang waarop het activeringssignaal is aangesloten, in te
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stellen op één van de waarden van tabel 18. Blokkering van het
De activering van de lagedrukdetectiefunctie leidt tot blokkering van het systeem wegens
systeem na de tijd T1 (zie 7.6.2 - T1: uitschakeltijd na het signaal van Actief met laag | Afwezig | /290 druk o F4
lage druk). De functie is ontwikkeld om de ingang te verbinden met het " signaal Oﬁge automatisc?\e%n
signaal dat afkomstig is van een drukschakelaar die een te lage druk op ingang (NC) handmatige reset
de aanzuiging van de pomp signaleert. Aanwezig Normaal Geen
Wanneer deze functie actief is, verschijnt het symbool F4 in de hoofdpa- -

. Afwezig Normaal Geen
gina. )

N ) ) Actief met hoog Blokkering van het

Qe activering van .deze functie verqorzaakt een blokkering van de pomp 12 signaal op de systeem wegens
zie zowel automatisch als handmatig gereset kan worden. Voor de ingang (NO) | Aanwezig | lage druk op de F4
automatische reset moet, om de foutconditie F4 op te heffen, de ingang aanzuiging. Alleen

tenminste 2 sec gedeactiveerd zijn voordat het systeem deblokkeert. handmatige reset

Om de blokkering handmatig te resetten, dient u de toetsen “+” en “-”
tegelijkertijd in te drukken en weer los te laten.
Het gedrag van de functie is samengevat in Tabel 19.

Blokkering van het
systeem wegens
Actief metlaag | Afwezig lage druk op de Fa
. . . . 13 signaal op de aanzuiging. Alleen
Als er tegelijkertijd meerdere detectiefuncties van lage druk gecon- ingang (NC) handmatige reset

figureerd zijn op verschillende ingangen, signaleert het systeem “F4”

wanneer er minstens één functie geactiveerd wordt en wordt het alarm
opgeheven wanneer er geen enkele functie actief is.

Aanwezig Normaal Geen

Gedrag van de functie voor detectie van lage druk (KIWA) in functie van Ix en van de Tabel 19: Detectie van het lagedruksignaal (KIWA)
ingang
7.6.16 - Set-up van de uitgangen OUT1, OUT2
P\;‘gfnrg;r Configuratie i;a;ﬁz Werking Weergave op In deze paragraaf worden de functies en de mogelijke configuraties
Ix ingang display van de uitgangen OUT1 en OUT2 van de I/O-besturingseenheid, via
- wireless met de inrichting verbonden, middels de parameters O1 en 02
Afwezig Normaal Geen beschreven
) Blokkering van het Zie voor de elektrische aansluitingen de handleiding van de besturing-
Actief met hoog systeem wegens .
i seenheid.
10 signaal op de lage druk op
i Aanwezi L F4
ingang (NO) 9 de aanzuiging,
automatische en De fabrieksconfiguraties staan vermeld in Tabel 20.
handmatige reset
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Fabrieksconfiguraties van de uitgangen

Uitgang Waarde
OuUT 1 2 (storing NO sluit)
OuT 2 2 (pomp in werking NO sluit)

Tabel 20: Fabrieksconfiguratie van de uitgangen

7.6.17 - O1: Instelling van de functie op uitgang 1

Uitgang 1 communiceert een actief alarm (geeft aan dat het systeem
geblokkeerd is). De uitgang maakt het mogelijk een gewoonlijk geopend,
potentiaalvrij contact te gebruiken. Met de parameter O1 worden de
waarden en functies geassocieerd die worden aangegeven in Tabel 21.
7.6.18 - O2: Instelling van de functie op uitgang 2

Uitgang 2 communiceert de werking van de motor. De uitgang maakt het
mogelijk een gewoonlijk geopend, potentiaalvrij contact te gebruiken.
Aan de parameter O2 zijn de waarden en functies gekoppeld die worden
aangegeven in Tabel 21.

Configuratie van de aan de uitgangen gekoppelde functies

OouT1 ouT2

Configuratie

van de uitgang Staat van het

uitgangscontact

Active-
ringsconditie

Active- Staat van het
ringsconditie | uitgangscontact

Geen functie Geen functie

0 gekoppeld Contact altijd open| gekoppeld Contact altijd open
1 Geen functie | Contact altijd Geen functie Contact altijd
gekoppeld gesloten gekoppeld gesloten
In het geval van Activering van
Aanwezigheid g de uitgang in |Wanneer de motor
blokkerende ; :
2 van blokke- . het geval van | draait, sluit het
fouten sluit het
rende fouten blokkerende contact
contact
fouten

NEDERLANDS
In het geval van |Activering van

Aanwezigheid| blokkerende de uitgang in |Wanneer de motor
3 van blokke- fouten het geval van | draait, opent het
rende fouten | opent het contact| blokkerende contact
fouten

Tabel 21: Configuratie van de uitgangen

7.6.19 FW: Update firmware
Op deze menupagina kan de firmware van e.sybox-apparaten worden
geactualiseerd. Voor de procedure, raadpleeg hoofdstuk 11.

7.6.20 - RF: reset van storingen en waarschuwingen

Door de toetsen “+” en “~” minstens 2 sec tegelijkertijd in te drukken,
wordt de chronologie van storingen en waarschuwingen gewist. Onder
het symbool RF wordt het aantal storingen weergegeven dat aanwezig is
in de geschiedenis (max. 64).

De geschiedenis kan worden bekeken vanuit het menu MONITOR op de
pagina FF.

7.6.21 - PW: wijziging wachtwoord

Het apparaat heeft een beveiligingssysteem met wachtwoord. Als er een
wachtwoord wordt ingesteld, zijn de parameters van het apparaat altijd
toegankelijk en zichtbaar, maar kunnen ze niet worden gewijzigd.
Wanneer het wachtwoord (PW) “0” is, zijn alle parameters gedeblokkeerd
en kunnen ze worden gewijzigd.

Wanneer een wachtwoord wordt gebruikt (waarde PW anders dan 0),
zijn alle wijzigingen geblokkeerd en wordt op de pagina PW “XXXX”
weergegeven.

Als het wachtwoord is ingesteld, is het mogelijk over alle pagina’s te
navigeren, maar bij een poging om een parameter te wijzigen verschijnt
er een pop-up dat verzoekt om invoer van het wachtwoord. Wanneer het
juiste wachtwoord wordt ingevoerd, worden de parameters ontgrendeld
en kunnen ze gedurende 10’ vanaf de laatste maal dat een toets werd
ingedrukt worden gewijzigd.

Als u de timer van het wachtwoord wilt annuleren, gaat u naar de pagina
PW en drukt u “+” en “-” tegelijkertijd in gedurende 2”.
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Wanneer het juiste wachtwoord wordt ingevoerd, verschijnt er een
hangslot dat opengaat, terwijl bij invoer van het onjuiste wachtwoord een
knipperend hangslot verschijnt.

Na een terugstelling op de fabriekswaarden wordt het wachtwoord terug-
gezet op “0".

Elke verandering van het wachtwoord heeft effect bij het indrukken van
Mode of Set en voor elke volgende wijziging van een parameter moet het
nieuwe wachtwoord opnieuw worden ingevoerd (bv. de installateur voert
alle instellingen uit met de standaardwaarde voor PW = 0 en als laatste
stelt hij het wachtwoord in, om er zeker van te zijn dat de machine zonder
verdere actie al beveiligd is).

Bij verlies van het wachtwoord zijn er 2 mogelijkheden om de parameters
van het apparaat te veranderen:

» De waarden van alle parameters noteren, het apparaat terugzetten op
de fabriekswaarden, zie paragraaf 0. De reset wist alle parameters van
het apparaat, inclusief het wachtwoord.

» Het nummer op de wachtwoordpagina noteren, een mail met dit num-
mer naar uw assistentiecentrum sturen, binnen enkele dagen krijgt u het
wachtwoord toegestuurd om het apparaat te deblokkeren.

7.6.21.1 - Wachtwoord van systemen met meerdere pompen

De parameter PW is een van de gevoelige parameters, dus om het
apparaat te laten werken is het noodzakelijk dat PW gelijk is voor alle ap-
paraten. Als er al een keten is met overeenstemmende PW'’s en hieraan
wordt een apparaat toegevoegd met PW=0, dan wordt gevraagd om de
parameters met elkaar in overeenstemming te brengen. In deze omstan-
digheden kan het apparaat met PW=0 de configuratie met inbegrip van
het wachtwoord ontvangen, maar zijn configuratie niet verder verbreiden.

In het geval dat gevoelige parameters niet met elkaar overeenstemmen,
verschijnt op de afstemmingspagina van de parameter de parameter-key
met de betreffende waarde om de gebruiker te laten begrijpen of een
configuratie verbreidbaar is.

De key representeert een codering van het wachtwoord. Afhankelijk van
de overeenkomstigheid van de keys kan men vaststellen of de apparaten
van een keten met elkaar in overeenstemming kunnen worden gebracht.

Key gelijk aan - -
. Het apparaat kan de configuratie ontvangen van alle apparaten
. kan zijn eigen configuratie verbreiden naar apparaten met een
key die gelijk is aan - -
. kan zijn eigen configuratie niet verbreiden naar apparaten met
een key die anders is dan - -

Key groter of gelijk aan 0
. Het apparaat kan de configuratie alleen ontvangen van ap-
paraten met dezelfde key
. kan zijn eigen configuratie verbreiden naar apparaten met
dezelfde key of een key = - -
. kan zijn eigen configuratie niet verbreiden naar apparaten met
een andere key.
Wanneer het PW wordt ingevoerd om één apparaat van een groep te
ontgrendelen, worden alle apparaten ontgrendeld.
Wanneer het PW gewijzigd wordt op één apparaat van een groep, ont-
vangen alle apparaten de wijziging.
Wanneer de beveiliging met PW geactiveerd wordt op één apparaat van
een groep (“+” en “~” op de pagina PW wanneer PW#0), wordt de beveil-
iging geactiveerd op alle apparaten (voor elke wijziging is het PW nodig).

8 - RESET EN FABRIEKSINSTELLINGEN
8.1 - Algemene reset van het systeem

Voor een reset van het systeem moeten de 4 toetsen tegelijkertijd 2

sec worden ingedrukt. Dit staat gelijk aan het afkoppelen van de voed-
ing, wachten tot het systeem helemaal uitgeschakeld is en de voeding
opnieuw inschakelen. De reset wist niet de door de gebruiker opgeslagen
instellingen.

8.2 - Fabrieksinstellingen

Bij het verlaten van de fabriek is op het apparaat een serie parameters
vooringesteld die de gebruiker naar behoefte kan veranderen. Elke
verandering van de instellingen wordt automatisch in het geheugen
opgeslagen en desgewenst is het altijd mogelijk de fabrieksinstellingen
terug te halen (zie par 8.3 - Herstel van de fabrieksinstellingen).
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8.3 - Herstel van de fabrieksinstellingen

neperLanps (IR

AD Adresconfiguratie 0 (Aut)
Om de fabriekswaarden te herstellen moet het apparaat worden uitge- PR Remote druksensor gedeactiveerd
schakeld, moet worden gewacht tot het display eventueel helemaal uitge- Vs Matenstelsel 0 (Internafi |
schakeld is, moeten de toetsen “SET” en “+” ingedrukt gehouden worden atenstelse (Internationaal)
en de voeding worden ingeschakeld; laat de twee toetsen pas los wan- B Tijd blokkering wegens 10
neer “EE” wordt weergegeven. In dit geval worden de fabrieksinstellingen watergebrek [s]
hersteld (schrijven en opnieuw lezen op EEPROM van de fabrieksinstel- 1 Vertraging lage druk )
lingen die permanent zijn opgeslagen in het FLASH-geheugen). (KIWA) [s]
Nadat alle parameters zijn ingesteld, keert het apparaat terug naar de T Vertraging uitschakeling [s] 10
normale werking. - -
OPMERKING: als de fabriekswaarden zijn hersteld moeten alle param- GP Pmpo“;gﬂ%é‘;iterkmg' 0,5
eters die kenmerkend zijn voor de installatie opnieuw worden ingesteld
(versterkingen, setpointdruk enz.) zoals bij de eerst installatie. Gl Integrerende versterking- 12
scoéfficiént ’
Fabrieksinstellingen RS Maximumsnelheid [tpm] 3050
NA Actieve apparaten N
Identificator Beschrijving Waarde Geheugen;teun NC Gelijktijdige apparaten NA
installatie
- - " IC Configuratie van de reserve| 1 (Aut.)
T« T. inschakeling achterverli- 2 min
chting ET Max uitwisselingstijd [u] 2
LA Taal NL AE Functie blccjﬁ?ﬁ;ngverhln— 1(Geactiveerd)
SP Setpointdruk [bar] 3,0
- AF Antibevriezing 1(Geactiveerd)
P1 Setpoint P1 [bar] 2,0
3 1 Functie 11 0 (Gedeactiveerd)
P2 Setpoint P2 [bar] 2,5
- 12 Functie 12 0 (Gedeactiveerd)
P3 Setpoint P3 [bar] 3,5
13 Functie I3 0 (Gedeactiveerd
P4 Setpoint P4 [bar] 4,0 ( )
- - 14 Functie 14 0 (Gedeactiveerd)
RI Toeren per minuut in hand- 2400
bediening [tpm] o1 Functie uitgang 1 2
oD Type installatie 1 (Star) 02 Functie uitgang 2 2
RP Drukverlaging voor herstart 03 PW Wijziging wachtwoord 0
[bar] AY Anticyclingfunctie AY 0 (Gedeactiveerd)

WATERCTECHNOLOGY
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9 - BIJZONDERE INSTALLATIES
9.1 - Onderdrukking zelfaanzuiging

Het product wordt gebouwd en geleverd met de mogelijkheid tot zelfaan-
zuiging. Onder verwijzing naar par. 6 is het systeem in staat voor aan
te zuigen en dus te functioneren in elke gekozen installatieconfiguratie:
onder waterniveau of boven waterniveau. Er bestaan echter gevallen
waarin de zelfaanzuigingsmogelijkheid niet noodzakelijk is of er bestaan
gebieden waar het verboden is zelfaanzuigende pompen te gebruiken.
Tijdens het vooraanzuigen dwingt de pomp een deel van het water waar
al druk op staat terug te keren naar het aanzuiggedeelte, totdat er een
drukwaarde op het persgedeelte wordt bereikt waardoor het systeem
gevuld geacht wordt. Op dit punt gaat het recirculatiekanaal automatisch
dicht. Deze fase wordt bij elke inschakeling herhaald, ook als de pomp al
vooraangezogen is, totdat de drukwaarde voor sluiting van het recircu-
latiekanaal wordt bereikt (ongeveer 1 bar).
Waar het water arriveert bij de aanzuiging van het systeem die al onder
druk staat (maximaal toegestaan 2 bar) of als de installatie altijd hoe
dan ook onder waterniveau is, is het mogelijk (verplicht indien voorge-
schreven door lokale verordeningen) de sluiting van de recirculatieleiding
te forceren waardoor de zelfaanzuigingsmogelijkheid verloren gaat. Zo-
doende heeft men het voordeel dat er geen klikgeluid van de sluiter van
de leiding te horen is bij elke inschakeling van het systeem.
Volg onderstaande stappen om de sluiting van de zelfaanzuigende
leiding te forceren:

1 - koppel de elektrische voeding af;

2 - maak het systeem leeg (als bij de eerste installatie niet gekozen

wordt om de vooraanzuiging te onderdrukken);

3 - verwijder de aftapdop, en zorg dat de O-ring niet valt (afb.19);

4 - haal de sluiter van zijn plaats met behulp van een tang. De sluiter

wordt weggehaald samen met de O-ring en de metalen veer waar-

mee hij is geassembleerd;

5 - verwijder de veer van de sluiter; breng de sluiter weer op zijn

plaats aan met de bijbehorende O-ring (zijde met de afdichting naar

de binnenkant van de pomp, steel met kruislingse vleugels naar

buiten);

6 - schroef de dop vast na de metalen veer erin te hebben geplaatst,
zodat hij vastzit tussen de dop en de kruislingse vleugels van de
sluitersteel. Zorg er bij het terugplaatsen van de dop voor dat de
bijpehorende O-ring altijd goed op zijn plaats zit;

7 - vul de pomp, sluit de elektrische voeding aan en start het sys-
teem.
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9.2 - Installatie aan de muur

Dit product is al geschikt om hangend aan de muur te worden geinstal-
leerd met de apart aan te schaffen DAB accessoireset. De installatie aan
de muur wordt weergegeven op afb.20.

Afb. 20

9.3 - Installatie Met Snelkoppeling

DAB levert een accessoireset voor snelkoppeling van het systeem.
Hierbij gaat het om een basis met snelkoppeling waarop de aansluitin-
gen naar de installatie kunnen worden gerealiseerd en van waaruit het
systeem op eenvoudige wijze kan worden aan- en afgekoppeld.
Voordelen:
» mogelijkheid om de installatie te realiseren op de bouwplaats,
hem te testen, maar het werkelijke systeem te verwijderen tot het
werkelijke moment van levering om mogelijke schade te vermi-
jden (onopzettelijke stoten, vuil, diefstal,...);
» eenvoudige vervanging door de assistentiedienst van het
systeem met een palletwagen in het geval van buitengewoonon-
derhoud.

NEDERLANDS g\

Gemonteerd op de snelkoppelingsinterface ziet het systeem eruit zoals
op afb.21.

Afb. 21

9.4 - Meervoudige Groepen

9.4.1 - Inleiding op systemen met meerdere pompen
Met een systeem met meerdere pompen wordt een pompgroep bedoeld
die bestaat uit een samenstel van pompen waarvan de persgedeelten
samenkomen op een gemeenschappelijk spruitstuk. De apparaten com-
municeren onderling via de hiervoor bestemde (draadloze) verbinding.
Het maximale aantal apparaten waaruit de groep kan bestaan is 4.
Een systeem met meerdere pompen wordt voornamelijk gebruikt om:
« de hydraulische prestaties te verhogen in vergelijking met één
enkel apparaat
« de bedrijfscontinuiteit te verzekeren in het geval van een defect
in een apparaat
» het maximale vermogen te fractioneren
9.4.2 - Realisatie van een systeem met meerdere pompen
De hydraulische installatie moet zo symmetrisch mogelijk worden gereali-
seerd, om een hydraulische belasting te krijgen die gelijkmatig verdeeld
wordt over alle pompen.
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De pompen moeten allemaal verbonden worden met één persspruitstuk.

Voor de goede werking van de drukvormingsgroep moeten de
Em volgende aspecten voor elk apparaat gelijk zijn:

« de hydraulische aansluitingen

» de maximale snelheid (parameter RM)

De firmware moet in alle verbonden e.sybox-apparaten gelijk zijn. Nadat
de hydraulische installatie is gerealiseerd, moet de pompgroep worden
aangemaakt door een draadloze koppeling van de apparaten (zie par
755)

9.4.3 - Draadloze communicatie
De apparaten communiceren onderling en verbreiden de stromings- en
druksignalen verder via draadloze communicatie.

9.4.4 - Verbinding en instelling van de ingangen

De ingangen van de besturingseenheid dienen om de functies Vlotter,
Hulpsetpoint, Deactivering van het systeem, Lage druk op aanzuiging te
kunnen activeren. De functies worden respectievelijk gesignaleerd door
de vlottersymbolen (F1), Px, F3, F4. Als de functie Paux geactiveerd is,
realiseert zij een drukopbouw van de installatie op de ingestelde druk,
zie par 7.6.15.3 - Instelling ingangsfunctie ‘Hulpsetpoint’. De functies F1,
F3, F4 veroorzaken om 3 verschillende redenen een stopzetting van de
pomp, zie par 7.6.15.2, 7.6.15.4, 7.6.15.5.

De instellingsparameters van de ingangen I1, 12, 13, 14 maken deel uit
van de gevoelige parameters, dus de instelling van een hiervan op een
willekeurig apparaat heeft automatische overeenstemming op alle ap-
paraten tot gevolg.

Parameters die gebonden zijn aan de werking met meerdere pompen

De parameters die weergegeven kunnen worden in menu’s, voor wat bet-

reft systemen met meerdere pompen, worden als volgt geclassificeerd:
* Alleen-lezen parameters
» Parameters met lokale betekenis
« Configuratie van een systeem met meerdere pompen

die op hun beurt onderverdeeld kunnen worden in
» Gevoelige parameters
» Parameters met facultatieve uitlijning

9.4.5 Relevante parameters voor systemen met meerdere pompen

Parameters met lokale betekenis

Dit zijn parameters die verschillend kunnen zijn voor de verschillende
apparaten; in sommige gevallen is het zelfs noodzakelijk dat ze verschil-
lend zijn. Voor deze parameters is het niet toegestaan om de configuratie
automatisch af te stemmen onder de verschillende apparaten. Bijvoor-
beeld bij handmatige toewijzing van de adressen is het verplicht dat deze
van elkaar verschillen.

Lijst van parameters met lokale betekenis voor het apparaat:

*CT Contrast

* BK Helderheid

*TK Inschakeltijd achterverlichting

*RI Toeren/min in handbediening

*AD Configuratie adres

*IC Configuratie reserve

*RF Reset storingen en waarschuwingen

Gevoelige parameters

Dit zijn parameters die beslist afgestemd moeten zijn op de hele keten,
met het oog op de regeling.

Lijst van gevoelige parameters:

*SP Setpointdruk

*P1 Hulpsetpoint ingang 1

* P2 Hulpsetpoint ingang 2

*P3 Hulpsetpoint ingang 3

* P4 Hulpsetpoint ingang 4

*RP Drukverlaging voor herstart
*ET Wisseltijd

*AY Anticycling

* NA Aantal actieve apparaten

* NA Aantal gelijktijdige apparaten
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-TB Drooglooptijd

*T1 Uitschakeltijd na signaal van lage druk
° T2 Uitschakeltijd

* Gl Integrerende versterking

*GP Proportionele versterking

1 Instelling ingang 1

« 12 Instelling ingang 2

* 13 Instelling ingang 3

- 14 Instelling ingang 4

«OD Type installatie

*PR Remote druksensor

* PW Wijziging wachtwoord

Automatische uitlijning van gevoelige parameters

Wanneer er een systeem met meerdere pompen wordt gedetecteerd,
wordt er een controle verricht op de congruentie van de ingestelde
parameters. Als de gevoelige parameters niet met elkaar overeenkomen
op alle apparaten, verschijnt op het display van elk apparaat een bericht
waarin wordt gevraagd of de configuratie van dat bepaalde apparaat
moet worden verbreid over het hele systeem. Door te accepteren worden
de gevoelige parameters van het apparaat van waaraf de vraag beant-
woord is doorgegeven aan alle apparaten van de keten.

In gevallen waarin de configuraties incompatibel zijn met het systeem,
wordt de verbreiding van de configuratie vanaf deze apparaten niet
toegestaan.

Tijdens de normale werking houdt de wijziging van een gevoelige param-
eter op één apparaat automatisch de uitlijning van de parameter op alle
andere apparaten in, zonder dat hiervoor toestemming wordt gevraagd.

OPMERKING: de automatische uitlijning van de gevoelige parameters
heeft geen effect op alle andere types parameters.

In het bijzondere geval dat er een apparaat met fabrieksinstellingen in
een keten wordt opgenomen (bijvoorbeeld wanneer een nieuw apparaat
een bestaand apparaat vervangt, of de fabrieksconfiguratie op een ap-
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paraat wordt teruggehaald), krijgt het apparaat met de fabrieksconfigura-
tie automatisch de gevoelige parameters van de keten als de aanwezige
configuraties behalve de fabrieksconfiguratie coherent zijn.
Parameters met facultatieve uitlijning
Dit zijn parameters waarvan getolereerd wordt dat ze niet overeenstem-
men op de verschillende apparaten. Bij elke wijziging van deze param-
eters wordt, wanneer op SET of MODE wordt gedrukt, gevraagd of de
wijziging moet worden uitgebreid over de hele communicatieketen. Als de
keten gelijk is voor al zijn elementen, wordt op deze manier vermeden dat
dezelfde gegevens moeten worden ingesteld op alle apparaten.
Lijst van parameters met facultatieve uitlijning:

* LA Taal

*MS Matenstelsel

* AE Blokkeringverhindering

* AF AntiFreeze

* O1 Functie uitgang 1

02 Functie uitgang 2

*RM Max. snelheid
9.4.6 Eerste start van een systeem met meerdere pompen
Breng de elektrische en hydraulische verbindingen tot stand van het hele
systeem, zoals beschreven in par 2.1.1, 2.2.1 en par 3.1.
Schakel de apparaten in en voer de koppelingen uit zoals beschreven is
in paragraaf 7.5.5 - AS: koppeling van apparaten.

9.4.7 Regeling van een systeem met meerdere pompen

Wanneer een systeem met meerdere pompen ingeschakeld wordt, wordt
automatisch een toewijzing van adressen uitgevoerd en wordt via een
algoritme een apparaat aangewezen als hoofd van de regeling. Het hoofd
besluit de snelheid en de startvolgorde van elke apparaat dat tot de keten
behoort.

De regelmodus is sequentieel (de apparaten starten één voor één). Wan-
neer aan de startvoorwaarden wordt voldaan, start het eerste apparaat.
Wanneer dit de maximale snelheid heeft bereikt, start het volgende
apparaat, enz. De startvolgorde is niet noodzakelijkerwijze oplopend vol-
gens het adres van de machine, maar hangt af van het aantal gemaakte
bedrijfsuren, zie 7.6.11 - ET: wisseltijd.
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9.4.8 - Toewijzing van de startvolgorde

Bij elke inschakeling van het systeem wordt aan elk apparaat een start-
volgorde gekoppeld. Op basis hiervan worden de achtereenvolgende
starts van de apparaten gegenereerd.

De startvolgorde wordt gewijzigd tijdens het gebruik, zoals nodig is vol-
gens de twee volgende algoritmen:

* Bereiken van de Max uitwisselingstijd
* Bereiken van de maximale tijd van inactiviteit

9.4.9 - Max uitwisselingstijd
Volgens de parameter ET (Max uitwisselingstijd) heeft elk apparaat
een teller van de werktijd, en op grond hiervan wordt de startvolgorde
bijgewerkt volgens dit algoritme:
als minstens de helft van de waarde van ET overschreden is, vindt wis-
seling van de prioriteit plaats bij de eerste uitschakeling van de inverter
(wissel bij standby).
als de waarde ET bereikt wordt zonder ooit te stoppen, schakelt de
inverter zonder meer uit en gaat hij over naar de laagste startprioriteit
(wissel tijldens bedrijf).

Als de parameter ET (Max uitwisselingstijd) op 0 is gezet, volgt

E[ﬂ een wisseling bij iedere herstart.

Zie 7.6.11 - ET: wisseltijd.

9.4.10 -Bereiken van de maximale tijd van inactiviteit

Het systeem met meerdere pompen beschikt over een algoritme dat
stagnering tegengaat, dat tot doel heeft de pompen perfect efficiént te
houden en aantasting van de gepompte vloeistof te voorkomen. Deze
functie werkt door een rotatie mogelijk te maken van de pompvolgorde,
zodanig dat alle pompen minstens eenmaal per 23 uur een waterstroom
leveren. Dit gebeurt ongeacht de configuratie van het apparaat (actief of
reserve). De wisseling van prioriteit voorziet dat het apparaat dat 23 uur
stilstaat de hoogste prioriteit krijgt in de startvolgorde. Dit betekent dat

dit apparaat als eerste tart zodra er een stroom moet worden afgegeven.

De als reserve geconfigureerde apparaten hebben voorrang boven de

andere. Het algoritme eindigt zijn werking wanneer het apparaat een
stroming geleverd heeft gedurende minstens één minuut.

Na tussenkomst van de functie die stagnering verhindert wordt het
apparaat, als het als reserve is geconfigureerd, op de laagste prioriteit
gebracht zodat het behoed wordt tegen slijtage.

9.4.11 - Reserves en aantal apparaten dat actief is bij het pompen

Het systeem met meerdere pompen leest hoeveel elementen er aanges-
loten zijn op de communicatie, en noemt dit aantal N.

Op basis van de parameters NA en NC besluit het vervolgens hoeveel en
welke apparaten op een bepaald moment moeten werken.

NA staat voor het aantal apparaten dat betrokken is bij het pompen. NC
staat voor het maximumaantal apparaten dat tegelijkertijd kan werken.
Als er in een keten NA actieve apparaten zijn en NC gelijktijdige ap-
paraten met NC kleiner dan NA, wil dat zeggen dat tegelijkertijd hoog-
stens NC apparaten starten en dat deze apparaten elkaar afwisselen met
NA elementen. Als een apparaat geconfigureerd is als voorkeursapparaat
voor reserve, is het het laatste in de startvolgorde. Als er dus bijvoorbeeld
3 apparaten zijn en een hiervan is geconfigureerd als reserve, start de
reserve als derde element. Als daarentegen NA=2 wordt ingesteld, start
de reserve niet, tenzij een van de actieve apparaten een storing krijgt.
Zie ook de uitleg van de parameters

7.6.8 - NA: actieve apparaten;

7.6.9 - NC: gelijktijdige apparaten;

7.6.10 - IC: configuratie van de reserve.
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DAB levert volgens catalogus een set om op geintegreerde wijze een
boostergroep van 2 systemen te realiseren. De booster die gerealiseerd
wordt met de DAB-set ziet eruit zoals op afb.22.emi.

Afb. 22

9.4.12 - Draadloze besturing

Zoals beschreven in par. 9.4.3 kan het apparaat worden verbonden met
andere apparaten via een eigen draadloos kanaal. Het is dus mogelijk
om bijzondere werkwijzen van het systeem aan te sturen via signalen die
van afstand worden ontvangen: bijvoorbeeld op grond van het tankniveau
dat wordt doorgegeven door een vlotter, is het mogelijk het vullen hiervan
te besturen; met het signaal dat afkomstig is van een timer is het mogelijk
het setpoint te veranderen van SP in P1 om een irrigatiesysteem te
voeden.

Deze binnenkomende of uitgaande signalen op het systeem worden
beheerd door een besturingseenheid die apart kan worden besteld
volgens de catalogus van DAB.
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10. ONDERHOUD

Alvorens welke ingreep dan ook te beginnen op het systeem
moet de elektrische voeding worden uitgeschakeld.

Op het systeem zijn geen gewone onderhoudswerkzaamheden voorzien.

Hieronder worden echter instructies gegeven voor buitengewone onder-
houdswerkzaamheden die in bijzondere gevallen nodig zouden kunnen
zijn (bv. lediging van het systeem om het op te bergen voor een periode
van inactiviteit).

10.1 - Meegeleverd gereedschap
DAB levert bij het product een gereedschap dat dient te worden gebruikt
om de werkzaamheden op het systeem te verrichten die nodig zijn tijdens
de installatie en eventueel buitengewoon onderhoud.
Het gereedschap is opgeborgen in de technische ruimte. Het bestaat uit
3 sleutels:

1 - metalen zeskantsleutel (afb.23 — 1);

2 - kunststof platte sleutel (afb.23 — 2);

3 - kunststof cilindervormige sleutel (afb.23 — 3).

De sleutel “1” zit op zijn beurt in uiteinde “D” van sleutel “3”. Bij het eerste
gebruik moeten de 2 kunststof sleutels “2” en ”3” van elkaar worden ges-
cheiden, die geleverd worden met een bruggetje ertussen (afb.23 — A):

verbreek de brug “A”, zorg dat de bramen van de 2 sleutels
A verwijderd worden om geen scherpe kanten te houden die
verwondingen kunnen veroorzaken.
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Om de kruissleutel te gebruiken moet de ongebruikte sleutel
D:i] “1” op een veilige plaats worden opgeborgen zodat hij niet kwi-
jtraakt, en moet hij opnieuw in zijn opening in sleutel “3” worden

gestoken aan het einde van het werk.

F

\ 1
Gebruik van uiteinde “C”:

/ / dit is in feite een platte schroevendraaier met de juiste maat voor het ma-

noeuvreren van de doppen van de hoofdaansluitingen van het systeem
(17 en 171/4). Hij dient te worden
gebruikt bij de eerste installatie
om de doppen van de openingen
te verwijderen waarop men de

installatie wil aansluiten; voor het
—C vullen in het geval van een hori-
zontale installatie; om bij de ter-
E A ugslagklep te kunnen, ... In het
2 geval dat de sleutel kwijtraakt of

beschadigd wordt, kunnen deze
handelingen worden verricht met

Gebruik sleutel “1” voor het richten van het een platte .schroevendraaler van
een geschikte maat.

interfacepaneel zoals beschreven in par.

2.2.2. Als de sleutel verloren wordt of be-
schadigd raakt, kan deze handeling worden

verricht met een standaard zeskantsleutel

van 2 mm. Gebruik van uiteinde “D™:

zeshoekige inbus, geschikt voor verwi-
Nadat de 2 kunststof sleutels van elkaar jdering van de dop om het vullen uit te
gescheiden zijn kunnen ze worden gebruikt voeren in het geval van een verticale in-
door sleutel “2” door een van de gaten “B” stallatie. Als de sleutel verloren of besch-
van sleutel “3” te steken: het gat dat het adigd wordt, kan deze handeling worden
handigst is, afhankelijk van het werk dat uitgevoerd met een kruiskopschroeven-
gedaan moet worden. Op dit punt heeft draaier van een geschikte maat.

men een multifunctionele kruissleutel; bij
elk van de 4 uiteinden hoort een bepaald

gebruik.
Afb. 24 Afb. 26
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Gebruik van uiteinde “E™:

in feite is dit een platte schroevendraaier
met de juiste maat voor het manoeu-
vreren van de toegangsdop tot de
motoras en,

als de snelkoppelingsinterface van het
systeem gemonteerd is (par. 9.3), voor
toegang tot de sleutel voor afkoppel-

ing van de aansluiting. Als de sleutel
kwijtraakt of beschadigd wordt, kunnen
deze handelingen worden uitgevoerd met
een platte schroevendraaier van de juiste
maat.

Afb. 27
Gebruik van uiteinde “F”:

dit gereedschap is speciaal bestemd voor het onderhoud van de terug-
slagklep en wordt beter beschreven in paragraaf 10.3.

10.2 - Legen van het systeem

Als men het water dat in het systeem aanwezig is wil aftappen, moet als
volgt worden gewerkt:
1 - koppel de elektrische voeding af;
2 - open de kraan op de perszijde die het dichtst bij het systeem
zit, zodat de druk van de installatie wordt gehaald, en leeg hem
zo veel mogelijk;
3 - als er een afsluiter aanwezig is onmiddellijk na het systeem
(het is altijd raadzaam deze te hebben), moet hij worden gesloten
om de hoeveelheid water tussen het systeem en de eerste open
kraan niet te laten terugstromen in het systeem;
4 - sluit de aanzuigleiding zo dicht mogelijk bij het systeem af (het
is altijd raadzaam een afsluiter vlak voor het systeem te mon-
teren), zodat niet ook de hele aanzuiginstallatie wordt afgetapt;
5 - verwijder de aftapdop (afb.1 vlak E) en laat het water wegstro-
men dat erin zit (ongeveer 2,5 liter);
6 - het water dat opgesloten zit in het perssysteem na de in het
systeem geintegreerde terugslagklep kan wegstromen op het
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moment dat het systeem zelf wordt afgekoppeld, of door de dop
van het tweede persgedeelte te verwijderen (als dit gedeelte niet
wordt gebruikt).

D:i] Pur Hoewel het systeem in feite leeg blijft, kan het

niet al het water dat het bevat naar buiten drijven.
Tijdens de manipulatie van het systeem na het legen, is het
waarschijnlijk dat er kleine hoeveelheden naar buiten kunnen
komen uit het systeem zelf.

10.3 - Terugslagklep

Het systeem heeft een geintegreerde terugslagklep die noodzakelijk
is voor de juiste werking. De aanwezigheid van vaste voorwerpen of
zand in het water kan slechte werking van de klep en daardoor van
het systeem tot gevolg hebben. Als ondanks de aanbeveling om zuiver
water te gebruiken en eventueel filters te gebruiken aan de ingang, wordt
vastgesteld dat de terugslagklep niet goed functioneert, kan deze uit het
systeem worden verwijderd en als volgt schoongemaakt en/of vervangen
worden:
1- verwijder de toegangsdop tot de klep (afb.28);
2- steek de meegeleverde kruissleutel met het uiteinde “F” (par.
10.1) zodat het geperforeerde lipje vast komt te zitten met de vastk-
likkende haken (afb.28);
3- haal hem zonder te draaien weg: hierbij kan enige kracht nodig
zijn. Er wordt een patroon naar buiten getrokken waarin de klep zit
waarop onderhoud nodig is. De patroon blijft op de sleutel zitten
(afb.28);
4- haal de patroon uit de sleutel: door ze tegen elkaar te duwen ko-
men de haken los, de patroon kan nu zijwaarts worden weggescho-
ven (afb.28);
5- maak de klep schoon onder stromend water, ga na of hij niet
beschadigd is, en vervang hem eventueel;
6- plaats de complete patroon vervolgens opnieuw in zijn zitting: dit
vereist de kracht die nodig is om de 2 O-ringen in te duwen. Gebruik
eventueel het uiteinde “D” van de kruissleutel als hulpmiddel om
te duwen. Gebruik niet het uiteinde “F”, anders komen de haken
opnieuw vast te zitten in het lipje van de patroon, zonder dat ze
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losgemaakt kunnen worden (afb.28); Door het langdurige verblijf van de patroon in de zitting en/of

7- Schroef de dop helemaal vast: als de patroon niet goed in zijn zit- ljﬂ als er afzettingen zijn kan het gebeuren dat er zoveel kracht

ting wordt geduwd, wordt de plaatsing voltooid door het vastdraaien nodig is om de patroon weg te trekken dat het gereedschap

van de dop (afb.28). beschadigd raakt. Dit gebeurt opzettelijk, aangezien het beter
is het gereedschap te beschadigen dan de patroon. Als de
sleutel kwijtraakt of beschadigd wordt, moet dezelfde handeling
worden uitgevoerd met een tang.

& c Als bij het onderhoud op de terugslagklep een of meer O-ringen
kwijtraken of beschadigd worden, moeten ze worden vervan-
gen. Gebeurt dit niet, dan kan het systeem niet correct
functioneren.

10.4 - Motoras

De elektronische besturing van het systeem verzekert soepele starts,
om te sterke belastingen op de mechanische organen te voorkomen

en de levensduur van het product te verlengen. Dit kenmerk kan in
buitengewone gevallen een probleem veroorzaken bij het starten van de
\ elektropomp: na een periode van inactiviteit, eventueel met lediging van
het systeem, kunnen de opgeloste zouten in het water neergeslagen zijn
en kalkaanslag vormen tussen het draaiende onderdeel (motoras) en het
vaste deel van de elektropomp, waardoor de weerstand bij het starten
stijgt. In dit geval kan het voldoende zijn om de motoras met de hand
o te helpen om los te komen van de kalkaanslag. Deze handeling is in dit
systeem mogelijk doordat toegang van buitenaf tot de motoras mogelijk
is, en er een sleepopening is aangebracht in het uiteinde van de as zelf.
Ga als volgt te werk:
1- verwijder de toegangsdop tot de motoras zoals op afb.28;
\ \ 2- steek een platte schroevendraaier in de opening in de motoras
en manoeuvreer in beide draairichtingen;
ﬂ 3- als het draaien vrij gebeurt, kan het systeem in beweging
worden gezet;
4- als de blokkering van het draaien niet met de hand wordt opge-
e heven, moet de assistentiedienst worden gebeld.

218 DAB

WATERCTECHNOLOGY




10.5 - Expansievat

Zie paragraaf 1.2 voor de controles en regelingen van de luchtdruk in het
expansievat en voor vervanging ervan als hij stuk is.

11 - UPDATE VAN DE E.SYBOX-FIRMWARE
11.1 - Algemene informatie

In dit hoofdstuk wordt beschreven hoe een of meer e.sybox’en kunnen
worden geactualiseerd als men beschikt over een een e.sybox of een
e.sylink met recentere firmware.

Zoals al uiteengezet is in par. 9.4.2 van de handleiding, kan de e.sybox in
een pompgroep met draadloze verbinding alleen worden gebruikt als de
firmwareversies van alle e.sybox’en gelijk zijn.

Als de firmwareversies van de e.sybox’en die onderdeel zijn van de
groep die aangemaakt moet worden verschillen, is een update nodig om
alle versies met elkaar in overeenstemming te brengen.

De update kan ook nuttig zijn om over nieuwe firmware te beschikken die
nieuwe functies toevoegen of problemen oplossen.

Definitie van verderop gebruikte termen:

Master: apparaat waarvan een firmware wordt opgenomen om hem in
een e.sybox te downloaden. De functie kan worden vervuld door een
e.sybox, een e.sylink of een willekeurig ander apparaat dat in staat is om
firmware naar een e.sybox te downloaden.

Slave: een e.sybox in de status voor ontvangst van een firmware-update..

11.2 - Update van de firmware

De firmware kan worden geactualiseerd door middel van een andere
e.sybox of door middel van e.sylink.

Afhankelijk van de aanwezige firmwareversie en het apparaat dat ter
beschikking staat voor de programmering (e.sybox of e.sylink), kunnen er
verschillende procedures worden gebruikt.

Tijdens de firmware-update kunnen de betrokken e.sybox’en en e.sylinks
geen pompfuncties verrichten.

Tijdens de updatefase verschijnen op de slave-e.sybox de tekst “LV
LOADER v2.x” en een balk die de voortgang van de update aangeeft.
De update neemt ongeveer 1 minuut in beslag. Aan het einde van deze

neperLanps (IR

fase start de e.sybox opnieuw.

Nadat de e.sybox opnieuw is gestart, moet worden gecontroleerd of de
verwachte firmware is geinstalleerd. Controleer hiervoor het veld van de
firmwareversie “SW V.” op de “pagina VE” van het “Gebruikersmenu”.
Als er problemen optreden en de firmware niet correct geinstalleerd is,

moet worden gehandeld zoals wordt aangegeven in de aanwijzingen voor

het oplossen van problemen in de diverse beschreven procedures.

11.2.1 - Update tussen e.sybox’en
De update tussen e.sybox’en is alleen mogelijk als een van de
e.sybox’en een firmwareversie van 4.00 of hoger heeft.
De update kan op 3 manieren plaatsvinden:
» Handmatig: altijd mogelijk als de Master een firmwareversie van 4.00
of hoger heeft. Het is niet nodig te e.sybox’en te koppelen.
» Automatisch: alleen mogelijk als beide e.sybox’en die getipda-
tet moeten worden firmwareversies hebben van 4.00 of hoger. De
e.sybox’en moeten gekoppeld worden.
» Halfautomatisch: altijd mogelijk als de Master een firmwareversie van
4.00 of groter heeft, en de Slave een firmwareversie heeft die lager is
dan 4.00. De e.sybox’en moeten gekoppeld worden.

11.2.1.1 - Handmatige update

Vereisten
» Wordt uitgevoerd tussen telkens 2 e.sybox’en
* De e.sybox die als Master wordt gebruikt, moet een firmwareversie van
4.00 of hoger hebben
* De e.sybox die gebruikt wordt als Slave kan een willekeurige firmware-
versie hebben
* De firmwareversie van de Master moet gelijk zijn aan die van de Slave,
of hoger
» Koppeling tussen apparaten niet nodig
* Als er meerdere e.sybox’en moeten worden geactualiseerd, moet de
procedure telkens worden herhaald

Procedure

1. Schakel de voeding naar de e.sybox die geactualiseerd moet wor-
den uit, en wacht tot het display uitgaat
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2. Ga naar de pagina FW van het menu TECHNISCHE ASSISTENTIE
van de e.sybox die u wilt gebruiken als Master, en druk op de toets [+].
3. Schakel de voeding op de e.sybox die geactualiseerd moet worden
in en houdt de toetsen [MODE] en [-] tegelijkertijd ingedrukt totdat het
updatescherm verschijnt.

4. Wacht tot de update geslaagd is en beide apparaten een nieuwe
start uitvoeren.

Problemen oplossen
Als de update mislukt, moet de procedure worden herhaald.

11.2.1.2 - Automatische update

Vereisten
» Wordt uitgevoerd tussen telkens 2 e.sybox’en
* De e.sybox die als Master wordt gebruikt, moet een firmwareversie van
4.00 of hoger hebben
* De e.sybox die als Slave wordt gebruikt, moet een firmwareversie van
4.00 of hoger hebben
« De firmwareversie van de Master moet gelijk zijn aan die van de Slave,
of hoger
» De apparaten moeten onderling gekoppeld zijn
* Als er meerdere e.sybox’en moeten worden geactualiseerd, moet de
procedure telkens worden herhaald

Procedure
1. Voer de koppeling van de apparaten uit (zie par. 7.5.5). Op het
display van de twee e.sybox’en verschijnt een pop-up dat het volgende
meedeelt:

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update

Waarbij op de plaats van ‘x.y’ de firmwareversie van de e.sybox verschijnt.
2. Druk op de toets [+] op beide apparaten.
3. Wacht tot de update geslaagd is en beide apparaten een nieuwe
start uitvoeren.

Problemen oplossen

Als de update mislukt, raakt het apparaat dat bezig was met de update
(Slave) in een incoherente staat, die geen nieuwe automatische update
toestaat. In dit geval moet de handmatige updateprocedure worden
uitgevoerd.

11.2.1.3 - Halfautomatische update

Vereisten
» Wordt uitgevoerd tussen telkens 2 e.sybox’en
* De e.sybox die als Master wordt gebruikt, moet een firmwareversie
van 4.00 of hoger hebben
* De e.sybox die als Slave wordt gebruikt, moet een lagere firmware-
versie dan 4.00 hebben.
» De apparaten moeten onderling gekoppeld zijn
« Als er meerdere e.sybox’en moeten worden geactualiseerd, moet de
procedure telkens worden herhaald

Procedure

1. Voer de koppeling van apparaten uit.
De e.sybox met oudere firmware (Slave) geeft het volgende scherm
weer:

Wait

De e.sybox met firmwareversie 4.00 of hoger geeft het volgende scherm
weer:

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update

Waarbij op de plaats van ‘x.y’ de firmwareversie van de e.sybox verschijnt.
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2. Druk op de toets [+] op het Master-apparaat (met de firmwareversie
van 4.00 of hoger)

3. Schakel de voeding naar de Slave-e.sybox uit, en wacht tot het
display uitgaat

4. Schakel de voeding op de Slave-e.sybox in door en houdt tegeli-
jkertijd de toetsen [MODE] en [-] ingedrukt totdat het updatescherm
verschijnt.

5. Wacht tot de update geslaagd is en beide apparaten een nieuwe
start uitvoeren.

Problemen oplossen

Als de update mislukt, raakt het apparaat dat bezig was met de update
(Slave) in een incoherente staat, die geen nieuwe halfautomatische up-
date toestaat. In dit geval moet de handmatige updateprocedure worden
uitgevoerd.

11.2.2. - Update van de e.sybox door middel van e.sylink
Update van een e.sybox is ook mogelijk vanaf een e.sylink. Voor de
procedure, zie de handleiding van de e.sylink.

12 - OPLOSSEN VAN PROBLEMEN

Alvorens te beginnen met het opsporen van storingen moet de
elektrische verbinding van de elektropomp worden losgemaakt
(stekker uit het stopcontact halen).

Oplossen van typische problemen

neperLanps (IR

De pomp

Rood: brandt
Wit: brandt

Zie paragraaf 10.4 (onderhoud

Storing Led Waarschijnlijke Oplossingen
oorzaken
ch_’d . uit Geen elektrische Controleren of er spanning op het
De pomp | Wit: uit .
. - voeding. stopcontact staat en de stekker er
start niet. | Blauw: uit . .
opnieuw in steken.

start niet. | Blauw: uit As geblokkeerd. motoras).
Gebruikspunt op een
R(.)(_)d: uit hgger niveau (.i.ar? het Verhoog de waarde van de herstart-
De pomp | Wit: brandt niveau dat gelijk is
. - druk van het systeem door SP te
start niet. | Blauw: uit aan de herstartdruk
verhogen of RP te verlagen.
van het systeem, (par.
3.2).
1. Lek in de instal- Controleer de installatie, zoek het lek
latie. en hef het op.
- 2. Rotor of hydrau- | Demonteer het systeem en hef de
Rood: uit . ! - .
" lisch onderdeel verstoppingen op (assistentiedienst).
De pomp | Wit: brandt I
stopt niet. | Blauw: uit verstopt. Controleer de aanzuigleiding, spoor
P : : 3. Intrede van lucht in| de oorzaak van de luchtintrede op
de aanzuigleiding. | en hef deze op.
4. Stromingssensor | Contacteer het assistentiecentrum.
defect
4. Naarmate de aanzuigdiepte
hoger is, nemen de hydraulische
prestaties van het product af (par.
Beschrijving van de elektropomp).
1. Te hoge aanzuig- Controleer of de aanzuigdiepte
diepte. kan worden gereduceerd. Gebruik|
Persin Rood: uit 2. Aanzuigleiding een aanzuigleiding met grotere
9 Wit: brandt verstopt of met te diameter (nooit kleiner dan 1”).
onvoldo- . ; . S
ende Blauw: uit kleine diameter. 5. Controleer de aanzuigleiding,

3. Rotor of hydrau-
lisch onderdeel
verstopt.

spoor de oorzaak van de gerin-
gere stroming op (verstopping,
scherpe bocht, stijgend gedeelte
...) en hef hem op.

6. Demonteer het systeem en hef
de verstoppingen op (assisten-
tiedienst).
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neperLanps (IR

De pomp

1. Controleer de installatie, zoek het

start ch?d: uit 1. Le}< in de instal- lek en hef het op.
Wit: brandt latie.
zonder A 2. Pleeg onderhoud op de terug-
Blauw: uit 2. Terugslagklep -
vraag door slagklep zoals beschreven in
defect
een paragraaf 10.3.
Eris niet .
. Controleer de luchtdruk via de klep
onmid- . ) . -
- - in de technische ruimte. Als bij de
dellijk Rood: uit . :
i Expansievat leeg (on-| controle water naar buiten komt,
waterdruk | Wit: brandt . : . .
bij opening | Blauw: uit voldoende luchtdruk), | is het vat stuk: assistentiedienst.
’ of membraan stuk. Herstel de luchtdruk anders overeen-|
van het komstig de vergelijking (par. 1.2)
gebrui- 9 gelijking (par. 1.2).
kspunt.
Bij opening
van het ge- Rood: uit Luchtdruk in het Stel de druk van het expansievat af
bruikspunt i~ .
wordt de Wit: brandt expansievat hoger of configureer de parameters SP en/
Blauw: uit dan de startdruk van | of RP zodanig dat voldaan wordt aan
stroom nul het systeem de vergelijking (par. 1.2)
voordat de Y geliiking (par. 1.2).
pomp start
;' Sgr(;n vr\:iaetter. 1-2. Zuig de pomp voor aan en con-
Het display | Rood: brandt ! P troleer of er geen lucht in de leiding
i vooraangezogen. | _. i
toont Wit: brandt oo zit. Controleer of de aanzuiging of
. 3. Setpoint niet N 3 H
BL Blauw: uit ) eventuele filters niet verstopt zitten.
bereikbaar met Cn
X 3. Stel een RM-waarde in die het
ingestelde RM- . .
mogelijk maakt het setpoint te
waarde
Het display| Rood: brandt
toont Wit: brandt 1. Contacteer het assistentiecen-
AR 1. Druksensor defect.
BP1 Blauw: uit trum.

Het display| Rood: brandt 1. Te hoge stroomop-| 1. Vloelstqf te dicht. Gebruik d.e
i~ name. pomp niet voor andere vloeistof-
toont Wit: brandt
oc Blauw: uit 2. Pomp geblok- fen dan water.
’ keerd. 2. Contacteer het assistentiecen-
trum.
Het display | Rood: brandt 1. L:g:i;oedmgss- 1. Controleer of de juiste lijnspan-
toont Wit: brandt 2 "I)'e rot?a span- ning aanwezig is.
PB Blauw: uit -leg Sp 2. Controleer de doorsnede van de
ningsdaling op .
= voedingskabels.
de lijn.
Het display
:Z(;r?;::o Rood: uit Etzlge;z;“g]eegiﬁ:n' Druk op de toets “+” op het apparaat
wan p Wit: brandt waarvan u zeker bent dat het de
+” om - overeen op een of .
Blauw: uit meest recente, correct configuratie
deze meer apparaten.
- van de parameters heeft.
config uit te
breiden

13 - AFVOER ALS AFVAL

Dit product of de delen ervan moeten worden afgevoerd als afval

met respect voor het milieu en overeenkomstig de plaatselijke milieu-
voorschriften; gebruik de plaatselijke, openbare of particuliere, systemen
voor afvalverzameling.

14 - GARANTIE

Elk gebruik van gebrekkig materiaal of fabricagefouten in het apparaat
zullen worden verholpen tijdens de wettelijk bepaalde garantieperiode zo-
als die van kracht is in het land waar het product is aangeschaft. Dit kan,
naar onze keuze, bestaan uit reparatie of vervanging.

De garantie dekt alle effectieve gebreken die te wijten zijn aan fabricage-
fouten of gebreken in het gebruikte materiaal, in het geval dat het product
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correct en overeenkomstig de instructies is gebruikt.
De garantie vervalt in de volgende gevallen:

* pogingen tot reparatie van het apparaat,

« technische wijzigingen aan het apparaat,

* gebruik van niet-originele vervangingsonderdelen,
* geknoei.

« onjuist gebruikt, bijv. industrieel gebruik.

Uitgesloten uit de garantie zijn:

* snel slijtende onderdelen.
Voor garantieclaims kunt u zich wenden tot een erkend technisch assis-
tentiecentrum met het aankoopbewijs van het product.
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YcnoBHble 0603Ha4eHns
Mpeaynpexaexus
OTBEeTCTBEHHOCTb

1. O6wasn nHcbopmaums
1.1 OnucaHue HTErpMPOBaHHOTO MHBEPTOPA
1.2 VIHTerpmpoBaHHbIii paclumpuTenbHblii 6ak
1.3 BCTpOEHHbIN anekTpoHacoc
1.4 TexHn4eckme xapakTepucTukm

2. MoHTax
2.1 BepTukanbHas KoHgurypaums
2.1.1 Tnapaenuyeckme coegnHeHns
2.1.2 Onepauys 3anosiHeHUst — ycTaHoBKa Haj 3anvBoM W Nop 3anve
2.2 TopuaoHTanbHasa KoHpurypaums
2.2.1 [napaenuyeckme coeauHeHus
2.2.2 OpvieHTaumst naHenun nHTepdenca
2.2.3 Onepauys 3anosiHeHnst — yCTaHoBKa Haj 3anvBoM W Nof 3anve

3. Myck B akcnnyaTtauuio
3.1 OnekTpuyeckme coeguHeHUs
3.2 KoHdurypaums MHTErpmpoBaHHOro MHBepTopa
3.3 3anonHexne

4. Cuctembl 3aWUTLI
4.1 OnucaHue GrnoKMpPOBOK
4.1.1 “BL” Anti Dry-Run (BnokvpoBka 13-3a oTCyTCTBUS BOAbI)

4.1.2 AHTV-umnknupoBaHme (3awmTa oT HempepbIBHbLIX LMKoB 6e3 3anpoca co

CTOPOHbI MOMb30BaTENLCKOrO YCTPOMCTBA)

4.1.3 Anti-Freeze (3awmTa oT 3amep3aHusi BOAbI B CUCTEME)

4.1.4 “BP1” briokmpoBka 13-3a HeucnpaBHOCTU AaTunka AaBneHUs
4.1.5 “PB” bnokupoBka us-3a

4.1.6 “SC” bniokmpoBka 13-3a KOPOTKOrO 3aMblkaHus Mexay dasamu apuratens 299

4.2 Py4yHoi c6poc COCTOSHMS OLLINGBKN
4.3 ABTOMaTU4ECKOE BOCCTAHOBMNEHWE NOCNE COCTOSAHWUSA OLLUNGKN

5. AneKTPOHHOE ynpaBneHe MHBepTOpa U NoNb30BaTeNbLCKOro MHTepdenca 300

5.1 Pa6oTa co cTaHuuelt ynpasneHus
5.1.1 imetoLymecs Ha CTaHUmM ynpaBneHns yHKLm
5.1.2 OnekTpuyeckme coeMHeHNst BXOA0B W BbIXOAOB MOfb3oBaTens
5.1.3 Pabota B 6e3onacHomM pexume
5.1.4 CoeavHeHMe C HECKOMbKUMMN CTaHLMSIMU YrpaBneHus
5.1.5 HacTtpoika pyHKLWIA Ha LieHTpanbHON CTaHLMK ynpaBneHus
5.1.6 CoeauHeHne v oTcoeaunHeHne e.sybox co cTaHuuel ynpaeneHums

6. KnaBuartypa u gucnneu
6.1 Mpsamon focTyn Npy NOMOLLM COYETaHNS KHOMOK

287 6.2 [locTyn N0 HAMMEHOBaHUIO Yepe3 pa3BepThiBaloLLEECH MEHIO
287 6.3 CTpyKTypa CTpaHuUL, MeHIo
288 6.4 BrioknpoBka HaCTPOVKM Npy NOMOLLM Napons
288 6.5 BkniodeHne v BbIKMOYEHe ABuratenst
289 7. 3HayeHue oTAeNbHbIX NapaMeTpoB
290 7.1 MeHio nonb3oBarens
290 7.1.1 CoctosiHue
291 7.1.2 RS: Busyanuaauus ckopocTu BpaLLeHus
292 7.1.3 VP: Busyanusauus aasnexus
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292 K o
293 7.1.5 PO: Busyanusaumsi notpebnsemoii MoLHOCTW
294 7.1.6 C1: Busyanusauus Toka asbl
294 7.1.7 Yacbl paboTbl 1 KONMYECTBO 3aMyckoB
295 7.1.8 Pl: T'ncTorpamMma MoLLHOCTU
295 7.1.9 Cuctema mynbsTu-Hacoca
296 7.1.10 GecneunBaemMbIii HACOCOM pacxon
7.1.11 VE: Busyanusauus pegakummn
296 7.1.12 FF: Buayanusauus apxuBa HeucrnpaBHoOCTEN
296 7.2 MeHio moHuTopa
297 7.2.1 CT: KoHTpacT gucnnes
297 7.2.2 BK: ApkocTb gucnnes
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298 ;
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299 .
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299 ~
299 7.3.2 Hactpolika BcnomoraTenbHoro AaBneHus
7.3.2.1 P1: HacTpoiika BcrnomoraTernbHou ycTaBki 1
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299 7.3.2.2 P2: HacTpoiika BcromoraTenbHON ycTaBku 2

7.3.2.3 P3: HacTpoiika BcrnomoraTenbHon ycTaBku 3
7.3.2.4 P4: HacTtpoiika BCroMoraTeribHoOIN ycTasku 4
7.4 MeHio Py4Holt pexxum
7.4.1 CocTosiHue
7.4.2 RI: HacTpoiika ckopocTu

300
300
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302 7.4.8 TE: Busyanusauvs Temnepatypbl paccemsarens
303 7.5 MeHto MoHTaxHuKa

7.5.1 RP: HacTpoiika CHWKeHUs AaBneHus Ans noBTOPHOro nycka
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7.5.2 OD: Tun ycTaHoBK® 313 9.4.1 BeegeHue B CUCTEMbI MYNLTMHACOCOB 328
7.5.3 AD: KoHdurypauus agpeca 314 9.4.2 Peanusauusi yCTaHOBKU MYSIbTUHACOCOB 328
7.5.4 MS: Cuctema usmepeHusi 314 9.4.3 BecnpoBogHoe coobLleHve 328
7.5.5 AS: Accounaumsi ycTponcTs 314 9.4.4 CoeaunHeHue v HacTponka (hoTo-CnapeHHbIX BXOAOB 328
7.5.6 PR: YoaneHHbIn gatynk AaBneHns 315 9.4.5 BaxHble napameTpbl A5 MyMbTUHACOCOB 329
7.6 MeHio TexHuyeckas noMoLLb 316 9.4.6 MNepBbli 3anycKk CUCTEMbI MYNBETUHACOCOB 330
7.6.1 TB: Bpems GrokvMpoBKM 13-3a OTCYTCTBUSI BOAbI 316 9.4.7 PerynuposaHue MynsTHacocoB 330
7.6.2 T1: Bpems BbIkNoYeHUs nocrne curHana Huakoro aaenenus (dyHkumus kiwa) 316 9.4.8 MNpucBoeHue nopsiaka nycka 330
7.6.3 T2: Ono3gaHue BbIKMHYEHWS 316 9.4.9 Makc. BpemMsi obmeHa 330
7.6.4 GP: MNponopunoHanbHbI KO3(HULMEHT yeuneHus 316 9.4.10 JocTwKeHre MakcuMarnbHOro BpeMeHn 6e3nencTus 330
7.6.5 Gl: VIHTerpanbHbIf k03(pULMEHT youneHus 316 9.4.11 Pe3epsbl 11 KONUYECTBO YCTPOWCTB, Y4acTBYIOLLMX B Nepeka4nsaHnm 331
7.6.6 RM: MakcumarnbHasi CKopocTb 317 9.4.12 BecnpoBofHoe ynpasneHue 331
7.6.7 HacTpoWnka konunyecTsa yCTPOCTB 1 pesepsa 317
7.6.8 NA: AKTBHblE YCTPOWCTBa 317 10. TexoGenyxusanme o 882
R . 10.1 BecnomoraTenbHblii UHCTPYMEHT 332
7.6.9 NC: OpHoBpemeHHO paboTatoLime ycTpoiicTea 317
X 10.2 CnuB cuctembl 333
7.6.10 IC: KoHdurypauus pesepsa 317 o
10.3 O6paTHbIit knanaH 334
7.6.10.1 MNpumepsbl KOHUrypaLumn Ans yCTAHOBOK C MyNbTMHAcoCaMu 318
§ 10.4 Ban asuratens 335
7.6.11 ET: Makc. Bpems obmeHa 318 10.5 PacumputensHbiii 6ak 335
7.6.12 AY: AHTU-UMKNUpOBaHne 319 :
7.6.13 AE: Bkntoyerne yHKUMM 3aLnTbl OT BrIOKMpOBKN 319 11. O6HOBNEHUe BCTpOeHHoro no e.Sybox 335
7.6.14 AF: BknioyeHne yHKLUM 3aLuUTLI OT 3amep3aHns 319 11.1 O6wme ceepeHus 335
7.6.15 Hactpoiika BcnomoratenbHbix Lndposbix Bxogos IN1, IN2, IN3, IN4 319 11.2 OBHoBREHNE BCTpoeHHoro MO 335
7.6.15.1 OTkntoYeHre yHKLMIA, CBA3AHHbBIX C BXOLOM 320 11.2.1 O6HoBneHne mexay e.sybox 336
7.6.15.2 HacTtpoiika hyHKLMN BHELLHErO nomnnaeka 320 11.2.1.1 Py4Hoe o6GHOBrEHWE 336
7.6.15.3 HacTtpoiika thyHKUMM BXOAa BCOMOraTenbHOM yCTaBKu 320 11.2.1.2 ABToMaTnyeckoe obHoBNEHNE 336
7.6.15.4 HacTporika BKIMOYEHUSA CUCTEMbI 1 BOCCTAHOBIMEHWS NOCHe HemcnpaBHocTn 321 11.2.1.3 Mony-aBToMaTU4eckoe OGHOBNEHNE 337
7.6.15.5 Hactpoiika onpeaeneHus Huskoro gaenexus (KIWA) 322 11.2.2 O6HoBneHue e.sybox nocpeacteom e.sylink 337
7.6.16 Hactpoliika Bbixogos OUT1, OUT2 323 12y . 337
7.6.17 O1: Hactpoiika cbyHKLMM Bbixoaa 1 323 - JCTPaHeHue hencripasHocTen
7.6.18 O2: Hactpoiika dhyHKUMM BbIxoaa 2 323 13. BblBO3 B 0TX0A4bI 339
7.6.19 FW: O6HoBneHune BcTpoeHHoro MO 323 14T 339
7.6.20 RF: O6HyneHve HencnpaBHOCTU W NpeaynpexaeHns 323 -l apaHTua
7.6.21 PW: Hactpoiika napons 323
7.6.21.1 MNaponb cuctem MynsTUHACOCOB 324
8. Copoc 1 3aBoACKME HACTPOWMKMU 325
8.1 O6Lwumit cbpoc cucTeMbl 325
8.2 3aBopckas HacTpoiika 325
8.3 BoccTaHoBneHne 3aBOACKMX HAacTpoek 325
9. Ocobble ycTaHOBKMU 326
9.1 NopgasneHne camo3anvea 326
9.2 MoHTaXx Ha CTeHy 327
9.3 MoHTax ¢ BbICTPLIM COeaUHEHEM 327
9.4 MHOXeCTBEHHbIe Y3nbl 327
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YCNOBHbIE OBO3HAYEHUA

B onucaHum 6binmn ncnonb3oBaHb! cnegywuwine CMMBOIbI:

O6Las onacHocTb. HeBbInonHeHve npennmcaHMVl, KOTOpble
npueeneHbl nocne cmmveona, NpuBOAUT K PUCKY
nospexaneHua npeamMmeToB U NpU4nHEeHna paHeHMﬁ noaam.

OnacHocTb anekTpuyeckoro paspsaa. HeBbinonHeHve
npeanucaHui, KOTopble NpUBeAEeHb! Nocne cMBona,
NPVBOAMT K CEPbE3HOMY PUCKY MPULMUHEHWSI PAHEHWI TIOASM.

= > B

Mpumeyanus

NPEOYNPEXOEHUA

[Mepen MOHTaXXOM YCTPOCTBa BHUMATESBHO NpoYuTanTe
[OaHHYH JOKYMEeHTaLuIo.

MoHTax 1 paboTa 4OomKHbI COOTBETCTBOBATL NPeAnnCaHUsM
npaBun TEXHWKM Ge30MacHOCTU, AENCTBYIOLLMX B CTpaHe ycTa-
HOBKM 060pyaoBaHus. Bcs onepauyms AormkHa BbINOSHATHCS B
COOTBETCTBUM C COOTBETCTBYHOLLVMMU CTaHAapTaMu.
HecobntogeHne npaBun TexHukyn 6e3o0nacHOCTH, MOMUMO CO-
30aHNsa CUTyauuid NOTeHLUMaNbHOro pyucka Ans Niogen u noepe-
XOeHus 06opyaoBaHNS, NPUBOAMUT K yTpaTe Mpas Mo rapaHTuin.

>

CneuunanmanpoBaHHbI NepcoHan

PekomeHayeTCs BbINOMHATbL MOHTaX C MPUBIIEYEHNEM KOMME-
TEHTHOTO 1 KBanNuUUMPOBaHHOIO NepcoHana, obnagatoLLero
HEOOXOAMMbBIMU TEXHUYECKUMU 3HAHMSAMU, TpebyeMbiMK crneum-
anbHbIMVY HOpMaTMBaMu, AENACTBYHOLUMMU B LAHHbIX BOMPOCaX.
Mop KBanMMLMPOBaHHLIM NEPCOHANoM nNogpa3ymeBaeTcst
nepcoHarn, KoTopbli, bnarogaps cBoemMy 06pa3oBaHuIo, OMNbITY
1 00y4eHuto, a TaKkke 3HaHMSIM COOTBETCTBYHOLLMX HOPM, Npea-
NMcaHuii No NPeoTBPALLEHNIO HECHACTHBIX CMyYaeB U YCrOBUMN
paboTbl, 6bIn JonyLlEH OTBETCTBEHHBLIM 32 6e30MacHOCTb
YCTaHOBKM NULIOM K NpOBeAEeHMIO NMobon Heobxoammon aes-

>
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TENbHOCTU 1 YMEET pacno3HaBaTb U usberatb nobon onacHom
cutyaummn. (OnpegeneHne TexHuyeckoro nepcoHana IEC 364)

Ob6opynoBaHve He NpegHa3HavyeHo A NCNoNb30BaHNs
noabmu (BKNtovasa AeTen), Ybk PU3nYeckne 1 yMCTBEHHbIE
CNOCOBHOCTM OrpaHnYeHbl, UK NIOABMU C HEJOCTaTOYHbIM
OMbITOM WINM 3HAHWSIMK, 32 UCKITIOYEHNEM TeX Cry4aeB, Koraa
MM 0Ka3blBaeTCs MOMOLLb CO CTOPOHbI APYrMX MUL, OTBeYato-
LMX 3a nx 6e30nacHOCTb M MPOBEALLNX MHCTPYKTaX No
1Ccnonb3oBaHUo obopyaoBaHus. Heobxoanmo He gonyckaTtb
urp gerten ¢ obopynoBaHveMm.

BE3OMNACHOCTb

Mcnonb3oBaHue pa3peluaercst TONMbKO B TEX Cry4vasiX, ecrm
aneKTpuyeckas yctaHoBka obopyaoBaHa CpeacTsaMm 3aLmnThbl,
COOTBETCTBYIOLLIMMM HOpMaTUBaM, AEACTBYIOLLMM B CTpaHe
MoHTaxa obopyaosaHus (ans Utanum CEI 64/2).

>

MepekaunBaemble XUOKOCTU

O6opynoBaHWe CrpPOEKTMPOBAHO U U3FOTOBIEHO ANs Nepeka-
4YMBaHWS BoAbl, HE coepKalliei B3pblIBOOMNACHbIX BELLECTB,
TBEpAbIX YaCTUL, UM BOMOKOH, C NNOTHOCTLIO, paBHon 1000 kr/
M3 1 KNHeMaTU4eCcKoN BA3KOCTbIO, paBHoW 1 MMm2/c, a Takke
XVMUYECKU HEarpeCCUBHbIX XUAKOCTEN.

Kabenb nuTaHus H1Korga He J0IMKeH MCMonb3oBaThCs ANs
nepeHoca uUnu nepemMeLlleHna Hacoca.

Hwukoraa He BblHUMalTe BUJIKY N3 PO3ETKN 3NEKTPONUTaHnA,
NOTAHYB 3a kabensb.

Ecnu kabenb nutaHus noBpexaeH, OH JOImKeH ObITb 3aMeHeH
TONbKO npoussoauTenem unn ynonHoOMo4YeHHbIM KBanuunum-
POBaHHbIM TEXHUYECKUM NepcoHasriom, Ana npenorepallieHnsa
BO3MOXXHOIO pUCKa.

> B> B

HecobniogeHve npeaynpexaeHnin MoXeT co3aaTh onacHble cuTyaunm
Ons nogen v NpeaMeToB, Y NPUBECTU K NOTEPE rapaHTUMK Ha u3genue.
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OTBETCTBEHHOCTb

pa60Ty JreKTpoHacoCcoB U 3a NPpU4YUHEHHbIe MU
noBpexaeHus, ecrni OHU 6bInn noBpexaeHbl, USMEeHEeHbI 7]
WUInn BKNrYanucb ¢ HapyweHUusAMun pekomeHgoBaHHOro
paﬁoqero Auvana3oHa, a TakKxe C HapylweHueM gpyrux
VIHCprKLIVIVI, cofepxawuxcsa B AaHHOM pykoBoACTBe.
[MponssoauTens CHUMaET ¢ cebs KaKyiO-J'IVIﬁO OTBETCTBEHHOCTb
3a BO3MOXHbl€ HETOYHOCTU, coAeprKallnecsd B HaCToALeM
PYKOBOACTBE MO 3KCnnyataunn, ecriv OHM CBA3aHbl C owwmnb-
KaMu ne4yaTtun unn nepenunckun. OH ocTaBnseT 3a cobow npaeso
BHOCWTb Nto6ble HEOOXoAMMbIE UMK None3Hble Moaundukauuu B
n3genuvsa, He Hapyllasa OCHOBHbIE XapaKTepUCTUKN naaenvn.

1- OBLUAA NHOOPMALINA

Ob6opyaoBaHne npeacTaBnser CoboN MHTErPUPOBAHHYHO CUCTEMY, COCTOSI-
LLIYHO 13 LIEHTPOBEXXHOrO 3MEKTPOHAcoca CaMoBCaChIBAIOLLIErO MHOTOCTaANMA-
HOrO TUNa, ANEeKTPOHHOIO KOHTYpa YNpaBneHns 1 paclumnputerbHoro baka.
lpumeHeHue

BoponpoBoaHble cuctembl nogayn Bofbl M NMOBbILLEHVS AaBEHNs, Npu-
MeHsAeMble B ObITOBbIX Y MPOMbILLMEHHbIX CUCTEMAX.

CHapy>xw nsgenue npeacrasnsaet cobon napannenenunes ¢ 6 NoBepxHo-
CTAMMU, KaK nokasaHo Ha Puc.1.

2 lMpounsBoauTenb He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a Xopouwyro

A B C D

F
PucyHok 1

MoBepxHocTb A: ABepLa JOCTyna B TEXHUYECKUIN OTCeK. MOXHO CHATb
[OBEpPKyY, BCTaBMB 2 nanbLa B pe3aMHOBbIe 3aXBaTbl, CKaB U NOBEPHYB
[OBEPKY BOKPYT NeTerb Ha NPOTUBOMOMOXHOM OT 3aXBaTOB CTOPOHE (CM.
Puc.2). Ytobbl BepHYTb ABEPKY Ha MecTo, BCTaBbTe NETNU B rHe3aa u
3aKponTe ABEPKY A0 cpabaTbiBaHUS.

BHyTp¥ TexH14eckoro oTceka MmeeTcst OCTYM K CeayoLLMM KOMMOHEH-
Tam (cM. Puc.3):

1. KnanaH paclumputensHoro 6aka;

2. TexHuueckasi Tabnuyka;

3. KpaTtkoe pykoBoAcCTBO;

4. Ban gBuratens;

5. BcnomoraTtenbHbI UHCTPYMEHT;

6. MNpobka Ans 3anonHeHns (TONbKo Ans
BepTMKanbHON KOHUrypauum).

CTopoHa B: cbemHasi BUHTOBasi Nnpobka Ans goctyna k obpaTHoMy kna-
naHy (cm. nap. 10.3). Ee MoxeT cH1MMaTb ToNbKO KBannULMPOBaHHbIV
nepcoHan Ans nposeaeHusi TEX0BCNyXUBaHUS.

CrtopoHa C: 4 pe3bb0BbIX rHe3ga 13 naTyHu npeacTaBnsioT cobom
MECTO A NPUBUHYMBAHNA 4 HOXEK ANS BEPTUKaNbHON yCTAHOBKU. 2
BVHTOBbIX MPOOKM 1” MOTyT GbITb CHATHI AN BbINOMHEHNS COEANHEHWI C
YCTaHOBKOW, B 3@aBMCUMOCTY OT KOH(UIypaLmmn NpUMeHAEeMON YyCTaHOBKM.
B naHHOM cnyyae, NOAKMNIoYNTE K COeAMHEHMIO ¢ 0603HadYeHnem «IN»
CHCTEMY, 13 KOTOPOW Bbl XOTUTE Mory4aTtb BoAdy (CkBaxuHa, bak, ...), a

K coefimHeHuto ¢ nomeTkon «OUT» nogkmoymTe HanopHyH YCTaHOBKY
nogayun. Takke MMeeTCa BEHTUNSALMOHHAN peLueTka.
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CrtopoHa D: cHsaB npobky 1” gaetcs 4OCTyn KO BTOPOMY COEAUHEHWIO
nogayu, KOTOpoe MOXHO UCMOSb30BaTb OAHOBPEMEHHO UM BMECTO ApY-
roro coeguHeHusi, o6osHaveHHoro “OUT” Ha cTopoHe C. Kabenb nutaHusi
HY)XEH NS COeAMHEHUS C CETbIO AMEKTPONUTaHUS.

CrtopoHa E: 4 pe3bboBbIx rHe3aa 13 natyHv npeacTaBnsioT cobon
MECTO sl YCTaHOBKU 4 HOXEK ANsi ropU30oHTarbHOM ycTaHoBKU. [Mpobka
1” BbINOMHSAET OCHOBHYIO (DYHKLMIO CMBA CUCTEMbI. Takke nMetotes 2
BEHTUNSILMOHHBIE PELLETKU.

CTtopoHa F: kak yka3aHo Ha 3TMKeTKe A CHATUSI, Npobka 1” BbINOMNHSAOT
[OBOVIHYO DYHKLIMIO: B CIyvae ropu3oHTarnbHOM YCTaHOBKK YCTbe, KOTOpoe
3aKpbIBAETCSI MPOOKOMN, BbIMOMHAET (PYHKLIMIO OTBEPCTUS A1 3anonHeHNns
cucTeMbl (CM. anee “onepauus no 3anonHeHuo”, nap. 2.2.3); B cnyyae
BEPTUKAIIbHON YCTAHOBKM TO XKE YCTbEe MOXET BbINOMHATH (DYHKLUMIO
BXOOHOTO rMapaBnyeckoro CoeAMHeHns (Takke, kak nomeveHHoe “IN” Ha
ctopoHe C, 1 B ka4yecTBe ansrepHaTuBebl). [aHenb nHTepderica nonb3osa-
TENs COCTOUT U3 AUCTINES U KINABUATYPbl, U BbIMOMHAET PyHKLUM HACTPOW-
KM CUCTEMbI, KOHTPOSSI COCTOSIHWS M MOKa3a aBapUAHbIX CUrHANoB.

CvcTema MOXET BbITb MHCTANNMpOBaHa B 2 pasnuyHbIX KOH(UrypaLmsix:
ropu3oHTarnbHoe nomnoxerue (Pvic.4) unu BeptrkansHoe nonoxeue (Puc.5).

1.1 - OnucaHne UHTErpMPOBaHHOIO MHBEpPTOpa

MHTerpnpoBaHHOE 3MeKTPOHHOE ynpasneHne CUCTeMbI - TUNa MHBEPTO-
pa, ncnonb3dyeT aTvynku pacxoga, AaBlieHUA U TeMmnepaTtypbl, BCTPOEH-
Hbl€ B CUCTEMY.

PYCCKM/

C NomMoLLbio 9TUX AATHYMKOB, CUCTEMA BKIIOYAETCS W BbIKMIOYAETCH aB-
TOMaTWU4ecky, B 3aBUCUMOCTY OT NOTPeBHOCTEN Nnonb3oBaTens, a Takke
cnocobHa camMoCTOSITENbHO OBHapYXMBaTb HanNUyMe HeNCNpPaBHOCTY,
npepoTBpaLlaTh U coobLaTb O Hell.
YnpaeneHve npu nomoLyn nHeeptTopa obecneunBaeT HECKOMbKO (YHK-
uMi, Hanbonee BaxHblE U3 KOTOPbIX, AN HACOCHBLIX CUCTEM, - 3TO NoA-
[AepxaHve NocTOsIHHOTO AaBneHust Ha nofjaye v aHeprocbepexeHve.
* iuBepTop cnocobeH nopaepxunBatb NOCTOSIHHOE AaBrneHve
TMAPaBIMYECKOrO KOHTYPa, M3MEHSIS CKOPOCTb BpaLLeHWs anek-
Tpuyeckoro Hacoca. [Mpu pabote 6e3 MHBEPTOPa INEKTPUYHECKUIA
Hacoc He crnocobeH MoaynMpoBaTtb paboTy, 1 Npu yBenuye-
HUM TpebyeMoro pacxoda CKOpoCTH 06s13aTENbHO CHKAETCS
AaBrexHve, nnn HaobopoT; TEM caMblM, Mbl MOMYYaEM CIALLKOM
BbICOKOE [aBfieHne Npy HU3KOM Pacxode Uiu CIINLLKOM HU3Koe
[aBrieHne npyv NoBbILLEHHON NOTPeBHOCTY Ha nogave.
* /13MeHsst ckopoCTb BpaLLeHUsi, B 3aBUCUMOCTW OT MTHOBEHHOW
noTpebHOCTY nonb3oBaTens, UHBEPTOP OrPaHNYMBAET MOLLHOCTb,
NpeAoCTaBrIeHHY0 ANeKTPUYEecKoMy Hacocy A0 HeobxoaMmoro
MWHMMYMa, ANst TOro, 4Tobbl 06ecneynTb yOA0BNEeTBOPEHNE 3a-
npoca. Pabota 6e3 niBepTopa npegycmaTpuBaeT HenpepbIBHYIO
paboTy aNeKTPMYeCcKoro Hacoca v Bceraa ToNbKo Ha MakcyMarnb-
HOW MOLLHOCTMU.
CucTtema CKoHUryprpoBaHa nNpov3BoAnTENEM Tak, YTobbl yAOBNETBO-
pAATb GONBLUMHCTBO Cly4YaeB YCTAHOBKU, U TOYHeE:
. PaboTta npu nocTosHHOM AaBneHuu;
. KoHTponbHas Toyka (Tpebyemoe 3HaveHne NoCTOAHHOIo

AaBneHns): SP = 3.0 6ap
. YMeHbLUeHNe faBneHus Anst HOBOrO BKMYEHWS: RP = 0.3 6ap
. DYHKUNS aHTU-LUKNINPOBAHNS: OTkntoyeHa

3Tn 1 Npoure napameTpbl MOryT 3a4aBaTbCs B 3aBUCUMOCTY OT YCTaHOBKY.
B nap. 5-6-7 nokasaHbl BCe 3agaBaeMble BENVYUHbI: AaBrieHue, cpabaTbiBa-
HVie 3aLUWT, CKOPOCTb BpaLLEHNa U T. .

CyLLECTBYIOT MHOMOMUCIIEHHbIE ApYyre pexnMbl paboTbl 1 BCMIOMoraTerb-
Hble onumn. MNpyn NOMOLLM pa3HbIX HACTPOEK 1 KOHPUTYPUPYEMbIX KaHarnoB
BXOAa M BbIXoAa MOXHO afanTupoBaTb paboTy nHBepTopa k TpeboBaHVAM
pasnu4YHbIX ycTaHoBOK. CM. nap. 5-6-7
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1.2 - UHTerpMpoBaHHbIi pacliMpuTenbHbIn 6ak

Cuctema NocTaBnsieTcsi B KOMMNMEKTE C UHTErPUPOBAHHBLIM pacLLUNpu-
TenbHbIM 6akom o6Lwert eMKocTbio 2 nuTpa. OCHOBHBIMU PYHKLIMSMM
paclmpuTenbHoro 6aka sBMsTCS:
* COXpaHeHne rMbKOCTH CUCTEMBI, ANS NPEeAOTBPaLLEHNs rnapaB-
NNYECKUX yOapos.;
+ obecneyeHve 3anaca BoAbl, koTopas, B criyyae HebonbLumnx yTe-
Yek, JorbLUe NoAaepKMBAET aBrieHne B yCTaHOBKE U OTAansier
Mo BPEMEHMN HEHYXHble Nepe3anycku CUCTEMbI, KOTOpble MHaYe
npoucxoamnnm 6bl HenpepbIBHO;
* MPW OTKPbITUM MOMb30BATENBCKOTO YCTPOMCTBA, 06ECNeYMBaET AaB-
neHve Bofbl B TEHEHME TEX CEKYHL, KOTOpbIE CCTEMA UCTONb3YET Npy
BKITKOYEHWN A7st SOCTVKEHUS HYXHOM CKOPOCTY BPaLLEHMSI.

PyHKLMEN BCTPOSHHOTO pacLunpuTenbHoro baka He siBnsieTcs obecneve-
Hue 3anaca BoAbl TakuM 06pasoM, YTOObl yMEHbLUNTL cpabaTbiBaHUsI CU-
cTeMbl (3anpockl OT NOMb30BaTENbCKOrO YCTPOWCTBA, @ He YTEYKU U3 CUC-
Tembl). MoxHO [06GaBUTb K YyCTaHOBKE pacLUMpUTerbHbIA Gak Tpebyemoro
o6beMa, NOAKMIYMB €ro B TOYKE Nofayn YCTaHOBKM (He BcacbiBaHus). B
criyvae ropu3oHTanbHOW YCTAHOBKM MOXHO COEAMHUTBLCS C HE UCMOSb3Y-
embIM ycTbeM nogaudu. Mpu Beibope pesepByapa HyXXHO y4nTbIBaTb, 4TO
KONM4ecTBO cOpachbiBaeMon Boabl TakkKe 3aBUCUT OT napameTpoB SP u
RP, 3agaBaembix B cucteme (nap. 6-7).

PaclumputenbHbin 6ak 3apsieH BO3AyXOM nof AaBneHneMm, Yepes kna-
naH, HaxodsALMIACA B TEXHNYECKOM oTceke (puc.3, nyHkT 1). Bennunna
npeaBapyTenbHON Harpy3ku, C KOTOPON NOCTaBNSETCA PaCLUNPUTENbHbIV
6ak, cootBeTcTBYyeT napameTpam SP 1 RP, 3aaaHHbIM Mo yMon4aHuio, 1
COOTBETCTBYET CrEAYyOLLUM COOTHOLLEHNSIM:

Pair = SP - RP - 0.7 6ap loe:

- Pair = 3HaueHue aaBneHust Bo3gyxa B 6ap
- SP = koHTpornbHas Touyka (7.3) B 6ap

- RP = YMeHblleHe aaBneHuns ans
HOBOrO BKIoYeHust (7.5.1) B Gap

To ecTb, U3rOTOBUTENNb: Pair=3-0.3-0.7 = 2.0 6ap

Ecnu gna napametpos SP n/vnn RP 3apatotcst Apyrue 3HaveHus, HyXxHo
BO3[EMNCTBOBAThL Ha KranaH paclumpuTensHoro 6aka, Bbimyckasi U Bryckast
BO3yX [0 TEX NOp, NoKa He ByaeT BHOBb YIOBNETBOPEHO NPYBEAEHHOE BhbILLIE
cooTHoLLeHve (Hanpumep: SP=2,0 6ap; RP=0,3 6ap; BbinycT!Te BO3AYX U3
pacLumpuTensHoro 6aka fo AocTkeHns faeneHus 1,0 6ap Ha knanaHe).

HecobntogeHne CoOTHOLLIEHNS, YKa3aHHOro BblLLE, MOXET NnpuBec-
TN K HENUCNPaBHOCTAM B pa60Te CUCTEMbI UMK K MPeXaeBpeMeHHOM
norioMke MeMﬁpaHbI BHYTPU paclUMpUTenbHOro 6aka

C yyeTom obbema paclumpuTensHoro 6aka, paBHOro 2 nuTpam,
onepauyisi Mo KOHTPOSIO AaBneHns Bo3ayxa AOMKHA BbIMOSHATL-
csl, 04€Hb ObICTPO COEAMHSA MAHOMETP: Ha HEGOMbLLOM OObeMe
notepsi Aaxe HeGOSbLLOTO KONMYECTBa BO3dyXa MOXET NPUBECTU
K 3HAUMTENBbHOMY CHIDKEHUIO AaBneHus. KauyecTso paclumpu-
TernbHoro 6aka rapaHTUpyeT noaaepxaHne 3a4aHHOTO 3Ha4YEHNS!
JaeneHus Bosayxa. NpoBoanTe NPOBEPKY TOMBKO NP KanmbGpoBke
UMK B Criyyae HeMCnpaBHOCTU.

Onepauumn no npoeepke 1/unm BOCCTaHOBMNEHWIO AaBNEHNs BO3AY-
Xa [OIMKHbI BbIMOMHATLCHA C YCTAHOBKOW MoAaYv He Nof, Aaene-
HMEeM: OTCOEAMHUTE HAacOC NoJayn u OTKponTe Hambonee 6rM3ko
pacrnonoXeHHOe K HacoCy Morb30BaTeNbCKOe YCTPOWCTBO, A0 TEX
rop, NMoKa 13 Hero He NepecTaHeT BbIXOAUTb Boaa.

Ocobas CTpyKTypa paclunpuTensHoro Gaka rapaHTupyeT kade-
CTBO M NPOAJOIMKMTENbBHLIA CPOK Cry»6bl, 0cOGEHHO MeMBpa-
Hbl, KOTOpasi SIBNAETCA TUMUYHBLIM NErKo U3HALLIMBaOLLMMCS
KOMMOHEHTOM. B crniyyae nonomku, Heo6XoAUMO 3aMEHUTb BECh
paclmpuTenbHbIi 6ak, NpuBnekas Ans BoIMNONHEHUs paboThl
cneuuanmsnpoBaHHbIi NepcoHar.

1.3 - BCTPOEHHbIN 3neKTpoHacoc

Cunctema MHTErpypyeT LEHTPOOEXHbIN SNEKTPOHACOC C MynbTU-UMMen-
nepom. B gaHHOM crnyyae anekTpoHacoc nMeeT rmapaBnvyeckuii y3en ¢
5 nmnennepamwu, NpUBOANMbIV B AENCTBNE TpexdasHbIM driekTpoasura-
TeneM, oxnaxgaemblm Bogoun. OxnaxaeHvne aBuraTtens BOAOW, a He BO3-
OyXOM, rapaHTMpyeT MEHbLUMI LLIYM CUCTEMbI Y1 BO3MOXXHOCTb MOMECTUTb
€ro TaKKe B HE BEHTUITMPYEMOM MOMELLEHNN.
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Ha Puc.6 Ha rpadhuke KpacHbIM LIBETOM HapucoBaHa xapaKkTepuctuyeckast

KpVBas MMApaBnu4eCcKmX SKCMyaTaLMOHHBIX XapaKTepPUCTVK MPU Makcumarnb-

HOWi CKOPOCTU BpaLLEeHNs (HAaCOC He yrnpaBnsaeTcs nHeepTepom). MNonyyaem:

. MakcumManbHbI pacxod = 120 n/muH;

. MaKCuMarbHbI Hanop = 65 m => okono 6,5 6ap makcumansHoOro
AaBneHus.

3000 pm(impostat)

2400 o mposet)

2100 ommpostat

1500 pm mpostt)

‘e m ® ® ® w w m ® » wm w m PucyHok 6
awm

Ha Tom xe rpacpuke Ha Puc.6, 3eneHbiM LiBETOB BblAeNeHbl Apyrne
XapakTepuctnveckme Kpueblie, COOTBETCTBYHOLLIME yMeHbLueHHOI7I CKOpoO-
CTU BpaLLeHUs aneKTpoHacoca. VIHBepTop, aBTOMaTU4eCckn Mogynmpys
CKOPOCTb BpaLLEeHNs 3rneKTpoHacoca, No3BONsSeT eMy nepemMeLlarb
COOCTBEHHYO paboTy OT OHOM XapaKTepUCTUYECKOM KPMBOW K OPYrown,
COXpaHsisi MOCTOSIHHOE 3a4aHHoe 3HaveHne aasneHus (SP). Ha npa-
KTVIKE, KpMBasi, nonyyaemasi CUCTeMOW, MUMOTMPYEMOIN UHBEPTOPOM,
CTaHOBUTCH TON, KOTOpas n3obpaxkeHa Ha Puc.7 (c yyeTom BennynHel SP
no ymonuaxuio = 3,0 6ap).

N PucyHOK7

PYCCKM/

Monyyaem, 4yto ecnn SP = 3,0 6ap, To cucTema B COCTOSIHUM rapaHTUpOBaThb
noTpebnstoLmM yCcTpoincTBam, TpebytoLumm pacxop, B ananasoHe ot 0 Ao

90 NMTPOB/MUHYTY, 3a4aHHOE NOCTOsIHHOE AaBrneHue. [ins 6onee BbICOKOrO
pacxofa cuctema pabotaeT B COOTBETCTBUM C XapaKTepUCTUHECKOW KPUBOIA
3rekTpoHacoca Npy MakcuMarnbHOWM CKOpPOCTU BpalleHust. [ins pacxona
Hwke 90 NMTPOB/MUHYTY, MOMUMO TOTO, YTO rapaHTUPYETCS NMOCTOSIHHOE
[aBreHune, ccTeMa CHUXKaeT noTpednsieMyto MOLLHOCTb 1, CNEAOBATENLHO,
notpebrneHne aneKTPo3Hepruu.

MpuBeaeHHbIE BbILLe 3KCMNyaTaLMOHHbIE XapaKTEPUCTUKM
[OOIMKHbI NoApasyMeBaThCsl, Kak U3MEpPEHHbIe NpU TemnepaTtype
oKpy>katoLert cpeabl okono 20°C B TedeHne nepsbix 10 MUHYT
paboTbl ABUraTens, C ypoBHeM BOAbl Ha BcacbiBaHUW C rry6u-
HoW He Gornee 1 meTpa.
Mpw yBenuyeHun rmy6buHbl BcacbiBaHNS yMeHbLIAKTCS rMapaB-
DE] NMYecKme aKcnyaTaluuoHHbIe XapakTepuCTHKK 3nekTpoHacoca.

1.4 - TexHUYEeCKME XapaKTepUCTUKN

HanpspkeHune 1 x220/240 ~ VAC
ONEKTPUYECKOE | Yactota 50/60 'y,
MATAHVE MakcrmManbHbIA TOK 10A

MakcumarsbHas MOLLHOCTb 1550 Bt

[abapuTHble pasmepbl 565x265x352 mm 6e3

OMOPHbIX HOXEK

KOHCTPYKTUBHBIE | MycToi Bec (ynakoska uckrioda- | 24,8 kr
XAPAKTEPUCTUKW | €TcA)

Knacc sawubi: IP x4

Knacc usonsaumm asuratens F

MakcvumanbHbI Hanop 65 m
TMAPABJIMYECKUE | MakcumanbHbIn pacxon 120 n/mMuH.
XAPAKTEPUCTUKW | HanonHeHve Hacoca <5 MVH Npy 8 M

MakcumanbHoe paboyee aaB- 8 6ap

NeHune:
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Makc. Temnepartypa »uakoctu 40 °C

Makc. TemnepaTtypa okpyxatowen | 50 °C
YCNOBUWA PABOTbI | cpeabl

HUA crieqyeT BbINONHATL MEeCTHbIe HOpMaTuBbl, NOArOTOBI1EH-

c B Clly4ae ucnosnb3oBaHUA cucTtemMbl ona 6bITOBOrO BofocHabxe-
Hble OpraHamMmu ynpasiieHua BOAHbIMU pecypCaMu.

Temnepatypa okpyxatoLuei cpe- | -10+60 °C
bl XpaHeHust

* HanpsixeHue n yacToTta, YKa3aHHbl€ Ha TEXHU4YecKkomn Tab-

[MocTosiHHOE faBneHve

2 Bbl6paB MEeCTO AJ14 MOHTaXa, Hy>KHO NPpoBEepuUTb, YTO!:

NMM4Ke HacocCa, COOTBETCTBYHOT XapaKTepuUcTukam aneKkTpu-

BecnposogHoe cooblueHre

yeckon YCTaHOBKU NMUTaHUA.

3almTa oT Cyxoro xoaa

* SﬂeKTpVI‘-IeCKOG coeMHeHNe OCYLLEeCTBNAETCA B CyXOM

PYHKLMN U 3awumTa oT 3amep3aHus

MecTe, BAanu OT BO3MOXHbIX 3aTONNEHUN.

SALLNTHI 3alumTa OT aHTU-UMKNMPOBaHWS

'3]'IeKTpVNeCKaF| cucTema AormkHa bbiTb ocHalleHa and-

AMI'IepOMeTpI/NeCKaﬂ 3almTta gpuratens

bepeHumanbHbIM Bbikodatenem An | < 30 MA n cuctema

3alymTa oT aHOMarnbHOro Hanps>keHua nutTaHna

3a3emnenns aensetcs aPEKTUBHON.

3alymTa oT CrMLLIKOM BbICOKOV Temneparypbl

Ecnu Bbl He yBepeHbl B OTCYTCTBUM MOCTOPOHHMX NPeaMETOB B BoAe,

2 - MOHTAX

Cuctema paspaboTtaHa A4ns UCNonb30BaHMSA B 3aKpbITOM
NOMELLEHNN: He YCTaHaBNMBaNTe CUCTEMY Ha OTKPbITOM
BO3JyXe UM B MECTE, He 3aLLULLEHHOM OT BO3AEWCTBUS
aTMOCMEPHbIX SBNEHNUN.

Cuctema paspaboTtaHa ans paboTbl Npy Temneparype B

aunanasoHe ot 0°C go 50°C (3a UCKveHneM aneKTponuTaHms:

cM. nap.7.6.14 “pyHkuna npoTme 3amep3aHns”).

Cuctema nogxoauT anst o6paboTky NMTLEBOW BOAbI.

KOTOPYH NPeacTouT nepekavmBatb, HEOOXOANMO YCTAHOBUTL BXOAHOM
UNBTP CUCTEMBI, MOOXOAALLMIN ANS 3aAepXKaHnsa NpyMecen.

YcTaHoBKa hunbTpa BcachbiBaHWSA NPUBOAUT K YXYALLEHUIO
E[ﬂ rMOpPaBIMYECcKmX SKCNyaTaLMOHHbIX XapakTePUCTUK cuUCTe-
Mbl MPOMOPLMOHANbHO NOTEPEe Harpy3ku, BbI3BAHHOW CaMUM
WnILTPOM (Kak NpaBuIo, YeMm Bbille CNOoCOBHOCTb K dunnbTpa-
unm y dounetpa, Tem bonbluee nageHne Npon3BoaUTENIbHOCTM
NPOVCXOANT).
BbibepuTe TN KOHUrypaLmm, KOTopbli Bbl CObrpaeTech NPUMEHUTL
(BepTuKanbHas Unu ropusoHTanbHas) ¢ y4eTom NOAKMIYEHUS K CUCTEME,
MONOXEHWUSI NaHernM Norb30BaTeNbCKOro nHTepdenca, JOCTYNHOro npo-
CTPaHCTBa, KakK yka3aHo Huxe. [ipyrue Tunbl KoHUrypauum ycTaHoBKY
BO3MOXHbI MPX UCNOSb30BaHUM BCnomoraTenbHblxX nHTepdencos DAB:
CM. COOTBeTCTBYHOLWMIA Naparpad (nap. 9.2, 9.3).

KOPPO3UIHBIX UMW B3PbLIBOOMACHbIX XUAKOCTEN (Hanpumep,

HedTH, GeHanHa, pacTBOpUTENen), )KMPOB, Macen Wim
MULLEBbIX MPOAYKTOB.

2.1 - BeptukanbHasa KoHndurypauusn

Cuctema MOXeT BcacbiBaTb BOAY, Yell ypoBEHb BCAChbIBAHNS He CHuMMTE 4 OMOpHbIE HOXKI CO AHA HIXKHETO NOAA0HA YNAKOBKM W MPUBMH-
npesbIaeT 8 M rny6uHbl (BbICOTa MEXAY YPOBHEM BOAbI 1 TWTe UX 40 yropa B COOTBETCTBYIOLLME rHe3Aa U3 NaTyHW o CTOPOHbI C.

YyCTbeM BCacCblBaHUA HaCOCQ).

He nopcoeguHaATh kakne-nnbo Tpybbl k oTBEpcTUio 17 V4,

CuctemMa He MOXET MCnonb3oBaTbCs AN nepekavnBaHus
COrieHON BOAbl, CTOYHbIX BOA, BO3ropaeMbIX XUAKOCTEN,

YcTtaHoBUTE CUCTEMY Ha MECTO C y4eToM Fa6apMTHbIX pa3vepos Ha Puc.8.

K

KOTOpOMY noacoeuHeH O6paTHbIl7I KnanaH, CM. cxemy 28
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* MuHumaneHoe pacctosiHne 10 MM mexay cTopoHon E cuctemsl
1 CTeHOW aABnsieTcst 06a3aTenbHbIM, A TOro, YTobbl 06ecneunTb
XOPOLLYH BEHTUNSALMIO YePE3 COOTBETCTBYIOLLNE PELLETKM.

» PekomeHayeTcsi cobntogatb MUHUMarnbHoe paccTosiHue 270 mm
Mexay CTOpoHoN B cuctembl n Apyrummn obbektamu s Toro,
4TOOLI 06ECMEUNTL BO3MOXHOCTL 4111 NPOBEAEHMS onepauum
TexobcnyxmBaHnsi 06paTHOro KnamnaHa, He OTCOeaUHSAS CUCTEMY
OT YCTaHOBKM.

* MuHumanbsHoe paccTtosiHne 200 MM Mexay CTOpoHou A cuc-
TeMbl U ApYrMMU 06beKkTammn pekoMeHayeTCst ANs Toro, YToobl
MMETb BO3MOXXHOCTb CHSITb BEPKY ANS NOMy4YeHUs JOCTyna K
TEXHUYECKOMY OTCEKY.

B cnyyae HepoBHOV NOBEPXHOCTM, OTBUHTUTE HOXKY, KOTOpasi HUYEro He
NOAAEPXKMBALOT, OTPErYNMPYNTE BbICOTY 4O KOHTAKTa C MOBEPXHOCTHIO
Takum o6pasom, 4ToObl 06ecneunTb YCTOMYMBOCTL BCEN cncTtembl. Cuc-
Tema JormkHa ObiTb NomMelleHa B 6e30nacHoe 1 yCTONYMBOE NOMOXEHNE,
rapaHTMpysi BEpTUKanbHOCTb OCU: HE yCTaHaBMNMBanuTe CUCTEMY MOJ,
HaKIOHOM.

PYCCKM/

2.1.1 - TnapaBnuyeckue coeauHeHUs

BbinonHuTe BXogHOE coeanHeHne ¢ cucTeMon Yyepes natpybok Ha
ctopoHe F ¢ nomeTkon «IN» Ha Puc.8 (BcacbiBatowwmuii natpybok). 3atem
CHV/MWTE COOTBETCTBYIOLLYIO MPOBKY C MOMOLLLIO AOMOMHUTENBHBIX NPU-
CNocobneHuit NN oTBEPTKU.
BbinonHuTe BbIXOAHOE COeAMHEHNE N3 CUCTEMbI Yepesd naTpybok Ha
ctopoHe F ¢ nomeTkon «OUT» Ha Puc.8 (HanopHbIin natpybok). 3atem
CHV/IMWTE COOTBETCTBYIOLLYIO MPOBKY C MOMOLLbIO AOMOMHUTENBHBIX NPU-
CNocobneHuit NN oTBEPTKU.
Bce rugpaenunyeckne coeanHeHNst CUCTEMbI B HanpaBneHUn YCTaHOBKY,
C KOTOPOWN OHW MOTYT COEANHATLCA, UMEIOT pe3bby TOMbKO BHYTPEHHEro
Tuna 1” GAS, v BbINOMHEHbI U3 NaTyHW.
Ecnu Bbl cobupaeTtech NOAKNIOYNTL YCTPOMCTBO K CUCTEME
A Yepes naTpyoOku, KOTOPble NMEIOT pasmepbl AnameTpa,
npeBsbILLAoLLMe HOMUHaMbHbIE pasmepbl TPyObl 1» (Hanpumep,
B Cry4ae 3aXUMHOro KornbLa naTpyokoB u3 3 yacten),
ybeamTech, 4To HapyxHas pe3bba 1» BSP duTuHra BeicTynaet
Bnepes MVHMMYM Ha 25 MM 3a npeaensl rabaputos, ykasaHHbIX
Bbile (cM. PrcyHok 9)

<25 mm > 25 mm

Co cchbIfIKOW Ha MOMoXKeHVe Mo OTHOLLEHWIO K NepekaynBaeMoit Boge,
YCTaHOBKa CUCTEMbI MOXET BbITb OnpeaeneHa Kak «Haz 3anMeoM» Unu
«nop 3anuB». B 4acTHOCTH, ycTaHOBKa Ha3biBAeTCs «Hag 3am1MBOM», KOraa
Hacoc pacrosioxeH Ha 6oriee BLICOKOM YPOBHe, YeM nepekadyvsaemasi
Bofa (Hanpumep, HacoC HAaXOAUTCS Ha NOBEPXHOCTU U BOAA B CKBaXKUHE);
Hao60pOT HasblBaeTCs «MoA 3a5m1By, KOrda HacocC pacnosnoxeH Ha Gonee
HU3KOM YPOBHE MO CPaBHEHMIO C NepekadYmBaemMon Boaoit (Hanpumep,
NOABELUEHHbIN GaK N HACOC YCTAHOBMEH HIKeE).
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D:i] B Tex cnyyasix, korga BepTviKasibHasi yCTaHoBKa CUCTEMbI UMEET THM
«Hap 3an1BOM», PEKOMEHYETCS MPefyCMOTPETb 06paTHbIN KranaH
Ha yyacTke CMCTeMbl BCACbIBaHWS, A71s TOTO, YTOGbI MO3BOSUTL
NpoBefeHVie onepaLmm 3anofiHeHVs cucTembl (nap. 2.1.2).

Ecnu yctaHoBka Tvna «Haj 3anvBoM», yCTaHOBWTE LUMaHT BCa-

D:ﬂ CbIBaHUsi, BedyLLUMA OT MCTOYHMKA BOAbI K HAcoCy, TaK, YToobl
OH GblIn OPUEHTMPOBAH BBEPX, YTOObI U3bexaTe hopMUpoBaHUs
«KorneHa Bana» unu cndoHoB. He nomeLLanTe BcacbiBaoLWni
LUMaHr BbllLE YPOBHS Hacoca (YTobbl n3bexaTts obpa3oBaHus
ny3bIpbKOB BO3lyXa BO BcackliBatolLei Tpy6e). BecackiBatoLumii
LUNaHr JOMMKEH HaKauyMBaTb BOAY Ha ero BXoAe, Ha MUHVMarb-
Hol rny6uHe 30 cM NoZ YpoBHEM BOAbI U AOIMKEH BbITh repme-
TUYEH MO BCeW ANMHE [0 BXOAA B 3M1EeKTPOHAcocC.

BcacbiBatoLme 1 HarHeTaTenbHble LUMaHIM AOMKHbI ObITb
YCTaHOBJ1€Hbl TaKUM o6pa30M, 4YTOObI HE OKa3biBaTb HUKAKOro
MeXaHU4eCKoro aasrieHna Ha Hacoc.

2.1.2 - Onepauun 3anosiHeHus
YctaHOBKa Hap, 3anvMBOM U Nnoj 3anvBe

MoHTax “Hag 3anveom” (nap. 2.1.1): nonyynTte AOCTYN K TEXHUHECKOMY
OTCEKY M MPY MOMOLLY BCMIOMOraTenbHOro MHCTpyMeHTa (Pyc.3_nyHKT 5)
UM OTBEPTKM CHUMMUTE NPObKy ANs 3anonHenns cuctemsl (Puc.3_nyHKT
6). Yepes oTBepcTME ANS 3aMONHEHUSs], 3aMOMNTHUTE CUCTEMY YMCTON BOAON,
y6eamBLLMC, YTO BbIMyCTUMKM BO3ayX. Ecrin obpaTHbIn knanaH HaxoamTes
Ha BcacbiBaloLLEM KaHare (3Ta ycTaHoBKa pekomeHnayeTcs B nap. 2.1.1) n
B HEMOCPEACTBEHHON BMM30CTN OT BXOAHOIO OTBEPCTUS CUCTEMBI, KONUYe-
CTBO BOAbI, HEOBXOANMOE ANS 3anofIHEHNA CUCTEMBI, AOIMKHO COCTaBNATb
2,2 nuTpa. PekomeHayeTcs noMecTuTb 0OpaTHbIN KranaH Ha KOHLe Bca-
CbiBatoLLe TPyObl (AOHHBIN KnanaH) Takum obpa3om, YTo6bl MONHOCTLI0
3arnonH1TbL ero BO BpeMs onepauumn 3anonHeHns. B atom criyvae konunye-
CTBO BOAbI, HEOBXOANMOE ANs onepauun 3anornHeHusi, byaeT 3aBuceTb OT
ONVHbI BCACbIBAOLLETO WaHra (2,2 n + ...).

MoHTax “nop 3anue” (nap. 2.1.1): ecnu mexay HakonuTenbHbIM 6akom
BOAb! U CUCTEMOIN HET OTCEKatoLLMX KranaHoB (M1 OHW OTKPbITHI), OHa

ByaeT aBTOMaTUYECKM 3aMOoNHATLCS, KaK TOSbKO Bbl BbIMYCTUTE HAPYXKY
HaxoAsALMINCA BHYTPU BO3AYX. Takum oGpasom, OTBMHTUB NpobKy 3anos-
HeHus (Pyc.3_MyHKT 6) HAacTOmNbKO, HAacKomNbKO ByAeT A4OCTATOYHO AMs Bbl-
nycka HapyXy HaxoasLlerocsi BHyTpM Bo3adyxa, Bbl MO3BOMsSiETE cUCTEMe
ObITb MOTHOCTbLIO 3anoNHeHHON. Heo6XoAMMO KOHTPONMPOBATL AaHHYH
onepaumio U 3aKpbITb OTBEPCTUE AMS 3aMnOoNHEHNS!, Kak TONbKO Boaa
HayHeT BbIXOAUTb HapyXy (PekomeHayeTcs B No6OM criydae yCTaHOBUTh
OTCeKaloLLmii KnanaH Ha BcachiBaloLLEN YacTy KaHarna 1 UCnosib3oBaThb
€ro Ans ynpaeneHus onepaumnsiMi 3anosnHeH1si Npu oTKPbITON Npobke). B
KayecTBe ansTepHaTVBbI, B CryYae, Korga BcachiBatoLwmin kKaHan Gbin 3a-
KpbIT M3-3a 3aKPbLITOTO KranaHa, MOXXHO BbIMOMHUTL onepaLumn 3anosnHe-
HUSI CNOCOBOM, aHaNoMMYHbLIM OMCAHHOMY B YCTaHOBKE «Haz 3annBOM».

2.2 - TopusoHTanbHasa KoHdwurypauus

CHuMUTE 4 ONOpPHbIE HOXKM CO [IHA HIDKHETO NOAA0HA YNAKOBKM U MPUBMHTUTE
MX [0 yropa B COOTBETCTBYHOLLME MHE3A U3 NaTyHU CO CTOPOHBI E. YcTaHoBw-
Te CUCTEMY Ha MECTO C y4eTOM rabapuTHbIX paamepoB Ha Puc. 10.

200 mm
~

270 mm

370 mm

PucyHok 10

* PekomeHayeTca MuHMMansHoe pacctosHue 270 Mm Mexay
CTOpoHOW B cuctembl u apyrummn obbektamu Ans Toro, 4Toobl
obecne4nTb BO3MOXHOCTb AN NPOBEAEHNS onepauun Texoo-
CMyXXMBaHUsi 0OPaTHOrO KnanaHa, He OTCOeVHSIA CUCTEMY OT
yCTaHOBKM.
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* MuHnmansHoe pacctosiHue 200 Mm Mexay CTopoHour A cuc-
TeMbl 1 ApYrMMu o6bekTammn pekoMeHAyeTCst ANsi TOro, YToObl
MMETb BO3MOXHOCTb CHSTb ABEPKY AN NonyyeHust ocTyna K
TEXHUYECKOMY OTCEKY.

* MuHnmansHoe pacctosiHue 10 MM mexay ctopoHown D cuctemsbl
1 Apyrummn obbekTamm SBnsieTcs 06s13aTenbHbIM, As TOro, YTo-
6bl 06ecneunTb BbIXOA HapyXy kabens nutaHus.

B cnyyae HepoBHOWM NOBEPXHOCTUN, OTBUHTUTE HOXKY, KOTOpPAsi HUYEro He
noaaepXXnBatoT, OTPErynmpymnTe BbICOTY A0 KOHTaKTa C MOBEPXHOCTHIO
Takum obpasom, 4Tobbl 0becneynTb YyCTOMYMBOCTb cucTembl. Cuctema
OOmkHa BbITb NomeLleHa B 6e3onacHoe 1 yCTONYMBOE NOMOXeEHNE,
rapaHTMpysi BEPTUKaNbHOCTb OCU: HE YCTaHaBnuBanTe cUcTeMy nog
HaKIMoHOM.

2.2.1 - TmapaBnuyeckue coeguHEHUSA

BbInonHuTe BXxogHOE COeAMHEHME C CUCTEMO Yepea NaTpyboK Ha CTOpPoHe
C, ¢ nometkoii «IN» Ha Puc.10 (BcacbiBatoLmin natpybok). 3atem cHUMuTe
COOTBETCTBYHOLLYIO MPODOKY C MOMOLLbIO AOMOMHATENBHBIX MPUCNOCOBNEHUI
Unv OTBEPTKY.

BbInonHute BbIXOAHOE COEAMHEHNE M3 CUCTEMbI Yepes naTpybok Ha
ctopoHe C, ¢ nomeTkon «OUT» Ha Puc.10 n/unu yepes yctbe Ha CTopo-
He D, o6o3HaveHHoe “OUT 2” Ha Puc.10 (HanopHbIii natpy6ok). B aToi
KOHGMrypaumm 2 ycTbst MOryT UCMONb30BaTbCA OfHO BMECTO APYroro

(B 3aBUCMMOCTM OT YO06GCTBa MOHTaxa) UN OAHOBPEMEHHO (cuctema
[ABOIHOW nogaymn). 3ateM CHUMUTE COOTBETCTBYHLLYO NPOGKY/Npobku ¢
OTBEPCTUSI /OTBEPCTUIN C NOMOLLIO AOMNONHUTENBHbLIX MPUCNOCOGNEHMIA
U1 OTBEPTKM.

Bce rnapaBnuyeckune cCoeanHeHUs CUCTEMbI B HaNpaBneHUn yCTaHOBKM,
C KOTOPOI OHW MOTYT COEAMHSATLCS, UMEIOT TONbKO pe3bby BHYTPEHHEro
Tuna 1” GAS, 1 BbINOMHEHbI U3 NaTYHW.

A Cm. MPEOYNPEXOEHWE, oTHocswWweecs k Puc. 9.

PYCCKM/

2.2.2 - OpmeHTauus naHenu nHtepdenca

MaHenb MHTepeiica crpoekTUpoBaHa Tak, YToObl BbITb OPUEHTUPOBAH-
HoW B HanGonee yno6HOM Ans norb3oBaTens HanpaBneHun: kKBagpartHasi
dopma nossonset nosopot Ha 90 ° (puc.11).

PucyHok 11

* OTcoeanHUTe 4 BUHTA MO yrram naHenu, Ucnonb3ys cneuyanb-
HbIV LWECTUrpaHHbIN KoY, NOCTaBsSEMbIi BMECTE C [OMONHU-
TENbHBIMU UHCTPYMEHTaMMU.

* He BbIHUMaNTe BUHTbI, pEKOMEHAYETCH OCBOOOANTL X U3 pe3db-
6bl Ha kopnyce usgenus.

* ByabTe OCTOPOXHbI, YTOObI BUHTbI HE YNanu BHYTPb CUCTEMbI.

» OTBeaMTe Ha3ag naHenb, cobnoaas OCTOPOXKHOCTb, UTOOLI He
HaTsHYTb Kabenb nepegayn curHana

* BHOBb ycTaHOBUTE MaHerb Ha MeCTo, C TpebyeMol OpueHTaLmen,
cobntofasi OCTOPOXHOCTbL, YTOObI He NepexaTb kabernb

* [MpuBUHTUTE 4 BUHTA, UCNOMb3YSA CrieumanbHbIn KoY
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PucyHok 12
2.2.3 Onepauuu 3anosiHeHUs

YcTaHoBKa HaA 3anvBOM U noA 3anuBe

Co cchbifIKol Ha NoMoXKeHVe Mo OTHOLLEHWIO K NepekaynBaemMoint Boge,
YCTaHOBKa CUCTEMbI MOXET BbITh OnpeaeneHa Kak «Haz, 3anvMBom» Unu
«nop 3anuBy». B YacTHOCTH, ycTaHOBKa Ha3biBAETCS «HaA 3anMBOM», KOraa
Hacoc pacrnosioxeH Ha 6oriee BbICOKOM YPOBHe, YeM nepekayvBaemasi
BoAa (Hanpumep, HacoC HaXoAUTCS Ha MOBEPXHOCTU U BOAA B CKBAXKUHE);
HaoBOopPOT HasbIBAETCA «MOZ 3a5MB», KOTAa Hacoc pacronoxeH Ha Gornee
HU3KOM YPOBHE MO CPaBHEHMIO C NepekaymBaemMon Bofoii (Hanpumep,
NoABELUEHHbIN Gak N HACOC YCTAHOBMEH HIKE).

MoHTax «Haj 3anMBOM»: MPW MOMOLLM BCMOMOraTenbHOro MHCTPYMeHTa
(Puc.3_nyHKT 5) unv oTBEPTKU CHUMUTE NPOOGKY ANs 3arofiHEeHUs cucTe-
Mbl, KOTOPasi B rOPU30OHTaNbHOM KOHUrypaLmm HaxoamTcsa Ha cTopoHe F
(Pwnc.1). Yepes otBepcTue Ans 3anofHeHusl, 3anofiHUTe CUCTEMY YMCTON
BOAOW, y6eanBLIMCh, YTO BbIMyCTMM Bo3ayX. Konnyectso Boabl, HE0O-
XOAMMOE NS 3anofIHEHNS CUCTEMBI, AOMKHO COCTaBNATb MUHUMYM 1,5
nutpa. PekomeHayeTcs NOMeCTUTb 06paTHbIN knanaH Ha KoHLe Bcachbl-
BalOLLEro LUNaHra (4OHHbIV KnanaH) Takum obpa3om, YToObl MOMHOCTLI0

3anonHUTL ero BO BPEMSI OMnepauuu 3anosiHeHus. B aTom cnyyae konvde-
CTBO BOZbl, HEOBX0AMMOe Ans onepaumny 3anonHeHus, 6yaeT 3aBuceTb OT
ANVHbI BcacblBatowwero wnanra (1,5 n + ...).

YcTaHoBKa «MOA, 3anmB»: €CNv MeXAy HakonuTenbHbIM 6akom BOAb! 1
CMCTEMOW HET OTCeKatoLLMX KranaHoB (M OHM OTKPbITbI), OHa ByaeT aBTo-
MaTU4eCKM 3anoNHATLCS, KaK TOMbKO Bbl BbIMYCTUTE HAPY>Ky HAXOAALLMIACS
BHYTPU BO3AyX. Takum obpa3om, OTBMHTMB NPo6Ky 3anonHennst (CTOpoHbI

F - Pyc.1) HacTonbko, HAacKoMbKO ByAeT AOCTATOYHO AMA BbiMycka Hapyxy
HaxofsLLerocs BHyTpy BO3A4yxa, Bbl MO3BOMSETE cMcTeME ObITb MOMHOCTBLIO
3anonHeHHon. Cnerka oTBUHTUTE MPOOKY C MOMOLLIbH0 AOMOINHUTESBbHBIX
npucnocobnenuii (Puc. 3 _nyHkT 5) nnm otBepTkn. HeobxoanmMo KOHTp-
ONnMpoBaTh AaHHYO OMNepaLmio N 3aKpbITb OTBEPCTUE A5 3aNONHEHUS, Kak
TOMNMbKO BOAA BbIMAET HApYXy (pekomeHayeTcs B Nobom crnyyae yCcTaHOBUTb
oTCeKatoLLMi KNnanaH Ha BcacbIBaloLLEN YacTu KaHana 1 UCMonb30BaThb ero
NS ynpaBneHns onepaumnsmm 3arnonHeHns Npu OTBUHYEHHON npobke). B
KayecTBe ansTepHaTuBbl, B Cryvae, Korga BCachiBaOLLMM KaHan Obin 3akpbIT
13-3a 3aKpbITOrO KranaHa, MOXXHO BbINOMHMTL OnepaLymn 3anofHEHNS CNOCo-
60M, aHanorM4HLIM OMMCAHHOMY A YCTaHOBKU Haf, 3ariMBOM.

3 - NYCK B 3KCMITYATALUIO

A [aBrieHne Ha BXofe Hacoca He O0IKHO npesbiliaTh 2 6ap.

A mybuHa BcackbiBaHMSA He JOMMKHA NpeBbIwaTh 8 M.

3.1 - AnekTpuyeckue coeaNHeHUs!

[Nt NOBbILLEHUS YCTONYMBOCTU K BO3MOXHbBIM MOMeXaMm, HanpasnsembIM
B HanpasneHnn apyroro 06opyaoBaHns, Mbl PEKOMEHAYEeM UCMOoMb30-
BaTb OTAESbHbIN ANeKTpUYecknii kabenb Ans nogayv anekTponuMTaHns K
obopynoBaHuto.

BHvmaHune: Bcerga BbINOnHanTe HOpMbl TEXHMKM BesonacHocTu!
[aHHas onepauns 4omkHa BbINOSHATLCS ONbITHLIM 3MEKTPUKOM,
YMONMHOMOYEHHBIM ANs NpoBeAeHns paboT 1 NpYHYMAaLWMM Ha

cebs1 BCIO OTBETCTBEHHOCTb 3a UX BbIMOSTHEHME.

DA B

WATERCTECHNOLOGY



PeKomeH,qyeTca BbIMOSTHUTL HaEXHOe coeguHeHne C yCTaHOBKOVI
3a3eMrieHud, Kak Toro Tpe6yr0T ,quICTByiOLIJ,VIe HOpMatuBbl.

HanpspkeHue nuH1M MOXET M3MEHWTb 3anycK aneKkTpoHacoca.
HanpspkeHne Ha nuHUM MoXeT BbiTb NoaBep)KeHo konebaHusiM,
YTO 3aBUCUT OT APYrUX YCTPONCTB, COEAUHEHHBIX C MUHUEN, U
OT KayecTBa CaMoW JIMHUN.

Heobxoaumo ycTtaHaBnvBaTth 3alwUTHbIM AnddepeHUmanbHbIv
BbIKIOYaTeNb COOTBETCTBYHLLEro pasmepa Tuna «Knacca Ay.
ABTOMaTMYECKMI AnddepeHUnanbHbIi BbIKYaTeNb OMKEH
ObITb NOMEYEH ABYMSI CrieayoLLYMU CUMBOMNaMK:

]

PekomeHayeTcsl ycTaHaBNMBaTb 3aLUMTHbIA TEPMOMArHUTHLIN
BbIKMtoYaTenb COOTBETCTBYIOLLEro pa3mepa (CM. dreKTpuyeckme
XapaKTepuCTmKK).

> P =Pk

3.2 - KoHdpurypauus mHTerpupoBaHHOro MHBepTOpa
CucTema CKkoHpUryprpoBaHa npou3BoaMTENeM Takum obpasom, YToobl
YOOBMNETBOPSITb BOMbLUMHCTBO CIlyYyaeB YCTaHOBKU, U KOHKPETHO:

. PaboTta npu nocTosHHOM AaBneHuu;
. KoHTpornbHas Toyka (Tpebyemoe 3HaueHne NoCTOsIHHOro

[aBneHus): SP = 3.0 6ap
o YMeHblLUeHVe OaBNeHUs AN HOBOro BKIHOYEHUS: RP = 0.3 6ap
. DYHKUMA aHTU-LUUKITUPOBAHUS: OTkntodeHa

Bce a1 napameTpbl MOryT HacTpavBaThCs NOMb30BaTeNeM BMECTE CO MHOTM-
MW OpyruMmn napameTtpami. CyLLecTByHT MHOTOMUCTIEHHBIE PEXVIMbI paboThbI
1 BCriomoraTternbHble onuum. MNpy NOMOLLM pasHbIX HACTPOEK U KOHAUTypupy-
eMbIX KaHanoB BXoJa ¥ BbIX0Aa MOXHO aJanTnpoBaTtb paboTy nHBepTopa K
TpeboBaHMsIM pa3nunyHbIX ycTaHoBoK. CM. nap. 5-6-7
[nsa onpenenexus napametpoB SP u RP, nonyyaewm, 4to AaB-
1eHve, Npu KOTOPOM BKIMKOYAETCS CUCTEMA, PaBHO:
Pstart = SP - RP Mpumep: 3.0 -0.3 =2.7 6ap B
KOHUrypaLum no ymornyaHuo

PYCCKM/

Cuctema He paboTaeT, ecrnu nonb3oBaTesibCkoe YCTPONCTBO HAaXoaUTCs
Ha BbICOTe, Bbillle 3KkBMBaneHTa Pstart, BblpaxxeHHOro B METpax BOAHOMO
ctonba (cneayet yuutbiBaTh, YTo 1 6ap = 10 M BogHoro cronba): npu
KOHPUrypaLmm no yMom4aHuIo, ecrn nonb3oBaTesibCkoe YCTPONCTBO
HaXxoAMTCS Ha BbICOTE MUHUMYM 27 M, CUCTEMa He BKITYaeTcsl.

3.3 - 3anonHeHue

3anonHeHne Hacoca onpefensieTcs kak dasa, B Te4eHne KOTOpon MalLnHa
NblTaeTCcs 3anonHUTL BOAOW Kopnyc n BcacblBaroLWuii kaHan. Ecnv onepa-
Lna npowna ycnewHxo, MallmHa MoxXxeTt paGOTaTb HOpMarbHO.

Mocne Toro, kak Hacoc Bbin 3anonHeH (nap. 2.1.2, 2.2.3) 1 ycTponcTBo 6bIno
CKOHpMryprpoBaHo (Map. 3.2), MOXXHO COEAMHSITL SMeKTponuTaHue, npeasa-
PUTENBHO OTKPbIB MUHYMYM OAHO MOJb30BaTENLCKOE YCTPOWCTBO Ha nogjave.

CucTema BKNIOYaAETCS M KOHTPONUPYET HanvM4me BoAdbl Ha Nofaye B
nepsble 10 cekyHA.

Ecnu onpegensetca pacxog Bofbl Ha Nofave, Hacoc 3aronHeH 1 HauHaeT
paboTaTb HopMarbHO. 3TO TUMMYHBIV NPYMEP YCTaHOBKW Nog, 3anuvs (nap.
2.1.2,2.2.3). Nonb3oBaTenbckoe YCTPOMCTBO, OTKPbITOE Ha Nofadye, 13 KoTo-
pOro B AaHHbIN MOMEHT BbIXOAUT BOAA, Tenepb MOXET ObITb 3aKPbITO.

Ecnun yepes 10 cekyHp He Byaet obHapy»KeH paBHOMEPHbI NOTOK Ha Noaa-
Ye, cMCTeMa 3anpalluvBaeT NOATBEPXAESHUA AN BXoAa B npoLeaypy Hanon-
HeHUs1 (TUNWYHBIN CNyYait yCTaHOBKW Had 3anuBoMm, nap. 2.1.2, 2.2.3) unu:

Fill the pump

o 5

Escape First priming

Haxas Ha “+”, cuctema nepexoauT B NpoLeaypy HanoMHEHWs: HaYMHaeT
pabotaTb B TEHYEHNE MAKCUMyM 5 MUHYT, BO BPEMSI KOTOPbIX He cpabaTbl-
BaeT GroKMpPOBKa M3-3a paboTbl 6e3 Boabl. Bpemsi HanonHeHWst 3aBUCKT OT
HECKOINbKUX MapamMeTpoB, CaMblM BaXHbIM 13 KOTOPbIX SIBMSOTCS Fy6GuHa
YPOBHS1 BOAbI NSt BCacblBaHUsI, AYaMETP BCaCbIBaOLLETO kaHana, repme-
TUYHOCTb BCachlBakoLLEro kaHana. [py ycrnoBum Ncnonb3oBaHust Bcachl-
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BalOLLIErO KaHana pa3mepom He MeHee 1 «, MONHOCTbI0 repMeTuyHoro (6e3
OTBEPCTUI UMM COEANHEHUN, Yepe3 KOTOPbIE MOXET BCAChIBATLCS BO3AYX),
obopynoBaHue BbINo CNPOeKTUPOBAHO TaK, YTOObI BbiTh B COCTOSIHWM 3amon-
HUTLCS 32 BPEMSI MEHbLLIE 5 MUHYT, NPY YCNOBUM, YTO BOZA UMEET youHy
0o 8 m. Kak Tonbko obopyaoBaHue onpefensieT paBHOMEPHbIN Pacxof, BOAb!
Ha nogaye, OHO BbIXOAWT U3 NpoLieypbl 3anornHeHUs U HaunHaeT paboTaTtb
HopmMarnbHo. [Monb3oBaTernbckoe YCTPOMCTBO, OTKPLITOE Ha nodadye, U3 KoTo-
pOro B JaHHbI MOMEHT BbIXOAWUT BOAA, TENEPb MOXET BbiThb 3akpbiTo. Ecrin
Yepe3 5 MUHYT nocre Hayana npoueaypbl 060pyAOBaHME eLle He 3anosHu-
1nocb BOAOW, Aucnnen nHtepderica Hanpaensiet coobLieHve 06 owmbke.
OTKnNoYMTE NUTaHKE, 3anonHuTe obopyaoBaHve, 4OGABMNSIS HOBYHO BOAY,
nopoxante 10 MUHYT U MOBTOPUTE MPOLIESYPY, HAYMHas C NyHKTa BCTaBre-
HUS BUMKW NUTaHWS B PO3ETKY U Janee.

Mpw HaXxaTM KHOMKM «-» Bbl NOATBEPXAAETE, YTO Bbl HE XOTUTE HaYMHATbL
npoLenypy HanonHeHusi. OBopyaoBaHKe OCTaeTCs B aBapUIAHOM COCTOSIHUM.

Paboma

Kak Tonbko Hacoc GyaeT 3anoriHeH, cucteMa HaumHaeT pabortaTh B
HOpMarbHOM pPeXxuMe B COOTBETCTBUM C HACTPOEHHLIMU NapaMeTpamu:
3arnyckaeTcsi aBToMaTUyecky Npy OTKPbITUW KpaHa, obecneymBaeTt nogady
BOAbI NpW 3agaHHOM AaeneHun (SP), nogaepXvBaeT NoCTOsSIHHOE AaBfieHve,
[axe OTKpbIBas Apyrve kpaHbl. OH aBTOMATUHECKN BbIKIOHYaETCs Mo UcTe-
YeHun BpemeHu T2 nocne JOCTUKEHUS YCOoBMiA BbikNoveHust (T2 3agaetcs
nonb3oBaTeneMm, 3Ha4eHue no ymonyanuio 10 cekyHa).

4 - CUCTEMbI 3ALLUTBI

YCTPONCTBO OCHALLLEHO CUCTEMOW 3aLuTbl OT COOeB, ANS 3aLUMTbI HAco-
ca, ABuraTensi, IMHUM NUTaHKs 1 ycTponctea. Ecnu cpabatbiBaeT ogHa
WM HECKOMbKO 3aLUWT, Ha Aucniiee HemMeaneHHO NOosIBMSETCst CUrHan ¢
Hanbornee BbICOKMM NpuoputeToM. B 3aBucrmocTy ot Tvna cbos anek-
TPOHACOC MOXET BbIKMIOYUTHCS, HO NMPY BOCCTAHOBIIEHUM HOPMarbHbIX
YCMOBWI, COCTOSIHME OLUMOKN MOXET aBTOMAaTUYECKV aHHYNMPOBaTbLCSA
cpa3y e Wnv aHHyNMpoBaTbCs CNyCTs onpeaerieHHoe BpeMsi, nocne
ABTOMaTNYECKOro BOCCTaHOBIIEHUSI.

B cnyyasx 6nokupoBku us-3a otcytcTeus Boapl (BL), 6riokmpoBku 13-3a

cBepxToka y asuratens (OC), 6riokMpoBKM 13-3a NPSIMOro KOPOTKOTO 3aMbl-
KaHus mexay cdasamu gsuratens (SC), MOXHO NOMbITaTbCs BPYYHYHO Bhblii-

TV U3 3TOTO COCTOSIHWS OLUMGKU, HAXaB W OTMYCTUB OAHOBPEMEHHO KHOMKY
+ 1 -. Ecnn cboit He cbpacbkiBaeTcsi, crnegyeT yCTpaHUTb NpuynHy cbost.

B cnyyae 6nokunpoBku 13-3a BHyTpeHHMX cboes E18, E19, E20,

E21 HeoGxoavmo BebkAaTb 15 MUHYT Npy 3anuMTaHHOW MaLUvHe ANnst
aBTOMaTuyeckoro cbpoca 6r1oKMPOBKH.

TpeBora B apxuBe c6oeB

MokasaHus
ancnnes: OnwucaHue
PD BbikntoveHne HenpasunbHoe
FA Mpobnembl cMCTEMbI OXNAXAEHNS
YcnoBusi 6rIoKMpoOBKMU
MokasaHus
ancnnes OnwucaHue
PH BrnokvpoBka 13-3a neperpesa Hacoca
BL BrokvpoBka 13-3a OTCyTCTBUSI BOAbI
BP1 BrokunpoBka 13-3a oLMGKN CHUTBIBAHWSA BHYTPEHHEro AaTyvka
AaBneHns
PB BnokunpoBka 13-3a HanpPsHKeHNst IMTaHNSA BHE HYXKHOTO AnanasoHa
oT BrokvipoBka 13-3a neperpesa CMNOBbIX BbIBOAOB
ocC BrnokvpoBka 13-3a Toka neperpysku B ABuratene
SC BrnoknpoBKa 13-3a KOPOTKOrO 3aMblKaHWst Mexay daszamu Asuratens
ESC BrnokvpoBka OT KOPOTKOro 3aMblkaHUs B HAaNpaBneHnn 3a3emneHns
HL lopsyas xmakocTb
NC BrokvpoBka n3-3a oTcoegnHeHns apuratens
Ei BrioknpoBka 13-3a BHyTPeHHeN owmnbKn HOMep i-
Vi BnokvpoBka 13-3a aHomanbHomn u,mlmquocm, onpeaeneHHowm
cucTeMon
EY BrokunpoBka n3-3a aHomasnbHomn LMKnn4HoCTY, onpeaeneHHow
cucTeMon

Tabnuua 2: OnucaHne 6rnokMpoBoK
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4.1 - OnucaHue GrIOKMPOBOK

4.1.1 - “BL"” Anti Dry-Run (BnokupoBka us-3a oTCyTCTBUA BOAbI)
Ecnvn Bo3HMKaeT cocTosiHME HeXBaTKV BOAbI, CUCTEMa aBTOMaTU4ECKM
BbIKITIOYAET HAcoOC No UctTedeHnn Bpemenn TB. 3To o6o3HayveHo Ha an-
crnnee KpacHbIM MHAMKaTopom “Tpesora” n Hagnuceto “BL” Ha ancnnee.
Mocne BoccTaHOBMNEHNS HOPMANbLHOMO pacxoda BOAbl MOXHO MOMbITaTb-
CS1 BPYYHYHO BbINTU U3 3TOrO COCTOSIHWS BNIOKMPOBKU, HAXaB 1 OTMYCTUB
OOHOBPEMEHHO KHOMKMN + 1 -.

Ecnv aBapuviHbIf curHan npopormkaeT NosBAATLCS, TO €CTb NOoMb30Ba-
Ternb He coBepLUaeT AeNCTBUM NS BOCCTAHOBMEHWSA pacxoda BOAbl 1
cbpoca Hacoca, Hacoc MNbITaeTcs 3anyCTUTbCA aBTOMATUYECKM.

Ecnu napameTp SP 3apgaH HenpaBunbHoO, 3alumTa ns-3a
OTCYTCTBWS BOAbl MOXET paboTaTb HenpasUmbHO.

4.1.2 - AHTU-UMKNMpPOBaHMe (3awmTa OT HenpepbIBHbIX LMKNOB 6e3
3anpoca co CTOPOHbI NONb30BaTeNbCKOro yCTpoucTBa)

Ecnu Ha yyacTke nogayum cucTeMbl UMEKOTCS YTEYKM, CUCTEMA Nepuoanye-
CKM 3arnycKaeTcsi U OCTaHaBINMBAETCS, AaXe ecnu oHa He bepeT Boay npea-
HamepeHHO: Aaxe HeborbLuas yTedka (HECKOMbKO M) MPUBOAMUT K NageHuo
[aBreHus, 4To, B CBOKO 0Mepefb, BbI3bIBAET 3aryck afieKTpoHacoca.
OnekTpoHHasi cucTeMa ynpaBreHusi MOXeT 0OHapyXuBaTb Hanuyme
yTeYyek Ha OCHOBE NEPUOANYHOCTH.

DYHKUNA aHTU-LMKNIMPOBAHNS MOXKET ObITb UCKIOYEHA UMW BKIHOYEHa 2
pasnuyHbiMu cnocobamu: 6a3oBbIv U «Smart» (nap. 7.6.12).

Ba3soBbIli pexvm npegycmaTpuBaert, YTo nocre Toro, kak bbino onpe-
[erneHo COCTOSIHNE LMKIMMYHOrO BKITIOYEHUS, HACOC OCTaHaBMNNBaETCH

1 NEPEXOAUT B COCTOSIHME OXMOAHWUS [0 PYYHOrO BOCCTaHOBMEHUS.

3710 cocTosiHMe 0603HaYeHO At NONb30BaTeNs Ha AWCMIIee KpacHbIM
nHamkatopoM “Tpesora” n Hagnucbto “ANTICYCLING” Ha gucnnee.
Mocne ycTpaHeHUst yTeYKN MOXHO BPYYHYIO BbIATU U3 3TOTO COCTOSIHUS U
dopcmpoBaTh 3anycK, HaXxxaB 1 OTMYCTUB OAHOBPEMEHHO KHOMKKM “+” 1 “-*
Pexum Smart npegycmatpumBaeT, 4To nocre Toro, kak 6bino onpeaeneHo
cocTosiHUe yTeuek, napametp RP yBenuumBaetcs, 4ToObl yMEHbLUUTL
KOINNYECTBO BKIMHOYEHUIN C TEHEHUEM BPEMEHM.

PYCCKM/

4.1.3 - Anti-Freeze (3awuTa oT 3amep3aHusa BoAbl B cucteme)
M3meHeHre cocTosiHUS BOAbI, C NEPEXOAOM W3 KWUOKOTO COCTOSIHUA B
TBepAoe, BefeT K yBenuyeHunto obbema. MNoatomy Heob6xoaMMo He ocTas-
NATb CUCTEMY 3anoSIHEHHOV BOLOW, ecnv TemnepaTtypbl Gnsku K Tem-
nepatype 3amep3aHusi, 4ToGbl n3bexatb ee nonomok. Mo aTol npuynHe
pPEeKOMEHAYETCs CNUTb NEKTPUYECKUIA HAaCOC, KOra OH He UCMOosb3yeTcsl
B TEYEHME 3UMbl. JTa CUCTEMa OCHalleHa 3allWToN, NpefoTapallat-
e obpasoBaHue Nbaa BHYTPU Hacoca, BKIIKoYas ero B cryyae, ecnu
Temneparypa CH/KaeTcsl o 3HaYeHUiA, Bnnakmx K 3amep3aanuio. Takum
obpasom, BoAa BHYTPU HarpeBaeTcs U NpefoTBpallaeT 3amep3aHue.

cucTemMa nonyyaeT nNuTaHue: 3alimTa He MoXeT paboTaTb ¢
OTKIMKOYEHHON BUITKOW UMW NpY OTCYTCTBUM MUTAHWS.
PekomeHayeTcst He OCTaBnsATb CUCTEMY 3aMOMHEHHOW B TeYeHue
nepuoaoB AMTENBHOMO NPOCTOS: TLLATENLHO CNyCTUTe BoAy U3
cucTeMbl Yepes cnmnBHoe oteepcTue (Puc.1 CtopoHa E) 1 xpaHu-
Te ee B 3aLUMLLEHHOM MecCTe.

c 3awumra ot 3amMep3aHua pa60TaeT TONbKO B TOM CIy4ae, ecnm

4.1.4 - “BP1” BnokupoBKa 1U3-3a HEUCNPaBHOCTU AaTyMKa AaBneHust
B Tom cnyyae, ecrnu ycTporicTBO 0OHapy>XMBaeT aHOManuio Ha AaTyvke Aas-
TIeHUs1, TO HacoC OcTaeTcs 3abnokMpoBaH, 1 CUrHanu3npyeT owmbky “BP1”.
3TO cocTosiHME HauMHaeTCcs cpasy e Npu obHapyXeHnn Npobnemsl 1 aBTo-
MaTWU4eCKM NpeKpaLLaeTcs Npy BOCCTAHOBINEHNM HOPMasIbHbIX YCIOBUIA.

4.1.5 - “PB” BnokmpoBKa u3-3a aHOMarnbHOro HanpsXkeHns NuTaHns
CpabartbiBaeT, Korga ceTeBoe HanpshkeHUe Ha KOHTaKTe MMTaHus npuo-
OpeTaeT aHOMarnbHbIe 3Ha4YeHWs1, BbIXOASLLME 3a Npeaernbl AnanasoHa.
BoccTaHoBneHWe BbINOMHAETCS TOMbKO aBTOMatuU4ecCKun, Koraa Hanpsxe-
HMe Ha KnemMme BO3BpallaeTcd B HOpMaJ'IbHI:IVI ananasoH.

4.1.6 - “SC” bnokupoBKa 13-3a KOPOTKOro 3aMblkaHus Mmexay dasa-
MU ABurarens

YCTPOMCTBO OCHALLEHO 3aLLMTOMN OT NPSIMOro KOPOTKOrO 3aMblKaHUsi, KO-
TOpOe MOXET Npon3onTn Mexay daszamu gsuratens. [pu curHanusaumm
[aHHOW GNOKMPOBKM MOXHO nornpoboBaTtk BO30OHOBUTL paboTy, HaxaB
OHOBPEMEHHO KHOTMKW «+» 1 «—», KOTopble, B NoboM crnyyae, oTkove-
Hbl B Te4eHne nepBbix 10 CeKyHA nocne KOPOTKOro 3aMblKaHWS.
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4.2 - Py4yHoWu c6poc COCTOSIHMSA OLLIMGKM

B cocTosiHum c6ost onepaTtop MOXET yaanuTb c6oi 1 nonpoGosaThb CHoBa
BKITHOYUTL YCTPOMCTBO, HaKaB OLHOBPEMEHHO W 3aTEM OTMYCTUB KHOMKA + U -,

4.3 - ABTOMaTU4yeckoe BOCCTaHOBIEHME MoOcse OWnNOKu

Mpy HeKoTopbIX COOSIX U YCIOBUSIX BITOKMPOBKM CUCTEMA BbLINOSTHAET
NonbITKA aBTOMaTUYECKOro BOCCTAHOBIEHNS.

B yacTHocTH, cucTeMa aBTOMaTUYECKOl pa3BriokMpOBKY cpabaThiBaeT B
creayoLmx crnyyasx:

“BL” BrnokupoBka n3-3a oTCyTCTBUS BOAbI

“PB” BriokvpoBka 13-3a HanpsHKEHNA MUTaHWS BHE HY>KHOTO AnanasoHa
“‘oT” BriokmpoBka 13-3a neperpesa CUIIOBbIX BbIBOAOB

“oc” BriokmpoBka n3-3a Toka neperpyskv B Auratene

“BP” BriokmpoBka 13-3a HencnpaBHOCTU AaT4MKa AaBMNeHUs

Ecnu, Hanpumep, cucteMa BriokupyeTcs 13-3a OTCyTCTBUSI BOAbI, YCTPOWA-
CTBO aBTOMaTUYECKN HAYMHAET NPOBEPKY TOr0, YTO CUCTEMA OKOHYaTENb-
HO 1 MOCTOSIHHO ocTanacb 6e3 Boabl. Ecniv Bo Bpems AaHHbIX onepaumi
ofHa 13 MoMbITOK Pa3broKUPOBKM 3aBEPLLAETCS YCNELHO (Hanpumep,
npu BO30GHOBEHUM NOAaYM BoAbl), OnepaLmmn NpepbIBatTCs U yCTPOK-
CTBO BO3BpaLLaeTcs K HopmarbHOn paboTe.

B Tabnuue 21 nokasaHa nocnegoBaTeflbHOCTb Onepaunii, BbIMOMHAEMbIX
YCTPOMCTBOM MpY Pas3nmyHbiX BrIOKMpOBKaXx.

BriokmpoBka 13-3a Ha-
- BocctaHaBnueaetcs, Korga nponcxoauT
PB NPSPKEHVS MUTaHWSA BHE
BO3BPAT K KOHKPETHOMY HanpsKeHuto
HY>KHOTO AvanasoHa
BrnokupoBka ns-3a | - BocctaHaBnmBaeTcs, Koraa Temnepary-
oT neperpesa CUMOBBLIX | pa CUIOBbIX KIEMM BHOBb BO3BPaLLaeTcs
BbIBOJOB B HOMVHaIbHbI Arana3oH
- MonbiTka kaxable 10 MUHYT; MakcMMym
6 nonbIToK
BrnokvpoBka n3-3a o .
- MonbITka KaXabln Yac; MakcumyMm 24
ocC TOKa neperpysku B
nonbITKN
nsurartene .
- MonbITka Kaxable 24 yaca; MakcMmMyM
30 nonbIToK

ABTOMaTMuYecKoe BOCCTaHOBMEHME Noche OWn6KU
MokasaHus /ABTOMaTU4eckasi nocrnefoBaTenbHOCTb,
avcnnes Onwucaxue BOCCTaHOBIEHUSA
- MonbiTka kaxable 10 MUHYT; MaKCUMyM
6 NonbITOK
BL BnokupoBka n3-3a - MonbiTka kaxablv Yac; Makcumym 24
OTCYTCTBUS BOAbI nonbITKN
- MonbiTka Kaxable 24 yaca; MakcuMym
30 nonbIToK

Tabnuua 3: ABToMaTuyeckasi pasbrnokvpoBka npu cbosx

5 - ANEKTPOHHOE YIMNPABJIEHUE UHBEPTOPA U NOJIb30OBATE/J1b-
CKOIo UHTEP®EMNCA

MHBepTOp Nno3BOSIAET Cucteme paGOTaTb npn NOCTOAHHOM
ﬂﬂ AasneHun. 3T1o perynuposaHue BaXXHO B TOM Cliy4ae, ecnu
rmgpaenunyeckas yctaHoBKa rnocre CUCTeMbl UMEET NpaBuiibHbIE
pasmepbl. YCTaHOBKM, BbINOHEHHbIE C UCTONb30BaHWEM pr6
CJTULLKOM MarneHbKoro cevyeHus, npnBoaAT K BO3HUKHOBEHUIO yTe-
YekK, KoTopble o6opy,q03aHme He B COCTOAHUN KOMMNEHCNPOBaTb,
B pegyrbraTte Ha Aatymkax MMeeTcsd NoCTOAHHOe AaBreHune, a Ha
NoNb30BaTENIbCKOM yCTpOVICTBe OaBlieHne He NOCTOAHHOoe.

CrmLwkoM cunbHO Aeopmrpyemble YCTaHOBKW MOTYT cO3faBaTtb
D:i] konebaHus; ecnv Bo3HWKaeT faHHoe siBfeHne, To npobnemy
MOXHO YCTPaHWTb, U3MEHNB napameTpbl ynpasnexust “GP” n “GI”
(cm. nap. 7.6.4 - GP: INponopumnoHanbHbI KO3DULIMEHT ycune-
HUA 1 7.6.5 - Gl: VIHTerpanbHbln KO3 MULMEHT yeuneHus)
5.1 - PaboTa co cTaHuuen ynpaBneHus
CraHuus e.sybox, OTAENbHO UN BMECTE C HACOCHBLIM BITOKOM, MOXeET
coeauHATbCS No 6eCnpoBOAHON CBA3M C HAPYXHbIM BIOKOM ynpaBneHus,
KOTOpbIN B AanbHENLLEeM UMeHyeTCs CTaHuMen ynpasneHns. CtaHums
ynpasneHusa, B 3aBUCMMOCTH OT Moueneﬂ, obecneunsaet nepe4vncrieHHble
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HVDKE PyHKLMA.
Bo3MOXHble cTaHUuM ynpasneHus criegytolme:
* e.sylink
*PWM IO
* PWM Com
CoyeTaHve 0gHOro NN HECKOSbKMX €.8YboX co cTaHuUmMen ynpasreHus
No3BOSISIET UCMOMb30BaTh:

PYCCKWV (Y

Crny4ae notepu CBA3nN Unm owmnbkun CTaHuuu, e.sybox 1 CTaHUuA ynpaeneHnsa
nepexoasT B pexum 6e30nacHoOCTH, MPUMEHSISt HAMMEHee OMacHyHo
KoHdurypaumto. MNpu nepexoae B pexxvm 6e3onacHoCcTV Ha gucnnee
NosIBNSIETCS MUratoLLas koHa, n3obpaxatoLas KpecT BHYTpY TpeyronbHuKa.
MoBepeHwue e.sybox B criyvae yTpaTbl CBA3W NpeAcTaBneHo B Tabnuue ganee.

MoBepeHue e.sybox

* Lincpposble Bxoap! Het CBfA3aHHasA cTaHUuuA
* Bbixogpl pene CBA3AHHbIX
o CcTaHumMun
* IMCTaHUMOHHBIV AaTyMK AaBneHns
» CoeauHeHue c ceTbio ethernet Hacrpoiika OGHapyeHHas CTaHLuusA CTaHums He
[anee Mbl 6yaeM Ha3biBaTb TEPMUHOM PYHKLIUSA CTaHLUUW yNpaBneHns e.sybox Oynkumn OyHKLA He oGHapyxeHa
COBOKYMHOCTb (DYHKLIUIA, NEPEYUCTIEHHDBIX BbILLEe U 0BGeCneYMBaeMbIx aKTMBMpOBAHA | aKTvBMpoBaHa co:'::ﬂ:m
pasnnyHbIMU TUNaMn CTaHLWNA. (oT BxoAa unu us (oT BxoAa unu oWNGKN
5.1.1 - Umelowymecs Ha cTaHUMK ynpaBneHus pyHKUUm meHo) 3 meHio) Peskum
B 3aB1CMMOCTM OT TviNa CTaHUMW ynpaBrieHns MMeTCa pasfnnyHble (yHKLMK, Gezona
yKasaHHble B Tabnuue 4 OyHKumm. CHOCTU
DyHKUMN e.sylink PWM IO PWM Com
In=0 ®yHKuMs
BXO4a OTKI4YeHa
LincbpoBble onTuyeckun n3onnpoBaHHbIe ° ° °
BXOAbI
BbixogHoe pene ¢ koHTakTom NO ° ° ° In@=1, 2 Cucrema B Cucrema B
(HopMarnbHO 3aMKHYTbIM) HeT BoAbl, 0 cocTosiHu cTon F1 COCTOSIHUN
KOTOPOIt NofaeT cron™
BeixoaHoe pene ¢ koHTaktom NO-C-NC ° curHar nornnasok
o in®@=3, 4 BkrioyeHue BkrnioyeHve
[MCTaHUMOHHBIN AaTYMK AaBNeHns ° ° BcnomoraTtenb COOTBETCTBY MeHbLUero
Haqa ycTaBka |ou.|e|7| Bcnomora AasnexHus
CeTeBoe coefuHeHVe Pauxn TenbHOW YCTaBKM 13 3aaHHbIX
[ ) Bcnomora

Tabnuua 4: Mimetowwmecs Ha cTaHUMW ynpaBneHust OyHKLMN.

5.1.2 - dneKTpuyeckne coeiMHEHUs1 BXOA0B U BbIXOAO0B Morib3oBarerns
CM. pyKOBOACTBO CTaHLMK ynpaBeHns

5.1.3 — Pa6oTa B 6e3onacHom pexume

Ecnun ncnonbaytotca yHKLUMM BXOAOB UNW ANCTAHLMOHHBIN AAaTHK, B

TenbHbIX
ycTaBok

Cucrema B
COCTOSIHUM
cron M

Cucrema B
cocTtosiHum cton F3

in@=5, 6
OtkntoveHne
CUCTEMbI
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XUR PYCCKI
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13 dyHkums Kiwa
(curHan Huskoro
[aBneHns Ha
Bxoae)

PR=0
JncTaHUMOHHbBIN
[aT4vK AaBneHns

OTKITIOYeH

Aatyuka nasneHns

cocTosiHum cTon F4

in®=7,8 Cuctema B Cuctema B
OTKnioyeHe COCTOsHWM cTON COCTOsIHWM cTON
cucTeMbl + F3 + o6Hynexve Sistema in
o6HyneHne HeMcnpaBHOCTY 1 stop™®
HeucnpaBHOCTN npeaynpe
" XAeHUs
npeaynpexaeHus.
in =9 OGHyrneHne
OGHyneHne HencnpasHOCTN 1
HeucnpaeBHOCTU U npeaynpexneHus.
npenynpexaeHus.
in®=10, 11, 12, Cucrema B CucTema B

COCTOSHUM
cron"

PR=1 HacTtpoiika [ucTaHumoHHas
Wcnonb3osaHue [MCTaHLMOHHOTO ycTaBka
[UCTaHLMOHHOTO fparuvka He

yuyuTbiBaETCA

Tabnuua 5: CpabatbiBaHue pexvma 6esonacHocTu

@ BkntoveHne hyHKLMK, COOTBETCTBYIOLLEN faHHOW rpadhe + nobas
apyras yHKUMst B pexkume 6e30nacHOCTH, MPUBOAUT K OCTAHOBKE
cuctembl. B aToM cnyyae cructema nokasbiBaeT Haubonee BaxHyto

NPUYMHY OCTaHOBKM.
@ Lindppbl, pasgeneHHble 3ansTon, ykasbiBaloT pasfvyHble BO3MOXHbIE
NS HACTPOMKU 3HAYEHUs!, COOTBETCTBYHOLLME AaHHON DyHKLMKU.B crnyyae
noTepu coobLLEeHNs CTaHLMeN ynpaBneHns, B Hell BKknoyaeTcs pene 1.

5.1.4 - CoeanHeHMne ¢ HECKONbKUMM CTaHLUAMUN ynpaBneHus
PaspeLuaeTcn ncnonb3oBaTb MakCMMyMm 2 cTaHuun ynpasneHua

OHOBPEMEHHO, MpY YCNOBWUM, YTO ogHa cTaHumsa Tvna PWM Com n
apyras tuna e.sylink unn PWM 10O.

He pa3speluaeTcs ofHOBPeMEHHO UCMONb30BaTh ABE CTaHLUMM TUNa
e.sylink n PWM 10.

B ToM crnyyae, ecrnivm ucnonb3yTcs 2 CTaHLMn OAHOBPEMEHHO,
UCMONb3YIOTCS BXOAb! ANsi COEANHEHWS], YKasaHHble B Tabrnuue Huxe

LleHTpanbHble cTaHUuM, YCTpPOWUCTBO, C KOTOPbIM
coeaIMHeHHbIe C cucTemon e.sybox COeaMHSAITCA BXOAbI

PWM Com+e.sylink e.sylink

PWM Com+PWM IO PWM IO

Tabnuua 6: CTaHums, C KOTOPOW COeAMHSIOTCA BXOAbl (B Cnyyae

NCMOJIb30BaHUA €.S

NMPUMEYAHME: ctaHuus PWM Com He pacrnonaraet BXO4oM
[OaBreHusi, MO3TOMY UCTOSb3Ysl TONbKO 3Ty CTAHLMI, HEBO3MOXHO
NPUMEHSITb (PYHKLMIO AUCTAHLMOHHOW YCTaBKu.

5.1.5 - HacTtpoinka (hyHKUUI Ha LleHTpanbHOW CTaHUMW ynpaBreHus
3Ha4eHne Mo YMOMYaHWIo BCEX BXOAOB M ANCTAHLMOHHOIO AaTymKa
naenennsa OTKINKOYEHO, noatomy anst Toro, YTobbl MMETH BO3MOXHOCTb
WX UCMOMNb30BaTh, OHU AOMKHbI ObITb BKIMHOYEHbI NOMb3oBaTeneM, CM. nap.
7.6.15 - Hactpoika BcnomoratenbHbix LndpoBbix Bxoaos IN1, IN2, IN3,
IN4, nap. gatuvk gaenenus 7.5.6 - PR: JUCTaHLUMOHHbBIA OATYUK OABNEHMS.
Bbixoabl BKIOYEHbI MO YMONMYaHuio, cM. yHKLMKM Beixodos nap. 7.6.16 -
Hactpoiika BbixogoB OUT1, OUT2. Ecnu Hu ogHa cTaHums ynpaeneHus
He Bbina accoummpoBaHa, PYHKLMM BXOAOB, BbIXOA0B Y AUCTaHLMOHHOIO
AaTyvKa JaBrieHVs He UCTIONb3YTCH N He 0Ka3blBaloT HUKAKOro BIMSHUSA
Ha X HacTpouKy. [apameTpsbl, CBSi3aHHbIE CO CTaHLMEN ynpaBneHus (Bxodbl,
BbIXOObl U AAaTYUK ,ElaBJ'IeHI/ISI) MOTyT HaCTpamBaTbCA, AaXe eClnn coeJUHEeHne
OTCYTCTBYET Unu He 6bino caenaHo. Ecnu cTaHumMs ynpaBrneHus coeauHeHa
(sIBNsieTcs YacTbio ceTn wireless e.sybox), Ho U3-3a HanMuKs Npobnem
OTCYTCTBYET UMW He BUAHA, TO KOrda napameTpbl, CBSA3aHHble C hyHKLUMSMM,
3a[al0TCs Ha Apyrme 3Ha4YeHus, OTNMYaloLLMecs OT “OTKIYEHO”, OHW MUratoT,
yKasblBasi Ha TO, YTO OHU HE MOTYT BbIMNOMHATb 3TV (hYHKLIMN.
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5.1.6 - CoeanHeHue n otcoeauHeHue e.sybox co ctaHuuemn
ynpasneHus

[1nsi BbINOMHEHNSA COEAMHEHNS MeXAY e.SyboX 1 CTaHuMen yrnpasneHus,
HY)XHO BbIMOMHUTL COEANHEHWE, TaKxKe Kak C e.sybox:

Ha cTpaHuLe AS B MEHIO MOHTaXXHUKA HY>XHO HaxaTb B TedeHne 5 cekyHn
KHOMKY “+” 10 Tex nop, noka He 3aMmuraeT CUHWUIN CBETOAMNOL, (HE3aBUCUMO
oT Toro, pabotaeT nn esybox otaensHo unu B rpynne). MNocne atoro Ha
LieHTpanbHOW CTaHLMN HaXKMUTE Ha KHOMKY P> B Te4yeHne 5 cekyH/, noka
He 3aMuraeT CHWIA CBETOANOA coobLeHus. Kak Tonbko coegnHeHne Gyaet
YCTaHOBEHO, TOT € CBETOAMO, OCTAEeTCA NOCTOSAHHO rOPALLIMM U Ha
cTpaHuue AS esybox nosiensietcs cumson e.sylink. PasbeanHenue e.sylink
aHanornyHo e.sybox: Ha ctpaHuue AS MEHI0 MOHTaXHUKa HaXXMUTE B TeHeHne
5 cek. Ha KHOMKy “-”; 3TO YCTPaHUT BCe CyLUecTByloLme 6ecnpoBoHble
COoeaNHEHNS.

6 - KNTABUATYPA U OUCTJEN

PucyHok 13: BU nHTepcbeiica nonb3osatens

MHTepdenc nonb3osatensa coctout ua XKK-gucnnes co ceetognoaa-

Mu 128x240 nukcenb 1 ceetoanoda curHanusaumm POWER, COMM,
ALARM, kak nokasaHo Ha PucyHke 13.

Ha gucnnee nokasaHbl BENUYMHBI 1 COCTOSIHUE YCTPOWCTBA C yKasaHUeM

PYCCKM/

YHKLUIA pasHbIX NapamMeTpoB.
DyHKLMM KHOMOK 06BbsICHEHbI B Tabnuue 4.

KHonka “MODE” no3BonsieT nepexoauTb K cneaytoLei no3uumm B
[aHHOM MeHI0. [inuTenbHoe HaxaTue B TeHEHNe MUHUMYM 1 cekyHAab!
NO3BOSSET BEPHYTLCA K NpeablayLLel MO3ULMUN B MEHIO.

KHonka “SET” no3BonsieT BbIXOAWUTb U3 TEKYLLETO MEHIO.

Mcnonb3yetca Ansa yMeHbLUeHUs TekyLwero napameTpa (ecnm napameTp
MOXeT MSMeHﬂTbCﬂ).

Mcnonb3yeTcst Anst yBENWUYeHUs TekyLlero napameTpa (ecrnv napamerp
MOXET USMEHSITLCS).

Tabnuua 7: PyHKUMA KHOMOK

[InuTenbHOe HaxaTne Ha KHOMKK +/- N03BONAET aBTOMaTU4ECKN yBENn-
ynMBaTb/yMeHbLIaTb BbibpaHHbI napameTtp. Cnyctsa 3 cekyHAbl nocne
HaXxaTusi Ha KHOMKY +/- CKOPOCTb YBENMYEeHUS/YMEHbLLEHNS aBTOMaTHYe-
CKW yBenu4mBaeTcs.

€TCA 1 cpasy CoXpaHsAeTcs B MOCTOsiHHOW namsaTtu (EEprom).
[axe npu crny4yanHoM BbIKMOYEHUM YCTPONCTBA B 3TOT MOMEHT
HacTpoWika napameTpa He TepsieTcs.

KHonka «SET» cnyuT Tonbko Ans BbIxoda U3 TEKYLLEro

MEHIO U HE HY>XHa NSl COXPaHEHWS BbINMOMHEHHbIX U3MEHEHUI.
Tonbko B 0cobbIX criy4asix, On1caHHbIX B rnase 6, HekoTopble
BEMNUYMHbI aKTUBUPYIOTCS MPU HaXaTun Ha KHoMnkn «SET» nnn
«MODE».

@ anI HaXKaTuUn KHOMKK + 1N - BblaeneHHasa BenninHa nameHs-
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Ceemoduod cuzHanusauyuu

¢ MoLLHOCTb

Benbin nHankaTop. MOpUT NOCTOSHHO, KOrAa MalluvHa nonyyaet
nuTaHune. Muraer, korga maluvHa oTknodeHa (cM. nap. 5.5).

* TpeBora

KpacHbli nHamkatop. MopyT NOCTOSIHHO, Korga MalunHa 3abrnoku-
poBaHa 13-3a oLnbKK.

* CoobLeHne

CuHUIt nHaukaTtop. FopuT NOCTOsIHHO, Korga 6ecnpoBofgHas CBs3b
ncnonbayeTcsa n paboTaeT HopManbHO. MeaneHHo Muraer B TOM
cryyae, ecnu Npu kKoHdUrypaumum ans pabotel ¢ coobLieHnem

coobuieHve HeAOoCTYyNnHOo, He OGHaQy)KeHO nnn nveet I'IQOﬁJ'IeMbI.
Mwuraet 6bICTp0 BO BpemM#d accounauun ¢ gpyrumm GGCI'IpOBOp,-

HbIMW yCTpocTBamu. BbiknioyeH, ecnv coobLyeHne He ncnonb-
3yeTcs.
MeHto
MonHas cTpykTypa BCEX MEHIO U BCEX COCTAaBISIIOLLMX UX NO3ULLMIA NoKa-
3aHa B Tabnuue 9.

Hocmyn k MeHto
3 rmaBHOro MeH MOXHO NONyYnTb AOCTYM B PasfnyHble MEeHI0 ABYMS
cnocobamu:

1 - MpaAMoN [OCTYN NPW NOMOLLY COYETaHUSI KHOMOK
2 - [locTyn No HaMMEHOBaHUIO Yepes pa3BePTHIBAOLLEECS MEHIO

6.1 - MpsAMon AOCTYN NPU NOMOLUU COYETAHUA KHOMOK

[ocTyn gaetcs npsiMo B HYyXKHOE MEHI0, OQHOBPEMEHHO HaXaB Ha npa-
BUMbHOE COYETaHNE KHOMOK B TeYeHne Tpebyemoro BpeMeHu (Hanpumep,
MODE SET anst Bxoga B MeHto KOHTpornbHasi To4ka) 1 Npu MOMOLLM
kHonkn MODE MOXHO nepemeLlatbesi No pasHbiM CTPaHULaM MeHHo.

B Tabnuue 8 noka3aHbl MEHI0, BXOA, B KOTOPbIE MOXHO MOMy4nTb KOMOU-
HaUMSMW KHOMOK.

ué?_l?gHME KHOMKU NPAAMOIro AOCTYNA BPEMS HAXKATUA
Monb3oBa-
Mpwv oTNycKaHWM KHOMKK
Tenb
MoHuTop 2 cek.
3apaHue 2 ek,
napameTpos
Py4yHon 5 cek.
MoHTaxHuUK 5 cek.
TexHuyeckas
5 cek.
noaaepxka
Boccra-
HOBIeHWe 2 cek. Nocne BkntoveHns
3aBOACKMX ycTpouncTea
HacTpoek
C6poc 2 cek.

Tabnuvua 8: JocTyn k MeHo
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PYCCKWV (Y

CokpaujeHHoe meHto ( sudumoe )

PacuwupeHHoe meHto ( npsimol docmyrn unu naposs )

maBHOE MeHIo

MeHtio nonb3oBaTens
mode

MeHto MoHuTOp
set-meno

TMABHAA
(TmaBHas cTpaHnua)

Bbi6op MeHto

COCTOSAHUE
RS
O60opOTOB B MUHYTY
VP
[asnexve
VF
Buayanuaauus notoka
PO
MolyHocTb, nogaBae-
Masi kK Hacocy
C1
Tok
asbl Hacoca

CT
KoHTpact

Yacbl BKOYeHUst
Yacbl pabotbl
KonuuyecTtBo 3anyckos

BK
MNoaceeTka

TE
Temnepatypa
pacceviBatens

MeHto ycTaBok
mode-set

MeHIo Tex. nomolb
mode-set-piu

MeHtio PyyHoi pexxum| MeHio MoHTaxHUKa
set-meno-pil mode-set-meno

COCTOSIHUE
RI
HacTpolika ckopocTtu
VP
[asnexve
VF
Buayanusauusi notoka
PO
MoluHocTb, noaaBae-
Masi K Hacocy
C1
Tok
asbl Hacoca

AD
KoHdurypaums
agpeca

RS
O6OpOTOB B MUHYTY
TE

PR
[ncTaHUMOHHBIN
[aTuvK JaBneHust

Temnepartypa
pacceviBatens

PI
uctorpamma
MOLLHOCTY

Cuctema
MYNBETUHACOCOB

6ecneuvBaembliii
Hacocom pacxon

IC
KoHdburypaumsa
ycTpoiicTBa

VE
MHdopmaums
HW n SW
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XUR PYCCKI

FF
HewvcnpaBHOCTb 1 AY
npegynpexaeHve AHTU-UMKNMPOBaHNe
(ApxuB)

RF
O6HyneHne Heucnpas-
HOCTU U Npeaynpe-
KOEHNs!

PW
M3meHeHne napons
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Cucrtema 0603Ha4YeHUiA:

Liseta ansa
naeHTUdnkaumm

Moaundvkaums napameTpos y3nos Crucrema Mynbstu-
Hacoca

COBOKYMHOCTb YyBCTBUTENbHBIX MapaMeTpoB. ATu
napameTpbl AOIKHbI BbIpaBHUBATLCS AMS TOTO,
4TOGbI cicTema CucTema MyrbTU-Hacoca Morna
HavaTb paboTaTb. M3aMeHeHVe 0fHOTO 13 HUX Ha

Mo6OM YCTPONCTBE NMPUBOANT K aBTOMaTUYECKOMY

BbIPaBHUBAHWIO HA BCEX OCTalbHbIX YCTPOICTB, 6e3
[IOMONHNTENbHBIX 3aMPOCOB.

MapameTpel, Ybe BblpaBHMBaHWE 0bnerYeHo, nc-
nonb3ysi TONbKO OAHO YCTPOWCTBO M pacnpoCTpaHss
HacTpOWKK Ha BCe ocTanbHble ycTponcTsa. fony-
CTVMO, YTO OHW MOTYT OTNNYATLCH Ha Pa3NUYHbBIX
YCTPOWCTBAX.

[MapameTpbl HACTPONKN, UMEIOLLME TOMNbKO NoKarnb-
HOe 3Ha4eHue.

MapameTpbl TONbKO ANS YTEHUS.

Tabnuua 9: CTpyKTypa MeHto

6.2 - HOCTyﬂ no HaMMeHOBaHUIO Yepe3 pa3BepTbiBakowWeecss MEeHIO

K BbIGOpY pasnuuHbiX MeHI0 AaeTcs AOCTYN Mo UX Ha3BaHWsM. M3 ras-
HOro MeHI0 Bbl NMonyyaeTe AOCTYN K BbIGOPY MeHI0, HaxaB Ha Ntobyto 13
KHOMOK + UInn —.

Ha cTpaHuue BbiGopa MeHI0 NOSIBMSIOTCS Ha3BaHUsi BCEX MEHIO, K KOTO-
pbIM pa3peLueH JOCTYMN, U OAHO U3 STUX MEHIO BblAENEeHO CTPOKOW (CM.
PucyHok 14). MNocpeacTBOM KHOMOK + 1 - MOXHO NepemMellaTb CTPOKY
BblAeneHVs Ans Bblbopa Hy>KHOro MeH!0, KyAa Bbl CMOXETe BOWTU, HaxaB
Ha MODE.

evocor I

SELECTION MENU

JU
LISER MEMU!
MOMITOR MEML

G0 2000 rpm

PucyHok 14: BbiGop pasBepTbiBaOLMXCS MEH

Buaumblie meHo — ato MABHOE, MOJIb3OBATESb, MOHUTOP, nanee
nosiensietcs Yyetseptas ctpoka PACLULMPEHHOE MEHIO; ata ctpoka
MO3BONSIET YBENMYUTL KONMMYECTBO NOKa3biBaeMblX MeHH0. Bbibpas
PACLUMPEHHOE MEHIO, nosinsieTcs BcnnbiBatoLlee OkHo, Tpebytollee
BBecTU kop aoctyna (MAPOJb). Kog goctyna (MAPOJIb) coBnapaert ¢
KOMBUHaLMER KHOMOK, MCMOMb3yeMbIX A5 NPSIMOro AocTyna (kak Tabnu-
ua 8), 1 No3BOoNSIET paclUMpUTb BU3yanu3aLumio pasHblX MEHIO, Ha4YMHas ¢
MEHIO COOTBETCTBYHOLLEIO BBEAEHHOIO Kofa AOCTyna A0 BCEX, MMEILLMX
6ornee HU3KUIA MPUOPUTET.

2,0 bar|

MocnepoBaTtenbHOCTL MeHIO cneaytowas: MNonb3osatens, MoHuTOp,
KoHTponbHas Touka, PyyHor pexum, MoHTaxHWK, TexHudYeckasi NoMoLLb.

BbiGpaB oavH Kog [oCTyna, pa3bnokmpoBaHHble MEHIO OCTAlOTCS AOCTYN-
Hbl B TeYeHUe 15 MUHYT Unu noka He ByayT OTKMOYeHb! BPYYHYH Npu
NOMOLLM CTPOKYM “Crpsiyb YCOBEPLLEHCTBOBAHHbLIE MEHIO”, MOSIBNSIOLLME-
csi Npy BbIGOPE MEHIO, NPY UCMONb30BaHUM KoAa AOCTYNa.

Ha PucyHke 15 nokasaHa cxema paboTbl Ans BelGopa pasHbiX MEHHO.

B UeHTpe cTpaHULbl HAXOAATCS MEHIO, K HUM A@eTcsl A4OCTYN cripasa npu
nomoLLy nNpsiMoro BeliGopa NocpeAcTBOM KOMBMHALIMM KHOMOK, CreBa
Yyepes cucTeMy BbIGOpa NpU NMOMOLLM Pa3BepThIBAIOLLMXCS MEHIO.
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PucyHok 15: Cxema pasnuyHbix JOCTYMNOB K MEHIO

6.3 - CTpyKTypa CTpaHUL, MeHIo

I'IpM BKIMOY4EHUN NOKa3bIBaKTCA onpeaerneHHble CTpaHuubl C npeseHTauyn-
en, Ha KOTOPbIX NOABMAETCA Ha3BaHWe NpoayKumnn 1 riorotun, ¢ nocneny-
WM nepexoaom K rmaBHOMY MeEHIO. HasBaHune kaxxgoro MeHto, Kakum
6bl OHO He ObIno, Bcerga nosiBnsieTcs B BerHeVI HYacTtun gucnnes.

B rmaBHOM MeHI0 BCceraa BUAHbI

CocTosiHue: cocTosiHne paboThl (Hanpumep, oxuaadue, pabota, coon,
YHKLMN BXOAOB)

O6opoTb! ABurarens: senuynHa B [06./MuH.]

[aenexue: BennunHa B [6ap] nnu [ncum], B 3aBUCMMOCTU OT 3a4aHHON
eaViHNLbI U3MEPEHWIA.

MoluHocTb: 3HadeHue B [kKBT] noTpebnsiemon MoLLHOCTH yCTpoicTBa.

[Mpn BO3HUKHOBEHUU cobbITHI MOTyT NOABUTbLCA:

Ykazanue Ha cboit

YkasaHve Ha npegynpexaeHue

YkasaHve yHKLNA, CBA3AHHbIX C BXOAAMMU

CreumanbHble UKOHbI

CocTtosiHusi cbost nokasaHbl B Tabnuue 2 Ha cTp. 298. [Ipyrue nokasatenu
nokasaHbl B Tabnuue 10.

COCTOSIHMSA OLIMOKM U COCTOSIHUA, NOKa3aHHbIe Ha rMaBHbIX CTpaHMLax
WUpnenTtndm-
KaTtop OnucaHue
GO [Buratens pabotaet
SB [Buratens ocTaHOBMEH
DIS CocTosiHVe ABuraTens OTKIIOYEHO BPYUHYIO
F1 CocTosiHue / TpeBora OyHKLMA nonnaska
F3 CocTosiHue / TpeBora OYyHKLMUSA OTKMIOYEHNSt CUCTEMbI
F4 CocTtosiHue / TpeBora OyHKLMSI cUrHana HU3Koro AaBrneHus
P1 CocTosiHve paboTbl ¢ BCriomMoraTenbHOM ycTaBkon 1
P2 CocTosiHWe paboTbl ¢ BCioMoraTernbHoi YCTaBKoi 2
P3 CocTosiHve paboTbl C BCoOMoraTensHoOM ycTaBkoin 3
P4 CocTosiHve paboTbl C BCoMoraTensbHON ycTaBkon 4
VkoHa
coobu. ¢ | CocTosiHne paboTbl NPy COOBLLEHUN C MYynBTU-YCTPOMCTBOM C yKa3aH-
HOMEPOM | HbIM aapecom
VkoHa
coobu. ¢c E | CoctosiHue owwmbkn cooblueHns B cucteme Cuctema mynsTu-Hacoca
EE 3anuck 1 HoBOe CHUTbIBaHWE 3aBOACKON HACTPOIikL 13 namaT EEprom
MPEOYNP
Huskoe
HanpsxeHve | MpeaynpexaeHne n3-3a OTCYyTCTBUA HaNPSXXEHNS NUTaHUA

Tabnuua 10: CoobLLEHNS COCTOSIHUAS 1 OLIMOKM Ha MaBHOW CTpaHuLe
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Ha apyrvx cTpaHuuax, MEHIO OT/IMYaOTCS CBA3AHHBIMU C HUMM (OYHKLU-
AMU, 11 OHU OMKCaHbI Aarnee, B COOTBETCTBIE C YKa3aHWEM WUIN HaCTpPOii-
koii. Mocne Bxofa B M0GOE MEHH0, HIWKHSISE YacTb CTpaHuLbI Bceraa
nokasblBaeT KpaTkuii 0630p rMaBHbIX NapameTpoB paboThl (CocTosiHME
X0fia N BO3MOXHble C6oM, CKOPOCTb U AaBneHue).

OT0 NO3BOMSIET NOCTOSIHHO BUAETH OCHOBHbIE MapameTpbl MaLLUHbI.

SETPOINT MENL
Setpoint

S P pressure
3,0 bar

GO 2000 rprm 3,0 har

PucyHok 16: Buayanusauusa napametpa MeHio

YKka3aHuA Ha NUHeWKe COCTOSIHUA BHU3Y KaXA0W CTPaHULIbl
MAeH::g’MKa_ Onucanune
GO [Oeuratens paboTtaet
SB [Buvratenb ocTaHOBMNEH
OTkntoyeHo CocTosiHWe aBuratens OTKMOYEHO BPYUHYIo
O6/MyH 0O6./MyH. gBuratens
6ap [aenexHne obopynoBaHus
HEWCMPAB- o
HOCTb Hanuune owmnbkn, meLatoLlen ynpaBneHuto anekTpoHacoca

Tabnuua 11: YkasaHue Ha NuHenKke CoCTOSIHUS

Ha cTpaHuuax, nokasbiBaloLLmx napameTpbl, MOryT NOSBAATLCA: Lmdpo-
Bble 3HaYeHVs U eANHNLLA U3MEPEHUS TEKYLLE CTPOKW, 3HaYEHNs ApYrmX
napameTpoB, CBA3aHHbIX C HACTPOWKOW TeKyLLEen CTPOKK, rpadmyeckme
TNNHENKKN, nepeyvHn; cM. PucyHok 16.

PYCCKM/

6.4 - BIOKMPOBKa HAaCTPOMKU NPU NOMoLM naponsi

YCTpOWCTBO MMEET CUCTEMY 3aLLMThLI MpK MoMoLLy Napons. Ecnv sagaeTca
naporb, TO MapameTpbl ycTpoucTBa OyayT AOCTYMHbI M BUAUMBI, HO
HUKaKve napameTpbl HeMb3si ByaeT U3MEHSATD.

CucTema ynpaBneHvsi NaponemM HaxoanTCs B MEHIO “TEXHUYECKOW MOMO-
WK’ 1 ynpaenseTcs npu nomoluy napameTpa PW.

6.5 - BKknroyeHue 1 BbIKNOYEHUe ABUraTens

B ycnoBusx HopmarnbHo paboTbl HaxaTue u OTnyckaHue KHOMOK “+” 1
BeEeT K 6nokupoBke/pa3brnokMpoBke asuratens (MonbiTkM gaxe nocne
BbIKINOYEHNs1). ECcnn nmeeTcsa aBapuiiHbI CUrHar, onucaHHasi Bbille
onepauusi BeeT k cOpocy aBapuHOro curHana.

Korga aBuratenb OTKIMOYEH, 3TO COCTOSIHUE BUAHO MO MuraHuio 6enoro
nHauKarTopa.

OTa KOMaHAa akTMBMpOBaHa B NtoOON CTpaHULLE MEHIO, 32 UCKIOYEHNEM
RF n PW.

7 - BHAYEHUE OTAENbHBLIX NAPAMETPOB

7.1 - MeHwo MNMonb3oBartens

B rmaBHOM MeHI0, HaxaB Ha kHonky MODE (unu ncnonb3yst MeHio Bbl-
6opa, HaxaB Ha + unu - ), gaetcsa goctyn B8 MEHIO MOJNIb3OBATENA.
BHyTpu meHto kHornka MODE no3BonsieT nepemellatbes Mo pasnnyHbIM
cTpaHnuam MeHto. [okasaHbl cnegytoLime BenuyyvHbI.

7.1.1 - CocTosiHMe:

MokasbiBaeT cocTosiHMe Hacoca.

7.1.2 - RS: Busyanusaumsa ckopocTu BpalleHus
CkopocTb BpalleHus asuratensi B 06./MyH.

7.1.3 - VP: Busyanusauusa gaBneHus
[laBneHune ycTaHoOBKW, u3mepeHHoe B [6ap] nnu [ncu], B 3aBUCUMOCTM OT
3aflaHHON e4MHULbI UBMEPEHUIA.

7.1.4 - VF: Busyanusauums pacxona
Busyanusaums MrHoBeHHOro pacxofa B [MuMTpax/MuH] unu [rannoHax/
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MWH], B 32BUCYMOCTM OT 3a[laHHO CUCTEMbI €AVHUL, U3MEPEHUSI.

7.1.5 - PO: Busyanusauus notpebnsieMon MOLWHOCTH

MoTpebnsiemasi MOLLHOCTL 3nekTpoHacoca B [KBT).

Moa cmBONOM M3MepeHHOW MOLLHOCTU PO MOXET NosiBUTLCS KPYriiblia
MUraloLLmMii cuMBOM. TOT CUMBON YKa3blBaeT Ha Hannyve npeaBapuTenbs-
HOWVi TPEBOIN MPEBbILLEHUS MaKCUMarbHOW A0NYCTUMOW MOLLHOCTH.

7.1.6 - C1: Busyanusauus Toka pasbli

®dasHbIi TOK ABuratens B [A].

Mop cumBonom ¢asHoro Toka C1 MOXET NOABUTLCS KPYIIbIA MUrato-
LM cMmBOM. OTOT CUMBON YKa3bIBaET Ha Hanuyve npeaBapuTenbHON
TPEBOrY NPEBbILLEHNS MaKCUMarbHOro AonycTumoro Toka. Ecnv cumson
MUraeT Yepes paBHbIe MPOMEXYTKM, 3TO 3HAYNT, YTO BEPOSITHO CKOPO
cpaboTaeT 3almTa OT CrMLIKOM BbICOKOrO ToKa ABUraTensi.

7.1.7 - Yacbl paboTbl U KONUYECTBO 3anyCcKoB
YKasblBaeT B TPEX CTPOKax Yacbl nogaqun areKTponuTaHns K ycTponcTBy,
Yacbkl paboTbl HACOCA ¥ YMCIO BKITOYEHWI ABUraTens.

7.1.8 - Pl: T'mctorpamma MOLLHOCTHU

Moka3sbiBaeT rucTorpammy nofaBaemMol MOLLHOCTU, Ha 5 BepTMKanbHbIX
NuHMAX. FucTorpaMmMa ykasbiBaeT, CKONMbKO BpEMEHU Hacoc paboTtan Ha
[aHHOM YpOBHE MOLLHOCTU. 10 ropM3oHTanbHOW OCY HAaXOAATCH NIUHUN
C pasnuyHbIMU YPOBHSAMM MOLLIHOCTU; MO BEPTUKanbHOW OCK NoKa3aHo
BpEMS, B TEYEHVE KOTOPOro HAacocC Obin BKIIOYEH Ha YKa3aHHOM ypoBHe
MOLLHOCTM (% BPEMEHU OTHOCUTENBHO OOLLIErO BPEMEHN).

PucyHok 17: Busyanuaauus ructorpaMmMbl MOLLIHOCTU

7.1.9 - Cuctema mMynbTU-Hacoca

MNokasblBaeT COCTOSIHME CUCTEMbI MPU HANUYUKU CUCTEMbI MYIBTU-HACOo-

ca. Ecnu cooblLueHre oTCyTCTBYET, NOSBNSIETCS MKOHA, M3obparatoLas
OTCYTCTBYIOLL|EE UMW NPepBaHHoe coobLLeHne. Ecnn nmetoTcs HecKonbko
YCTPONCTB, COEAMHEHHbIX APYr C APYroM, NMOSIBISIETCS MO UKOHE [N Kax/ao-
ro YCTpoMcTBa. VIKoHa MMeeT CMMBOI O[JHOMO Hacoca W Mof, HAM NOSIBMSIOT-
CS1 3HaKM COCTOSIHMA Hacoca.

B 3aBMCMMOCTM OT COCTOSHWS paboTbl NOSABMAOTCS YKa3aHWs!, NPUBEAEH-
Hble B Tabnuue 12.

Busyanusauus cuctemsl
WHdopmauus o cocTosiHUmM
CocTtosiHne WkoHa chopmau o
nop UKOHOM
[Osvratens CumBon BpaLuatoLerocs CKOPOCTb BblpaXeHa B Tpex
pabortaet Hacoca undpax
BUraTesb
A CuMBON cTaTnyeckoro Hacoca SB
OCTaHOBMEH
HewucnpasHocTb
o CuMBON cTaTuyeckoro Hacoca F
ycTpoWcTBa

Tabnuua 12: Busyanusauums cuctembl MynsTMHacoca

Ecnvn npuGop HacTPOEeH B KaYecTBe pe3epBHOr0, CUMBOI, 0603HaYatoLLmit
Hacoc, nokasaH TeMHbIM LIBETOM, MoKasaTernb OCTAaeTCs TakuM e

B Tabnuue 9, 3a UCKITIYEHNEM Cryyasi, Korga Npyu OCTaHOBIIEHHOM
Auratene rnokasbisaeTtcs F BmecTo SB.

7.1.10 - 6ecneuyMBaeMbIii HACOCOM pacxon,

Ha cTpaHuue nsobpaxeHsl ABa cyeTymka pacxoaa. [MepBblii cHeTunk pac-
xofa ykasblBaeT obLuin pacxon, nogasaemblil 06opynoBaHueM. Bropoi
CYETYMK pacxofa yKkasblBaeT YaCTUYHbIA PACXOf, KOTOPbIA MOXET ObITb
0BHyreH nonb3oBaTenem.

CYeTurK YaCTUYHOro pacxofa MOXeET ObITb OBHYNEH Ha 3TOW CTpaHuLUe,
HaxaB 1 JepXxa HaxaTow B TedeHune 2 ceK. KHOmMKy “ - “.
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7.1.11 - VE: Busyanusauusa peaakumm
Pepakuus annapaTtHbIX CpeacTB 1 NporpaMMHOro obecneyeHns obopyao-
BaHUS.

7.1.12- FF: Busyanusaumsa apxmBa HeucrnpaBHOCTEN
XpoHornoruyeckasi Bu3yanusauus c60eB, Npon3oLLeLLnX BO BpeMs
paboTbl CUCTEMDI.

Mop cumsonom FF nosiensiotcs Ase undpbl x/y, KOTOpble COOTBETCTBEH-
HO yKasblBaloT, X — YMCIO NoKasaHHbIX cboeB 1 y obLiee Yncro cylle-
CTBYHOLWMX COOEB; CnpaBa OT 3TUX LMdp NosBNSeTC ykasaHue Ha Tun
rokasaHHbIX cOoeB.

KHonku + 1 — nepemMeLLaioTcs No cnncky cboes: Haxas Ha KHOMKY —, Bbl
naete Hasag no UCTopuUM, K CaMoMy CTapoMy U3 CyLLEeCTBYOLLMX c6oeB,
HakaB Ha KHOMKY +, Bbl MAETe Briepes No NCTOPUK, K caMoMy nocreaHe-
My 13 CyLLecTBytoLnX cboeB.

C6ou nokasblBaloTcsl B XPOHOMOTMYECKOM Mopsiake, HaunHas ¢ Havnbonee
[aBHero no BpeMeHu x=1 fo 6onee noagHero x=y. MakcumansHoe Yncno
nokasbiBaeMbix c60eB paBHO 64; nocrne aToro yucna, Hambonee crapble
cB0oVM HaYMHAIOT CTMPaTLCS.

OTa cTpoka MeHto Noka3sblBaeT nepeyeHb CG0eB, HO He JaeT NPoU3BecTy
cbpoc. COPOC MOXKHO caenaTb TOMbKO NpY NOMOLLM CeLmarnbHON KoMaH-
bl B ctpoke RF 8 MEHIKO TEXHUYECKAA NMOMOLLb.

Hu pyyHol cbpoc, HK BbIKITIOYEHUE YCTPOWCTBA, a Takke BOCCTaHOBIE-
HUe 3aBOACKUX HAaCTPOEK He MPUBOAMUT K CTUPaHUIO apxmBa cO0EB, 3TO
BO3MOXXHO TOJIbKO C UCMOMNb30BaHMEM ONMUCAHHOW BhiLLE NpoLeaypbl.

7.2 - MeHto MoHMTOpA

B rmaBHOM MeHI0, Aepxa OQHOBPEMEHHO HaXaTbIMU B TEHYEHME 2 CeKyHA
kHomkn “SET” n “-* (MuHyc), unn ncnone3ys MeHio Bbibopa, HaxaB Ha +
vnu -, paetcs poctyn 8 MEHKO MOHUTOPA.

BHyTpu meHto, Haxxae Ha kHonky MODE, nosiensitoTca nocnegoBatensHO
crnegyloLime BenMYmHbI.

7.2.1 - CT: KoHTpacT gucnnes
PerynupyeT koHTpacT gucnnes.

PYCCKM/

7.2.2 - BK: flpkocTb ancnnes
Perynupyet nogceetky gucnnes no wkane ot 0 go 100.

7.2.3 - TK: Bpems BKNoYeHUs1 NOACBETKU

3apaet BpeMs BKIMHOYEHNS MOACBETKY MOCIE NOCMNEAHErO HaXaTus Ha
KHOTKY.

Pa3pelueHHble 3HadeHust: ot 20 cek. 4o 10 MUH. unn ‘Bcerga roput'.
Korna nopceetka BbIKMOYEHa Npy NEPBOM HaXaTuW Ha Moby KHOMKY
noAcBeTka BOCCTAHABMMBAETCS.

7.2.4 - LA: A3blk
Buayanusaums ogHOro 13 cnenyroLimx a3blKoB:
o MTanbsHckuin
o AHrnnickun

. PpaHLy3cKmn
. Hemeukuin

. McnaHckui

o lonnaHackui
o LLiBeackuia

. Typeukuii

. CnoBaukuii

. PymbIHCKMI

7.2.5 - TE: Busyanusauus Temnepartypbl paccemBartens

7.3 - MeHto KOHTpOnbHas Touka

B rmaBHOM MeHIo crniefyeT AepxaTb OQHOBPEMEHHO HaxXaTbIMW KHOMKM
“MODE” n “SET” go nosiBneHus Hagnucu “SP” Ha gucnnee (Mnu ncnonb-
30BaTb MeHI0 BblbOpa, HaxaB Ha + unu - ).

KHonku + 1 — No3BONSIOT yBENUUMBATL U YMeHbLUATb JaBlneHue HarHerta-
HWS1 YCTaHOBKW.

[ins BbIxOA4a U3 TEKYLLETO MEHIO 1 BO3BpaTa K MaBHOMY MEHIO HYXXHO
HaxaTb Ha SET.

[ranasoH perynupoBaHusi coctasnsieT 1-6 6ap (14-87 psi).

7.3.1 - SP: HacTtpowika paBneHus yctaBku

[laBneHne MoxeT nokasbiBaTbCs B [6ap] unm [ncu], B 3aBMCUMOCTH OT
BblIOpaHHON CUCTEMbBI UBMEPEHWIA.
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7.3.2 - HacTpoiika BcnoMoraTtefibHOro AaBneHus

YCTpOWCTBO MMEET BO3MOXHOCTb U3MEHSATb JaBleHNe YCTaBKM B 3aBU-
CVMIMOCTU OT COCTOSIHUSI BXOA,0B, MOXHO 3afaBaTh [0 4 BCoMoraTenbHbIX
naeneHuin ans obuiero yncna 5 pasHbix YCTaBOK. OneKkTpuyeckme coeam-
HEHWS CM. B PyKOBOACTBE CTaHLUMU ynpasrneHnsi. Hactpoiiku nporpamm-
Horo obecneyeHus cM. B naparpadpe 7.6.15.3 - HacTtpoiika dyHKLMK
BXOJa BCMOMOraTernbHON yCTaBKu.

D:ﬂ Ecnu BknoveHbl 0AHOBPEMEHHO HECKOSMBbKO d)yHKLlVIl;l BCMOMO-
raTenibHOro AaBlfieHns, CBA3aHHbIX C HECKONbKMMW BXoA4amMu, T0
yCTpOﬁCTBO 6y,u,eT obecneynBaTh MeHbLLEE AaBMNEHME U3 BCEX
BKITHOYEHHbIX.
BcnomoratensHble YCTaBKU UCMNOSb3YHKTCA Yepe3 CTaHUUK
ynpasneHusa.

7.3.2.1 - P1: HacTpowka BcnomoraTtenbHON ycTaBku 1
[laBrneHne HarHeTaHns B YCTaHOBKY, €Cn OYHKLMM BCrIOMOraTenbHoN
yCTaBKM BKITHOYEHbI Ha Bxoge 1.

7.3.2.2 - P2: HacTpoika BcnoMoraTefnibHOW ycTaBku 2
[aBneHne HarHeTaHus B YCTAaHOBKY, €Cnn hyHKLMN BCIOMOraTenbHOwm
YCTaBKM BKIOYEHbI HA BXOAE 2.

7.3.2.3 - P3: HacTpoliika BcnomoratenibHOW ycTaBku 3
[aBneHne HarHeTaHns B yCTaHOBKY, €Crnn (OYHKLIMX BCTIOMOraTenbHOM
yCTaBKM BKIMOYEHbl Ha BXoAae 3.

7.3.2.4 - P4: HacTtpoiika BcrnomorateribHOW ycTaBku 4
[aBneHne HarHeTaHns B YCTaHOBKY, €CInn (OYHKLIMN BCMIOMOraTensbHOM
yCTaBKM BKINOYeHbl Ha BxoAae 4

[laBneHne NOBTOPHOrO Nycka Hacoca CBsi3aHo, NOMUMO 3afaH-

Horo aaenenus (SP, P1, P2, P3, P4) takke ¢ RP. RP Bbipaxaet
CHWXKEHVE [aBneHnsl, OTHOCUTENbHO «SP» (MM OTHOCUTESNBHO

BCMOMOraTesibHO YCTaBKW, €CNN OHa BKITOYEHa), YTO NPUBOAUT
K 3anycky Hacoca.

lMpumep: SP = 3,0 [6ap]; RP = 0,5 [6ap]; HU 00Ha ¢hyHKyUs 8criomoza-
mesibHo20 0asnieHuUsi He 8KIIHYEHa:

Bo epemsi HopmarnbHol pabomsl ycmaHoska umeem OasrneHue 3,0 [6ap].

[MoemopHbIl rycK anekmpoHacoca npoucxodum, koeda OasieHue CHUXa-
emcsi Huxe 2,5 [6ap].

No CpaBHEHUIO C XapaKkTepUCTUKaMM HacoCa MOXET NPUBECTU K
BO3HVKHOBEHWIO FTOXXHOW TPEBOTn OTCYTCTBUA BOObI BL; B aTux
Clyqasax HY>KHO CHU3UTb 3aaHHOe aBrieHune.

D:i] Cnuwikom BbicoKasi HacTpolika aasnenus (SP, P1, P2, P3, P4)

7.4 - MeHro Py4HOW pexum

B rnaBHOM MeHIo crniefyeTt aepxaTb OQHOBPEMEHHO HaXaTbIMU KHOMKM
“SET” 1 “+” n “-* 0o nosiBNeHns CTpaHuLpbl PyYHOro MeHLo (UM 1cnornb3o-
BaTb MEHI0 Bblbopa, HaxaB Ha + unu - ).

37O MeHI0 NO3BOMSAET NoKasblBaTb U U3MEHSITb PasfnyHble napamMeTpbl
KoHdurypaumm: kHorka MODE nossonsieT nepemeLyaTbcs Mo cTpaHuLam
MEH0, KHOMKM + 1 — NMO3BONSAT COOTBETCTBEHHO YBENMYMBATbL U YMEHb-
waTb BenuuuHy Tpebyemoro napameTpa. [ns BbixoAa U3 TEKYLLEro MeH0
1 BO3BpaTa K rmaBHOMY MEHIO HY>HO HaxaTb Ha SET.

Bxon B py4HOI pexum npu HaxxaTuu kHomnok SET + - npuBoguT mMaLuuvHy B
cocTosiHne popcupoBaHHoro OCTAHOBA. 3Ta yHKUMSA MOXET UCNOrb-
30BaTbCs ANs1 OCTAHOBKM MaLUMHbI.

BHyTpuW py4HOro pexuma, He3aBUCMMO OT MOKa3blBAEMOro nNapameTpa,
BCerga BO3MOXHO BbIMOMHUTL CrieayroLLne KomaHabl:

BpemeHHbIU 3amyck arnekmpoHacoca

OpHoBpeMeHHoe HaxaTtue kHornok MODE u -+ npuBoguT K 3anycky
Hacoca Ha ckopocTi Rl 1 cocTosiHMe ABMKEHUS COXpaHsieTcs 4o Tex nop,
roka [Be KHOMKM OCTalTCA HaXXaTbIMU.

Korga ynpaenexue Hacoca ON unu Hacoca OFF BknoueHo, nosiBnsieTcst
coobLLeHne Ha gucrnee.

Banyck Hacoca

OpHoBpeMeHHoe HaxaTtue kHonok MODE - + B TeyeHue 2 S npuBoauT K
3anycky Hacoca Ha ckopoctu RI. CocTosiHne ABUXEHUSI COXpaHSieTCs [0
TEX nop, noka He HaxumatoT Ha kHorky SET. MNocneayouee HaxaTve Ha
kHonky SET npuBoauT K BbIXOQY U3 MEHIKO PYYHOIO pexumMa.

Korga ynpaenexue Hacoca ON unu Hacoca OFF BknoyeHo, nosiBnsieTcs
coobLLeHne Ha gucrnee.

B cnyyae pabotbl B faHHOM pexume 6onee 5 MUHyT 6e3
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rMApaBNMYecKoro pacxoda MaluvMHa nogaeT curHan TpeBory ns-3a
neperpesa, nokasbiBas owmnoky PH.

Mocne nosiBnexus ownbkm PH, BoccTaHOBRNEHWE NPOMCXOANT TOMNbKO
aBTOMaTtuyecku. Bpems BocctaHoBNeHns coctaenset 15 MuHyT; ecnu
owwnbka PH nosensetcs 6onee 6 pas nogpsa, BpeMs BOCCTaHOBMEHNS
yBenuyneaeTcst Ao 1 4. [Tocne BOCCTaHOBNEHUS MOCIEe 3TOW OLLNOKM
Hacoc oCTaHaBMMBAETCsA A0 TeX Nop, Noka nonb3oBaTtenb He 3anycTut
€ro BHOBb Mpw nomoLuy kHonok “MODE” “-” “+.

7.4.1 - CocTosiHMeE:

NokasblBaeT cocTosiHMe Hacoca.

7.4.2 - Rl: HacTpolika ckopocTu
3apaeT ckopocTb ABuratensi B obopotax B MUHYTY. Mo3BonsieT dopcupo-
BaTb YMCro 060POTOB Ha 3a4aHHOE 3HaYeHue.

7.4.3 - VP: Busyanusauus gaBneHus
[aBneHune ycTaHOBKM, n3MepeHHoe B [6ap] nnu [ncu], B 3aBUCUMOCTM OT
3a4aHHOV €AVHNLbI U3MEPEHUI.

7.4.4 - VF: Busyanusauums pacxona

Moka3sbiBaeTcs pacxof B BbIbpaHHONM eavHuLEe n3aMepeHus. EanHnuamm
n3MepeHnst MoryT ObITb [N/MWH] unu [rannon/mMuH], cm. nap. 7.5.4 - MS:
CucTtema namepeHust.

7.4.5 - PO: Busyanusauus notpebnsieMon MOLHOCTH

MoTpebnsemas MOLLHOCTL 3nekTpoHacoca B [KBT).

Moa cumBonom namepeHHon moLHocTM PO MOXET NOSBUTLCS KPYMIbii
MUraLLM CMMBOI. OTOT CUMBOI yKa3biBaeT Ha Hanuyve npeasapuTernb-
HOW TPEBOMY NPEBbILLIEHNS MaKCUMarnbHON AONYCTUMOWN MOLLHOCTY.

7.4.6 - C1: Busyanusauus Toka cpasbli

®dasHbivt Tok agBuratens B [A]. Mo cumBonom dasHoro Toka C1 MoXeT nosi-
BUTBCS KPYTTblii MUratoLwmin cMBOI. OTOT CUMBOS yKa3bIBaeT Ha Hanmune
npeaBapuTerbHON TPEBOMN NMPEBbILLEHWSI MaKCUMarbHOTO JOMyCTUMOrO Toka.
Ecnv cumBon muraet Yepes paBHble MPOMEXYTKMN, 3TO 3HAYUT, YTO BEPOSTHO
CKOpo cpaboTaeT 3almTa OT CIMULLIKOM BbICOKOTO TOKa ABUraTerns.

7.4.7 - RS: Busyanusaums CKOpoCTU BpalleHuUsi
CkopocTb BpalleHusi asuratens B 06./MUH.

PYCCKM/

7.4.8 - TE: Busyanusaums temnepartypbl paccenBaTtens

7.5 - MeHto MoHTaxXHUKa

B rnaBHOM MeHI0 crielyeT AepxaTb OQHOBPEMEHHO HaXaTbIMV KHOTMKM
“MODE” 1 “SET” 1 “-* o nosiBneHnst NepBoro napameTpa MeHI0 MOHTaXHMKa
Ha gvcnnee (Mny ncnonb3oBaTb MeHHo BblIbopa, Haxas Ha + unu - ). 3To MeHo
No3BOMSIET NOKa3blBaTb M U3MEHSATb Pa3nuyHbie NapaMeTpbl KOHUrypaLmm:
kHonka MODE no3BonsieT nepemeLLatbecs No CTpaHnLaM MeHI, KHOMKK + 1 —
NO3BOMSIOT COOTBETCTBEHHO YBENWUYMBATL M YMEHbLUATb BEMUYKNHY Tpebyemo-
ro napametpa. [Ins BbIXo[a U3 TEKYLLEro MeHI0 1 BO3BpaTa K [MaBHOMY MEHHO
HY)XHO HaxkaTb Ha SET.

7.5.1 - RP: HacTpoiika CHMXeHUs AaBrneHus Ans noBTOPHOro nycka
BblpaxaeT CHWKeHNe faBneHusi, OTHOCUTENbHO «SP», YTo NpUBOAUT K
3anycky Hacoca. Hanpumep, ecnv KOHTponbHoe gaBneHune pasHo 3,0 [6ap]

1 RP paHo 0,5 [6ap], noBTOpHbIN nyck npoucxoauT npu 2,5 [6ap]. RP moxet
3afaBaTbCcs B AnanasoHe ot MuHumyM 0,1 oo makcumym 1 [6ap]. B otaenbHbix
cUTyaumsix (HanpumMep, B Cryyae 3a4aHHOro 3HadeHns Huxe camoro RP) naHHoe
3HaYeHVe MOXET ObITb aBTOMATUYECKU OrpaHnyeHo. [ins noMoLLmM nosb3oBaTe-
1nto, Ha cTpaHuLe HacTpoiikn RP nog cumeonom RP, nosiBnsietcs BolgeneHHoe
pearnbHOe JaBrieHne HOBOTO BKIIOYEHUS, CM. PucyHok 18.

INSTALLER MENU

Pressure fall
o restart

RP

0,5 bar

G0 2000 rpm

PucyHok 18: HacTpoiika AaBneHnst HOBOro BKMHOYEHUs!

7.5.2 - OD: Tun ycTaHOBKMU

Bo3MoXxHble 3HaYeHUst 1 1 2 OTHOCSATCS COOTBETCTBEHHO K XXECTKOW yCTa-
HOBKE W K 311aCTU4HON YCTaHOBKE.

VHBepTOp BbIXOAWT C 3aBOAa C HACTPOMKOM 1, COOTBETCTBYOLLEN
6onbLWMHCTBY YCTaHOBOK. MNpu Hannyum konebaHunin faBneHns, KoTopble
HEBO3MOXHO CTabunuanpoBaTtb, perynupysi napameTpbl Gl u GP, HyxHO
nepenTun K pexumy 2.

2,0 bar
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[ BAXHO: B [OBYX KOHUrypaumsx M3MEHSIIOTCS Takke 3Ha4eHust napa-
meTpoB perynuposaHusi GP n Gl. Kpome atoro, 3HaueHust «GP» n «Gl»,
3afaHHble B pexume 1, cogeparcsi B NaMsATy, OTIIMYHOWM OT 3HAYEHWIA
«GP» n «Gl», 3agaHHbIx B pexume 2. [Moatomy, Hanpymep, 3Ha4yeHne
«GP» pexuma 1, npy nepexone K pexuMy 2, 3aMeHsIETC Ha 3HadYeHne
«GP» pexuma 2, Ho COXpaHAETCA 1 AaeTcs Npy BO3BpaTe B PEXUM
1. OfHO 1 TO e 3Ha4eHne, NokasaHHoe Ha aucnnee, UMeeT pasHoe
3HayeHue B 9TUX ABYX PEXMMaX, Tak Kak COOTBETCTBYHOLLIME anropUTMbl

\_ KOHTpONS pasHble. )

7.5.3 - AD: KoHdpurypauus agpeca

MpuobpeTaeT 3HaYeHne ToNbKO Npu coeamHeHun Cuctema MynsTu-Ha-
coca. 3agaeTcst agpec A CoobLLEeHNs, MPUCBanBaEMbI YCTPOWCTBY.
Bo3MOXHbIE 3HaYeHUsi: aBToMaTM4eckoe (Mo yMOnMYaHuio), Unu agpec,
NPUCBOEHHbIN BPyYHYt0. 3a4aHHble BPYYHYHO agpeca MOryT nosyyarb
3HayeHus oT 1 go 8. KoHdmrypaums agpecoB JomkHA ObITb OOHOPOAHOW
[ONs1 BCeX YCTPOWCTB, U3 KOTOPbLIX COCTOUT rpynna: unv asromarmyeckas
Ons Bcex, Unu pyvHas Ans Bcex. Henb3s 3agaBatb oQMHAKOBbIE afgpeca.
Kak B cnyyae 3afaym cMeLLaHHbIX afpecoB (HEKOTOPbIE PyYHble U
HEKOTOpble aBTOMAaTUYECKME), Tak 1 B criyyae oybnupoBaHunst aopecos,
nosiBNSIeTCA curHan ownbkn. CurHanmsaumns o6 owmbke NosiBNSIETCS C
MuraHnem GykBbl E BMecTo agpeca mallumHbI.

Ecnu npuceoeHune BeibupaeTcs aBTomaTtu4ecku, BCAKUN pas, korga BKI-
YyaeTcsl cMcTeMa, NpucBanBatoTCs agpeca, oTnnyatoLmnecs oT npeablay-
LLMX, HO 3TO HE BMUSIET HA NpaBUsbHYO paboTy.

7.5.4 - MS: Cuctema usmepeHums
3apaeTcs cucteMa enHuL, U3MEPEHUit, BbIGMpas MexayHapoaHyo 1nm
aHrnuiickyto cuctemy. MNMokasbiBaemble BENMUMHBI NpyBeaeHsl B Tabnuue 13.

NMPUMEYAHME: Pacxon B aHMUIACKON cMcTeMe M3MepeHuns
(rann/myH) NokasbIBaeTCs C UCNOMb30oBaHWEM Ko durumneHTa
npeobpasoBaHusi, paBHoro 1 rann = 4,0 NUTPOB, COOTBETCTBYHOLLIETO
METPUYECKOMY rasnsoHy.

Moka3biBaemMble eANHULbI U3MEPEeHUn
Benuunna MexayHapopaHas AHrnunckas
EnuHuua nsmepeHus EaviHuua namepeHus
Hasnexue 6ap psi
Temnepatypa °C °F
MoTok n/MuH rannoH/mMvH

Tabnuua 13: Cuctema eguHUL, USMepeHnst

7.5.5 - AS: Accoumauumsi yCTpoMUCTB
Mo3BonseT BOVWTW B PEXNM COEAUHEHVSA/Pa3befUHEHNS CO CreayoLwLmnMm
YCTPONCTBaAMU:

. e.sy [pyron Hacoc e.sybox ans paboTel B y3ne nepekaynsa-
HUS1, COCTOSLLIEM N3 MaKC. 4 anemMeHTOoB

. COM CTtaHuus cooblueHns PWM Com

D TERM OunctaHumMoHHbI TepmuHan PWM Term

D e.sylink  CtaHums Bxogos/BbixodoB e.sylink

. DEV [pyrve coBmecTUMbIe yCTPONCTBA

Ha cTpaHuue AS nokasbiBalTCA CUMBOIbI Pa3NMYHbIX MOACOEANHEHHbIX
nprbopoB, Noa KOTOPLIMU YKa3biBAETCS COKpPaLLEHHbIV NMokasaTesb 1
COOTBETCTBYIOLLIAsA MOLWHOCTb Nprema.

lopsiLlas MkoHa ykasblBaeT Ha TO, YTO YCTPOWCTBO COeAMHEHO U paboTa-
€T HopMarbHo;

MepeyepkHyTasi UIKOHa 03HA4YaEeT YCTPOMCTBO, CKOH(UIYPUPOBAHHOE Kak
YacTb CETU, HO HEe OOHapYXeHHoe.

loLLME B CETU, @ TOMNbKO Te YCTPONCTBA, KOTOpble Oblnv CBA3aHbI
C Hallew CeTblo.

BupoeHue Tonbko yCTPOMCTB COBCTBEHHOW CETU NO3BONSIET
PYHKLUNOHUPOBAHNE HECKOSBbKMX COCYLLECTBYIOLLMX aHanorny-

H:i] Ha aToit cTpaHuvLue Bbl He BUAMTE BCe YCTPOMCTBA, NPUCYTCTBY-

DAB

WATERCTECHNOLOGY



HbIX ceTell B paguyce AencTenst 6eCrnpoBOAHON CBSI3U, HE CO-
3faBas nyTaHuupl, Takum o6pasom, nonb3osarens He oTobpa-
KaeT areMeHTbl, KOTOpbIe He OTHOCATCA K HACOCHOW cucTeme.

Ha aToii cTpaHuLe MeHIo MOXHO COeAUHSTb U OTCOEAUHSITb ANEMEHT OT
6ecnpoBoaHON ceTu.

Mpu 3anycke MalLKHbI CTPOKa MeHIo AS He NokasbiBaeT Kakoro-nnéo
COefMHEHWS!, MOTOMY YTO He CBS3aHO HU OAHO YCTPOMCTBO. B aTnx
ycnoBusix nokasbiBaetcs coobuieHve “No Dev”’, u ungmkatop COMM
BbIKMtoyeH. TonbKo AeNCTBIS onepaTtopa No3BonsT 4o6aBnATs Mnu
yAansTb YCTPOWCTBA, BbIMOSHSS AEACTBUSA N0 COeAUHEHMIO (accoLmaLmm)
1 pas3benHEHWIO.

Accoumnanus ycTponcTs

HaxaTtune KHOMKM «+» B TedeHne 5 cekyHz, NepeBoanT MaLlnHy B COCTO-
siHMe noucka anst 6ecnpoBOAHOr0 COeQUHEHNS!, O YEM CBUAETENbCTBYET
MUraHue UKoHbl U nHankatopa COMM uepes perynsipHble MPOMEXYTKM.
Kak Tonbko ABe MawuHbl B 06nacTtu, nogxoasilen ans coobLueHus,
nepexoasaT B 3TO COCTOSIHME, €CMU BO3MOXXHO, OHM acCOLMMPYOTCS

apyr ¢ gpyrom. Ecnu accoumanms HEBO3MOXHa A1 OQHOTO U 06omx
YCTPOWCTB, NpoLieaypa 3akaHYNBAETCS U Ha KaXX40W MalUVHe NosiBMsieTcs
BCMIbIBaOLLEE OKHO, KOTOPOE COOBLLaeT «accoumaunsi HEBO3MOXKHAY .
Accoupnauusi MoXeT ObITb HEBO3MOXHA, MOTOMY YTO YCTPOWCTBO, KOTOPOE
Bbl MbITAETECh COEANHUTb, YXKE NPUCYTCTBYET B MaKCMaribHOM Konunye-
CTBe, a Takke NOTOMY, YTO COeQUHSEMOE YCTPOMCTBO HE pacno3HaeTcsl.
B aTOM nocnegHem crnyyae noBTOpUTL OMNeEpaLMIo C Havana.

CocTosiHMe noucka Ans HaXoXAeHMs accoumalmnm ocTaeTcs akTUBHBIM 0
0oBHapyXeHUs YyCTPONCTBA, NOAXOASALLErO A5 COeANHEHUs (HE3aBUCUMO
OT pesynbTaTta COEANHEHWS!); ECAN B TedeHWe 1 MUHYTbI Bbl HE YBUAENU
HW OQHOrO YCTPOWCTBA, TO MalLuMHa aBTOMAaTUYECKU BbIXOAWUT U3 COCTOSI-
HUSA coefMHeHWsl. Bbl MOXeTe BbIATM U3 COCTOSIHMSA NMoucka 6ecnpoBogHo-
ro coeguHeHus B nio6oe Bpemsi, Haxxas SET nnu MODE.

PYCCKM/

e A
BAXHO: Nocne ycTtaHoBKY CBA3W MexXay 2 Unu 6onbLunm

KONM4ecTBOM NpMBOPOB Ha AuCIee MOXET NOSIBUTLCS BCMIblBatoLLee
coobLLeHMe, 3anpalumBatoLLee NPoOAOIMKEHNE KOHAUIypaLmK.

370 NpoucxoauT, korga NpMbopbl UMEeT pasHble NapameTpsbl
KOHGUrypaumm (Hanpumep, KOHTponbHoe 3HadeHne SP, RP u T.n.).
Mpy HaxaTum KHOMKM + Ha OHOM Hacoce akTUBUPYETCS NMPOAOIKEHNE
KOH(MrypaLmm aToro Hacoca Ha Apyrmx CBA3aHHbIX C HUM Hacocax.
Mpy HaxaTum KHOMKM + NOKa3bIBaKTCS BCMIbIBaOLLME COODLLEHNS
“KownTe...”, nocne 3aBepLUEHNS 3TOrO 3Tana Hacockl Ha4HyT pabotaTb
B peX1Me C YHUPULIMPOBAHHBIMU YyBCTBUTENBHBIMU NapameTpamu;
6onee nogpobHble cBeaeHUsi cMoTpeTb B naparpade 9.4.5.

& J

PasbeanHeHue ycTpOucTB

[ns oTcoeanHeHus npnbopa, OTHOCALLErocs K yXe CyLLeCTByoLen
rpynne, 3anTu Ha cTpanuuy AS (MEHI0O MOHTaXHWKa) 3Toro npudopa u
HaXkaTb KHOMKY - MPUMEPHO Ha 5 cekyHa,.

[Mocne aTon onepauun BCe CUMBOISbI, CBSA3AHHbIE C COEAUHEHHBIMU
npubopamu, 3ameHsitotca Hagnucbto “No Dev”, n nigukatop COMM
OCTaeTCs BbIKIMOYEHHbIM.

Mopspgok 3ameHbI Npu6opoB

[ns 3ameHbl ogHOro Npubopa B CyLLEeCTBYOLLEN rpynmne JOCTaTO4HO
OTCOEAUHUTb 3aMeHsAEMbIVi NPUBOP U COEANHUTbL HOBbIV NPUOOpP B
nopsifike, ONMCaHHOM BblLLUE.

Ecnu 3ameHsiembln npnbop 0TCOeanHUTL HEBO3MOXHO (HEUCMPABHOCTb
UInn OTCYTCTBYET), HE0BX0AMMO BbINOMHWUTL NPOLIEAYPY OTCOEANHEHUS OT
Kaxgoro npubopa 1 BHOBb CO3AaTb HOBYHO rpynmny.

7.5.6 - PR: YaaneHHbI gaTyvK gaBreHus

MapameTtp PR no3Bonsiet BbibpaTb AUCTaHLMOHHbIA AATYUK OABIEHUS.
HacTpoiika no ymonyaHuto aaTtyvka oTcyTCTBYET. [N BbINOSIHEHNS CBOUX
YHKUMIA ANCTAHLMOHHBIA AaT4YMK JOMKEH ObiTb COeAMHEH CO CTaHUMen
ynpaBneHus, 1 oHa AormkHa bbiTb coeagnHeHa ¢ e.sybox, cM. nap. 5.1 - Pabota
CO CTaHuwmel ynpaeneHus. Kak Tonbko yCTaHOBNEHO COEAUHEHNE MeXaY
€.Sybox 1 ueHTpanbHon cTaHunen, 1 6bin COeANHEH ANCTAaHLUMOHHBIA AaTYMK
OaBneHns, AaTynk HaumHaeT paboTaTtb. Korga gatunk akTMBMpOBaH, Ha Aun-
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crnnee nosiBNSeTcs MKOHa, HanoMyHatloLas CTUNM30BaHHbIN faTyumk ¢ GykBomn
P BHyTpu. [IMCTaHUMOHHbIV AaTYMK AaBeHUsi paboTaeT BMECTe C BHYTPEHHUM
[aTyYMKOM, YTOGbI AaBneHe HUKOr4a He OMycKasoch HUXKe AaBneHns YCTaBku
B 1BYX TOYKAX YCTAHOBKMN (BHYTPEHHWUI AaT4YMK U ANCTAHLUMOHHBIN AaTYuK).
OTO NO3BOMSIET KOMMNEHCMPOBATL MOTEPY Harpy3Ku.

MPUMEYAHWME: onsa nogaepxaHus AaBneHust yCTaBkM B TOUKE MEHbLUErO
[NaBneHus, aBneHne B ApYroi ToYKe MOXET ObiTb BbllLE AABMNEHUS YCTaBKU.
7.6 - MeHto TexHUYecKass NnOMoLb

3TO CNOXHbIE HACTPOWMKK, KOTOPbIE MOXET BbINOSIHATL TOMNBbKO crieuuaniu-
3MPOBaHHBbIN NepcoHan unu nog NpsiMbIM PyKOBOACTBOM CETU TexcepBumca.
B rnaBHOM MeHI0 crnedyeT OHOBPEMEHHO HaXaTb U AepXaTb HaxaTbiMu
kHomku “MODE” 1 “SET” n “+“ oo nosisnenus Hagnucu “TB” Ha aucnnee
(vnu ncnonb3oBaThk MeHI0 Bbibopa, HaxaB Ha + Unu -). To MeHo NO3BO-
NSIET NOKa3bIBaTb M UBMEHSATb Pa3nuyHble NapaMeTpbl KOHUIypaLmn:
kHonka MODE no3BonsieT nepemellaTbes Mo CTpaHuLam MEHH, KHOMKK
+ 1 — NO3BONSAIOT COOTBETCTBEHHO YBENNYMBATb U YMEHbLUATh BEMUYNHY
Tpebyemoro napameTpa. [Insa BbIxoAa M3 TEKYLLErO MEHIO 1 BO3BpaTa K
rMaBHOMY MEHIO HY>KHO HaxaTb Ha SET.

7.6.1 - TB: Bpems 6GnokmpoBKu U3-3a OTCYTCTBMUS BOAbI

YcTaBka CKpbITOro BpemMeHu GroKMpoBKY Npu OTCYTCTBMM BOAbI NMO3BO-
nsieT BbIGUpaTh BpeMs (B cekyHAax), HeobxoanmMoe yCTpoWCTBY Ans
curHanusauum oTCyTCTBUS BOAbI.

M3meHeHne gaHHOro napametpa MoXeT ObITb NMonesHbIM, Koraa n3BecTHa
3afepkka Mexay MOMEHTOM BKITHOYEHUS ABUraTens 1 MOMEHTOM pearb-
HOW nofayn Bodbl. B kayecTBe npvmepa MOXHO NPUBECTU CUCTEMY, B KO-
TOpoW BcackiBatoLlasa Tpyba o4eHb ANMHHAsS 1 UMeeT HeBOmbLLYIO YTEuKY.
B aTOM cnyyae, MOXET Crny4mnTbCs, Y4TO MHOrAa ata Tpyba octaetcs 6e3
BOZbI, XOTS BOAbl B UCTOYHMKE [OCTATOYHO M 3MNeKTPOHAcoC 3aTpaymBa-
€T onpegeneHHoe Bpemsi Ans 3anofiHeHUsi, MoAayy BoAbl U CO3AaHus
[aBreHus B cucteme.

7.6.2 - T1: Bpemsi BbIKNIO4Y€HMUs NOCe CUrHana HU3Koro AaBrieHusi
(dpyHkuma kiwa)
3apaeT Bpems BbIKIMIOYEHWS] YCTPOWCTBA, Ha4MHasi C MOMEHTA MOMyyYeHns

curHana Huskoro JaerneHusi (cM. Hactporika obHapyeHns HU3Koro fas-
nenusa nap. 7.6.15.5). CurHan HM3Koro AaBneHNs MOXET ObITb MOMyYeH Ha
KapkOpli 13 OBYX 4 BXOOOB, NPV COOTBETCTBYIOLLIEN KOHPUIypaLmm BXoAa (CM.
Hactporika BcnomoratenbHbix Lndpobix BxogoB IN1, IN2, IN3, IN4 nap.
7.6.15).

T1 moxeT 3agaBaTtbcs B AgvanasoHe mexay 0 n 12 c. 3aBoackas Ha-
CTpoWika paBHa 2 C.

7.6.3 - T2: Ono3gaHue BbIKITIOYEHUA

3apaet onosgaHne, ¢ KOTOPbIM AOMKEH BbIKIIOYUTLCS YCTPOUCTBO C
MOMEHTa JOCTMKEHWUS YCMOBUI BbIKIMHOYEHWS: HAarHeTaHWe AaBreHus!
YCTaHOBKM 1 Pacxof, HKe MUHUMAanbHOrO pacxoaa.

T2 moxeT 3agaBaTbesi B guanasoHe mexay 2 n 120 c. 3aBoackas Ha-
cTpovika pasHa 10 c.

7.6.4 - GP: NponopunoHanbHbIi KoaddULneHT ycuneHus
MponopuroHanbHbI KO3(ULMEHT 0BbIYHO AOMKEH YBENUUNBATLCS ANs
CHCTEM, XapaKTepu3yeMmblil 3aracTUYHOCTbIO (TPYObI caenaHbl u3 MBX) n
YMeHbLUAaTbCS AJ151 )KECTKUX YCTaHOBOK (TpyObl 13 xenesa).

[ns nopaepxaHust AaBrneHUst B CUCTEME NOCTOSHHBIM YCTPOWCTBO
BbIMOMHSAET KOHTPOIb TUna «Pl» NorpeLHocTM nsMepeHHoro AaBneHus.
Mcxops 13 gaHHOM NorpeLlHocTu, YCTPOMCTBO paccunTbiBaeT HEOOXo-
OVMYI0 MOLLHOCTb Ans ABuratensi. Pexum gaHHoro KoHTpons 3aBu-

CWT OT 3HayeHu napameTpoB GP n Gl. [ins nogcTpoiikv nog paboty
pasnuyHbIX TUMOB MMAPABMMYECKUX CUCTEM, B KOTOPbIX MOXET paboTaTtb
yCTaHOBKa, YCTPONCTBO NO3BOMSIET BbIOMpaTh NapameTpbl, OTIINYHbIE OT
3aflaHHbIX Ha 3aBOAe-M3roToBuTENe napameTpoB. Moyt Ans Bcex TMNoB
rmapaBnMYyeckux cMcTem 3HadeHus napametpoB «GP» n «Gl» 3aBopa-
N3roTOBUTENS SBMSAKTCS ONTUMarnbHbiMKU. Ecnun e Bo3HMKaloT npobne-
Mbl C PeryrnmpoBKOI, MOXHO NMOACTPOUTL CUCTEMY C NMOMOLLbIO AaHHbIX
napaMmeTpoB.

7.6.5 - Gl: UHTerpanbHbi KoaduLmneHT ycuneHus

Mpy Hannunm GonbLUNX NepenagoB AaBMEHNS NPU PE3KOM yBENUYEHUN
pacxofa unu MearneHHOM pearvpoBaHUn CUCTEMbI MOXHO MPOBECTU
KOMMeHcauumio yBennyeHmem 3Hadenust «Gl», a «konebanuns» fasneHusi
MOryT BbITb YCTpaHeHbl C MOMOLLbIO YMEHbLUEHNS 3HaveHns «Gly».
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BAXHO: [Ins nonyyeHuns xopoLuen perynvpoBKU AaBrieHnsl, 06bI4HO,
HeobxoAMMo perynmpoBaTb Kak 3HavyeHne GP, Tak u 3HaveHune Gl.

7.6.6 - RM: MakcumarnbHasi CKOPOCTb
3apaeT makcuManbHbI Npeaen Yucna obopoToB Hacoca.

7.6.7 - HacTpoWka Konu4yecTBa yCTPOMUCTB U pe3epBa

7.6.8 - NA: AKTUBHbIE YCTPONCTBA

3apaet MakcMmarnbHOe KONMMYECTBO YCTPOWCTB, YyHacTBYIOLMX B
nepekaymBaHnn. MoXeT NpUHUMATL 3HaveHns mexay 1 n yucnom
MNMEIOLLMXCA YCTPOMCTB (Makc. 4). Ero BennymHa no ymonyaHuto ans

NA paBHa N, TO €CTb 4YMCNO YCTPOUCTB, UMEIOLLMXCS B LIEMNOYKE; 3TO
03HaYaeT, YTO, ecnv BBOASAT U yomparoT yCTPOMCTBO U3 LIEMNOYKM,

NA npuHUMaeT no-npexHeMy BENUYMHY, PaBHYHO YMCIY UMEIOLLMXCS
YCTPOWCTB, OnpeaenseMoMy aBTomaTtuyeckv. 3aaasas apyryto
BEMUYMHa, oTnnMYHyto oT N, Bbl huKcupyeTe B 3a4aHHOM yuncne
MaKcvMMmanbHOe Y1COo YCTPONCTB, KOTOPbIe CMOrYT NPUHUMATL yyYacTue B
nepekayvMBaHunm.

OTOT NapameTp HyXeH B TOM Cryyae, ecrniv UMeeTcsi orpaHnyeHmne no
HacocaMm, KOTOpble MOXHO WK >KenatoT AepXaTb BKMIOYEHHbIMU, a

TaKke B TOM Cnyyae, ecriv Bbl XOTUTE COXPaHUTb OAWH UM HECKOIbKO
YCTPONCTB, B Ka4ecTBe pe3epBHbIX (cM. 7.6.10 IC: KoHdurypaums
pesepBa 1 NpuBeAeHHble Aanee npumMepsl).

Ha To¥1 e camol CTpaHuLie MeHI0 MOXHO BUAETb (6e3 BOZMOXHOCTH
N3MEeHeHs1) TaKkke Apyrue ABa napaMmeTpa CUCTEMbI, CBA3AHHbIE

C 9TUM NapameTpomMm, TO ecTb C N, YNCMO NMEIOLLMXCS YCTPOWCTB,
aBTOMaTU4eckn obHapyxusaemblx cuctemowt, u NC, makcmaneHoe
YMCIO OQHOBPEMEHHO paboTaloLLmMX YCTPONCTB.

7.6.9 - NC: OgHoBpeMeHHoO paboTalowme ycTporucTBa

3apaeT makcumMarnbHoe KOnmMyYecTBO YCTPOMCTB, KOTopble MOoryT pabotaTtb
OHOBPEMEHHO.

MoxeT npuHumats 3HadeHus mexay 1 n NA. Mo ymonyanuio NC npyHuma-
et BenunumHy NA, aTo 3HaumT, 4To kak 661 HU poc NA, NC Byaet npvHumaTb
BenvunHy NA. 3agas apyryto Benuunny, otnmyatoLytocst ot NA | Bbl OCBO-
6oxxaaeTteck oT NA 1 Bbl huKCUpyeTe B 3a4aHHOM Yucre MakcuMmarbHoe
YKCIO YCTPONCTB, KOTOPbIE CMOTYT NPUMHUMaTh y4acTue B paboTe ogHOBpe-

PYCCKM/

MEHHO. DTOT NapameTp Hy>XeH B TOM CIy4ae, eCriu UMEETCS orpaHnyeHne
No HacocaMm, KOTOpble MOXHO UMK XOTAT AepKaTb BKITOYEHHBIMU, (CM.
7.6.10 IC: KoHdburypaumsi pesepBa 1 npuBedeHHbIE Aanee npumepsbl).

Ha To1 e camoi cTpaHuLe MEeHI0 MOXHO BUAETbL (6€3 BO3MOXHOCTU
M3MEHEHMS) TaKke Apyrie ABa NnapaMeTpa CUCTEMbI, CBSI3aHHbIE

C 3TMM NapameTpoM, TO ecTb ¢ N, YNCINO NMEIOLLMXCS YCTPOWCTB,
aBTOMATUYECKM CUUTBIBAEMbIX CUCTEMOM, 1 NA, YACMO aKTUBHbIX
YCTPONCTB.

7.6.10 IC: KoHdurypaums pesepBa

KoHdurypupyet ycTponcTBo B Ka4eCTBe aBTOMATUYECKOro Unn pe3eps-
Horo. Ecnv 3agaetcs Ha aBT. (MO yMOM4YaHuio), TO yCTPOMCTBO NPUHUMAaET
y4yacTue B HOpMarnbHOM Mepeka4ynmBaHnm, eCrim OHO KOHUIypupyeTcs Kak
pesepBHOe, eMy NpUCBaNBaeTCs MUHUMATbHbIN MPUOPUTET Nycka, TO eCTb
YCTPOWCTBO, HAaCTPOEHHOe Takum 0bpa3om, Bcerga OyaeT BkoyYaTbCs
nocnegHumM. Ecnu 3apaetcsa 6onee HU3KOe YMCMO aKTUBHBIX YCTPOWCTB,
Ha OOHO MEHbLLE, YEM YUCITO UMEIOLLMXCS YCTPOWCTB, N OOWH 3fIEMEHT
3a7aeTcs, Kak 3anacHon, TO, NPy OTCYTCTBUM KakMX-nnbo HencnpaeHO-
CTeW, pe3epBHOE YCTPOMCTBO He ByaeT NpMHMMaTh y4acTne B HOpMarbHOM
nepekayvBaHun, a eCnv Of4HO M3 YCTPONCTB, y4acTBYIOLMX B NepekaymBa-
HWK, CTAHET HEMCrpaBHO (MOXeT ObITb OTCYTCTBME NMUTaHKA, cpabaTtbiBa-
HVE 3alUmMTbl U T. A.), HaYMHaeT paboTaTb pe3epBHOE YCTPOMCTBO.

CocTosiH1e KOHUrypaumm pesepBMpoBaHns BUOHO CreayoLLmm
obpasom: Ha cTpaHuue Cuctembl MynbTU-Hacoca, BEPXHSIA YacTb UKOHbI
n3obparkeHa LiBETHON; Ha cTpaHuuax AD 1 Ha rmaBHOW CTpaHuLe, NKoHa
coobLeHus, nsobpaxaroLlas agpec yCcTporucTBa NnosiBnseTcsi B Buae
HOMepa Ha LIBETHOM rosie. YCTPOMCTB, KOHPUIYpUpyEMbIX B Ka4ecTBe
pe3epBHbIX, MOXET OblTb HECKOMBKO B OAHOM CUCTEME MepeKkaunBaHums.

YcTpoicTBa, KOHPUTyprpyeMble B Ka4ecTBe Pe3epBHbIX, AAXKE ecrnn He
y4acTByIOT B HOPMAIibHOM MepekaunBaHnm, NoAAEePXKUBAOTCS B paBoyem
COCTOSIHWM NMOCPEACTBOM anropuTMa npoTvB 3acTost. ANropuTM NPOTHB
3acTos kaxable 23 Yaca MeHsieT NPUOPUTET 3arycka U AaeT Kaxaomy
YCTpOWCTBY NpopaboTaTe MUHUMYM OOHY MUHYTY HEMPEPBIBHO, C Nodavei
pacxoaa. STOT anropuTM HamnpaeneH Ha To, YToBbl M3GexaTb NopyM Bodbl
BHYTpY paboyero koreca v NoAaepKUBaTh YacTy B ABWKEHUM; OH NOre3eH
ANS BCEX YCTPOUCTB M B YACTHOCTY AJ1s K&XO0ro YCTPOMCTBA, KOHAUrypu-
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pyemMoro Kak pesepBHOe, KOTOpble He pa60Tar0T B HOpMarsibHbIX YCI1OBUAX.

7.6.10.1 - NMpumepbl KOHUIypaLMKN ANA YCTaHOBOK C MyNnbTUHacoca-
MU

lMpumep 1:

HacocHasi cmaryus ekrrodaem 2 yempoticmea (N=2 onpedensiemcs
asmomamuyecku), us komopbix 1 3a0aHo kak akmugHoe (NA=1), 00Ho
o0HospemeHHoe (NC=1 unu NC=NA, nockonbky NA=1 ) u 00HO Kak
pe3epsHoe (IC=pe3eps Ha 00HOM u3 d8yx ycmpolicms).

lMony4aemcsi cnedyrowuli pesynbmam: ycmpolcmeo, He KOHguaypupye-
Moe Kak pe3epsHoe, HayHem pabomamb 00HO (Oaxe ecriu He crocobHO
8bI0epxuBamb 2u0pPasIUYecKyro Hagpy3Ky u rnomy4aemoe 0asreHue
CIIUWKOM HU3KOe). B amom criyyae 803HUKaem HeucrnpasHoCcMmb, U 8CMy-
naem e pabomy pesepeHoe ycmpolicmeo.

lpumep 2:

HacocHasi cmaHyus ekrrodaem 2 yempotcmea (N=2 onpedensiemcs as-
momMamuyecku), U3 Komopbix 8ce ycmpolicmea 3adaHbl Kak akKmueHble
u 0OHospemeHHble, (3asodckue Hacmpoutiku NA=N u NC=NA) u 0dHo kak
pesepsHoe (IC=pe3eps Ha 0OHOM U3 d8yx ycmpolcms).

lMonyyaemcs cnedyrowjull pedynbmam: Ha4uHaem pabomams repebim
gceela ycmpolicmeo, He KOHghuaypupyeMoe Kak pe3epeHoe, ecriu rosy-
yaemoe dasrieHue CUWKOM HU3KOe, mo Ha4duHaem pabomams U 8mo-
poe ycmpolicmeo, KoHguaypupyemoe Kak pe3epsHoe. Takum obpa3om,
cmpemsamcs ece20a coxpaHsamb OM UCMOMb308aHUSI OOHO KOHKPEMmHoe
ycmpouicmeo (KOHgbuaypupyemoe Kak pe3epeHoe), HO OHO MoXxem rnpuod-
mu Ha nomouwjb, Koeda a2udpasrnuyeckas Hagpy3ka go3pacmaem.
lMpumep 3:

HacocHasi cmaryus ekrrodaem 4 yempoticmea (N=4 onpedensemcs
asmomamuyecku), U3 Komopbix 3 ycmpolicmea 3a0aHbl Kak akmueHble
(NA=3), 2 kak o0HospemeHHble (NC=2) u 1 kak pe3epsHoe (IC=pe3seps
Ha d8yx ycmpoticmeax).

lMonyyaemcs cnedyrowuli pesyrbmam: MakcumMym 2 ycmpoticmea
Ha4uHarom pabomamb 00HO8peMeHHO. Paboma 2-x ycmpoticms,

CrnocobHbIx pabomame 00HO8PEMEHHO, NPOUCX0OUM ronepemMeHHo ¢ 3-Msi

ycmpoticmeamu Orisi cobrito0eHusi MakcuMaribHO020 8pemeHu cMeHb! (ET)
Kaxxdoeo u3 Hux. B mom cry4yae, ecnu 00HO U3 akmugHbIX ycmpolicmes

HeucrpasHo, pe3epsHoe ycmpolicmeo He HaquHaem pabomams, mak Kak
Hu 00HO ycmpolicmeo 3a pa3 (NC=2) He Moxem Ha4amb pabomamsb U 2
aKkmusHbIX ycmpolicmea rpodomkarom npucymemeosams. PesepsHoe
ycmpoticmeo cpabambigaem, Kak mosibKo Opy20e U3 2 0cmasliuxcs He
nepetidem 8 cocmosiHue HeucnpasHocmu.

7.6.11 - ET: Makc. Bpemsi o6meHa

3apaeT makcvmanbHoe BpeMsl HemnpepbiBHOWM paboTbl ANst yCTpoWCTBa
BHYTPV OQHOW rpynnbl. IMeeT 3HayeHre ToMnbKo ANs rpynn nepekaqynBaHms
C coeVHeHHbIMY Mexay cobol ycTpoicTBamn. Bpems moxeT 3agaBaTtbes
mMexay 1 MUH. 1 9 yacamu; 3aBOACKVE HACTPOWKM COCTaBMSAIOT 2 Yaca.

Korga Bpems ET ogHoro ycTpoicTBa uctekaeT, MU3MeHsSIeTCa NopsiaokK
3anycka cucTeMmbl, Tak, YToObl YCTPOWCTBO C UCTEKLIMM BpEMEHEM
npurobpeno HavMeHbLUWIA NpuopuTeT. ATa cTpaTerus No3BonseT MeHbLUe
1cnonb3oBaThb YCTPONCTBO, paboTaBLLee paHee, U BbIPOBHATL paboyee
BpeMsi Mexzy pasHbiM obopyaoBaHMeM, CocTaBnsoLWwmm rpynny. Ecnu,
HEeCMOTps Ha 3TO, YCTPOMCTBO ObINO 3aJaHo Ha nocrneaHee MecTo B MNo-
psigke 3anycka, a rmapasnuyeckas Harpyska B Nobom crnyyae Hyxaaertcs
B paboTe ykazaHHOro yCTpoWCTBa, 3TO YCTPOMUCTBO HAa4YHeT paboTaTb, Ans
TOro, 4Tobbl 06ecneynTb HarHeTaHne AaBrneHusi B yCTaHOBKE.

Mopsipok nycka 3afaeTca B ABYX YCINOBUAX, HA OCHOBE BpeMeHU ET:

1- O6MeH Bo BpeMs nepekayvBaHus: Korga Hacoc NocTOSAHHO
BKIOYEH [0 NpeBbIlLeHNs abComnTHOrO MakCMMarnbHOro Bpe-
MEHU nepekayvBaHus.
2- OBbMeH BO BpeMs 0XMaaHWUs: Korga Hacoc HaxoauTCst
B COCTOSIHUM OXMAaHWs1, HO ObIno npesbiweHo 50% ot
BpemeHu ET.
Ecnun ET 3apaetcs paBHbiM 0, npu nayse nponcxoauT obmeH. Besikuin
pas, Korga Hacoc y3na octaHaBnvBaeTCsi, Mpy crieaytoLem nycke dyaer
BKIOYaTbCS APYroi Hacoc.

0, npoucxognTt obmeH npn KaXxgom HOBOM 3anycke, He3aBUCU-

D:i] Ecnu napameTtp ET (MakcrmanbHoe Bpems paboThbl), 3agaH Ha
MO OT pearnbHOro BpemeHu paboTbl Hacoca.
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7.6.12 - AY: AHTU-LUUKNMPOBaHUe

Kak onucaHo B naparpade 9, ata pyHKUMS Hy>kHa A5 Toro, 4Tobbl n3bexaTb
4acToro BKIMHOYEHMS M BbIKITHOYEHNS B CIyyHae yTeyeK U3 yCTaHOBKM. DyHKLWS
MOXeT ObITb BKIOHYEHA 2 pa3nUYHbIMU CocoGamm: HopMarsibHbI U smart.

B HopmarnbHOM pexume, aneKTPOHHbIA KOHTPOrb BriokMpyeT ABuraterb
nocne N-konnyecTBa MAEHTUYHBIX LIMKIOB Mycka-ocTaHoBa. B pexuvme smart
BO3[ENCTBYET Ha NnapaMeTp RP Ans CHbKeHUst oTpuLaTenbHOro BO3AENCTBUS
yTeyek. Ecnn ycraHoBneHo Ha “OTknoyeHo”, dyHKUMsS He cpabaTbiBaeT.
7.6.13 - AE: BknroyeHune (pyHKLUM 3aluUTbI OT GNOKUMPOBKKU

OTa dyHKLUMS NO3BONSET N3bexaTb MexaHN4Yeckmx BrokMpPoBOK B criyyae
ONUTeNbHbIX NPOCTOEB; OHa NEPUOANYECKM BKITIOYAET BpalleHne Hacoca.
Korga ata dyHKLMS BKOYEHa, HAacoc Kaxable 23 yaca BbINOMHSAET LUK
pa3brok1poBKN ANUTENBLHOCTbIO 1 MUH.

7.6.14 - AF: BknioyeHue chyHKLMM 3aNTbI OT 3aMep3aHus

Ecnu ata ¢yHKUMS BKITOYEHA, HACOC aBTOMATUYECKU BKITHOYAETCS U
Ha4MHaeT BpalleHune, Korga TeMnepaTtypa AOCTUraeT 3HaueHnIn, Grmaknx
K 3aMep3aHuto, Ans npeaoTBpaLLeHus MofIOMOK Hacoca.

7.6.15 - HacTtpouka BcnomoraTenbHbIX uucgpoBbix Bxogos IN1, IN2,
IN3, IN4

B aTOoM naparpade nokasaHbl (yHKLMN 1 BO3MOXHbIE KOHpUrypauum
BXO[OB CTaHLMW ynpaBreHusi, CoeMHEHHOW no 6ecnpoBOAHON CBS3N C
YCTPONCTBOM, Npu nomoLum napameTpos |1, 12, I3, 14. Ana anekTpuyecknx
COEVHEHWIN CM. PYKOBOACTBO CTaHLMK yNpaBrneHus.

Bxogb! IN1.IN4 Bce ofMHaKoBbIE U C KaXObIM U3 HUX MOXHO accoLm-
npoBatb Bce dyHKUmK. Mpn nomowwm napametpa 11, 12, I3, 14 HyxHas
dyHKLUMS accouumpyeTcs ¢ cooTBeTcTBytowmMM BxogoM (IN1, IN2, IN3,
IN4.).

Kaxxgas accoummpyemas ¢ Bxogamun yHKLUSI AONONMHUTENbHO 0ObSCHS-
eTcs ganee, B 9ToM naparpade. B Tabnuue 15 o606Lwwatotcs pasnuyHbie
DYHKLUN 1 KOHpUrypauun.

3aBofckre koHurypauum npeactaeneHsl B Tabnuue 14.

3aBopckue koHdurypauum Bxoaos
IN1, IN2, IN3, IN4

Bxon 3HauyeHue

PYCCKM/

2 0 (OTkntoveHo)
3 0 (OTkntoveHo)
4 0 (OTkntoyeHo)

Tabnuua 14: 3aBoackue KOHUrypaLmm BXOA0B

CBopHasi Tabnuua Bo3MOXHbIX KOH(Urypauum umdpoBbiX BXOA0B

IN1, IN2, IN3, IN4 n nx pa6otsi

DyHKUMS, accouumpyemas ¢

Busyanusaums akTuBHOM

3HayeHue Bxonom INX cbyHKLMM, accouumnpyemMon
CO BXOAOM
0 DYHKLMW BXOAA OTKIMIOYEHb!
1 OTcyTCcTBUE BOAbI OT HAPYXHOrO Cvmson nonnaska (F1)
nonnaeka (NO)
2 OTcyTCcTBME BOAbI OT HApPYXXHOrO Cvmeon nonnaexa (F1)
nonnaska (NC)
BcnomoratenbHasi KOHTporbHast
3 Touka Pi (NO), oTHocsALwascs k Px
ucrnonb3yemomy Bxomy
BcnomoratenbHasi KOHTporbHast
4 Touyka Pi (NC), oTHocsALwasAcs K Px
ncrnonb3yemomy Bxogy
O6wee OTKMOYEeHWe aBuratens ot
5 F3
Hapy»Horo curHana (NO)
O6Lee OTknoYeHne aBuratens ot
6 F3
Hapy»Horo curHana (NC)
O6uwee OTKMNOYEeHNe aBuratens ot
7 Hapy>xHoro curHana (NO) + C6poc F3
BOCCTaHaBIIMBaeMbIx 610KMPOBOK
O6uwee OTKMNOYEeHNe aBuratens ot
8 HapyxHoro curHana (NC) + C6poc F3

BOCCTaHaBnvMBaeMbIxX Groku pPOBOK

1 0 (OTkntoyeHo)
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C6poc BoccTaHaBnmBaembix 6roku-
poBok NO

Bxop curHana HYM3Koro JaBneHus
10 NO, aBTOMaTM4eckoe u pyuyHoe F4
BOCCTaHOBIIEHWE

Bxop curHana HM3koro gaBneHus
1 NC, aBTOmMmatnyeckoe n py4Hoe F4
BOCCTaHOBIIEHNE

Bxop Huskoro gasnexus NO, Tonbko
py4YHOEe BOCCTaHOBIEHWE

12 F4

Bxop Huskoro gasnexust NC, Tonbko
py4YHOE BOCCTaHOBIEHWE

13 F4

Tabnuua 15: KoHdurypaums Bxonos

7.6.15.1 - OTKnIo4eHne PyHKLUI, CBA3AHHbIX C BXOAOM

3apas 0 B kayecTBe BeNMYMHbI KOHUIypaummn Bxoaa, Kaxkaas accoumm-
pyemas ¢ BxoaoM hyHKUMsi ByaeT OTKIioYeHa, He3aBUCKMMO OT curHana,
MMEILLErocs Ha KrneMmax camoro Bxoga.

7.6.15.2 - HacTpoWka pyHKLUN BHELUHErO nonnaBKa

Hapy>kHbIl MONNaBOK MOXET COEAMHATLCS C 0OLIM BXOAOM, AJ151 ANeKTpu-
YeCcKVX COeIMHEHUIA CM. PYKOBOACTBO CTaHLUMM ynpaeneHus. GyHKLMs nonnaska
nonyyaertcs, 3aaaB B napametpe INX, OTHOCSILLEMCS K BXOAY, C KOTOPbIM COeau-
HEH MonnaBoK, OAHO 13 3HaYeHuii B Tabnuue 16.

BkrtoyeHne hyHKLMM HApY>KHOTO MonsiaBka Bbl3biBAET BIIOKMPOBKY CUCTEMbI.
OTa yHKUMSA Obina 3agymaHa Ans Toro, YTobbl COeaMHUTL BXOL C CUrHamom,
MoCTyNakoLLMM OT NMOMMaBKa, CUrHAN3MPYHOLLETO HEOCTaTOK BOAbI.

Korga ata hyHKUMS BKITOYEHA, MOSIBNSIETCS CUMBOST MOMSaBKa Ha rraBHOW
cTpaHuue.

[ns Toro 4tobbl cncTeMa BriokmpoBanack, 1 nogaeancs curHan owmnbkn F1,
BXOZ [OSMKEH OblTb BKIOYEH MUHUMYM 1 CEKYHAY.

Korga oH HaxoguTtcs B cocTosiHum owmnbku F1, Bxof He06X0aMMO OTKIMIOUUTb
MUHUMYM Ha 30 cekyHf, nepen TeMm, Kak GriokMpoBka cuctembl ByaeT cHATA.
MoBepeHne dyHKUMM npeactaeneHo B Tabnuue 16.

Ecnu ckoHuryprpoBaHbl O4HOBPEMEHHO HECKONBKO (OYHKLMIA MonsiaBka Ha
pasHbIx BXoaax, cuctema npocurHanmanpyet F1, korga BknovaeTcs MUHUMYM

ofHa yHKUMSA 1 TpeBora youpaetcs, korga HeT akTUBUPOBaHHbIX DYHKLUIA.

MoBeaeHune chyHKLMM HapyXXHOro nonnaeka B 3aBucumocTtu ot INXx 1 Bxoaa
Snauenve KoHdurypauus | Cocrtosinne Busyanusauusa
napametpa "y Pa6ora 4

Ix BXxoaa BXo4a Ha aucnnee
OtcyTcTByeT HopmanbHoe OTcyTcTBYyEeT
BkntoyeH ¢ BriokmpoBka
1 BbICOKUM CUTHa- CUCTEMbI 13-3a
nowm Ha BXoAe | MMpucytcteyeT oTCyTCTBUA F1
(NO) BOAbI OT BHELL-
Hero nonnaska
Brnoknposka
CUCTEMBI 13-33
2 BKriodeH C HU3- | oroyrorayer oTcyTCTBISA F1
KUM CcUrHarnom BOAbI OT BHELL-
Ha sxope (NC) Hero nonnaska
MpucyTcTByeT HopmanbHoe OtcyTcTBYET

Tabnuua DYHKLUMA HApYXHOTO nonnaeka

7.6.15.3 - HacTpoWka dyHKUUM BxoAa BCOMoOraTeribHOW yCTaBKu1
CurHan, BkovaoLWwuiA BCnoMoraTesibHyo YCTaBKy, MOXET noAaBaTbCsl Ha
nto6oit 13 4 BXxodoB (AJ151 ANEKTPUYECKUX COEAUHEHNI CM. PyKOBOACTBO CTaH-
uun ynpaeneHust). yHKLMs BCOMOraTesnibHOM yCTaBKu Nnory4vaeTcsl, 3a4aB

B napameTpe IX, OTHOCSILLEMCS KO BXOAY, C KOTOPbIM CAeNaHo coevHeHune,

0fOHO U3 3HaveHun B Tabnuue 17. Mpumep: Ana ncnonb3oBaHus Paux 2 Hy>XHO
3apathb 12 Ha 3 nnu 4, n ncnonb3oBaTh BXOA 2 Ha CTaHUMKM yrnpaBreHns; B Ta-
KOM COCTOSIHWUK, €Cnn NUTaHue NnofJaeTcs Ha Bxopa 2, byaet co3gaHo AaBneHve
Paux 2 n Ha gucnnee 6yaet nokasaHo P2.

DyHKUMSA BCIOMOraTeNbHOM YCTaBKN U3MEHSIET KOHTPOMBHYHO TOUKY CUCTEMbI C
naenenust SP (cm. nap. 7.3 - MeHto KoHTponbHas Todka) Ha AaBnenve Pi, roe i
npeacraensiet cobow ncnonb3yemblii Bxog. Takum o6pasom, nommmo SP ctaHo-
BATCS AOCTYMHbI Apyrue YeTbipe aasnexuns P1, P2, P3, P4.

Koraa BkntoveHa aaHHasa dyHKUmMS, To nosisnsetcs cumeon Pi Ha rnasHom
cTpaHuLe.

[Insa Toro 4To6bI cucTema paboTana co BCMOMOraTenbHON KOHTPOSbHOW TOY-
KOW, BXOZ, JOIMKEH ObITb BKIMOYEH MUHUMYM 1 CEKyHAaY.

DAB

WATERCTECHNOLOGY



Korga Bbl paboTtaeTe co BCroMoraTefibHOM KOHTPObHOW TOYKOW, Ans Bo3BpaTa
K paboTe C KOHTPOMbHOW To4KON SP, BxoA A0MKeH ObITb OTKMHOYEH MUHUMYM 1
cekyHay. NoBeneHne yHkuMK NpeacTasneHo B Tabnuvue 17.

Ecnu ckoHdumrypupoBaHbl OHOBPEMEHHO HECKOIBKO (hYHKLMIA BCrIOMOraTensHon
KOHTPOMbHOWM YCTaBKV Ha pasHbIX Bxodax, cucTeMa nogaet curdan Pi koraa Bkrto-
YaeTca MUHUMYM OfiHa (pyHKUMA. [1Ns 0QHOBPEMEHHOM akTuBaLmm, nosy4eHHoe
[aBreHne OKkasbIBAeTCA CaMbIM HU3KVIM Cpeav akTMBMPOBAHHbIX BXOAOB. Tpesora
ybupaetcs, Koraa HeT akTUBMPOBAHHBIX YHKLIMIA.

MoBeaeHune hyHKLMMN BCNOMOraTenbHOro AaBneHusi B 3aBucumocTtu ot INx
v Bxoga
3HauyeHune Buzsyanu-
KoHdurypa- | CoctosiHue
MapameTtp Pa6ota 3aumsa Ha
uus Bxoga BXxoga
Ix aucnnee
He akTtnBHas
B OtcyTcTBYyeT Benomorarens- OtcyTcTBYyeT
KItoHeH Has i-HHas
3 C BbICOKUM ycTaBka
CUrHanom Ha A
exone (NO) KTUBHasi BCMO-
MpucyTcTByeT | moraTenbHas Px
i-HHasa ycTaBka
AkTVBHas BCMo-
B OtcyTtcTBYeT | MoraTenbHas Px
Kiio4eH ¢ i-HHas ycTaBka
4 HU3KUM H
CUrHarnom Ha © aKTnBHas
BCMomoraresib-
Bxoge (NC) | MpucytcTeyer ; OtcyTcTByeTa
Hasi i-HHas
ycTaBka

Ta6nuua 17: BcnomMoratenbHas YcTaBka

7.6.15.4 - HacTpoika OTKNYeHUs1 CUCTEMbI U BOCCTaHOBIEHUsI
rnocne HeucrnpaBHOCTU

CurHan, BKIoYatoLLMin cMcTeMy, MOXET 3afaBaTbes Ha noboi Bxog (ans
ANEKTPUYECKNX COeANHEHUIN CM. PYKOBOACTBO CTaHLMK yrpaBneHus.
DyHKLMSA OTKIIOYEHUS CMCTEMbI MonyYaeTcst, 3a4aB napameTp Ix, oTHo-
CALLMINCA KO BXOAY, C KOTOPbIM COEAMHEH CUrHAN OTKMIOYEHUS CUCTEMBI,
OfHO 13 3HaveHu n3 Tabnumupl 18.

PYCCKM/

Korga dyHKUMS akTUBMPOBaHa, MOMHOCTLIO OTKIOYaeTCsl cucteMa 1
nosaensetca cumeon F3 Ha rnaBHOM cTpaHuLe.

Ecnu ckoHdurypupoBaHbl 04HOBPEMEHHO HECKONbKO (YHKLMIA NonnaBka
Ha pasHbIX BXxodax, cucteMa npocurHanuaupyet F3, korga BknroyaeTcs
MUHUMYM ofHa (PYHKLMSI U TpeBora ybupaeTcsi, korga HeT akTUBUPOBaH-
HbIX (OYHKLNIA.

[ns Toro 4yTo6bI CMCTEMA caenana AeNCTBYIOLEN (DYHKLMIO OTKITHOYEHMS,
BXOZ, JOMMKEH ObITb BKIIOYEH MUHUMYM 1 CEKyHAY.

Korga cuctema oTkntodeHa, Ans Toro, YTobbl pyHKUMSA Bblna oTKoYeHa
(BOCCTaHOBMEHME CUCTEMBI), BXOA OOMKEH ObITh OTKMHOYEH MUHUMYM 1
cekyHay. MNoBegeHve dyHKUMKN NpeacTaBneHo B Tabnuue 18.

Ecnu ckoHdurypupoBaHbl 0GHOBPEMEHHO HECKOSbKO (DYHKLMIA OTKITHO-
YeHusi Ha pa3HblX Bxodax, To cucTema npocurHanuaupyet F3, korga
BKIIOYaETCA MUHUMYM OfiHa dPyHKUMSA. TpeBora yorpaeTcs, koraa HeT
aKTUBMPOBAHHbIX YHKLNIA.

3OTa dyHKUMSA NO3BONSAET OOHYNUTL Takke BO3MOXHbIE MMetoLLmecs
HeucnpaBHOCTM, CM. Tabnuuy 18.

NMoBeaeHne pyHKUUU OTKIIOYEHUSI CUCTEMbI U OGHYIIeHMe HeucnpaBHOCTEN
B 3aBMCUMOCTH OT Ix 1 Bxoaa
3navenme KoHdumrypa CocTtosiHue Busyanuzauus
MNapa- ryp Pa6ota Y
uus Bxoaa BXxoAa Ha Aucnnee
meTp Ix
BUraTernb
Brtioven OTcyTtcTBYET A OtcyTtcTBYET
C BbICOKUM BKIOYEH
5 CUrHanoM Ha n [euratens £3
ucyTCcTBYET
sxofe (NO) pucyTeTBy OTKMIoYEH
Buratenb
Brtoden ¢ OtcyTcTBYeT A F3
6 HU3KUM CUTrHa- BbIKITHOYEH
IloM Ha BxoAe [euratens
(NC) MpucyTcTeyet BKIIOUEH OTcyTcTBYeT
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Buratenb
OtcyTtcTBYET A OTcyTtcTBYET
BkntoyeH BKIHO4EH
7 C BbICOKVM [Buratens
CUrHanom Ha n OTKJITHOYEH + F3
ucyTcTByet
Bxoge (NO) pucy 4 obHyneHue He-
MCMpaBHOCTU
[Oswuratens
OTKIOYeH +
Brntouer ¢ OTcyTcTBYyeT F3
8 HU3KUM CUrHa- o6HyrneHue He-
TIOM Ha BXofe MCMpaBHOCTU
(NC) [euratens
MpucytcTeyet OrcyTcTBYeT
BKITIOYEH
Buratenb
Brntoden OTcyTcTBYyeT A OTcyTcTByeT
9 C BbICOKVM BKITIOYEH
curHanom Ha
OGHyneHue He-
Bxoge (NO) MpucyTtcTeyeT OtcyTcTBYET
MCNpaBHOCTU

Tabnuua 18: oTkNYeHNs CUCTeMbI M BOCCTaHOBINEHWE nocne cboes

7.6.15.5 - Hactpowka onpepaeneHus Hu3koro gasnexns (KIWA)

Pene MuHnmansHoro AaBneHus, oGHapyxuBaroLLee HU3KOe AaBrieHne, MOX-
HO COeaVHUTB C NoBbIM BXOAOM (3MEKTPUYECKNE COEANHEHUS CM. PYKOBOA-
CTBO CTaHUum ynpasneHusi. PyHKUMsi OBHapY>KeHWst HU3KOrO AaBneHns

nonyyaetcsi, 3agaB napameTp IX, OTHOCALLMIACA KO BXOAY, C KOTOPbIM coeau-
HEH CUrHan BKIMKOYEHUS], HA OOHO 13 3HaYeHWUI U3 Tabnuupl 18.

BkntoueHne yHKUMM 06HapYXeHUSE HA3KOTO AaBNeHNs NpUBOAUT K
BroKknpoBKke cUcTeMbl MO ncTeveHun spemenn T1 (cm. 7.6.2 - T1: Bpems
BbIKITIOYEHMSA NOCMe CUrHana HU3Koro AaeneHns). 31a pyHKuMs bbina
3agymMaHa Ans Toro, YTobbl COEANHUTBL BXOA C CUTHANoOM, NOCTynawLwmnm
OT perne AaBreHns, KOTOpoe CUrHaNM3npyeT CIIULLKOM HU3KOoe AaBrneHne
Ha BCacblBaHUM Hacoca.

Korga ata dyHKLUMS akTMBMpOBaHa, nosiBnseTcs cumson F4 Ha rnasHoOn
cTpaHuue.

CpabartbiBaHWe 3TON PYHKLMU NPUBOAMT K GIIOKMPOBKE Hacoca, KOTopyo
MOXXHO YCTpaHUTb aBTOMaTUYECKU UMK BPYYHYHD. ABTOMaTU4eckoe

BOCCTaHOBIIEHWE NpeaycMaTpuBaeT, YTo Ars BbIXOA4a U3 COCTOSHUS

owmnbkn F4, Bxog HeobXxoaMMO OTKIIOYUTb MUHUMYM Ha 2 CeKyHAbl,

nepea Tem, kak Npon3onaeT CHATNE BNOKMPOBKN CUCTEMBI.

[ns yctpaHeHust 6roknpoBKM BpyYHYH HEOBGXOAMMO OAHOBPEMEHHO
HaXkaTb Ha KHOMKK “+” 1 “-”,

MoBeneHve dyHKkUuM NpeacTasneHo B Tabnuue 19.

Ecnun ckoHurypmpoBaHbl OHOBPEMEHHO HECKOSbKO (DYHKLIMIA 0BHapy-
XXEHWS HU3KOTO AaBreHns Ha pa3Hbix BXodax, TO CUCTeMa CUTHanmu3upyeT
F4 korga BknovaeTcs MUHUMYM ogHa dyHKUMs. TpeBora youpaetcs,
KOrAia HeT aKTUBMPOBAHHbIX BXOAOB.

MoBeaeHue cyHKUMM 06GHapyxkeHMs HU3Koro aasneHus (KIWA) B 3aBucumo-
ctu ot Ix n Bxoga
3HauyeHune KoHdpurypa- | CoctosiHue Pa6ota Busyanusaums
MapameTp Ix | uusA Bxoaa Bxon Ha gucnnee
OtcytctByeT | HopmanbHoe OTcyTcTBYET
Bnokuposka
BrkrtoueH CUCTEMbI HU3KOTO
C BbICOKUM [aBneHus Ha
10 CurHanom Ha |(MpucyTcTeyeT| BCachiBaHWM, F4
Bxofie (NO) aBTOMaTNYecKoe
+ py4yHoe BoccTa-
HoBreHve
Brnokuposka
CUCTEMbI HU3KOTO
BkntoyeH ¢ [aBneHns Ha
1" HU3KUM curHa- | OTcyTCTBYeT |  BCacbiBaHW, F4
1I0M Ha BXofe aBTOMaTnyeckoe
(NC) + py4yHoe BoccTa-
HOBIeHne
Mpucytctyet| HopmansHoe OrtcyTcTBYEeT
OtcyTtctByeT | HopmanbHoe OtcyTtcTBYET
BxroueH Brnok1poBka
C BbICOKVM CUCTEMbI HU3KOTrO
12 cUrHanom Ha n [aBneHns Ha F4
MCyTCTBYET
Bxope (NO) | PVCYTCTBY BCaChIBAHUU.
Tonbko py4Hoe
BOCCTaHOBIEHME
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evocor I

BrokupoBka
CUCTEMbI HU3KOTO
BrrioveH ¢ AaBneHus Ha
13 HU3KkUM curHa- | OTCyTCTBYeT | o o F4
oM Ha Bxone Tonbko pyyHoe
(NC) BOCCTaHOBIIEHWE
MpucyTcTByet| HopmanbsHoe OrtcyTcTBYeT

Tabnuua 19: O6HapyxeHue curHana Huskoro gaenexns (KIWA)

7.6.16 - Hactpoiika BbixogoB OUT1, OUT2

B atom naparpadbe nokasaHbl OyHKLUN 1 BO3MOXHbIE KOH(UIrypaLmm
BbixogoB OUT1 n OUT2 craHuum 1/O, coeanHeHHomn no 6ecnpoBofHon
CBSI31 C YCTPOMCTBOM, Npu nomoLum napametpos O1 n O2.
OnekTpuyeckne CoeaMHEHNS CM. B PYKOBOLCTBE CTaHUMUW YNpaBrneHus.
3aBopckune koHdbUrypaummu npeacrasneHsl B Tabnuue 20.

3aBopcKasi KOH(Urypauus BLIXO40B

Bbixog 3HaueHue
OuUT 1 2 (cbowt NO 3akpbiBaeTcs)
OouT 2 2 (Hacoc pabotaet NO 3akpblBaeTcst)

Tabnuua 20: 3aBoackast KOHUrypaLysi BbIXOA0B

7.6.17 - O1: Hactpoiika cyHKUuM Bbixoaa 1

Bbixog 1 coobLuaeT akTMBHYO TpeBOry (NMokasblBaeT, YTO npou3oLuna
Grok1MpoBka cucTeMbl). Bbixoa NO3BOMSET UCMONb30BaTh YUCThIN KOHTAKT,
HOPManbHO Pa30MKHYThIN.

C napametpom O1 accoummpyroTcst 3Ha4eHUst U PyHKLMK, YKasaHHble B
Tabnuue 21.

7.6.18 - 02: HacTpowka yHKUMM Bbixoaa 2

Bbixoa 2 coobLiaeT o coctosiHum paboThl ABuratens. Beixog nossonser
MCMonb30BaTh YUCTbIN KOHTAKT, HOPMaribHO Pa3OMKHYTbIN.

C napameTtpom O2 accoumnmpyoTcs 3Ha4eHUst U PYHKLUW, yKazaHHble B
Tabnuue 21.

KoHdurypaums cdyHkumnin, accoummpyembix ¢ BbIxoaaMmu
OuT1 ouT2
KoHdurypa- v C v C
UM BbIXOAA ‘cnosue OCTOSIHWE KOH- ‘cnosue OCTOSIHUE KOH-
BKIMOYEHMSI | TakTa BbIxoaa BKITHOYEHMSI TakTa BbIXoAa
Het Het
KoHTakT KoHTakT BCcerga
0 CBsI3aHHbIX BOSIIA OTKDLIT CBA3aHHbIX OTKDBIT
DyHKUMIA p DyHKLNIA P
Hert Het
KoHTakT KoHTakT BCerga
1 CBsI3aHHbIX BCETAA 3AKPLIT CBSA3aHHbIX AKpLIT
DyHKUNA DyHKLNIA
BkntoyeHve
Mpu Hanuuun Korga apuratenb
Hanunuve BbIXOJa B
BrokupyLLNX pabortaer, To
2 6rnokupyto- cnyyae 6no-
OLUMGOK KOHTaKT KOHTaKT 3aKpbl-
LMX OLIMBOK KMPYHOLLIMX
3aKpbIBaeTCs BaeTcs
owmnbok
Mpwn Hannumm BkntoyeHve
Korpa pgsuratens
Hannune GroKMpyHOLLIMX BbIXOfa B
pabortaer, To
3 6rnokupyto- ownbok cnyyae 6no-
KOHTaKT OTKpbl-
LMX oLmBok KOHTaKT KUPYHOLLIMX
Baercs
OTKpbIBAETCS oLmbok

Tabnuua 21: KoHdurypaumsi BbIxonos

7.6.19 BcTtpoeHHoe MO: O6HoBneHne BcTpoeHHoro MO
Ha aTtoln cTpaHuLe MeHo MOXHO 06HOBUTL BCTpoeHHoe MO e.sybox.
Mopsifok npoueaypbl cMOTpeTh B rmase 11.

7.6.20 - RF: OGHyneHue HeucnpaBHOCTU U NpeaynpexaeHns

[epxa HaxaTbIM1 OJHOBPEMEHHO B TEYEHWNE MUHUMYM 2 CEeKyHZ, KHOMKM
+ 1 —, CTUpaeTcs XxpoHornorusa c6oes 1 npeaynpexaexHui. Noa cumeonom
RF 0606LeHo yncno cboes, nMeroLmxcs B apxmee (Makc. 64).

ApxuB MOXHO nocMmoTpeTb B MeHto MOHUTOP Ha ctpanuue FF.

7.6.21 - PW: Hac pownka naponsi

YCTPONCTBO MMEET cucTemMy 3alumTbl Npu nomoLum napons. Ecnn 3aga-
eTcsi napornb, TO NapaMeTpbl yCTPOWCTBa ByayT AOCTYMHbI U BUAVIMBI, HO
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Henb3A 6y,qu N3MEHATb HUKaKne napameTpbl.

Korga naponb (PW) paBeH «0», BCce napameTpbl pa3brnokmpoBaHbl U Ux
MOXHO U3MEHUTb.

Korga ncnonbayetcsa napornb (3HaveHne PW otnuuaetcs ot 0), Bce name-
HeHusl 3abrokmMpoBaHbl 1 Ha cTpaHuue PW nokasaHo “XXXX.

Ecnwu 3agaH naponb, OH NO3BOMSIET NepeaBUratbCcsl Mo BCEM CTpaHuLaMm,

HO Mpw NGO NonbITke MoAUdMKaLMM Napons BO3HMKAET BCMIbIBaloLLee
OKHO, TpebytoLLiee BBoAa naponsi. Korga BBOAUTCS NpaBuIbHbIA NAponb, na-
pameTpbl OCTaloTCs Pa3brioKMPOBAHHBIMU U X MOXHO U3MEHSITb B TEYeHUe
10 cekyHA nocrne NocneaHero HaxaTunsi Ha KHOMKY.

Ecnu Bbl X0TUTE aHHYNUpoOBaTh TalMep Napossi, 4JOCTaTO4HO NEPenTn Ha
cTpanuyy PW 1 ogHOBpEMEHHO HaxaTb Ha + 1 — B TedeHune 2”.

Korga BBOAMTCS NpaBUIbHbIN Naporib, NOABMSETCS M3006paxeHne oTKpbI-
BaloLLlerocs 3aMka, a npu BBoAe HernpaBMITbHOrO Naporis NosBsieTcs
MUratoLLNA 3aMOK.

Mocne BocCTaHOBIEHNS 3ABOACKMX HACTPOEK Naporb BO3BpaLLAeTcs Ha
«0».

JTto6oe nameHeHve napons snuset Ha Mode nnu Ha Set 1 Bce nocne-
ayoLme MmogudukaLmm ogHoro napameTpa NpuBOAUT K HOBOMY BBOZY
HOBOIO Mapors (HaNnpUMep, MOHTaXHWK AenaeT Bce HaCTPOMKM CO 3Ha-
YeHuem no ymonyanuio PW = 0 n B koHUe nepes Bbixogom 3agaet PW
1 yBEpeH, 4YTo obopyaoBaHue 3alumiieHo 6e3 HeoBXOAMMOCTU APYTUX
OencTBum).
B cnyyae yTepu napons CyLuecTByOT 2 BO3MOXHOCTM Af151 U3MEHEHUSI
napamMeTpoB yCTpoWcTBa:
* 3anucatb 3Ha4YeHVs1 BCeX NapameTpoB, BOCCTAHOBUTL
3aBOACKME 3HAYeHUs yCTPOoWCTBa, cM. naparpad 0.
Onepavuusi BOCCTAHOBIEHWSI CTUPAET BCE NapameTpbl
YCTPOWCTBA, BKIOYasi Naporb.
* 3anucartb HOMep, NMEIOLLMNCS Ha CTpaHuLEe napons,
OTNpaBUTb COOBLLEHNE SMEKTPOHHOW NOYTbI C AaHHbIM
HOMEPOM B LIEHTP TEXCEPBUCA U B TEYEHMNE HECKONbKUX OHEN
BaM BbILLUSIIOT Napofb AN pa3broKMpoBKN YCTPOMCTBA.

7.6.21.1 - Maponb cMcTeM MynLTU-HACOCOB

[Mapametp PW siBnsieTcs 4acTbio YyBCTBUTENbHbBIX NApamMeTpoB, MO3TOMY
ans paboTbl ycTponcTBa Heobxoanmo, 4tobbl PW 6bin 0gMHAKOBBIN Y
BCeX YCTPOMWCTB. Ecnu yxe cyllecTByeT Lenoyvka ¢ BbIpOBHEHHbIMU PW

1 Tyaa pobaensietca yctponcteso ¢ PW=0, bopmynupyeTcs 3anpoc Bbl-
paBHUBaHUS NapameTpoB. B aTKX ycnoeusax yCTponcTBO C napameTpomM
PW=0 moxeT npnHATb KOHUIypaumto, BKINOYas Naporib, HO HE MOXET
pacmpaTb COBCTBEHHYIO KOH(UIypauuio.

B criy4yae He BbIpOBHEHHbIX YyBCTBUTENbHBLIX MapaMeTpoB, A1 TOro,
YTOObI MOMOYbL MOSL30BATENO MOHATE MOXET N AaHHasi KOHpUrypaLms
pacLmnpATLCS, Ha CTpaHWLE BbipaBHMBAHMS NapaMeTpoB, BU3yanuanpy-
€TCs1 KINYEeBON NapaMeTp C COOTBETCTBYHOLLEN BENUUMHOW.

Kntou npepcTaBnsiet coboi koguposky napons. icxoas n3 cooTBeTCTBUSA
KIo4a, MOXHO MOHSITb, MOTYT N ObITb BbIPOBHEHBI MHBEPTEPHI OAHOM
LLeNoYKu.

Knioy paBeH - -
. YCTPOWCTBO MOXET NnofyyaTtb KOHUrypaumio oT BCcex
. MoxxeT pacumpsaTb COOCTBEHHYO KOHUIypaLmio Ha yCTponcTea
C KIMHOYOM, PaBHbIM - -
. He moxeT paclumpaTe COBCTBEHHYIO KOH(UIypaLmIo Ha YCTPOn-
CTBO C KITOYOM, OTM4aroLWmMMcs oT - -

Kntou 6onblue nnu paeseH 0
. YCTPOMCTBO MOXET Nony4vaTtb KOHUrypaLumo TonbKo OT
YCTPOWCTB, MMEIOLLMX TaKoM e KItoY
. MoxeT paclumpsaTb COBCTBEHHYIO KOHbUrypaLuio Ha yCTPOMNCTBO
C TaKuM e KIMYOM UK KITHYOM = - -
. He moxeT pacLumpsaTb CO6CTBEHHYIO KOHPUrypaLuio Ha yCTpou-
CTBa C APYrMM KIll04OM.
Korga BBognTcs PW ans pasbnokupoBkM yCTPOMCTBa OAHON rpynnbl, BCe
YCTPONCTBa Takxe pa3brnokupyrTcs.
Korga namensietca PW ycTponcTBa 0gHOM rpynmbl, BCe YyCTPOWCTBA Npu-
HUMaIOT U3MEHEHME.

Korga aktuBupyetcs 3awmta ¢ PW yctpoinctsa ogHow rpynmbl, (+ n — Ha
ctpaHuue PW, korga PW#0), Ha Bcex yCTporicTBax akTUBMpYyeTCs 3awmTa
(ansa seinonHeHust moandukaumnii Tpebyetca PW).
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8 - CBPOC U 3ABOJICKUE HACTPOWKU
8.1 - O6wumK c6poc cucTembl

[ns Toro 4yTobbI npounssecTtu c6poc CUCTEMbDI, HY>KHO AepXaTb HaXaTbiMu
4 KHOMKM OJHOBPEMEHHO B TeYeHne 2 cek. OTa onepauunsa sKkBMBarneHTa
OTCOeQMNHEHUIO NUTaHNA, NOAOXANTE NOJSIHOIo OTKIMOYEeHUA N BHOBb
nogainTe nutaHve. 3T1a onepaunsi He CTUpaeT HAaCTPOWKN, BHECEHHbIE
nonb3oBaTesniemM B NamMATh.

8.2 - 3aBoACKMe HaCTPOMKHM

YCTPOWCTBO BbIXOAMT C 3aBoAa C PSAOM 3aAaHHbIX MapaMeTpoB, KOTopble
MOXHO M3MEHSITb, B 3aBUCMMOCTM OT NoTpebHoCTel nonb3oBaTens.
Kaxgoe n3meHeHne HacTPOMKM aBTOMaTUYECKN COXPAHSIETCSA B NaMsTh U
Koraa TpebyeTcs, Bceraa BO3MOXHO BOCCTAHOBUTL 3aBOACKME HAaCTPOWKM
(cm. BoccTaHoBneHve 3aBoackunx HacTpoek nap 8.3 - BocctaHoBneHve
3aBOACKMX HACTPOEK).

8.3 - BoccTtaHoBneHWe 3aBOACKUX HacTPoeK

[Ins Bo3BpaTa K 3aBOACKOW HAaCTpOWiKe CrieayeT BbIKIYUTL YCTPOWCTBO,
nogoxaaTh MOMHOIO BbIKMKOYEHWS AUCTNEs], HaXaTb U He OTNycKaTb KHONM-
kv “SET” n “+” 1 nogaTb NUTaHNE; OTNYCTUTb ABE KHOMKM, TONbKO Koraa
nosiBuTCca Hagnuck “EE”.

B aTom criyyae BbINOMHSAETCH BOCCTAHOBNEHUE 3aBOACKNX HACTPOEK (TO
€CTb 3anu1cb M NOBTOPHOE CUYMTbIBaHME B NamsaTv EEprom 3aBopckmnx
HaCTpPOEK, MOCTOSIHHO 3anuncaHHbIX B namsatn FLASH).

Mocne HOBOW HAaCTPOWKM NapaMeTPOB YCTPOMCTBO BO3BPALLAETCS K HOP-
MarbHOMY pexumy paboTbl.

MPUMEYAHWE: Mocne Toro, kak 6bino caenaHo BOCCTaHOBMNEHNe
3aBOACKMX HacTpoek, byaeT HeobxoanMo BHOBb 3aJaTb BCe NapameTpbl,
oTnuyaroLLme yCcTaHoBKY (Npubbinu, AaBneHne KOHTPOSibHas Touka, U T.
[.) KaK npy NepBov UHCTaNNSALUK.

PYCCKM/

3aBoacKkue HacTPOMKKU

NaeHtucpu- Onucaxue 3HaueHune Pann
KaTop MHCTaNNAUUU

T« Bpems BkntoyeHus 2 MUH.
NnoACBETKU

LA A3blk AHT.

sp [aBneHne KOHTPONbHOM 3.0
TOYKM [6ap]

P1 YctaBka P1 [6ap] 2,0

P2 YcraBka P2 [6ap] 2,5

P3 Ycraeka P3 [6ap] 3,5

P4 YctaBka P4 [6ap] 4,0

RI O60opoThl B MUHYTY B 2400

pyyHOM pexume [rpm]
oD Tun ycTaHOBKU 1 (xecTkun)
RP CHKeHVe aaBneHus ans 03
NOBTOPHOTO nycka [6ap]

AD KoHdurypaums agpeca 0 (ABT.)

PR [MCTaHUMOHHbBIN AaTumK Otkmiouen
OaBneHus

MS Cucrema namepeHms 0

(MexpyHapoaHas)
B Bpems 6rnokvpoBku 13-3a 10
OTCYTCTBUA BOAbI [C]

T OnosgaHne HU3KOro AaB. 2
(KIWA) [c]

T OnosgaHve 10

BbIKMOYEHMS [c]
Gp MponopuroHanbHbIn 05
KO3 DULMEHT yCUneHms
Gl WMHTerpanbHbIn koaddu- 19
LMEHT ycuneHus !
RS MakcrnmanbHas ckopocTb 3050

[rpm]
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NA AKTVBHbIE yCTPONCTBA N

NS | M verporersa NA

IC KoHdurypaums pesepsa 1 (ABT.)

ET Makc. Bpemsi obmeHa [4] 2

AE “’yﬁ'jfg‘lf':p';‘;‘;;“ 1 (BknioueHo)

AF 3awuTa oT 3amep3aHns 1 (BkntoveHo)

1 PyHkuma 11 0 (OTkntoYeHo)
12 PyHkUmA 12 0 (OTkntoYeHOo)
13 PyHkumaA 13 0 (OTknto4eHo)
14 PyHkumA 14 0 (OTknto4eHo)
o1 PyHKUMA BbIxOAa 1 2

02 DyHkuMA BbIxoaa 2 2

PW M3meHeHne napons 0

AY ¢yHKuM§:HP;;MAL$4KnMp°_ 0 (OTKkntoYeHo)

Tabnuua 22: 3aBoackne HacTPOWKU

9 - OCOBbIE YCTAHOBKU
9.1 - MogaBneHue camo3sanuea

M3penve M3rotoBneHo 1 NocTaBnseTcst Co CMOCOBHOCTLIO kK camo3anvay.
Co cchbinkoii Ha nap. 6, cucTema B COCTOSIHUM 3anMBaTh Body U pabotaTtb
B Nt0GON KOH(MrypaLmm yCTaHOBKU: HaZ 3an1BoM 1nu nog 3anue. Cyue-
CTBYIOT Cly4au, Kora camo3asnvBatolmecs Hacockl He TpebytoTcs unm
30HbI, B KOTOPbIX 3aMpeLLeHo MX NpuMeHeHve. Bo Bpems 3anmnBku Hacoc
3aCTaBnsieT YacTb BOAb!l YKe NoJ AaBMNEHWEM BEPHYTLCS B y4acTOK Bca-
CbIBaHUsi 10 JOCTUXEHWS TaKOro 3HaYeHUs AaBreHUsi HarHeTaHusl, YTobbl
cucTeMa cymTanach 3anofiHeHHoN. Mocne aToro kaHan peuunpkynaumm
aBTOMaTUYeCKM 3akpblBaeTcs. Ta hasa NOBTOPSIETCSA KaXaAbli pas, aaxe
€CIM HacoC 3anosiHeH, Nnoka He AOCTUTHET 3Ha4YeHUs JaBneHus 3aKpbiTus
KaHana peumpkynsuum (npubnusutensHo 1 6ap).

Tawm, rae Boga NocTynaeT B CUCTEMY BCACbIBAHUA Y)Xe Mo AaBneHneM

(makcmanbHoe gonyctumoe Aaenenue 2 6ap) unu, ecnu yctaHoBka
Bcerga paboTaeT nog 3anve, BO3MOXHO (06si3aTensbHO, eCrn MecTHbIe
npeanucaHus atoro TpebytoT) hopcMpoBaTh 3akpbITME kKaHana peLnpky-
NAUMK, yTpaunBasi cnocobHOCTb K CaMoBCcackiBaHMI0. [ocTynas Takum
obpa3om, Bbl NOMy4nTE NPEMMYLLECTBO YCTPaHeHUs WymMa cpabaTtbiBaHWSA
3aTBOpa kaHamna npu KaXaom BKIYEHUN CUCTEMBI.
[nsa dpopcrpoBaHUs 3aKpbITUS cCaMo3anmBaloLLErocs KaHana Heobxoan-
MO BbINOSHATL CreAyioLLmne LWaru:
1 - oTCOEAMHUTE ANEKTPONUTaHNE;
2 - cnewiTe cucTeMy (ecnu Bbl He BblibMpaeTe noAaBneHne camosanu-
BatoLLencst PyHKLMM NPy NepBoI YCTaHOBKE);
3 - cHMMKTe NpobKy cnuea, cobnogasi OCTOPOXHOCTb, YTOOLI He
YPOHUTb KonbLeByto npoknaaky (Puc.19);
4 - Npy NOMOLLM WMNLOB BblHETE 06TIopaTop 13 rHesaa. O6TiopaTtop
N3BreKaeTcs BMECTE C KOMbLIEBbIM YNIIOTHEHWEM W MeTannmnyeckomn
NPY>XUHOW, C KOTOPOW OH cobpaH;
5 - cHMMKTe NpyxuHY ob6TiopaTopa; BHOBb BCTaBLTE €ro Ha MEecTo C
€ro yNnoTHUTENbHbLIM KOMbLOM (CTOPOHA C YNIoTHeHWeM obpalleHa
B HanpaBneHWn BHyTPEHHeN YacTu Hacoca, LUTOK C NonepeyHbIMn
pebpamu Hapyxy);
6 - NPMBUHTUTE NPOBKY, PACNONOXMB BHYTPU METANIMYECKYHO NPYXK-
HY Takum 06pa3om, 4TOObl OHa CXMManack Mexay camon NpobKow
1 nepekpecTHbIMK pebpamu wToka obTiopartopa. [Mpu yctaHoBKe
Hasaf nNpobku cobniogarite OCTOPOXHOCTb, YTOOLI COOTBETCTBYIOLLEE
KOInbLieBOE YMIOTHEHNE HAaXOAUNOCh B CBOEM rHesfae;
7 - 3anemnTe Hacoc, NOACOEANHUTE ANEKTPONUTaHNe, BKIoUUTe
cucTemy.
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PucyHok 20

9.3 - MoHTaXx ¢ 6bICTPbIM COeAUHEHUEM

DAB noctaBnsieT BcnomoratesbHbIn KoMNAekT Ans 6bicTporo coeanHe-
HUSI cUCTEMbI. OTO OCHOBaHMeE A1 ObICTPOro CoeAMHEHUS, HA KOTOPOM
BbIMOMHSAKTCA COEAUHEHUS B HAaNpaBieHNW YyCTaHOBKM 1 NOCPEACTBOM
KOTOPOro MOXHO MPOU3BECTU MPOCTOE MNOAKMOYEHME / OTKIOYEHMEe
CUCTEMBI.
MpenmyuiecTaa:
* BO3MOXHOCTb BbINOSIHEHUSI YCTAHOBKM Ha CTpounsoLuaake,
NPOBEPKM N CHATUA CUCTEMbI 4O MOMEHTA NMOCTaBKN U caaym

. B aKcnnyaTauuio, nsberas npuuMHeHust yiiep6a (cnyyariHble

yaapbl, rpsiab, Kpaxa,...);
* NPOCTOTAa 3aMeHbI CUCTEMbI CO CTOPOHbI CIyX6bl Texcepsica
npy NOMOLLM “anekTpokapa” B criydae NpoBeaeHNs BHennaHo-
BOrO TEXOBCNYKMBAHMS.
CucTema MOHTUPYeTCA Ha UHTepdeitc BLICTPOrO CoeavHEHMs, Kak noka-
3aHo Ha Puc. 21.

9.2 - MoHTaX Ha CTeHy

370 n3genve yxe NoAroToBEHO AN MOHTaXa B NoABELLEHHOM COCTOsI-
HWUW Ha CTEHY, NpW NomoLLy BcrnoMoraTtensHoro komnnekta DAB, koTopbiii
cnepyet npuobpetatb oTaenbHO. MoHTax Ha cTeHy nokasaH Ha Puc. 20.
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PucyHok 21

9.4 - MynbsTUrpynnbl

9.4.1 - BBegeHue B CUCTEMbI MYJILTUHACOCOB
Mo cuctemon MynbsTU-Hacoca nogpasyMeBaeTcs HaCoCHas CTaHLUus, Co-
CTOSILLASA U3 HECKONbKMX HAcoCOoB, Ybs Nofaya uaet B o6LLMI KOMMeKTop.
YcTpoiictea coobLyatotcsa no 6ecnpoBofHoN cBa3n (wireless).
MakcrMmanbHOe Y1Cro YCTPOWCTB, KOTOPbIe MOTyT NMPUCYTCTBOBaTb B
rpynne, paBHo 4.
CucTtema MynbTU-Hacoca UCMorb3yeTcsl B OCHOBHOM [AJ1SA:
* [oBbILLEHNS TMOPaBNNYECKNX XapaKkTepUCTHK, MO CPaBHEHUIO
C OTAENbHbIM YCTPOWCTBOM
* MapaHTMpoBaHUS HenpepbIBHOCTU paboThbl B Cry4Yae NoroMKu
O[HOro YCTpOWCTBa
* [leneHnsa MakcMmarnbHON MOLLHOCTH

9.4.2 - Peanusauus ycTaHOBKW MyJIbTUHAacoOCOB

ImpopaBnuyeckast yctaHoBKa AOMKHA ObITb Kak MOXHO 6onee cumme-
TpVYHOW ANs obecneveHns paBHOMEPHOW MMAPaBNNYECKOW HarpysKku,
pacnpefensiemon no BceM Hacocam.

Bce Hacocbkl JOMKHBI COEAMHATBECSA C OQHMM OBLLMM KOMMEeKTOpoM
nopayu.

[ns paboThbl y3na HarHeTaHUs 4aBMeHns Anst KaXX4oro ycTpon-
CTBa OOMKHbI ObITb OANHAKOBLIMMU:

* rMapaBnnyeckne coeanHeHNs

¢ MakcMMarnbHasi ckopocTb (napametp RM)
BcTtpoeHHoe MO coeamHeHHbIX e.Sybox 4OmKHO 6biTb OAMHAKOBbIM.
Mo 3aBepLUEeHNM BOAONPOBOAHbBIX COEANHEHUI HeobX0aNMO co3aaTb
HACOCHYIO rpynny, BbINOMHUB 6eCnpoBOAHOE COeANHEHME YCTPONCTB (CM.
naparp. 7.5.5)

9.4.3 - BecnpoBogHoOe coobLleHne
YcTponcTBa coobLuatoTcs Mexay cobow 1 pacnpoCTpaHsoT CUrHanbl
pacxoga v AaBneHus npu nomoLym 6ecnpoBogHON CBA3N.

9.4.4 - CoeguHeHMne N HacTpoWka BXo40B

Bxoab! cTaHuuy ynpaBrneHust Hy>KHbl ANst akTUBaLmMmn yHKLMKU Nnonnas-
KOBbIX BblKIto4aTeneil, BCnomMoraTeribHoro AaBneHunsi, OTKMYeHNs cuc-
TEMbI, HU3KOrO AaBneHUsi Ha BcacbiBaHUW. QYHKLUM CUTHANU3NPYHOTCS
COOTBETCTBEHHO cumBonamu nonnaska (F1), Px, F3, F4. ®yHkuma Paux,
€CInU aKTUBMPOBAHA, BbIMOMHSIET FEPMETU3ALIMI0 CUCTEMbI MOZ 3a4aHHbIM
nasneHuem, cM. nap. 7.6.15.3 - Hactporika dyHkuum Bxoga Bcrnomora-
TenbHon yctaBkn. OyHkumm F1, F3, F4 BbINONHSAIOT 3 pa3Hble NpUYvHbI
OCTaHOBKM Hacoca, cM. nap. 7.6.15.2, 7.6.15.4, 7.6.15.5.

MapameTpbl HacTpowika BBoAoB 11, 12, 13, 14 aBnsATCA YacTblo YyBCT-
BUTENbHbIX NapamMeTpoB, crnefoBaTernbHO, HACTPONKa OQHOMO U3 HUX Ha
nobom ycTporcTBe BneyeT 3a cobor aBTomaTuyeckoe BblpaBHUBaHNE
Ha BCe YCTpOMUCTBa.

lMapamempsl, cesi3aHHble ¢ pabomol Mybmu-Hacoca.
MapameTpebl, Noka3biBaeMble B MEHIO, B YCIIOBUSIX MyMnbTU-Hacoca, MoryT
KnaccmuumpoBaTbCs Mo CreayLLUM TUnam:

* [MapameTpbl TOMNbKO AN1A YTEeHNUs

* MapameTpbl C fIoKanbHbIM 3Ha4YeHEM

* MapameTpebl KOHCbVII'ypaLI,VIVI CUCTEMbI MYIbTU-Hacoca,
KOTOpbl€ B CBOK o4epeb OenATCA Ha
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* YyBCTBUTENbBHBbIE NApameTpbl
* MapameTpbl ¢ hakynbTaTUBHLIM BblpaBHUBAHNEM
9.4.5 - BaxXHble napameTpbl ANl MyJILTUHAaCcOCOB

MapameTpsbl ¢ NokanbHbIM 3Ha4YeHUeM

370 napameTpebl, KOTOpPbIE MOTYT OTNINYATLCS Y Pa3HbIX YCTPOUCTB, U B
HEKOTOPbIX CIyYasix COBEPLUEHHO HEOBXOAMMO, YTOGbI OHU BbINKU pa3HbI-
MW. [Ins 9TMX NapameTpoB HemMb3si NPOBOAWTL aBTOMaTUYeCKoe BblpaBs-
HUBaHWeE KOHUrypaunm mexay pasHbiMy ycTporcTeamu. Hanpumep, B
criyyae py4Horo NnpucBOEeHWst afpecoB, OHW 06s13aTenbHO AOMKHbBI ApYT
OT Apyra oTnmM4yaThbCs.

Cnu1cok napameTpoB C fokarnbHbIM 3HaYeHUeM ANt yCTPOWCTBa:

«CT KoHTpacT

* BK ApkocTb

*«TK Bpems BKMOYEHUSA NOACBETKN

*RI O6./MUH. B py4HOM pexume

*AD KoHdurypaumsa agpeca

*IC KoHdurypaums pesepsa

*RF OGHyneHne HencnpaBHOCTU 1 MpeaynpexXaeHns

quCTBMTeHbeIe napamMmeTpbl

310 napameTpbl, KOTOpble Heobxognmo BblpaBHMBAaTL MO BCEN Lienoyke
Ona perynmposaHua.

Cnncok YyBCTBUTENbHbIX NapaMeTpoB:

* SP KoHTponbHoe faBneHve

*P1 BcnomoratenbHoe gasneHue Bxoda 1

P2 BcnomoratenbHoe gasneHue Bxoaa 2

*P3 BcnomoratenbHoe gasneHue Bxoda 3

*P4 BcnomoratenbHoe gasneHue Bxoaa 4

*RP YMeHbLUeHne AaBneHns npu NoBTOPHOM Nycke

< ET Bpemsi obmeHa

*AY 3almTa oT aHTU-LUUKNNPOBaHNUS

*NA KonnmyecTBO akTUBHbIX YCTPOUCTB

*NC KonunyectBo ogHOBpeMEHHO paboTatoLLmnx YyCTPONCTB
*TB Bpemsi paboTbl 63 BOAbI

*T1 Bpemsi BbIKMIOYEHNS Nocne curHana HU3Koro AaBfeHns
eT2 Bpewmsi BblknoveHns

PYCCKM/

* Gl MHTerpanbHas npnbbinb

* GP [MponopunoHanbHas Npubbinb
1 Hactpoiika Bxoga 1

° 12 HacTtporika Bxoga 2

*13 HacTtponka Bxoga 3

° 14 HacTtpolika Bxoga 4

+OD Tun ycTaHoBKM
*PR [OMCTaHUMOHHbBIM AaTYMK OaBneHus
- PW i3meHeHne napons

AemomamuyecKoe 8bipasHu8aHUe 4yecmeumesibHbIX napamempos
Koraa onpepnensietcst Hamuune cUCTEMbI MyrbTU-Hacoca, NMPOBOANTCA
NpoBepKa KOHrPYaHTHOCTY 3aZlaHHbIX NapaMeTpoB. Ecnv YyBCTBUTENbHbIE
napaMeTpbl BCEX YCTPOWCTB HE BbIPOBHEHbI, HA AVCMIIEE KaXkaoro YCTpou-
CTBa NosiensieTcst CoobLLEHME, B KOTOPOM CrpaLLUMBAETCS, XOTUTE N Bbl pac-
NPOCTPaHUTL Ha BCIO CUCTEMY KOH(UIypaLmio 3TOrO KOHKPETHOTO YCTPOWACT-
Ba. Cornaluasicb, YyBCTBUTENbHbIE NAapaMeTpbl YCTPOMCTBA, Ha KOTOPOM Bbl
OTBETUMW Ha BOMPOC, PacnpoCTPaHSILOTCS NO BCEM YCTPOUCTBAM LIEMOYKY.

B ToMm cnyyae, ecrnv MMeroTcsl HECOBMECTUMbIE C CUCTEMOM KOHMUrypaLmu,
C 3TOro yCTpoWicTBa ByAeT 3anpeLLleHo pacnpocTpaHeHne ero KOHUrypaLumm.
Bo Bpemsi HopmanbHol paboTbl, UBMEHEHWE YYBCTBUTENbBHOTO Napame-
Tpa Ha OAHOM YCTPOMCTBE BEAET K aBTOMaTUYECKOMY BblPaBHVUBAHUIO
napameTpa Ha BCeX NMpoYnx ycTponcTeax 6e3 sanpoca NoATBEPXOEHUS.

TTPUMEYAHUE: Aemomamuyeckoe 8bipagHusaHue YyscmeumesibHbIX
napamMempos He okasbleaem HUKaKo20 8030elicmeusi Ha ece rpo4yue
napamMempeai.

B ocobom cryvae BKMHOYEHUS B LIEMOYKY YCTPOWCTBA C 3aBOACKUMU Ha-
CTpoiikaMu (Cryvar yCTPOWMCTBa, 3aMEHSIHOLLIETO YXKe CyLLECTBYHOLIMIA, U
YCTPOWCTBA, HanpaBneHHOro Nocne BOCCTaHOBNEHUSI 3aBOACKON KOHU-
rypaumm), ecrnm uMetoLmecs KOHUrypaumm, 3a NCKoYeHmem 3aBodckom
KOHpUrypaLmm, KOHIpyaHTHbI, YCTPONCTBO C 3aBOACKOW KOHUrypaumemn
aBTOMaTUYECKN MPUHUMAET YYBCTBUTESbHbBIE NapameTpbl LIEMOYKY.
MapameTpbl ¢ hakynsTaTUBHBLIM BbipaBHMBaHUEM

310 napamMeTpbl, 41A KOTOPbIX 0NYyCTUMO OTCYTCTBUE BblpaBHUBaHUA
Y pa3HbIX yCTpOI7ICTB. Flpvl KaXXaoM USMEHEHUN ITUX NapamMeTpos, npu
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HaxkaTum Ha SET nnn MODE, penaetcsi 3anpoc 0 pacnpocTpaHeHun
N3MEeHeHMs Ha BCHO LienoyKy coobLeHusi. Takum obpasom, ecnu Lenoyka
COCTOMUT U3 OMHAKOBbIX 3NIEMEHTOB, MOXHO 136exaTb HaCTPOWKN OfMHa-
KOBbIX BEMNWYMH Ha BCEX YCTPONCTBAX.

MepeyeHb NapaMeTpoB ¢ hakynbTaTMBHBIM BbipaBHUBAHUEM:

LA Asblk

*MS Cucrtema namepeHuns
*AE 3awuTta ot 6roKMpoBKK

* AF 3awuTta ot 3amep3aHunst

« 01 DyHKUMA BbIxoga 1

«02 DyHKUMA BbIXoAa 2

*RM MakcumanbHas CKopocTb

9.4.6 - MepBbIN 3aNyCcK CUCTEMbI MYJIBTUHAaCOCOB

BbinonHuTe NoaknoYeHnst rmapaBnnyeckon 1 SNeKTpUYecKon Yactun Bcen
CcuCTeMbl, Kak onucaHo B nap. 2.1.1, 2.2.1 n nap. 3.1.

BkntounTe ycTporicTBa 1 cosgante accoumaumn, Kak onmcaHo B naparpa-
de 7.5.5 - AS: Accoupaums yCTpONCTB.

9.4.7 - PerynupoBaHue MyrnkTU-Hacoca

Koma BKIMO4YaeTcd cuctema MynbsTu-Hacoca, NponcxoanT aBTomMaTtu-
Yeckoe HasHa4YeHne afpecos 1 Npu NOMOLLM anropuTMa HasHavaeTcs
YCTPONCTBO, SBMSAIOLEECH MMAEPOM perynmposanus. Jluaep peluaer va-
CTOTY 1 NOPAAOK 3anycka KaX4oro yCTPOMCTBa, COCTaBIALLErO LIEMOYKY.

Mopsifnok perynMpoBaHWs HOCMT NocrefoBaTeNbHbI XapakTep (YCTpou-
CTBa Ha4yuHalT paboTaTb No ogHoMy). Korga BO3HWMKaKOT yCrnoBust Ans
nycka, Ha4mHaeT paboTaTb NepBoe yCTPOWCTBO, KOrAa OHO AOXOAUT A0
CBOEW MakCUMarbHON YacToThbl, HaYMHaEeT paboTaTb creaytoLlee yCTpou-
CTBO, M Tak Aanee, ogHo 3a ApyruM. MNopsgok 